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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Techniczngjysymagania techniczne dotyyrze wykonania i

odbioru wszystkich robot zwzanych z realizagj projektu pn. ,Remont w Szkole

Podstawowej nr 2 w Komornikach”

1.2.Zakres stosowania ST

1.2.1 Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokumd?rzetargowy

i Kontraktowy przy realizacji robo6t zgodnie, z zagkem wymienionym w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

1.3.1 Zakres Robot opisanych w ST obejmuje gaggce roboty :

- Roboty budowlane
- Roboty instalacyjne : wentylacji i elektryczne.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST okrélenia naley rozumi€ w kazdym przypadku zgodnie z Polskormg

PN- ISO 7607-1- "Budownictwo terminy ogoélne" orad RSO 7607-2- "Budownictwo -

terminy stosowane w umowach"

1.5. Ogodlne wymagania dotycgre Robot.

Wykonawca Roba6t jest odpowiedzialny za jgékavykonania wszystkich robo6t oraz za

ich zgodné¢ z Kontraktem, Dokumentacj Projektows i poleceniami Inspektora

Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiagcy w terminie okrélonym w Warunkach dla Uméw na Wykonanie Robot

Inwestycyjnych przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagain

uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokace i wspoétrzdne punktow

gtébwnych obiektu sktadowiska, tras rurggdw, drég, zaplecza oraz reperéw.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

1. Zamawiajcy przekae Wykonawcy 2 egz. dokumentacji projektowej, dzikhn
budowy, ks¢gi obmiarow robét oraz inne niegiine dokumenty.

2. Jeeli w trakcie wykonywania robot oka st konieczne uzupetnienie dokumentacji
Projektowej, Wykonawca spaidzi i przekae brakugce rysunki i ST na whasny
koszt w 3 egz.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczeniecuplaudowy, zaplecza oraz

czesciowo wykonanych robét na obiekcie sktadowiska gri@adzies oraz innymi



czynnikami, w tym atmosferycznymi, mgrymi doprowadzi do uszkodzenia lub
zniszczenia wykonanych robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem lub innymi
czynnikami wywotanymi jako rezultat prowadzeniaalizacji robot, lub przez personel
Wykonawcy.

1.5.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niesdy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Robdét bda miaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawnignjednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Roboét, azadaczeniu
Rob6t ich szkodliwét zanika (np. materialy pylaste) mp@y¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymaga technologicznych wbudowania. z8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawagy powinien otrzymézgod: na wycie tych materiatow
od wigciwych

organow administracji gstwowe;.

1.5.5. Ochrona robat.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenRobot i za wszelkie materiaty |
urzadzenia wywane do Robo6t od daty rozpecm do daty wydaniaSwiadectwa
Przegcia Roboét przez Inspektorat Nadzoru orad#ie utrzymywa roboty do tego czasu.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elety byty
w zadawalajcym stanie przez caly czas, do momentu wyd&wéadectwa Przefia
Robot.

Inspektor Nadzoru m® wstrzyma roboty, jéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, w tym przypadku na polecengpdktora Nadzoru Wykonawca
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.6. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca jest zobowzany sporzdzi¢c Dokumentagj powykonawcz zgodr z ustavg

z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane.



1.5.7. Zgtoszenie zakieczenia robot.

Wraz ze zgtoszeniem zakgzenia robot Wykonawca przedio Inspektorowi Nadzoru
dokumenty budowy wymienione w pkt. 6.8. niniejsZg 8okumentagj projektows wraz

Z naniesionymi w czasie prowadzenia robot zmianddukumenty te powinny ky
potwierdzone przez Inspektorat Nadzoru, Projektagkonawe.

1.5.9. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca jest zobowrany zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdpews jakikolwiek sposob zwgzane z
prowadzonymi robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpcéw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich

dziataniach, przedstawigg kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zro6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do Robdét Wykonawca ptaadsszczeg6towe informacije
dotyczice proponowanegarodita wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki poszczegoélnych
mat. do zatwierdzania przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie przez Inspektora Nadzoru pewnych mnaédey z danegozrodia nie
oznacza automatycznige wszelkie materialty z danegumdta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badamateriatbw w celu
udokumentowaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegodia w sposob ggly
spetniaj wymagania Kontraktu w czasie pgstt Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobtel wiacicieli i odngnych Wiadz na
pozyskanie materiatdbw z jakichkolwiekrodet miejscowych wdczapc w to zrédia
wskazane przez Zamawdapgo i jest zobowrzany dostarcay Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacijirddta.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawieragca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi Nadzory.



Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i

jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiekddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatrynagrodzenia, licencje i

jakiekolwiek inne koszty zwzane z dostarczeniem materiatbw do Robat.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykom@iPlacu Budowy lub z innych

miejsc wskazanych w Kontrakciedy wykorzystane do Robo6t lub odwiezione na odktad

odpowiednio do wymagaKontraktu lub wskazalnspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektoraziad Wykonawca niedolzie

prowadz¢ zadnych wykopdéw w olbie Placu Budowy poza tymi, ktore zostaty

wyszczegoblnione w Kontrakcie.

Eksploatacjazrédet materialtdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi

obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w

celu sprawdzenia zgodfm stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami

Specyfikacji Technicznych. Probki materiatbw moby¢ pobierane przez Inspektora

Nadzoru w celu sprawdzenia ich wdavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw

akceptacji okrdonej partii materiatdw pod wzegllem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzorgdzie przeprowadzat inspekcjvytworni beda

zachowane nagbujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru dalzie miat zapewnicn wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie prowadzenia inspekcj

b) Inspektor Nadzoru dulizie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych @zi
wytworni, gdzie odbywa si produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji
Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom Specyfikacji Technicznych.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom Specyfikacji Technicznych zostamzez

Wykonawe wywiezione z Placu Budowy,allz ztozone w miejscu wskazanym przez

Inspektora Nadzoru. deé Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nazygie tych

materiatbw do innych Robot, mite dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych

materiatdw zostanie przewatdowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i nie

zaptaceniem.



2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane nadyerdlo czasu gdydoa one
potrzebne do Robdét, byly zabezpieczone przed zzeseem, zachowaly swpjakosé i
wiasciwos¢ do Robot i byly dospne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skiadowanigdh zlokalizowane w olgbie Placu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lubapelacem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli Dokumentacja Projektowa Ilub ST przewiglujmazliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych Ratigt Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co hajmnigjg®dnie przed kzyciem materiatu,
albo w okresie diiszym, jéli bedzie to wymagane dla batlgorowadzonych przez
Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzateriatu nie mae by zmieniany

bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spstu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jaké wykonywanych Robét. Spgz uzywany do Robot
powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow

i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub w projekciegamizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru a w pragpdataku ustale w wyzej
wymienionych dokumentach sgtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie Robdét, zgodnie z
zasadami okionymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniatispektora
Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z polskimi
normami ochrony ésrodowiska i przepisami dotyggymi jego uytkowania lub
odpowiednimi normami krajow Unii Europejskiej, gdgh zakres dopuszcza prawo
polskie.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéw potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiupozliwosé wariantowego #ycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddnmspektora Nadzoru o

)



swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmjized wyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie zmdy pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny i nargizia nie gwarantgce zachowania jakoi i
warunkéw  wyszczegolnionych w Kontrakcie, zogtanprzez Inspektora Nadzoru

zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét nalkdie.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowdzany jest do stosowania takigfodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych Robot i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkdéw transportu dnizie zapewni& prowadzenie Robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniabtspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydg spetnid@ wymagania dotycice
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopusrgzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom Kontraktu na polecenie Inspektora
Nadzoru lgda usungte z Placu Budowy.

Wykonawca bdzie utrzymywa w czystéci drogi publiczne oraz dojazdy do Placu

Budowy, na wiasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Raoédnie z Warunkami dla Uméw
na Wykonanie Robot Inwestycyjnych, oraz za pgkaastosowanych materiatow i
wykonywanych Robot, za ich zgodidoz wymaganiami ST, DokumentadpProjektove,
PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniarapbktora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wszystkich elementéw Robdt zgodnie z Dokument&epjektovy lub przekazanymi na
pismie instrukcjami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca na wiasny koszt skoryguje wszelkie poinitikedy w czasie trwania Robot,
jesli wymagat tego kedzie Inspektor Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wystkmrzez Inspektora Nadzoru nie

zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialkw za ich doktadn<t.



Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
Robét ledg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrak@ekumentacii
Projektowej, ST, normach i wytycznych. Przy podepyaaiu decyzji Inspektor Nadzoru
uwzgkdni wyniki bada& materiatdw i Robdét, rozrzuty normalnie wystijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, s&hoadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn kweste.

Polecenia Inspektora Nadzorgdy wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grdgba zatrzymania Robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wydoca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoRoboét i dostarczy Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia szczegOty swojego programu zapewai@Risgci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposéb wykonania Robot, Awosci techniczne, kadrowe i organizacyjne,
gwarantugce wykonanie Robo6t zgodnie z Kontraktem i ustalemniaspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:
a) czes¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania Robét, w tym terminy i sposéb wykonaRizbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania
poszczegoblnych elementéw Robdt,
- sposo6b i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
Robot.
b) cze$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu Rob6t:
- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi,

rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu wraz z metodami zatadunku i rdaiku,

metod magazynowania materiatow,

sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow praedhuch wiasciwosci w
czasie transportu,

sposob i procedebada prowadzonych podczas dostaw materiatow,

sposOb i procedarbada prowadzonych podczas wykonywania poszczegdlnych
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elementow Robot
- sposOb pogpowania z materiatami i robotami, w przypadku gy n

odpowiaday przygtym wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakasci Robot.
Celem kontroli Robét ddzie osiagniecie zataonej jakaci Robot na wykonywanym
obiekcie.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robo6t i jaké¢ materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligezbp personel, spet, zaopatrzenie
i wszystkie urzgdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatdow oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli j&tolnspektor Nadzoru nie zadat od
Wykonawcy  przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniaze poziom ich
wykonywania jest zadawalgy.
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz Roboét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu ba&daich czstotliwosci 53 okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalye tam okrédone, Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczrahy zapewrdi wykonanie Robét
zgodnie z Warunkami dla Uméw na Wykonanie Robotdsiycyjnych.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzofwiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadfaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okggjacych procedury bada
6.3. Pobieranie prébek
Prébki kedg pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgc z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla
Inspektor Nadzorudalzie miat zapewnionmazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora Nadzoru WykonawedZie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktore budawatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty
nie zostan przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszt tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj
Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone

przez Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone pragfykonawe do bada



wykonawczych przez Inspektora Nadzoredd odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadki, gdy normy nie obejmyjjakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosow@& mazna polskie wytyczne, albo inne procedury, zaakeepi® przez Inspektora
Nadzoru. Przed przygiieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminieng@ou lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi némp ich wyniki do akceptaciji
Inspektora Nadzoru.

6.5. Raport z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaaettug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaproponowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongtj&o
dokonywania kontroli, pobierania probek i badanszystkich materiatdw urddta ich
wytwarzania, zapewniona muedrie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systeiontroli Rob6t prowadzonego
przez Wykonawg, bedzie ocenid zgodnd¢é materiatdw i Rob6t z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru ni@ pobieré probki materiatdow i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, To Inspektor Nadzoru poleci Wykongwlab zleci niezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkah bada, albo oprze si
wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatdow i Roboét z
Dokumentagj Projektow i ST. W takim przypadku catkowite koszty badgpobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawg

6.7. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badajakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor Nadzoru
moze dopyci¢ do wycia materialy posiadage atest producenta stwierdiaj ich petry

zgodnd@¢ z warunkami podanymi w ST.



W przypadku materiatow, dla ktorych atesty wymagane przez ST, k@a partia
dostarczona do Robétdizie posiadaatest.
Produkty przemystowechkla posiadé atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badKopie wynikdéw tych bada beds
dostarczone przez Wykonagvtnspektorowi Nadzoru. Materiaty posiagizg atesty lub
urzadzenia- wane legitymacje- mag by¢ badane w dowolnym czasie.z88 zostanie
stwierdzona niezgodié ich wiaciwosci z ST to takie materialy i ugdzenia zostan
odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnynbovaazujagcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Placu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidnaa prowadzenie Dziennika Budowy
zgodnie z obowizujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dala wykonywane na bigco i bexda dotyczy¢ przebiegu
Robdt, stanu bezpiecrstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcg&pny
budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy¢lzie opatrzony datjego wykonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej insieninazwiska oraz stanowiska
stwwbowego. Zapisy 413 czytelne, dokonane trwat technily, w porzdku
chronologicznym, bezgoednio jeden po drugim, bez przerwy.
Wszystkie zajczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeftds jasno
ponumerowane, podpisane i opatrzone gatez Wykonawgi Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zasna jakdci i

harmonograméw Robdt,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw Robot,
- przebieg Robdét, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny
okresy kadego opdnienia,
- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zaradzenia wstrzymania Roboét przez Inspektora Nadzorpodaniem

powodu,



- zgloszenia i daty odbiorbw Robot zand@jch, ulegacych zakryciu,
czesciowych i kaacowych odbioréw Robdét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania RoboOt
podlegagcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegollnym wazkwi z
warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania Robat,

- dane dotycgce sposobu wykonywania bezpieggBva i zabezpieczenia
Robot,

- dane dotyczce jakadci materialdbw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafigkto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z pudm, kto je
przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robdt,

Wszystkie propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy
beda przedta@one Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si
Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru wpisane doemrka Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pexya lub zagciem stanowiska.

(2) Ksiega Obmiaru
Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwatsj na zapisanie ikziowe faktycznego
postpu kazdego z elementdéw wykonanych Robét. Szczegbtowe atymivykonanych
Rob6t przeprowadza ¢siw sposob aigly w jednostkach przyfych w Wycenionym
Przedmiarze Robot i wpisuje do Kgi Obmiaru.

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w pkt.(1) i (2) naptijace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Wykonawcy Placu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robat,
e) protokoty z narad i polecenia Inspektora Nadzoru,

f) korespondencja na budowie,



(4) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy dda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpoweedni
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy ¢ta zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i

przedstawiane do wgldu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z
Kontraktem, w jednostkach ustalonych w WycenionyixeBmiarze Robot.

Obmiar Robdét dokonuje Inspektor Nadzoru po pisemnpowiadomieniu przez
Wykonawe o zakresie obmierzanych Roboét i terminie obmiaa,najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiarwdls pisane do Kggi Obmiary.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych w Przedmiarze
Rob6t lub gdzie indziej w Specyfikacjach Techniazmynie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukaczenia wszystkich Robot. &lne dane zostarpoprawione wg. instrukcji
Inspektora Nadzoru nadpnie.

Obmiar gotowych Robotéolzie przeprowadzony z eztotliwoscia wymagar do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w Kontrakcie
lub oczekiwanym przez Wykonawe Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrélania ilosci Robot i materiatow.

Dlugos¢ i odlegta¢ pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnynyda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej w m.

Je&li Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robdt nie wymagaego inaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako diugdé wykopu pomneéona przez sredni
wysokaci i szeroké¢ wykopu.

Powierzchnia wykonywanych robé¢dzie mierzona w R

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢dg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robédab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.atlirenia i sprg pomiarowy zostan

dostarczone przez Wykonagvc



Jezeli urzdzenia te lub sper wymagay bada atestujcych to Wykonawca duzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym przegciem Robét, a
takze w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Podwykonawcy
Robat.

Wszystkie obmiary Robot zanilgalych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Wszystkie obmiary Robot podlegaych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.
Wszystkie roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodmwbliczenia da wykonane w
SposoOb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice rpog
by¢ dolczone w formie oddzielnego zaknika do Ksigi Obmiaru, ktoérego format

zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. PRZEJECIE ROBOT
8.1. Przegcie robdt
Przegcie rob6t odbywa sie bedzie zgodnie z proceduppisan w Warunkach dla Uméw

na Wykonanie Robot Inwestycyjnych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Zaplecze Zamawiajcego
9.1.1. Wymagania dotycgce zaplecza Zamawiajcego.
Wykonawca, w ramach Kontraktu jest zobgmany zapewrdi Zamawiagcemu zaplecze
bezpdrednio na placu budowy.
Biuro Inspektora Nadzoru
- biuro o powierzchni 20fw zapleczem sanitarnym.
- biuro naley wyposay¢ w stot wraz z kompletem krzeset dla 6 0sob, spaf
odziez, regat na dokumenty.
- biuro powinno by wyposaone w niezbdng instalacg elektryczm, sanitarg,
telefoniczry oraz ogrzewanie i parking dla 2 samochodow.
9.1.2 W cenie ofertowej Wykonawca zapewni:
(1) Biuro dla Inspektora Nadzoru:



- zapewnienie pomieszczenia biuroweggczhie z instalag] sanitarm,
energetyczai telefoniczry oraz ogrzewaniem i parkingiem,
- wyposaenie w sprzt podany w pkt. 9.2.1
- utrzymanie wyposeenia w dobrym stanie, a w razie koniecamiojego
wymiare na nowy,
- utrzymanie pomieszcaginstalacji i uragdzean w nalexytej sprawnéci, wraz z
kosztami utrzymania,
- zabezpieczenie przed kradzjeraz zapewnienie dobrych warunkow BHP i
- p.pa.,
- utrzymanie czystei pomieszcze,
- zapewnienie potrzebnych materiatow biurowych,
- likwidacja biura i oczyszczenie terenu,
9.2. Koszty zawarcia ubezpiecaena Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieazevymienionych w Warunkach dla Umoéw na Wykonanie
Robat Inwestycyjnych ponosi Wykonawca.
9.3. Koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i saystkich wymaganych
gwarancji
Koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wsasist wymaganych gwarancji
ponosi Wykonawca.
9.4. Koszty zagcia pasa drogowego
Koszty zagcia pasa drogowego i umieszczenia w nimgdzen wyliczonego zgodnie z
Rozporadzeniem Rady Ministrow z dnia 22 czerwca 1999r..(Dz Nr 59,poz 623) w
sprawie przepiséw ustawy o drogach publicznychppowykonawca.
9.5. Ustalenia ogolne.
Wszystkie koszty wynikgge z warunkow opisanych w ST S-0. ,Wymaganie ogolne

nalezy uja¢ w cenie wykonanie robét wymienionych w zestawiezieczowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
W poszczegolnych opracowaniach specyfikacji tecmich (ST-1 + ST 3.).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-1

ROBOTY BUDOWLANE

45214210-5 Roboty budowlane w zakresie szkét podatawych
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia

45223100-7 Monta konstrukcji metalowych

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
45432100-5 Ktadzenie i wyktadanie podtég

45442100-8 Roboty malarskie

45450000-6 Roboty budowlane wykirzeniowe, pozostate
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1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjvgymagania dotycre wykonania
i odbioru wszystkich robot bray architektonicznej i konstrukcyjnej, w ramach tdj
pn. ,Remont w Szkole Podstawowej nr 2 w KomorniRach

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktuipeeaetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wyliczonych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, wskiestzynndci przygotowawcze

i podstawowe braty budowlanej, obejmuj

- roboty rozbiérkowe,

- roboty wyburzeniowe,

- monta konstrukcji stalowej,

- roboty tynkarskie - uzupetnienia,

- $cianki dziatowe z bloczkéw gazobetonowych - zamuaoia,

- przebudowa czapy kominowej,

- roboty w zakresie stolarki budowlanej,

- kladzenie i wyktadanie podtogcian,

- roboty szpachlarsko-malarskie,

- monta obudowy sufitu z ptyt g.-k.,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej STa zgodne z obowkujagcymi odpowiednimi
normami polskimi oraz odpowiednimi normami krajéwilUEuropejskiej, jéli ich zakres
dopuszcza prawo polskie i ST - 0 " Wymagania Odbtraz instrukcjami producentéw
urzadzen.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodto, z
Kontraktem i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdimgmagania dotyexe robot

podano w ST-0 " Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Ksztattowniki stalowe
Drut stal cagn zarzony CZ fi 0,5



Gwozdzie budowlane gote

Siatki tkane Rabitza

Gwozdzie budowlane gote okgte
Elektrody stalowe fi 3,25

Narazniki ochronne

Wyroby warsztatowe metalowezrge
Farba ftalowa do grunt p-rdz minia 60%
Farba ftalowa nawierzch og stosowania
Farba Samtex 20 ELF

Farba Samtex 3 ELF biata

Grunt Capasol

Mydta techniczne

Rozcieczalniki do wyrobow ftalowych
Mydto techniczne maziste (szare) 65%
Acetylen

Tlen techniczny

Klej do wyktadziny PCV

Wyktadziny podtogowa homogeniczna Gamrat
Norma

Piaski

Piaski do zapraw i wypraw

Zwiry wielofrakcyjne

Piaski do zapraw budowlanych
Cement portlandzki zwykty 35

Cementy portlandzkie z dodat 25
Wapno hydratyzowane (suchogaszone)
Cegta klinkierowa 25x12x6,5 licowa petna
Cegly budowlane petne

Ptytki z betonu komérk 49x24x12
Betony zwykte z kruszywa naturalnego
Zaprawy cementowo-wapienne
Zaprawa cementowa M 7

Sucha zaprawa samopozioratg

Emulsja gruntujca

Bale iglaste obrzynane kl.3

Deski iglaste obrzynane 19-25 mm KLIII
Deski iglaste obrzynane 19-25 mm kl.3
Woda przemystowa

Drewno okagte korowane na stemple
Korki z zeliwa ciggl.,ocynkowanesr.32 mm
Nawietrzaki podokienne stalowe typu A
Kratki wentylacyjne prostalt.stal.typu A
Uszczelki gum.do przew.went.prosatiycl

3. SPRZET

Warunki dotyczce sprztu opisano w ST-0 "Warunki Ogolne”.
Zuraw samochodowy, samojezd.lusign.

Zuraw samochodowy

Wyciag jednomasztowy 0,5 Mg

Wyciagg jednomasztowy z nap.elektr. 0,5t

Zuraw okienny prz§cienny 0,15 M



Srodek transportowy (1)

Srodek transportowy do 5,0 Mg
Samochdd dostawczy do 0,9t (1)
Betoniarka wolnospadowa elektr 150 dm3
Spawarka wirujca 300 £

4. TRANSPORT
Warunki dotycace transportu opisano w ST-0 "Warunki Ogélne”.
Materiaty naley przewozé w pozycji poziomej i zabezpiec&przed przesuwaniem i
przetaczaniem w czasie ruchu pojazdow. Przy prziewwaery przestrzegaprzepisow
obowigzujagcych w publicznym transporcie drogowym.
Cegly i elementy konstrukcji roztadowaa pomog dzwigu lub podnénika widtowego.
Pojazdy stagce do transportu powinny spetéiaarunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.
Transport powinien zapewrtia

- stabilng¢ pozycji zatadowanych materiatow

- kontrok zatadunku i wytadunku

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

A. Roboty rozbiorkowe
- zdemontowa stolarke drzwiowa,
- skt istniegcescianki dziatowe,
- wyku¢ w kominie podejcia pod kanaty wentylacji mechanicznej,
- rozebr& istniegca obudowe wentylacji z ptyt g.-k.,
B. Roboty budowlane
- mont& nadpraa drzwiowego z profili metalowych,
- szpatdowanie i wykiczenie nadpra stalowego,
- obudowa kanatow wentylacyjnych z ptyt gipsowotkaowych,
- uzupetnienie posadzek gtagiliementow i mag samopoziomuga,
- uzupetnienie wyktadzin pcv w brakugyych miejscach,
- gtadzie gipsowe ngcianach i sufitach — uzupetnienia,
- monta nowych nawiewnikow okiennych i drzwiowych — toglet

- malowanie pomieszcadarbami lateksowymi + lamperie,



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady jakoi robot podano w ST-0 "Warunki Ogélne”.

6.1. Badanie materiatow @ytych do budowy instalacji elektrycznej apteki.
Badanie to nagpuje poprzez poréwnanie cech materiatow z Wymagainiskumentaciji

projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowyadpnych w pkt. 10 niniejszej ST .

6.2. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakdci wykonanych robét dotyczy zgodsed wykonania instalacji z
dokumentagj projektows oraz normami polskimi. Cadé. robét kontrolowé pod
wzgladem zgodnéci wykonania z przepisami BHP i " Warunkami tectznmigmi

wykonania i odbioru robét budowlano-momavych" .

7. OBMIAR ROBOT
Og0lne zasady obmiaru robét podagevsST-0 "Warunki Ogolne”.
llos¢ wykonanych roboét okia sk na podstawie pomiaréw w obiekcie.
Jednostki obmiaru wykonanych robét budowlanych uedigajgc elementy skladowe
robGt obmierzanegswg jednostek:
m — profile stalowe
kpl. — uradzenia
m? —$ciany, posadzki

szt. — drzwi

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-0 orayMartinkach technicznych

wykonania i odbioru robét budowlano-momavych".

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady ptatdo podano w ST -0 " Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

~Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamo-montaowych".
PN-81/H-84023 Stal okéonego zastosowania. Gatunki.



PN-65ID-0 1006 Ochrona drewna. Klasyfikacja i taratogia metod konserwacji
drewna.

PN-75ID-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaezeni

PN-68/B-1 0020 Roboty murowe z cegly. Wymaganiaddnia przy odbiorze.
BN-84/6774-02 Kruszywo naturalne. Kruszywo kamiertreanane do nawierzchni
drogowych.

PN-88/B-06250, PN-88?B-06251 Roboty betonowelhbetowe — wymagania techniczne.
PN-82/B-02000 Obgienia budowli. Zasady ustalania wadb

PN-82/B-02001 Obgrenia budowli. Obaizenia state.

PN-80/B-02010 Obgienia w obliczeniach statycznych. Odganiasniegiem.
PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia state i projektowanie.
Odpowiednie normy krajéw Unii Europejskiej, gdy izakres dopuszcza prawo polskie.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-2

INSTALACJA WENTYLACJI

CPV 45331210-1: Instalowanie wentylaciji
CPV 45332300-6: Roboty instalacyjne kanalizacyjne
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1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepg/magania dotycce wykonania |
odbioru wszystkich robot brap sanitarnej z wentylagj w ramach projektu pn. ,Remont

w Szkole Podstawowej nr 2w Komornikach”.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipeaetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wyliczonych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyflkacji dotygrowadzenia robot przy wykonaniu
instalacji wentylacji i odpowietrzeniem z kanaligaanitarnej obejmuj:

- instalowanie wentylacji,

- hydraulika,

- roboty instalacyjne kanalizacyjne,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe w niniejszej ST zagodne z obowvazujgcymi odpowiednimi
normami; a w szczegolia PN-87/B-0 1070 lub odpowiednimi normami krajéwailJ
Europejskiej jéli ich zakres dopuszcza prawo polskie i ST -0 " Végania Ogolne™ oraz

Instrukcja montzowa uktadania w gruncie ruragow z PE i PVC.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgodito, z
Kontraktem i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlmgmagania dotyege robot
podano w ST-0 " Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wedtugad niniejszej STas

- Farby emulsyjne nawierz wewn

- Gips budowlany szpachlowy

- Gips budowlany zwykty

- Gwazdzie budowlane do ptyt gipsowych
- Kleje kostne



- Kotki stalowe do wstrzeliwania

- Ksztaltki went kotowe Spiro OC do 200

- Ksztattki went prost Al stal OC do 600

- Ksztattowniki stal profil C-55x0,75

- Ksztattowniki stal profil U-100x0,75

- Ksztattowniki stal profil U-55x0,75

- Narazniki stal z kgtownika

- Plyta gumowa zwykta g=5 mm

- Piyty tynk gipsowo-karton 12,5 mm

- Podpora kanatu wentyl kotowego fi 200

- Podpora kanatu wentyl prostok obw 600

- Przepustnica stal jednopt B fi 160

- Przepustnica stal jednopt B fi 80

- Przewod went kotowy Spiro OC do 200

- Przewdd went prostok Al stal OC do 600

- Sruby stal ZGR z naktka i podkt M-8

- Tadma papierowa perforowana 50x0,2mm

- Uszczelka gum kanatu went prost obw 600

- Uszczelka gum kanatu wentyl fi 160

- Uszczelka gum kanatu wentyl fi 200

- Uszczelka gum kanatu wentyl fi 90

- Wentylator dachowy fi 200 mm; wydajftoodpowiednio 400 m3/h; moc silnika — max.
90 W/230 V; spgz. dyspozycyjny 120 Pa wraz ze sterowaniem
- Wentylator dachowy fi 200 mm; wydajftoodpowiednio 437 m3/h; moc silnika — max.
90 W/230 V; spgz. dyspozycyjny 120 Pa wraz ze sterowaniem
- Woda przemystowa

- Zawiesia ksztattownikéw C-100x0,75

- Zawiesia ksztattownikoéw C-55x0,75

- Zawor wentylacyjny fi 125

- Zawor wentylacyjny fi 160

- ZawOr wentylacyjny fi 80

- Materiat pomocniczy

3. SPRZET

Warunki dotycace sprztu opisano w ST-0 "Warunki Ogolne”.

- Samochéd dostawczy 0,9

- Spawarka wirujca 300 A

- Srodek transportowy

- Wyciag jednomasztowy

4. TRANSPORT

Ze wzgkdu na specyficzne cechy kanatow wentylacyjnychpragu nalery spetné
nastpujace dodatkowe wymagania:

- kanaly naley przewozt wytacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami
posiadajcymi boczne wsporniki o maksymalnym rozstawie 2 m,

- podczas transportu kanaty powinnylaabezpieczone przed uszkodzeniem przez
metalowe cgsci srodkdw transportu jakruby, taacuchy, itp. Luino uktadane kanaty



powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedie tektury falistej i desek
pod tacuch spinajcy boczneciany skrzyni samochodu,

- podczas transportu kanaty powinnylaabezpieczone przed zmagootazenia.
Platforma samochodu powinnaduystawiona w poziomie.

Wedtug istniejcych zalecé przewoz powinien odbywssic przy temperaturze otoczenia
-5°C do +30°C.

Transport powinien ponadto zapewhia

- stabilng¢ pozycji zatadowanych materiatéw

- kontrok zatadunku i wytadunku

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodle zasady wykonania rob6t podano w Specyfikeajhnicznej ,Wymagania Ogoélne”

5.2. Szczegodtowe zasady wykonania rob6t

5.2.1. Monta instalacji wentylacji mechanicznej

5.2.1.1. Wykonanie

Powierzchnie przewoddéw powinny bygtadkie, bez zatamiai wgniecé. Materiat
powinien by jednorodny, bez werow, wad walcowniczych itp. Powierzchnie pakry
ochronnych nie powinny méeubytkéw, gknig¢ i tym podobnych wad.

Wymiary przewodow o przekroju prostghym i kotowym powinny odpowiada
wymaganiom norm PN-EN 1505[1] i PN-EN 1506

Szczelné¢ przewoddw wentylacyjnych powinna odpowiadeymaganiom normy PN-B-
76001

Wykonanie przewodow prostych i ksztalttek z blacbywmno odpowiadawymaganiom
normy PN-B-03434

Polczenia przewodow wentylacyjnych z blachy powinnypadiad& wymaganiom
normy PN-B-76002

5.2.1.2. Monta przewoddéw

Przewody wentylacyjne powinny byamocowane do przegrod budynkow w odlégjto
umazliwiajgce] szczelne wykonanie poker poprzecznych. W przypadku poken
kotnierzowych odlegi&t ta powinna wynosgico najmniej 100 mm.

Przefcia przewodow przez przegrody budynku nglevykonywa w otworach, ktorych

wymiary g od 50 do 100 mm wksze od wymiaréw zewitrznych przewodow lub
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przewodow z izolagj Przewody na catej gruba przegrody powinny hy obtazone
wetng mineralry lub innym materiatem elastycznym o podobnychseitaosciach.
Przefcia przewodow przez przegrody oddzielenia przeciapmvego powinny by
wykonane w sposéb nieoliajacy odporndci ogniowej tych przegréd.

Izolacje cieplne przewodow powinny niiszczelne pakzenia wzdhine i poprzeczne, a
w przypadku izolacji przeciwwilgociowej powinna dyonadto zachowana, na calej
powierzchni izolacji, odpowiednia odpogtma przenikanie wilgoci.

Izolacje cieplne niewypogane przez producenta w wargtwchrongca przed
uszkodzeniami mechanicznymi oraz izolacje nane na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych powinny mieodpowiednie zabezpieczenia, np. przez zastosowanie
oston na swojej zewitrznej powierzchni.

Material podpér i podwieshe powinna charakteryzowaodpowiednia odporrsé na
korozjg w miejscu zamontowania. Metoda podparcia lub pedménia przewodow
powinna by odpowiednia do materiatu konstrukcji budowlanemiejscu zamocowania.
Odlegta¢ miedzy podporami lub podwieszeniami powinna ¢byustalona z
uwzgkdnieniem ich wytrzymakzi i wytrzymataci przewodow tak aby uggie sieci
przewodow nie wplywato na jej szczelidp wiasciwosci aerodynamiczne i
nienaruszaln& konstrukcji.

Zamocowanie  przewodow do  konstrukcji budow]a powinno  przenaosi
obcigzenia wynikagce z cgzarow:

przewodow;

materiatu izolacyjnego;

elementow instalacji niezamocowanych niezate zamontowanych w sieci
przewodow, np. ttumikdw, przepustnic itp.;

elementow sktadowych podpor lub podwiesze

osoby lub o0soOb, ktére ey stanowity dodatkowe obgienie przewodow w czasie
czyszczenia lub konserwaciji.

Zamocowanie przewodow wentylacyjnych powinno¢ bgdporne na podwgzorny
temperatug powietrza transportowanego w sieci przewodowi faka wystpuije.
Elementy zamocowania podpor lub podwigsde konstrukcji budowlanej powinny ndie
wspotczynnik bezpiecstwa rowny co najmniej trzy w stosunku do oblicoevego

obcigzenia.



Pionowe elementy podwieszeoraz poziome elementy podpor powinny énie
wspotczynnik bezpiecistwa rowny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy
plastycznéci pod wptywem obliczeniowego oléenia.

Poziome elementy podwieszei podpdr powinny mié€ mazliwosé przeniesienia
obliczeniowego obgienia oraz by takiej konstrukcji, aby ugcie mkdzy ich
pofaczeniami z elementami pionowymi i dowolnym punktetementu poziomego nie
przekraczato 0,4 % odledda miedzy zamocowaniami elementéw pionowych.
Polczenia mgdzy pionowymi i poziomymi elementami podwieszepodpor powinny
mie¢ wspotczynnik bezpiechastwa rowny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy
plastycznéci pod wptywem obliczeniowego obg¢enia.

W przypadkach, gdy jest wymagane, abyadeenia i elementy w sieci przewodow
mogty by¢ zdemontowane lub wymienione, naleeapewnt niezalegne ich zamocowanie
do konstrukcji budynku.

W przypadkach oddziatywania sit wywotanych rozsaér@cig cieplry konstrukcja
podpor lub podwieszepowinna umeliwia¢ kompensagj wydtuzen liniowych.

Podpory i podwieszenia w aitnie maszynowni oraz w odlegid nie mniejszej i 15 m

od zrédta drga powinny by wykonane jako elastyczne z zastosowaniem

podktadek z materiatow elastycznych lub wibroizotétv.

5.2.1.3. Otwory rewizyjne i maliwos¢ czyszczenia instalacji

Czyszczenie instalacji powinno &y zapewnione przez zastosowanie otworéw
rewizyjnych w przewodach instalacji lub demontalementu skladowego instalaciji.
Otwory rewizyjne powinny umidiwiaé oczyszczenie wewitrznych powierzchni
przewodow, a tale urzdzer i elementow instalacji, # konstrukcja tych urgdzen i
elementdw nie umdiwia ich oczyszczenia w inny sposab.

Wykonanie otworéw rewizyjnych nie powinno obai wytrzymatgci i szczelnéci
przewodow, jak rowniewtasndgci cieplnych, akustycznych i przeciwjarowych.
Elementy usztywnigce i inne elementy wypogania przewodow powinny Bytak
zamontowane, aby nie utrudniaty czyszczenia przéwod

Elementy usztywnigre wewntrz przewodow o przekroju prostgkym powinny mié
optywowe ksztalty, najlepiej o przekroju kotowymiedopuszczalne jest stosowanignta
perforowanych lub innych elementéw trudnych do zegsnia.

Nie naley stosowa wewrgtrz przewodow ostro zakeozonych srub lub innych
elementow, ktore magpowodowé zagraenie dla zdrowia lub uszkodzenie aoizen

czyszcacych.



Nie dopuszcza siostrych krawdzi w otworach rewizyjnych, pokrywach otworow i
drzwiach rewizyjnych.

Pokrywy otworow rewizyjnych i drzwi rewizyjne wdzer powinny s¢ tatwo otwieré.

W przewodach o przekroju kotowymscednicy nominalnej mniejszejn200 mm nalgy
stosowé zdejmowane Zepki lub trojniki z zdlepkami do czyszczenia. W przypadku
przewodow o wgkszychsrednicach nabey stosowa trojniki o minimalnejsrednicy 200
mm,

W przewodach o przekroju prostphkym nalegy wykonywa otwory rewizyjne o
minimalnych wymiarach

W przypadku wykonywania otworow rewizyjnych nanka przewodu, ich wymiary
powinny by rowne wymiarom przekroju poprzecznego przewodu.

Jezeli jeden lub oba wymiary przekroju poprzecznegazepiodu § mniejsze i
minimalne wymiary otworu rewizyjnego olitene w tablicy 2, to otwoOr rewizyjny
naley tak wykon&, aby jego krotsza krayz byta rownolegta do krotszej kradzi
scianki przewodu, w ktorym jest umieszczony.

W przypadku, gdy przewiduje ¢sidemonta elementu instalacji w celu urdovienia
czyszczenia, powstate w ten sposéb otwory nie pawimg mniejsze ni okreslone w
tablicach 11 2.

Nalezy zapewnt dostp do otworow rewizyjnych w przewodach zamontowanyetul
stropem podwieszonym.

Nalezy zapewné dostp w celu czyszczenia do ngstjacych, zamontowanych w
przewodach ugdzen:

przepustnice (z dwdéch stron);

klapy pazarowe (z jednej strony);

nagrzewnice i chtodnice (z dwoch stron);

ttumiki hatasu o przekroju kotowym (z jednej strgny

ttumiki hatasu o przekroju prostgiaym (z dwoch stron);

filtry (z dwoch stron);

wentylatory przewodowe (z dwoch stron);

urzadzenia do odzyskiwania ciepta (z dwoéch stron);

automatycznej regulacji strumienia przeptywu (z dwétron).

Powyzsze wymaganie nie dotyczy gdzen, ktére mana tatwo zdemontowaw celu
oczyszczenia (z wyikiem klap paarowych, nagrzewnic i chtodnic).



Jezeli projekt nie przewiduje inaczej, goizy otworami rewizyjnymi nie powinny By
zamontowane wcej niz dwa kolana lub tuki o dcie wickszym ni 45 ", a w przewodach

poziomych odlegt& migdzy otworami rewizyjnymi nie powinna byvieksza nk 10 m.

5.2.1.4. Wentylatory

Sposob zamocowania wentylatorow powinien zabezpiegzzed przenoszeniem ich
drgaa na konstrukcje budynku (przez stosowanie fundaévenptyt amortyzacyjnych,
amortyzatoréw sggynowych, amortyzatorow gumowych itp.) oraz na ilestg przez
stosowaniegcznikow elastycznych.

Amortyzatory pod wentylator natg rozmieszcza w taki sposob, abyrodek cezkosci
wentylatora znajdowat siw potowie odlegtéci pomidzy amortyzatorami.

Wymiary poprzeczne i ksztalidznikow elastycznych powinny bygodne z wymiarami

i ksztattem otworow wentylatora.

Dlugos¢ tacznikow elastycznych (L) powinna wynésiO0 < L < 250 mrn.

Laczniki elastyczne powinny KBytak zamocowane, aby ich materiat zachowywat ksztat
tagcznika podczas pracy wentylatora i jedndore aby drgania wentylatora nie byty
przenoszone na instalacj

Podczas monta wentylatora naley zapewnt:

odpowiednie (poziome lub pionowe), w zaiesci od konstrukcji, ustawienie osi wirnika
wentylatora;

rownolegte ustawienie osi wirnika wentylatora i s#iika;

ustawienie kot pasowych w ptaszczyznach prostoghdiyo osi wirnika wentylatora i
silnika (w przypadku wentylatorow z przektaglrpasowd). Przektadnie pasowe nale
zabezpiecz§ ostonami.

Wentylatory ttocace (zasysape powietrze z wolnej przestrzeni) powinny énggwory
wlotowe zabezpieczone siagtk

Zasilenie elektryczne wirnika powinno zapewmrawidtowy (zgodny z oznaczeniem)

kierunek obrotow wentylatora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady jakoi robot podano w ST-0 "Warunki Ogélne”.

6.1. Badanie materiatow aytych do budowy instalacji elektrycznej apteki.
Badanie to nagpuje poprzez poréwnanie cech materiatow z Wymagainimkumentaciji

projektowej, ST-0 i odpowiednich norm materiatowysddanych w pkt.10 niniejszej ST.
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6.2. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakdci wykonanych robét dotyczy zgodsed wykonania instalacji z
dokumentagj projektows oraz normami polskimi. Cadé. robot kontrolowé pod
wzgladem zgodnéci wykonania z przepisami BHP i " Warunkami tectanmigmi

wykonania i odbioru rob6t budowlano-mombavych” .

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki i zasady obmiaru rob6t

- llo$¢ kanatdw wentylacyjnych natg oblicza w m2, wyodebniajac ilos¢ kanatow w
zaleznosci od rodzajow kanatéw, ickrednic i obwodow oraz rodzajow peoker, bez
odliczania ksztaltek, Do diugoi rurocigow nie wlicza si ttumikéw, przepustnic,
kroccow elastycznych i innych elementéw.

- Zwezki wlicza sk do kanatéw o wikszejsrednicy.

- Uzbrojenie kanalow — przepustnice, klapy p.p&raéce elastyczne, kratki, nawiewniki,
etc. oblicza siw sztukach z podaniem rodzaju materiadtednicy (obwodu).

- Urzadzenia wentylacyjne — wentylatory, centrale werdyjae, klimatyzatory itp. -
oblicza s¢ w sztukach lub kompletach z podaniem rodzaju utypdzenia.

Ogodlne zasady obmiaru robot podagevsST —O.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-0 oraaMatunkach technicznych

wykonania i odbioru rob6t budowlano-monbavych” .

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne zasady dotyee podstawy rozliczenia robot i ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w Specyfikacji Technicznej
~Wymagania Ogolne”

9.2. Szczegotowe zasady dotyre podstawy rozliczenia robét i ptatnéci
Rozliczenie rob6t montawych instalacji wentylacji mechanicznej i klima#aggi maze
by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakiast i ich kaicowym
odbiorze lub etapami ok§ienymi w umowie, po dokonaniu odbiorowedziowych

robot.



Ostateczne rozliczenie umowy p@aizy zamawigcym a wykonawg nastpuje po
dokonaniu odbioru kicowego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatroi wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi
wartas¢ tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmsych i ilosci robot
potwierdzonych przez zamawiaggo lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za olomy zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robot lub kwoty ryczakoobejmujce roboty montaowe
uwzgkdniaj:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatéw, nadzi i sprz:itu,

- obstug sprz:tu nie posiadacego etatowej obstugi,

- przenoszenie poeltznych uradzea i sprztu w miag postpu robét,

- wykonanie robot pomocniczych

- monta kanatéw wentylacyjnych, ruraggow, osprztu i urzdzen,

- wykonanie préb szczeldo i wydajnaci

- usungcie wad i usterek powstatych w czasie wykonywaalzot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-ISO 5221:1994 Rozprowadzenie i rozdziat poweetrzletody pomiaru przeptywu
powietrza w przewodzie.

PN-68/B-01411 Wentylacja. Usdzenia i elementy ugdzen wentylacyjnych. Podziat,
nazwa, okréenie.

PN-67/B-03410 Wentylacja. Wymiary poprzeczne przéywventylacyjne.
PN-83/B-03430 Wentylacja w budynkach mieszkalny@mieszkania zbiorowego i
uzyteczndgci publicznej. Wymagania.

PN-73/B-03431 Wentylacja mechaniczna w budownictWgmagania.

PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Padsive wymagania i badania.
PN-78/B-10440 Wentylacja mechaniczna. adizenia wentylacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze.

PN-B-76001:1996 Wentylacja. Przewody wentylacyjrgzczelné¢. Wymagania |
badania.

PB-B-76002:1996 Wentylacja. Rokenia urgdzen, przewoddéw i ksztattek
wentylacyjnych blaszanych.

PN-B-76003:1996 Wentylacja i klimatyzacja. Filtrgvpetrza. Klasy jakeci.
PN-B-03434:1999 Wentylacja. Przewody wentylacyjifeodstawowe wymagania i
badania.

PN-EN1505:2001 Wentylacja budynkéw. Przewody prosksztattki wentylacyjne z
blachy o przekroju prostathym. Wymiary.

PN-EN 1506:2001 Wentylacja budynkéw. Przewody mrdasksztattki wentylacyjne z
blachy o przekroju okgtym. Wymiary.

PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja. Termogih.



PN-EN 1751:2001 Wentylacja budynkow. Bdzenia wentylacyjne Kawowe. Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zapgych.

PrPN-EN 12599 Wentylacja budynkow. Procedury hadaetody pomiarowe dotygze
odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klityaaciji.

PrEN 12236 Wentylacja budynkéw. Podwieszenia i pogprzewodéw. Wymagania
wytrzymatagciowe.

PN-EN ISO 15874-1:2004(U) Specyfikacja techniczngkamania i odbioru robot
budowlanych. Wymagania ogolne

Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacgntylacyjnych - zeszyt 5 - COBRTI
INSTAL,



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-3

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

CPV 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektcgnych
CPV 45311100-1: Instalacja gniazd wtyczkowych

CPV 45311100-1: Instalacja sitowa i odbiorow techrogicznych
CPV 45314320-0: Instalacja okablowania

CPV 45311000-0: Pomiary

CPV 45310000-3: Prace demontawe
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1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjvgymagania dotycre wykonania
i odbioru wszystkich robot brap elektrycznej zwjzanych z instalagj elektryczn

w ramach projektu pn. ,Remont w Szkole Podstawawe] w Komornikach”.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipeeaetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wyliczonych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji wszistizynndci przygotowawcze
i podstawowe braty elektrycznej zwjzane z instalagjelektryczm, obejmuj:

- rozbudowe tablicy T1,

- wewretrzne linie zasilajce do wentylatoréw dachowych,

- instalacja gniazd wtykowych,

- instalacja sitowa i odbioréw technologicznych,

- instalacja przeciwprzegiowa,

- instalacja okablowania,

- pomiary,

- prace demontawe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe w niniejszej STa zgodne z obowkrujacymi odpowiednimi
normami polskimi oraz  odpowiednimi normami krajdwii Europejskiej, jéli ich
zakres dopuszcza prawo polskie i ST - 0 " Wymagddgdlne" oraz instrukcjami

producentéw urgzen.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za zgodito
z Kontraktem i poleceniami Inspektora Nadzoru. @gdlvymagania dotygze robot
podano w ST-0 " Wymagania Ogolne".



2. MATERIALY

- Dltawice gumowe

- Gniazda wtycz.p/t.izol.2P+Z,10/16 A, 250V
- Laczniki klaw.n/t.6-10 A,250 V,bryzgoodp.
- Prety stalowe ocynkowane

- Przewody N2XH-J 3x1,5

- Przewody kabelkowe N2XH-J 3x2,5

- Puszki izolacyjne podtynkowe

- Wsporniki dachowe z uchwytem

- Wytaczniki S 301 C16

- Wyltaczniki S 301 C2A

- Zegar 1 kanatowy programowalny

- Ztaczki odga¢zne instalacji odgromowej

3. SPRZAT
Warunki dotycace sprztu opisano w ST-0 "Warunki Ogolne”.

- Srodek transportowy do 5,0 Mg,
- samochaod skrzyniowy do 5 Mg.

4. TRANSPORT

Warunki dotyczce transportu opisano w ST-0 "Warunki Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Tablica T-1
Nalezy rozbudowa tablice T-1 zgodnie z wytycznymi uwzginionymi na rysunku E-01.

5.2. Prace kablowe i instalacyjno-montzowe

Przewody do wentylatoréw dachowych prowadzogu bv:

- na istniegcych korytkach kablowych,

- w rurach RL mocowanych za pomaagchwytow systemowych,
- w bruzdach pod tynkiem.

5.3. Kable i przewody zasilagce
Kable naley uktad& w liniach prostych i unikaskrzyzowan, by dalsze uktadanie kabli

bytlo mazliwe bez krzyowania z ju utozonymi kablami. Przégia kabli i przewoddw
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przez stropy wykonanalezy w rurach RL arednicach dostosowanych do przekroju
przewodow. Po wprowadzeniu kabli przepusty uszczeak by ich odporn@ ogniowa
byta nie mniejsza niodpornd¢ ogniowa stropu, przez ktory przechaedPrzekroje kabli

i przewoddw nalgy dobra& do obcgzalnasci pradowej zgodnie z PN.

Wszystkie kable naky oznakowdé zgodnie z PN. Znakowanie wykony$vaa pomog
oznaczé cyfrowych na trwalych paskach mocowanych do kaldinakowanie
wykonywa zarGwno po stronie tablicy, jak i po drugiej simkabla.

Przegcia kabli przez strefy parowe wykonéd, jako szczelne z zastosowaniem przegréd
ogniowych. Na kablach przechadych przez sciany paarowe naley zatazy¢
oznaczniki metalowe po obydwu strondgcrany.

Kable zasilajce uradzenia zasilane sprzed wgknika pagarowego a prowadzone
wewnmntrz obiektu nalgy wykona kablami o odpornici ogniowej E90 min.

Wszystkie kable wchodze do obiektu ponej poziomu ziemi prowad&iw przepustach

z rur. Rury uszczelbiprzed maliwoscig penetracji wody i gazu do winza obiektu.

5.4. Instalacja gniazd sitowych i wtykowych

Odbiorniki sitowe naley podhczy¢ kablami odpowiednio 5 lub 3ytowymi, przy czym
przewody musgmiec izolacg na napicie 750V.

Odbiorniki technologiczne natg podhczy¢ do sieci bezpaednio lub za pgrednictwem
gniazd wtykowych 1 i 3-fazowych odpowiednio 3 lukcibma przewodami, przy czym
przewody musg miec izolacg na napicie 750 V.

W przypadku urgdzer posiadajcych wiasi skrzynk sterujca kable zasilajce naley
podhcza: bezpdrednio do skrzynki. Przed wszystkimi silnikami dlgkznymi
wchodzcymi w sklad rénych instalacji wykonywanych przez wykonawaeobot
elektrycznych naley umieszczawytaczniki awaryjne.

5.5. Wentylatory dachowe

Nalezy doprowadz zasilanie do wentylatorow zlokalizowanych na da¢hgodnie z
projektem instalacji sanitarnych) kablem typu N23H3x1,5mm2. Wentylatory
sterowane &xda:

- recznie za pomagprzycisku zlokalizowanego koto tablicy T-1;

- automatycznie za pomgeegara tygodniowego zlokalizowanego w tablicy T-1.

5.6. Gniazda wtykowe i ochrona przed pzarem



Na pktrze szkoly powikszana jest sala lekcyjna. W tym celu wyburzana geisnka
dziatowa, na ktorej znajdwjsie 3 gniazda do kuchenek elektrycznych. Malprzeniéé

te gniazda né&ciare z zapleczami.

W projektowanej instalacji natg zastosowa ochrore przed dotykiem bezgoednim,
poprzez utaenie przewodow w izolacji 750 V, a kabli w izolagpO0V, oraz stosowanie
oston uradzen elektrycznych (ostony osmtu, tablic, szaf rozdzielczych).
Uzupetnieniem ochrony przed dotykiem begednim Igda  wytgczniki
roznicowopgdowe o pgdzie wyhczalnym 30 mA instalowane w obwodach gniazd
wtykowych i gwietleniowych.

Ochrore przed dotykiem poednim, stanowi bedzie samoczynne wygzenie zasilania
z wykorzystaniem przeteniowych oraz ranicowopgdowych wyhcznikéw. Rozdziat
uktadu zasilania z TN-C na TN-S ngstije w rozdzielniach gtdéwnych budynku.

Szyre PEN zhcza (miejsce rozdziatu) nale uziemt, a oporn€¢ uziomu nie powinna
przekracza 30 om.

Calp instalacg elektryczm budynku wykon& w ukiladzie zasilania TN-S, czyli
z oddzielnymi przewodami ochronnymi PE w kolorzelazji z6tto-zielonym (dotyczy
to takze obwoddw éwietleniowych).

Wszystkie gniazda wtykowe winny posi&déolce ochronne, do ktorych edy
przylaczone przewody ochronne PE (izolagjato-zielona). Przed oddaniem instalaciji
elektrycznej do eksploatacji nale wykona& pomiar skuteczri@i ochrony

przeciwporaeniowe;.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady jakoi robot podano w ST-0 "Warunki Ogélne”.

Kontrola jakdci robot przy wykonywaniu instalacji elektrycznychewretrznych i
zasilania polega na sprawdzeniu wszystkich faz pnacodbiorze kfsccowym.
Kontrola jakaci powinna obejmowa

- sprawdzenie materiatéw pod wgdém ich zgodnéei z aktualnymi normami,
dokumentagj technicza i niniejsz ST

— sprawdzenie wykonania robot zand@jch potwierdzone protokotami odbiorow
czesciowych i wpisami do dziennika budowy, a w szczegédi:

* sposobu utzenia kabli i przewoddw, zachowania koordynacji i

* poprawndci wykonania przég kabli w przepustach rurowych pod drogami

i terenami utwardzonymi oraz przy Weiu kabla do budynku i skrzgwan



z istniepcym lub projektowanym uzbrojeniem terenu,

— gatunek dostarczonych towarow,

— sprawdzenie dziatania wszystkich adzexr podhczonych do instalacji elektrycznej,
— sprawdzenie i badanie uziemienia ochronnego asgpaniem,

— badanie rezystancji izolacj,

— badanie skuteczioi ochrony przeciwpotaniowej,

— badanie @gtosci polgczenr wyréwnawczych,

— pomiarze rezystancji uziemienia,

— pomiarze nagtzenia gwietlenia,

— sprawdzenie dokumentacji imowej odbiorczej, ktGra musi zawiéra&o najmniej
(dostarcza Wykonawca robot):

» Oswiadczenie kierownika robot elektrycznych o wykoingorac zgodnie

z dokumentagji przepisami,

» Dokumentagj powykonawc3,

» Wpisy do dziennika budowy o robotach zanikowych,

* DTR urzdzer dostarczanych fabrycznie,

* Certyfikaty, deklaracje zgodia i dopuszczenia na zastosowane materiaty

i urzadzenia,

* Protokdty z przeprowadzonych pomiaréw i prob.

6.1. Badanie materiatow @ytych do budowy instalacji elektryczne;.
Badanie to nagpuje poprzez poréwnanie cech materiatow z Wymagainimkumentaciji

projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowyadpnych w pkt. 10 niniejszej ST .

6.2. Kontrola jakosci robot.

Kontrola  jakdci wykonanych robot dotyczy zgodiwd wykonania instalacji z
dokumentagj projektows oraz normami polskimi. Caé. robot kontrolowa pod
wzgladem zgodngéci wykonania z przepisami BHP i " Warunkami teclznigmi
wykonania i odbioru robét budowlano-momavych” . tom V Instalacje elektryczne oraz

0 Przepisy Budowy Ugdzen Elektrycznych (PBUE)

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podanevsST-0 "Warunki Ogolne”.

llos¢ wykonanych roboét okia sk na podstawie pomiaréw w obiekcie.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0 oraaAMafunkach technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlano-montavych” .

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnpostanowieniami Umowy oraz
obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finatregny rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich iéoi, jakasci i wartasci.

Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennidolvy przedktadapg
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokntacg powykonawcz robot.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektove, ST i wymaganiami
Inwestora, jeeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytysv

Koncowego odbioru dokonujezytkownik, ktéry ustala komigjodbioru z udziatem
Inwestora, Wykonawcy, odpowiednich &hutechnicznych, ppoi bhp.

Komisja odbioru powinna:

- zbadé kompletnd¢, aktualng¢ i stan dokumentacji powykonawczej i zaakceptbowa
ja,

— dokon& bezpdrednich ogtdzin wszystkich elementow instalacji w celu spraama
jakosci robot i zgodnéci z otrzyman dokumentagj i przepisami,

— sprawdzt funkcjonowanie urgdzen oraz przeprowadziwyrywkowe pomiary
zgodndci danych z przedstawionymi dokumentami,

— ustalt warunki i maliwos¢ przekazania instalacji do eksploatacii,

— poradzi¢ protokdt z odbioru z podaniem doktadnych stwiergzestalé i wnioskow.
Komisja wnioskuje w czasie odbioru o prgyie instalacji do eksploatacii.

Z chwilg przegcia instalacji przezaytkownika i w dniach z nim uzgodnionych,
Wykonawca wydeleguje swoich wykwalifikowanych prgevicieli, aby przeszkdi
personel do obstugi zainstalowanychaglza, ich pracy, ustawienia wszystkich
elementow sterowania, bezpieagava i kontroli. Przedstawiciel Wykonawcy prze&a
takze wszelkie potrzebne informacje niedhe dla zapewnienia bezawaryjnej pracy i

obstugi codziennej instalacji.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady ptatdo podano w ST -0 " Wymagania ogdlne".



10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaciirie kablowe. Projektowanie

i budowa

PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowegyr@g do kabli o napiciu
znamionowym do 60 kV. Ogdélne wymagania i badania.

PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolatyvorzyw termoplastycznych i
powtoce poliwinylowej na naptie znamionowe 0.6/1 kV

PN-IEC 61024-1 Ochrona odgromowa obiektéw budowdanyasady ogolne.
PN-91/E-05009/01 Instalacje elektryczne w obiekiawtiowlanych. Zakres, przedmiot
I wymagania podstawowe.

PN-91/E-05009/02 Instalacje elektryczne w obiekiawtiowlanych. Terminologia.
PN-91/E-05009/03 Instalacje elektryczne w obiekiagtiowlanych. Ustalenie ogélnych
charakterystyk.

PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektagtiowlanych. Ochrona
zapewnigjca bezpieczestwo. Ochrona przeciwparaniowa.

PN-91/E-05009/43 Instalacje elektryczne w obiektagtiowlanych. Ochrona
zapewnigjca bezpieczestwo. Ochrona przed gem przefzeniowym.
PN-92/E-05009/54 Instalacje elektryczne w obiektagtiowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-85/B-01085 Antykorozyjne zabezpieczenie w budotmie. Ogdlne zasady ochrony.
BN-68/6353-03 Folia kaladrowana techniczna z uptastionego polichlorku winylu
BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchngdwych. Piasek
BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodowyt (analogia).

PN-91/E-05010 Zakresy ngpiowe instalacji elektrycznych w obiektach budowieim
PN-EN 50171:2002U Niezatae systemy zasilania

PN-EN 50310:2002 Stosowanie pcten wyrownawczych i uziemiagych w budynkach
z zainstalowanym spgiem informatycznym

PN-EN 60514:2002 Kontrola odbiorcza licznikow indyjaych energii elektrycznej
czynnej pgdu przepmiennego klasy 2.

PN_EN 61037:2001 Pomiary energii elektrycznej. &t@nie taryfami i obgzeniem.
Wymagania szczegotowe elektronicznych odbiornikéevasvania cestotliwoscia
akustyczn

PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w kiaieh budowlanych. Ochrona
zapewnigjca bezpieczestwo. Dobdérrodkdéw ochrony w zalaosci od wptywow
zewretrznych

PN-IEC 364-703:1993 Instalacje elektryczne w olaektbudowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéaelektryczne w obiektach
budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podsvasvo

PN-IEC 60364-4-XXX:1999,2000,2001 Instalacje elg&tne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietatsva

PN-IEC 60364-5-XXX:1999,2000,2001,2002,2003 Instigalektryczne w obiektach
budowlanych. Dobdr i montavyposaenia elektrycznego.

PN-IEC 60364-6-61:200 Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-XXX:1999,2000,2003,2004 Instaladgkieyczne w obiektach
budowlanych. Wymagania dotygz specjalnych instalacji lub lokalizacji

Ustawa "Prawo Budowlane” Dz.U. nr 89 z 1994r. wagmyniejszymi zmianami.



Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budand - Montaowych tom V
oraz inne obowgzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE.
Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomda montaowych i
rozbiérkowych Dz.U. nr 13 z 1972r.

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwaow sprawie aprobat i
kryteridw technicznych dotygeych wyrobéw budowlanych Dz.U. nr 10 z 1995r.
Ustawa o badaniach i certyfikacji Dz.U. nr 55 z 3@Qvraz z péniejszymi zmianami.
Zarzzgdzenie Dyrektora Centrum BadaCertyfikacji w sprawie ustalenia wykazu
wyrobéw podlegajcych obowsgzkowi zgtaszania certyfikacji na znak bezpiecstea i
oznaczania tym znakiem M.P. nr 39 z 1994r. wra@aznigjszymi zmianami.
Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwacw sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiaglbudynki i ich usytuowanie Dz.U. nr 75 z 2002r.
poz. 690.

Przepisy Budowy Urdzen Elektrycznych. PBUE wyd. WEMA 1997r.



