SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

dla przedsiewziecia:

»BUDOWA SIECI WODODCIAGOWEJ
OLESNO ULICA MLYNSKA i BUDOWLANYCH”

ST- 00.01. Roboty przygotowawcze

ST- 00.02. Roboty ziemne

ST- 00.03. Montaz rurociggow i uzbrojenia.

ST- 00.04. Rozbiérka nawierzchni drogowej.

ST- 00.05. Odbudowa nawierzchni drogowej
- podbudowa.

ST-00.06. Odbudowa nawierzchni drogowej
— nawierzchnia bitumiczna.

ST- 00.07. Odbudowa nawierzchni drogowej
— chodniki.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwiazanych z budowa sieci wodociagowej w ramach przedsiewziecia pn.: ,,Budowa sieci wodociggowej
Olesno ulica Mlynska i Budowlanych”.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w punkcie powyzej.

1.3.Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt przygotowawczych jak nizej:
- wytyczenie w terenie przebiegu trasy rurociagow :
= sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy
punktow wysokosciowych,
= uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
=  wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéow roboczych),
= wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
= zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- okreslenie potozenia obiektow,

1.4.0Okreslenia podstawowe

Punkty glowne trasy. Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

Pozostale okreslenia podstawowe. Sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogdlne”, punkt 1.4. oraz w pozostatych
zamieszczonych w ramach niniejszego opracowania specyfikacjach technicznych.

2. MATERIALY

2.1.Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gltéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5 metra. Pale drewniane umieszczone poza granica
robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢
od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane srednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugosci okolo 0,3 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i
dhugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki" powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0,5m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1.Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- aty,
- tasmy stalowe i szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonywania robot przygotowawczych

Wykonawca przed przystapieniem do robot na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektoéw w pasie robot z adresem obiektu i krotkim opisem
stanu technicznego ze szczegélowym uwzglednieniem istniejacych uszkodzen i peknig¢.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtownego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK) (od 1 do 7). Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przejaé od
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspotrzgdne punktéw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora nadzoru o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢
od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inspektora nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora nadzoru, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora nadzoru oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardéw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostana zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkdéw
Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Glownego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK) (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie zwymaganiami podanymi w punkcie 5.2. niniejszej
specyfikacji.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:
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8.

ryczalt obejmujacy pelng obsluge geodezyjna tzn. wytyczenie tras pod kanalizacje sanitarna,
kanalizacj¢ deszczowa i sieci wodociggowej wraz z wytyczeniem osi obiektow na sieci (studzienki,
wpusty, odnogi) oraz z wytyczeniem obrysu rob6t ziemnych, a takze dokumentacje powykonawcza.

ODBIOR ROBOT

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy rurociggdw w terenie nastgpuje na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych Iub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada
Inspektorowi nadzoru.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena za wytyczenie trasy i punktéw wysokos$ciowych obejmuje:

10.

[1]
(2]

[3]
[4]
[5]
[6]
[7]

(8]
[9]

wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy, granic robot i punktow wysokosciowych
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami

wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow
wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postepu robot

zastabilizowanie ~ punktow ~w  sposdb  trwaly, ochron¢ ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie

utrzymywanie i ewentualne uzupelnienie w trakcie robot roboczych punktéw sytuacyjno -
wysokosciowych

wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktéore Wykonawca uzna za potrzebne

transport i koszty materialow

dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkow.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii
1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii.
1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, Gltowny Urzad Geodezji
i Kartografii 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
PN-D-95017  Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

[10] PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia.
[11] BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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»BUDOWA SIECI WODODCIAGOWEJ
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ST-00.02 Roboty ziemne
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwiazanych z budowg sieci wodociggowej w ramach przedsiewziecia pn.: ,,Budowa sieci wodociggowej
Olesno ulica Mlynska i Budowlanych”.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy
obiektéw liniowych — sieci wodociggowej, kanalizacji sanitarnej i kanalizacji deszczowej i obejmuja
wykonanie wykopdéw w gruntach nie skalistych kategorii [ do V i ich zasypanie po wykonaniu rurociggow.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Wykopy liniowe. Wykopy o szerokosci 0,43-2,05 m o $cianach pochylych 1:0,60.

Gleboko$é wykopu. Roznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych wyznaczonych w osi wykopu.

Wykop plytki. Wykop, ktérego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni. Wykop, ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gleboki. Wykop, ktorego glebokosé przekracza 3 m.

Ukop. Miegjsce pozyskania gruntu do zasypania wykopdw potozone w obrebie pasa robot.

Dokop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania potozone poza pasem robot.

Odklad. Miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy.

Umocnienie $cian wykopéw. Umocnienie scian wykopow zgodne z wymogami przepisow bhp gwarantujace
petne bezpieczenstwo wykonywania robot dostosowane do glebokosci wykopu i rodzaju gruntu.

Wskaznik zageszczenia gruntu. Wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu okreslona wedlug

wzoru:
Is = pa/ pas
gdzie:
pd - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m?],
Pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci

optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2],
stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych badana zgodnie z norma
BN-77/8931-12 [7], [Mg/m?].
Zasypanie wykopu. Zasypanie wykopu po ulozeniu w nim rurociaggdéw, obiektdw oraz pozostatych sieci i
urzadzen.
Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogo6lne” punkt 1.4.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podzial gruntow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania okreslaja przecigtne wartosci gestosci
objetosciowej gruntdw i materialdow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.
Do zasypu wykopow przyjeto catkowita wymiane gruntu

3. SPRZET
3.1.Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z

nastepujacego sprzetu:
- do odspajania i wydobywania gruntéw: koparki, tadowarki, itp.,
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- do jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw: spycharki, urzadzenia
do hydromechanizacji, itp.,

- do transportu mas ziemnych: samochody wywrotki,

- do zageszczania gruntu: ubijaki, plyty wibracyjne,

- do zabezpieczenia wykopu (szalunki, $cianki szczelne), itp.

4. TRANSPORT

Do wywozu wykopanej ziemi z wykopdw nalezy stosowaé¢ samochody samowytadowcze o nacisku na o$ do
8 ton.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Zasady prowadzenia robét

Przed rozpoczgciem robot na danym odcinku, Wykonawca dostarczy do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru
oraz administracji droég plan organizacji ruchu drogowego na wszystkich drogach, w ktorych beda
realizowane roboty. Po zatwierdzeniu dokumentéw Wykonawca dokona na ich podstawie oznakowania i
zabezpieczenia miejsca wykonywania robét.

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu (recznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych, ustalen instytucji
uzgadniajacych oraz posiadanego sprz¢tu mechanicznego. W rejonie istniejagcego uzbrojenia podziemnego
roboty ziemne wykonywaé sposobem recznym.

Jako zasade przyjmuje sie, ze wykopy wykonywane beda o $cianach pionowych z umocnieniem $cian. Sciany
moga by¢ umacniane wypraskami, grodzicami lub balami.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami rurociggdw do ktorych dodaje sig
obustronnie 0,4m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykdw. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miar¢ jego glebienia. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej lub zgodnie ze wskazaniami Inspektora nadzoru.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
robdt. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed ulozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposdb uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

Spod wykopu nalezy pozostawié na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5 cm w gruncie
suchym, a w gruncie nawodnionym okolo 20 cm. Wykopy nalezy wykonaé¢ bez naruszenia naturalnej
struktury gruntu. Poglebienie wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykonaé bezposrednio przed
utozeniem podsypki.

W trakcie realizacji robdt ziemnych nalezy nad wykopami ustawi¢ tawy celownicze umozliwiajace
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych dna. Lawy nalezy montowa¢ nad
wykopem na wysokosci okoto 1,0m nad powierzchniag terenu w odstepach co 30m. Lawy powinny mieé
wyraznie i trwale oznakowanie projektowanej osi przewodu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace si¢ lub biegnace
rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w
sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwila osiagniecia giebokosci wigkszej niz
1 m od poziomu terenu w odleglosci nie przekraczajacej co 20 m.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektorowi nadzoru szczegdtowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopow na czas budowy zapewniajacy bezpieczenstwo pracy i ochrone wykonywanych
robot.

Odwodnienie wykopow w razie koniecznosci jego prowadzenia nalezy wykona¢ w sposob uzgodniony
z Inspektorem nadzoru.

Ziemia z wykopow przewidziana jest do odwozu na sktadowisko lub w miejsce wybrane przez Wykonawce
i zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Wywoz urobku obejmuje transport z miejsca zaladunku do
miejsca roztadunku wraz z wszystkimi kosztami zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego
obejmuje takze ponowny zatadunek i powrdt na miejsce zasypania.

Wykop nalezy zasypaé¢ materialem piaszczystym po ulozeniu w nim obiektu liniowego oraz wykonaniu
pozostatych obiektow i urzadzen towarzyszacych rozpoczynajac od rownomiernego obsypania rur z bokow, z
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doktadnym ubiciem ziemi warstwami grubosci 1020 cm, drewnianymi ubijakami. Rury nalezy obsypac
recznie piaskiem do wysokosci 30 cm ponad wierzch rury. Pozostaly wykop do poziomu terenu nalezy
zasypa¢ mechanicznie warstwami piasku dowiezionego o grubosci 20 — 30 cm s. Warstwy nalezy zageszczaé
mechanicznie. Jednoczesnie z zasypywaniem przewodu nalezy stopniowo prowadzi¢ rozbidrke umocnienia.
Zasypywanie wykopow, gdzie to jest mozliwe winno zosta¢ podejmowane natychmiast jak tylko pewne
roboty zostang zakonczone. Oprécz zlaczy na przewodach. Miejsca te powinny byé odkryte do chwili
zakonczenia proby szczelnosci i prob cisnieniowych. Nalezy podjaé szczegdle starania, aby w czasie
zasypywania wykopow nie przemiesci¢ lub uszkodzi¢ rur. Nie wolno uzywaé zageszczarek w odleglosci
mniejszej niz 300mm od rur i ztaczek.
Zaleca si¢ wykonywanie robot przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.
Po ukonczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego lub wykonaé w
nawiazaniu do czgsci drogowe;.
W ramach ceny za wykonanie wykopow Wykonawca, uwzgledniajac obowigzujace przepisy prawne, uzyska:

- pozwolenie na sktadowanie odpadow, w tym postgpowanie z masami ziemnymi lub skalnymi jezeli

sg usuwane lub przemieszczane w zwiazku z realizacja inwestycji,

- aktualizacje, z wlasciwymi instytucjami, uzgodnien i decyzji.
Wykonawca winien uwzgledni¢ w cenie za wykonanie wykopow wszelkie naleznosci z tytulu prawa
wlasnosci, wydobycia, dzierzawy a takze optaty za skladowanie odpadow, $mieci i niebezpiecznych odpaddéw
oraz z tytulu wydobycia kamienia, piasku, zwiru, gliny lub innych materialéw niezbednych do wykonania
robot.
W przypadku odstepstw warunkéw gruntowych okreslonych dla posadowienia nalezy wstrzymaé roboty
i poinformowac¢ Inspektora nadzoru.

5.2.Wymagania dotyczgce zageszczenia
Wspolczynnik zageszczenia gruntu Is (zgodnie z BN-77/8931-12) nie powinien by¢ nizszy niz 0,98. Grunt
winien zosta¢ zbadany wg PN-88/B-04481. Grunty budowlane, badanie probek gruntu

5.3.0dwodnienie wykopéw
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catlym okresie trwania
robdt ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety rurociagu.
W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podluzny umozliwiajacy szybki odptyw wod
z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw
wykonywania innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w
czasie postepu robot ziemnych.
Zrédta wody odstoniete przy wykonywaniu wykopow nalezy uja¢ w rowy i (lub) dreny.
Przy budowie rurociagow w zaleznosci od glebokosci wykopu; rodzaju gruntu i wysokosci wymaganej
depresji, moga wystepowac trzy metody odwodnienia:

- powierzchniowa,

- drenazu poziomego,

- depresji statycznego poziomu zwierciadta wody gruntowe;.
Dla rurociagdéw budowanych w gruntach nawodnionych na dnie wykopu nalezy ulozy¢ warstwe filtracyjna
z thucznia lub zwiru grubosci 10 cm dla rur ci$nieniowych i 29 cm dla rur grawitacyjnych. Przy odwodnieniu
powierzchniowym woda gruntowa z warstwy filtracyjnej zostanie odprowadzona grawitacyjnie do studzienek
zbiorczych umieszczonych w dnie wykopu co okoto 50 m, skad zostanie odpompowana poza zasieg robot
wzglednie sptynie grawitacyjnie do odbiornika.
Przy odwodnieniu poprzez depresje statycznego poziomu zwierciadla wody gruntowej nalezy zastosowac
typowe zestawy iglofiltrow o glebokosci 5 - 6 m montowane za pomocg wplukiwanej rury obsadowe;j
srednicy 0,14m. Igtofiltry wplukiwa¢ w grunt po obu stronach co 1,5 m naprzemianlegle. Po zainstalowaniu
pierwszego iglofiltru nalezy przeprowadzi¢ prébe pompowania w czasie 6 godzin za pomoca pompy
przeponowej celem ustalenia stalego wydatku wody i prawidlowosci obsypki filtracyjnej.
Zakres robdt odwadniajacych nalezy dostosowa¢ do rzeczywistych warunkéw gruntowych i wodnych
w trakcie wykonywania robét.
Wykonawca dokona uzgodnien z odpowiednimi jednostkami administracji w zakresie zrzutu wody z
wykopdw i uzyska odpowiednie pozwolenia. Wszelkie ewentualne optaty nalezy ujaé w cenie za wykonanie

wykopow.
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Na omawianym terenie nie stwierdzono wystepowania wody gruntowej. Nie wyklucza si¢ zalegania wody po
wystepowaniu dtugotrwatych opadach deszczu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
Sprawdzenie wykonania wykopow. Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci
z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli
szczegblng uwage nalezy zwrdcic na:

- zapewnienie statecznosci §cian wykopow,

- sprawdzenie jakoSci umocnienia,

- odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,

- doktadno$¢ wykonania wykopow,

- wykonanie i grubos¢ wykonanej warstwy podsypki i zasypki,

- zageszczenie zasypanego wykopu.

6.2.Badania do odbioru robét ziemnych
Minimalna czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow:

- Pomiar szerokosci dna: pomiar tasma, szablonem w odstepach co 100 m na prostych i co 50 m
w miejscach, ktore budzg watpliwosci.

- Pomiar spadku podtuznego dna: pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 50 m oraz
w punktach watpliwych.

- Pomiar grubosci podsypki 20cm lub 10cm ponizej rur, zgodnie z dokumentacja techniczna,

- Pomiar grubosci obsypki z piasku (30 cm nad rurami),

- Badanie zaggszczenia gruntu: wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy,

- Badania wykopow otwartych obejmuja badania materialéw i elementow obudowy, zabezpieczenia
wykopdw przed zalaniem woda z opaddw atmosferycznych, zachowanie warunkow
bezpieczenstwa pracy, a ponadto obejmuja sprawdzenie metod wykonywania wykopow.

- Badania podtoza naturalnego przeprowadza si¢ dla stwierdzenia czy grunt podloza stanowi
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma naturalng wilgotnos¢, nie zostal podebrany, jest zgodny z
okreslonymi warunkami w dokumentacji projektowej i odpowiada wymaganiom normy PN-86/B-
02480. W przypadku niezgodnosci z. warunkami okreslonymi w dokumentacji projektowej nalezy
przeprowadzi¢ dodatkowe badania wedlug PN-81/B-03020 rodzaju i stopnia agresywnosci
srodowiska i wprowadzi¢ korekte w dokumentacji projektowej oraz przedstawi¢ do akceptacji
Inspektora nadzoru.

- Badania zasypu przewodu sprowadza si¢ do badania warstwy ochronnej zasypu przewodu do
powierzchni terenu. Badania warstwy ochronnej zasypu nalezy wykonaé przez pomiar jego
wysokosci nad wierzchem kanatu, zbadanie dotykiem sypkosci materialu uzytego do zasypu,
skontrolowanie ubicia ziemi. Pomiar nalezy wykona¢ z doktadnoscia do 10 cm w miejscach
odleglych od siebie nie wiecej niz 50 m.

- Badania nasypu stalego sprawdza si¢ do badania zageszczenia gruntu nasypowego wedlug BN-
77/8931-12 i wilgotnosci zaggszczonego gruntu.

- Badania podloza wzmocnionego przeprowadza si¢ przez ogledziny zewnetrzne i obmiar, przy
czym grubos¢ podloza nalezy wykonaé¢ w trzech wybranych miejscach badanego odcinka podtoza z
doktadnoscig do 1 cm. Badanie to obejmuje ponadto usytuowanie podtoza w planie, rzedne podtoza
i glebokos¢ utozenia podtoza.

Szerokosé dna. Szerokos¢ dna nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz
0+5cm.
Spadek podluzny dna. Spadek podluzny dna sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych nie moze dawaé réznic w stosunku do rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1
cm.
Typ stosowania rur PE RC dwuwarstwowe zwalniajg wykonawce od wykonywania podsypek i obsypek
rurociggu gruntem nowym. Jednakze zastosowanie gruntu z wykopu musi zagwarantowa¢ odpowiedni
wskaznik jego zageszczenia.
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Zageszczenie gruntu. Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢
zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

7.  OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie wykonywany na zasadach ogdlnych. Pomiar ilosci wykopdw obliczany bedzie jako
iloraz $redniej glebokosci wykopow na danym odcinku, jego dlugosci i minimalnej szerokosci przewidzianej
normami dla danej srednicy rur. Ilo$¢ zasypki obliczona zostanie jako roéznica pomiedzy iloscia wykopdw i
iloscig podsypki i osypki. Jednostkg miary przy wykonywaniu wykopdw oraz zasypki jest 1 m® ustalany przez
pomiar geodezyjny po odhumusowaniu i po wykonaniu wykopu.

8.  ODBIOR ROBOT

Odbior robot ziemnych bedzie si¢ odbywaé¢ na zasadach ogolnych, a roboty te beda traktowane jako
zanikajace.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa robdt ziemnych (wykopy, zasypy i nasypy w gruntach [-IV kategorii) obejmuje:
- zmiany w organizacji ruchu drogowego wraz z oznakowaniem tymczasowym
- dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkéw
- wykonanie niezbednych dodatkowych badan gruntu
- wykonanie przekopdéw kontrolnych
- wykonanie wykopu z transportem urobku na sktadowisko
- profilowanie dna wykopu i skarp
- zageszczenie podtoza gruntu w wykopie
- zasypanie wykopu (z zageszczeniem gruntu) po zakonczeniu robot montazowych
- zagospodarowanie nadmiaru gruntu z wykopow
- oplaty za uzyskanie wszelkich pozwolen i aktualizacji uzgodnien i decyzji
- naleznosci z tytulu wlasnosci i dzierzawy
- oplaty za sktadowanie wydobytych materiatow, odpadéw i Smieci
- wszelkie naleznosci za wydobycie materialow do wykonania robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] BN-83/8836-02. Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze
[2] BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

[3] PN-75/B-04481. Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

[4] PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

[5] PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania
[6] PN-B-12085:1996 Drenowanie. Zasady rozplanowania sieci drenarskie;j
[7] PN-B-12087:1997 Drenowanie. Ujecia i odprowadzenie wdd zrodlanych i wysiekowych
[8] PN-B-12088:1997 Drenowanie. Zabezpieczenie rurociaggéw drenarskich
[9] PN-B-12089:1997 Drenowanie. Uktadanie sagczkdéw drenarskich. Wymagania przy odbiorze
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwiazanych z budowa sieci wodociagowej w ramach przedsiewziecia pn.: ,,Budowa sieci wodociggowej
Olesno ulica Mlynska i Budowlanych”.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem sieci
wodociggowej. W zakres tych robot wchodza:

- roboty przygotowawcze,

- roboty montazowe sieciowe i uzbrojenia,

- proba szczelnoscei,

- plukanie i dezynfekcja.

- kontrola jakosci.
1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami iz definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogdlne" punkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rury
Do budowy rurociagdéw ci$nieniowych nalezy zastosowaé rury i armatur¢ zgodne z punktem 2.1 niniejszej
specyfikacji i dokumentacjg projektowa.
- dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznych. Materialy musza by¢
nowe i nieuzywane,
- wszystkie elementy sieci wodociagowej (rury, armatura, itd.) wykona¢ z zachowaniem
nastepujacych parametrow:
= do wody - rury z PE100 RC dwuwarstwowe SDR17 D —160, 110, 90, 50, 40 i 32mm.
= dla rur i ksztaltek - chropowatos¢ bezwzgledna powierzchni wewnetrznych (wsp. k =
0,025 mm),
* najwyzsza szczelnos¢ i trwalos¢ oraz odpornos¢ chemiczna potaczen,
= posiadanie odpowiednich aprobat technicznych i dopuszczen do stosowania (deklaracje
zgodnosci wydana przez dostawce) na caly asortyment rur i ksztaltek uzytych do
budowy. Wymagane jest trwate fabryczne oznakowanie wyrobow dla stwierdzenia, ze
deklaracja zgodnosci dotyczy konkretnej partii dostawy.

2.3. Armatura wodociggowa.
Armatura sieci wodociagowej musi spetnia¢ warunki okreslone w normach PN-EN 1074-1+5 : 2002 oraz PN-
89/M74091, PN-89/M74092, PN-EN 12201-1.

Zasuwy kolnierzowe, klinowe do instalacji wodociagowych:
e Zabudowa diuga F5;
e Testy : proba szczelnosci woda wg PN-EN 1074-1 1 2/PN-EN 12266, proba momentu obrotowego
zamykania zasuwy, obie proby dla wszystkich produkowanych zasuw;
o Korpus i pokrywa: z zeliwa sferoidalnego (GGG-50), z powtoka ochronna z farb epoksydowych wg
wymogdw GSK-RAL, o min. grubosci 250 um;
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e Wymagane jest wykazanie oznakowania zasuw iz zostaly one wykonane w rezimie utrzymania
jakosci przewidzianym wymogami norm RAL-GZ 662, przez przedtozenie aktualnych certyfikatow
produktowych np. GSK-RAL;

o Wymagane jest przedstawienie podpisanych przez instytucje wystawiajaca certyfikat lub jej uznanego
partnera wszystkich wynikéw badan przewidzianych wymogami norm RAL-GZ 662 z ostatniego
roku potwierdzajace utrzymanie jakosci procesu produkcji, zarowno w przypadku przedstawienia
certyfikatu wystawionego przez instytut RAL GSK, jak i rownowaznego.

e QOdlew korpusu z oznakowaniem okreslajagcym: producenta, sSrednice DN, cisnienie nominalne i
material korpusu;

e Sruby pokrywy wykonane ze stali nierdzewnej, catkowicie schowane w gniazdach i zabezpieczone
masa plastyczng na goraco;

e Uszczelka polaczenia pokrywy i korpusu: z gumy EPDM, zaglebiona w rowku w pokrywie;

e Trzpien zasuwy wykonany ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym na zimno, z ogranicznikiem
posuwu klina;

e Uszczelnienie trzpienia 3-sekcyjne: uszczelka wargowa z gumy EPDM stanowigca gltdwne
uszczelnienie zasuwy (nie dopuszcza si¢ rozwigzania gdzie gtéwne uszczelnienie stanowi o-ring),
min. 4 o-ringi doszczelniajace oraz pierscien zgarniajacy z gumy NBR;

o Klin wykonany z Zeliwa sferoidalnego (GGG-50), nawulkanizowany zewnetrznie i wewnetrznie,
powloka z gumy EPDM o min. grubosci 1,5 mm;

e Prowadnice klina wewnetrznie wzmocnione wkladka z odpornego na $cieranie tworzywa sztucznego
zawulkanizowane, wspotpracujace z rowkami w korpusie;

e Nakretka klina: z mosiadzu o podwyzszonej wytrzymatosci, na state potaczona z klinem,

Hydranty nadziemne do instalacji wodnych z pojedynczym zamknieciem :

o przylacze hydrantu: kohierzowe, wg PN-EN 1092-2; DN8O0;

o testy: proba szczelnosci wodg wg PN-EN 14384, wytrzymatos¢ korpusu;

o certyfikat CNBOP w Jozefowie;

e atest PZH Warszawa;

e hydrant powinien posiada¢ dwa odejscia - nasady typu Storz o srednicy DN 75 mm, wykonane ze stopu
aluminium zgodnie z PN-91/M-51024 oraz PN-91/M-51038;

¢ glowica hydrantu wykonana z zeliwa sferoidalnego min. GGG-40, epoksydowana i powleczona
dodatkowo odporna na promieniowanie UV powloka poliestrowa;

e glowica posiada oznakowani okreslajace: producenta, srednice DN, cisnienie nominalne i materiat
glowicy;

o glowica ma mozliwo$¢ obrotu o dowolny kat;

e hydrant wyposazony jest w zawor napowietrzajacy wykonany z mosigdzu;

¢ nadziemna cz¢$¢ kolumny wykonana jest ze stali nierdzewnej lub z zeliwa sferoidalnego;

e cze$¢ podziemna wykonana z zeliwa sferoidalnego min. GGG-40;

e ochronna powloka przeciwkorozyjna: zewnetrznie i wewnetrznie farba epoksydowa wg wymogow
GSK-RAL, o min. grubosci 250 pm,

e wymagane jest wykazanie oznakowania hydrantéw iz zostaly one wykonane w rezimie utrzymania
jakosci przewidzianym wymogami norm RAL-GZ 662, przez przedtozenie aktualnych certyfikatow
produktowych np. GSK-RAL;

e wymagane jest przedstawienie podpisanych przez instytucje wystawiajgca certyfikat lub jej uznanego
partnera wszystkich wynikéw badan przewidzianych wymogami norm RAL-GZ 662 z ostatniego
roku potwierdzajace utrzymanie jakosci procesu produkcji, zarowno w przypadku przedstawienia
certyfikatu wystawionego przez instytut RAL GSK, jak i rownowaznego.

e polaczenie kolumny nadziemnej z podziemna za pomoca $rub oraz tulei wykonanych ze stali
nierdzewne;j;

o trzpien wykonany ze stali nierdzewnej;

o tlok hydrantu wykonany z zeliwa sferoidalnego (min. GGG-40) jako jednolity odlew pokryty
elastomerem, pracujacy w siedzisku tloka przez co hydrant uszczelnia si¢ obwodowo;

o siedzisko tloka hydrantu wprasowane i wykonane z mosiadzu odpornego na odcynkowanie;
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e rura polaczeniowa trzpienia wykonana ze stali nierdzewnej potaczona z trzpieniem oraz z tlokiem
metoda prasowania (nie dopuszcza si¢ potaczen srubowych);

¢ hydrant wyposazony w automatyczne odwodnienie, dziatajace jedynie w zamknietej pozycji tloka
hydrantu;

Hydranty nadziemne do instalacji wodnych z pojedynczym zamknieciem :

e przytacze hydrantu: kohierzowe, wg PN-EN 1092-2; DN8O0;

e testy: proba szczelnosci wodg wg PN-EN 14339, wytrzymalos¢ korpusu;

o certyfikat CNBOP w Jozefowie;

e atest PZH Warszawa;

o korpus wykonany z zeliwa sferoidalnego (min. GGG-40) z zewngtrzng powloka ochronng z farb
epoksydowych oraz wewnetrznie epoksydowany lub emaliowany;

¢ na korpusie oznakowanie hydrantu okreslajace: producenta, srednice DN, cisnienie nominalne i
material korpusu;

e ochronna powloka przeciwkorozyjna: zewnetrznie i wewnetrznie - farba epoksydowa wg wymogow
GSK-RAL, o min. grubosci 250 pm;

e wymagane jest wykazanie oznakowania hydrantéw iz zostaly one wykonane w rezimie utrzymania
jakosci przewidzianym wymogami norm RAL-GZ 662, przez przediozenie aktualnych certyfikatow
produktowych np. GSK-RAL;

e wymagane jest przedstawienie podpisanych przez instytucje wystawiajaca certyfikat lub jej uznanego
partnera wszystkich wynikow badan przewidzianych wymogami norm RAL-GZ 662 z ostatniego
roku potwierdzajace utrzymanie jakosci procesu produkcji, zarowno w przypadku przedstawienia
certyfikatu wystawionego przez instytut RAL GSK, jak i rownowaznego.

o trzpien wykonany ze stali nierdzewnej;

o tlok hydrantu wykonany z zeliwa sferoidalnego (min. GGG-40) jako jednolity odlew pokryty
elastomerem, pracujacy w siedzisku tloka przez co hydrant uszczelnia si¢ obwodowo;

e siedzisko tloka hydrantu wprasowane i wykonane z mosigdzu odpornego na odcynkowanie;

¢ podktadka slizgowa wykonana z poliamidu odporna na $cieranie zapewniajaca tatwg i ptynna prace
hydrantu oraz zabezpieczajaca hydrant przed uszkodzeniem;

e nakretka trzpienia wykonana z mosigdzu o podwyzszonej wytrzymatosci;

e rura polaczeniowa trzpienia wykonana ze stali nierdzewnej potaczona z trzpieniem oraz z tlokiem
metoda prasowania (nie dopuszcza si¢ potaczen srubowych);

o deflektor zanieczyszczen wykonany z gumy EPDM, nawulkanizowanej na stalowym pierscieniu
wzmacniajacym;

¢ hydrant wyposazony w automatyczne odwodnienie, dziatajace jedynie w zamknietej pozycji ttoka
hydrantu;

Zasuwy do instalacji wodnych, przylaczeniowych, do nawiercania:

e korpus i pokrywa wykonane z zeliwa sferoidalnego min. GGG-40, z powltoka ochronng z farb
epoksydowych wg wymogdéw GSK-RAL, o min. grubosci 250 um;

o odlew korpusu z oznakowaniem okreslajacym: producenta, srednice DN, ci$nienie nominalne i materiat
korpusu;

o testy: proba szczelnosci woda wg DIN 3230 cz.4, proba momentu obrotowego zamykania zasuwy;

o sruby pokrywy wykonana ze stali nierdzewnej, calkowicie schowane w gniazdach i zabezpieczone
masa plastyczna na goraco;

¢ uszczelka potaczenia pokrywy i korpusu: z gumy EPDM, zaglebiona w rowku w korpusie;

e trzpien wykonany ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym na zimno oraz ogranicznikiem posuwu
klina;

¢ uszczelnienie trzpienia 3-sekcyjne: uszczelka wargowa z gumy EPDM stanowiaca glowne
uszczelnienie zasuwy, min. 4 o-ringi doszczelniajgce oraz gory pierscien zgarniajacy z gumy NBR;

o klin wykonany z mosiadzu o podwyzszonej wytrzymatosci, nawulkanizowany zewnetrznie powloka z
gumy EPDM o min. grubosci 1,5 mm;
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o koncodwki zasuwy: jedna strona - gwint zewnetrzny, druga strona - kielich typu ISO do rur PE oraz
gwint wewnetrzny umozliwiajacy przytaczenie aparatu nawiercajacego i wykonanie przylacza pod
cisnieniem;

e przelot zasuwy pelen, réwny $rednicy nominalnej i bez zawezen;

Obejmy do nawiercania na rury PE / PCV:
o wykonanie czgséci gornej i dolnej obejmy z zeliwa min. GGG-40,
o dopuszcza si¢ dla srednic DN 250 mm i wiekszych dolng czgs¢ obejmy ze stali nierdzewnej AISI 304,
e laczenie czgsci gornej i dolnej czterema Srubami ze stali nierdzewnej 1.4301,
o nakretki ze stali kwasoodpornej 1.4401 z powloka odporng na $cieranie umieszczone w zaglebieniu w
dolnej obejmie;
pokrycie wewnetrzne i zewnetrzne powloka farby epoksydowej min.250pum;
e uszczelka obejmy wykonana z gumy EPDM,;
o wyktadzina wewnetrzna obejmy dolnej i gérnej wykonana z gumy SBR;

Ksztaltki zeliwne kolnierzowe:
o Ksztaltka zgodna z PN-EN 545.
o Korpus z zeliwa sferoidalnego min. GJS-400-15 (GGG-40).
e Wewnatrz i na zewnatrz powtoka z farby epoksydowej
zgodna z DIN 30677-2 i wytycznymi GSK.

Skrzynki uliczne do zasuw i hydrantéw podziemnych i podstawy do skrzynek do zasuw:
o korpus skrzynki z PA+ (poliamidu), nie dopuszczalne jest zastosowanie z PEHD
e pokrywa z zeliwa szarego (GG-20)
e wkladka i sruby pokrywy: ze stali nierdzewnej 1.4301
e montaz skrzynki na podstawie z HDPE, ktora umozliwia stabilizacje skrzynki
e podstawa ma mie¢ mozliwos¢ blokady uchwytow przedtuzacza teleskopowego

2.4. Bloki oporowe i podporowe

W rurociagach z tworzyw sztucznych stosuje sie tradycyjne bloki oporowe betonowe prefabrykowane lub
wykonywane na miejscu budowy. W rurociagach w miejscu blokéw oporowych jako sztywne wzmocnienie
ztacz kolierzowych mozna stosowac:

2.5.Skladowanie materialéw

Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedlug poszczegélnych grup, wielkosci i gatunkéw w  sposdb

zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegodlnych stoséw lub pojedynczych

elementow. Powierzchnia skfadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢
wod opadowych.

Wyroby z tworzyw sztucznych sa podatne na uszkodzenia mechaniczne, w zwiazku z czym:

e nalezy chroni¢ je przed uszkodzeniami pochodzacymi od podloza, na ktorym sa sktadowane lub
przewozone, zawiesi transportowych, stosowania niewlasciwych urzadzen i metod przeladunku,

o rury w prostych odcinkach, sktadowa¢ w stosach na rownym podtozu, na podktadach drewnianych o
szerokosci nie mniejszej niz 0,1 m i w odstepach do 2 metroéw. Nie przekracza¢ wysokosci sktadowania ok.
1 m dla rur o mniejszych srednicach i 2 m dla rur o wiekszych srednicach (jesli szczegélowe wymagania nie
stanowig inaczej).

o rury w kregach sktadowac na plasko na rownym podtozu na podkiadach drewnianych, pokrywajacych co
najmniej 50% powierzchni sktadowania. Nie przekraczaé¢ wysokosci sktadowania 2 m.

e rury o réznych Srednicach powinny by¢ skladowane oddzielnie, a gdy nie jest to mozliwe, to rury o
wiekszych srednicach i grubszych $ciankach powinny znajdowac sie na spodzie. To samo dotyczy
ukladania rur na $rodkach transportowych.

e szczegblnie nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpieczaé je ochronami nie dopuszczaé do
sktadowania w sposob, przy ktorym moglyby wystapi¢ odksztalcenia (zagiecia, zagniecenia itp.).

Tworzywa sztuczne maja ograniczona odpornos¢ na podwyzszona temperature i promieniowanie UV, w

zwigzku, z czym nalezy chroni¢ je przed :
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o dlugotrwata ekspozycja stoneczna,

¢ nadmiernym nagrzewaniem od zrddet ciepta.

Wszystkie materialy i urzadzenia przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Umowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi
szczegdtowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania i wydobywania materialéw oraz odpowiednie
swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i prébki do
zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe skladowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

2.6.0dbior materialow na budowie

Materialy nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze swiadectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego, atestami, aprobatami technicznymi, deklaracjami zgodnosci.

Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci izgodnosci
z danymi producenta.

Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materialow. W razie stwierdzenia wad lub powstania
watpliwosci ich jakosci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okreslonym przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET
= wciagarki rgczne,
= wciagarki mechaniczne,
= samochody skrzyniowe,
= samochody samowytadowcze 5ti5-10t,
» sprezarke powietrza spalinowa 4 — 5 m*/min.,
= beczkowozy,
= pozostaly niezbedny sprzet techniczny, w tym specjalistyczne urzadzenia do wykonania
przeciskow (przewiertow) i przewiertu horyzontalnego.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogoélne" punkt 4.
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktore pozwolg uniknaé uszkodzen i
odksztafcen przewozonych materiatow.

Materiaty na budoweg powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP.

Rodzaj oraz liczba $rodkdéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
zawartymi w specyfikacjach technicznych i wskazaniami Inspektora nadzoru oraz w terminie przewidzianym
w kontrakcie. Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie oraz zabezpieczane przed
przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

Rury w wiazkach muszg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dlugosci. Wyltadunek rur
w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widlowego z plaskimi widetkami lub dzwignia z belka
umozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowaé zawiesin z lin metalowych Iub
tancuchéw. Przy transporcie rur nalezy zachowywacé nastepujace dodatkowe wymagania:

= przewdz rur moze by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi,

= $rodki transportu powinny mie¢ powierzchnie gladkie bez gwozdzi lub innych ostrych
krawedzi,

. przewdz powinno si¢ wykonaé przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, przy czym

powinna by¢ zachowana szczegodlna ostroznos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi na
zwickszong krucho$é tworzywa,

. na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle, na podkladach
drewnianych o szeroko$ci co najmniej 10 cm i grubosci co najmniej 2,5 cm, ulozonych
prostopadle do osi rur,

. wysokos$¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekraczaé 1 m,

. przy wielowarstwowym ulozeniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian Srodka
transportu wiecej niz 1/3 srednicy zewngtrznej rury,

. rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek

pod tanicuchy spinajace boczne $ciany skrzyn samochodu,
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. przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetacza¢ po pochylni,

. przy dlugosciach wigkszych niz dtugosé¢ pojazdu wielko$¢ zwisu rur nie moze przekraczaé 1 m.
Ksztaltki i armature wodociagowa nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem
ostroznosci jak dla rur.

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportu, ktére nie spowoduja
segregacji sktadnikow, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki iobnizenia temperatury
przekraczajacej granice okreslona w wymaganiach technologicznych.

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

Transport cementu i jego przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Zasady wykonania robét
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie
warunki w jakich bedzie wykonana kanalizacja sanitarna.

5.2.Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych. — ST-00.01

Lokalizacja istniejgcego uzbrojenia. Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona odkrywki
istniejacego uzbrojenia.

5.3.Roboty ziemne — wykopy
Zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng ST-00.02 ,,Roboty ziemne”.

5.4.Przygotowanie podloza

Podtoze nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa przy uwzglednieniu rodzaju gruntu.

Grubosci warstwy podsypki dla rur powinna wynosi¢ od 0,10 m zgodnie z dokumentacja projektowa.
Wzmocnienie podloza na odcinkach pod ztaczami rur powinno by¢é wykonane po probie szczelnosci odcinka
kanatu. Niedopuszczalne jest wyrownanie podloza ziemig z urobku lub podkladanie pod rury kawatkow
drewna, kamieni lub gruzu.

Podtoze powinno by¢ tak wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jedng czwarta swojej powierzchni.
Dopuszczalne odchylenie w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmocnionego od ustalonego na lawach
celowniczych kierunku osi przewodu nie powinno przekracza¢ 5 cm.

Dopuszczalne zmniejszenie grubosci podtoza od przewidywanej w specyfikacji technicznej nie powinno by¢
wigksze niz 10 %. Dopuszczalne odchylenie rzednych podloza od rzednych przewidzianych w specyfikacji
technicznej nie powinno przekracza¢ w zadnym jego punkcie +1cm.

Badania podloza naturalnego i umocnionego zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10727.

W przypadku, gdy dno kanatu znajduje si¢ ponizej zwierciadta wody gruntowej, wode nalezy obnizy¢
w sposdb okreslony w specyfikacjach technicznych lub w sposéb ustalony z Inspektorem nadzoru.
Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonym w specyfikacjach technicznych oraz wymaganiami
okreslonymi przez producentow rur.

5.5.Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podloza mozna przystapi¢ do wykonania robot montazowych. Spadki
i glebokosci posadowienia przewodu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Przewody sieci wodociagowej nalezy taczy¢ poprzez zgrzewanie doczotowe. Zgrzewanie doczolowe
polega na ogrzaniu czotowych powierzchni laczonych elementow w styku z plyta grzewcza, do ich
uplastycznienia, a nastepnie po odjeciu plyt na wzajemnym docisnieciu do siebie uplastycznionych
powierzchni. Na wytrzymalo$¢ polaczen zgrzewanych wplyw maja: czystosé¢ taczonych powierzchni,
wlasciwa sila docisku, czas docisku, czas nagrzewania w glab, czas wyjecia ptyty grzejnej i dosuniecia
taczonych powierzchni, czas laczenia, czas chlodzenia, temperatura plyty grzejnej. Zgrzewanie
doczotowe umozliwia taczenie rur iksztattek oraz wykonywanie ksztaltek segmentowych. Jezeli
zachodzi konieczno$¢ zgrzewania doczolowego w temp. ponizej 0°C, w czasie deszczu, mgtly, silnego
wiatru - nalezy stosowac namioty oslonowe oraz ewentualnie ogrzewanie (wowczas na czas zgrzewania
konce rur powinny by¢ zamknigte).
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Rury do wykopu nalezy opusci¢ recznie za pomocg jednej lub dwoch lin. Niedopuszczalne jest zrzucenie

rur do wykopu. Laczenia moga zosta¢ wykonane w wykopie lub na powierzchni terenu, w zaleznosci od
technologii samej uktadki przewodu w wykopie.

Podtoze profiluje sie w miarg uktadania przewodu, a grunt z podtoza wykorzystuje sie do stabilizacji utozonej
juz czesci przewodu poprzez zageszczenie po jego obu stronach. Nalezy przy tym zwroci¢ uwage na to, aby
osie faczonych odcinkéw przewodu pokrywaly sig.

Przewdd po ulozeniu powinien Scisle przylega¢ do podtoza na calej swej dlugosci w co najmniej 1/4 jego
obwodu. Nie wolno wyréownywa¢ kierunku utozenia przewodu przez podkladanie pod niego twardych
elementow, takich jak np. kawatki drewna, kamieni itp.

Odchylenia osi utozonego przewodu od ustalonego w dokumentacji kierunku nie powinno przekraczaé¢ 0,1 m.
ZYacza powinny pozosta¢ odstoniete do czasu przeprowadzenia proby na szczelnos$é przewodu.

5.6. Roboty ziemne — zasypy
Zasypanie wykopdw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng ST-
00.02 ,,Roboty ziemne”.
Zasypanie wykopow i ich zageszczenie. Uzyty material i sposob zasypania przewodu nie powinien
spowodowaé uszkodzenia utozonego przewodu i obiektow na przewodzie oraz izolacji wodoszczelne;.
Grubos¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co
najmniej 0,3 m.
Zasypanie rurociagu przeprowadza si¢ w dwoch etapach, po wykonaniu proby szezelnosci:

= etap [ - wykonanie warstwy ochronnej rury o grubosci 30 cm;

= etap Il - zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i rozbiorka

deskowan i rozpdr scian wykopu.

Material zasypu powinien by¢é zaggszczony ubijakiem po obu stronach przewodu ze szczegdlnym
uwzglednieniem wykopu pod zlacza, zeby kanat nie ulegl zniszczeniu. Zasypanie wykopdéw powyzej
warstwy ochronnej dokonuje si¢ z jednoczesnym zageszczeniem i ewentualng rozbiorkg odeskowan i rozpor
$cian wykopu. Zasypanie wykopdéw nalezy wykona¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej
metody zageszczenia przy zachowaniu wymagan dotyczacych zageszczenia gruntow okreslonych w
specyfikacji technicznej ,,Roboty ziemne” i zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-01 dla drog o ruchu
cigzkim i bardzo ciezkim.

5.7. Préba szczelnoSci.

Dla sprawdzenia szczelnosci rur a przede wszystkim szczelno$ci ztacz rurociagu, nalezy przeprowadzié probe
cisnieniowo — hydrauliczna. Probe przeprowadza si¢ po ulozeniu przewodu. Wszystkie ztacza powinny by¢
odkryte dla mozliwosci sprawdzenia ewentualnych przeciekow. Prébe szczelnosci sieci wodociggowej
wykona¢ nalezy dla odcinka przewodu utozonego pod drogami, ulicami na ci$nienie p,=2p: (p, — ci$nienie
probne; p;— cisnienie robocze) lecz nie mniejsze niz 1,0 MPa. Przez 30 min ci$nienie nie moze spas¢ ponizej
cisnienia probnego. Wymagania odnosnie szczelnosci rurociagu zgodnie z PN-B-10725 :1999.

5.8. Plukanie i dezynfekcja.

Rurociagi wodociagowe z PE przed ich oddaniem do eksploatacji podlegaja dokladnemu przeplukaniu
woda, przy predkosci przeptywu dostatecznej do wyplukania wszystkich zanieczyszczen mechanicznych.
Do plukania uzywaé¢ wody wodociggowej wypuszczajac brudna przez hydranty, az do chwili kiedy
wyplywajaca woda bedzie wzrokowo czysta.

Po przeplukaniu rurociggéw nalezy dokona¢ ich dezynfekcji za pomoca wodnego roztworu podchlorynu
sodu. Calos¢ tej operacji polega na wprowadzeniu do rurociggu 3% roztworu podchlorynu sodu i utrzymaniu
go przez okres 24 godzin. Po tym czasie zachlorowana woda winna by¢ usunieta z sieci hydrantami poprzez
doprowadzenie czystej wody i przeptukaniu przewodu.

Po dokonaniu dezynfekcji i przeptukaniu powinna by¢ pobrana probka wody do analizy pod wzgledem
bakteriologicznym przez laboratorium Stacji Sanitarno-Epidemiologiczne;j.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
Kontrola zwigzana z wykonaniem sieci wodociggowej powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz
robdt zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10727 i PN-92/B-10735. Wyniki przeprowadzonych badan
nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robdt zostaly spetlnione. Jesli
ktérekolwiek z wymagan nie zostalo spetnione nalezy dang faze robdt uznac za niezgodna z wymaganiami
normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.
Kontrola jakosci robot powinna obejmowaé nastepujace badania: zgodnosci z dokumentacjg projektowa
wykopdw otwartych, podloza naturalnego, zasypu przewodu, podloza wzmocnionego, materiatdw, utozenia
przewoddéw na podlozu, szczelnosci przewodu.
= Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa polega na poréwnaniu wykonywanych badz
wykonanych robot z dokumentacja projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na
podstawie ogledzin i pomiarow.
= Badanie materialow uzytych do budowy kanalizacji nastepuje przez poréwnanie ich cech
z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach technicznych, w tym na podstawie dokumentow
okreslajacych  jako$s¢ wbudowanych materiatow iporéwnanie ich cech 2z normami
przedmiotowymi, atestami producentéw lub warunkami okreslonymi w specyfikacjach
technicznych oraz bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub przez odpowiednie
badania specjalistyczne.
= Badania w zakresie przewodu obejmujg czynnosci wstepne sprowadzajace si¢ do pomiaru dtugosci
(z doktadnoscia do 10 cm) i $rednicy (z dokladno$cig do 1 cm), badanie utozenia przewodu na
podlozu w planie i w profilu, badanie potaczenia rur i prefabrykatéw. Ulozenie przewodu na
podlozu naturalnym i wzmocnionym powinno zapewni¢ oparcie rur na co najmniej 1/4 obwodu.
Sprawdzenie wykonania polaczen rur i prefabrykatow nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny
zewnetrzne.

6.2.Kontrola, pomiary i badania
Badania przed przystapieniem do robot. Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé
badania materiatow do betonu, zapraw, obsypek i podsypek oraz ustali¢ wymagane recepty laboratoryjne.
Kontrola, pomiary i badania w czasie robot. Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej
kontroli prowadzonych robot w zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej specyfikacji technicznej i
zaakceptowang przez Inspektora nadzoru. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
= sprawdzenie rz¢dnych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktow
wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,
=  badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
= badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podsypki,
= badanie odchylenia osi kolektora,
= sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewoddw i studzienek,
= sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewoddow,
= sprawdzenie szczelnosci,
= badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
Dopuszczalne tolerancje i wymagania. Dopuszczalne tolerancje i wymagania powinny ksztattowac sig
nastepujaco:
= odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosié¢ wiecej
niz+ 5 cm,
= odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,
= odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ + 3 cm,
= odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 5 cm,
= odchylenie przewodu w planie, odchylenie odleglosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,
= wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m
powinien by¢ zgodny z punktem 5.7 niniejszej specyfikacji techniczne;j,
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7.  OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa kanalizacji jest 1 metr (m) rury dla kazdego typu srednicy, 1 sztuka armatury (kazdego
rodzaju).

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1.0go6lne zasady przejecia robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, specyfikacjami technicznymi
i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug
punktu 6 niniejszej specyfikacji technicznej daty wyniki pozytywne.
8.2.0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych podlegaja nastepujace elementy:
= roboty montazowe wykonania przewodow wodociaggowych,
®= montaz armatury
= zasypany zageszczony wykop.
Odbidr robdt zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek
bez hamowania ogolnego postepu robdt. Dlugos¢ odcinka podlegajacego odbiorowi nie powinna byé
mniejsza niz odleglo$¢ miedzy studzienkami.
Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
= Dokumentacja projektowa ze zmianami i uzupelnieniami naniesionymi na niej w trakcie
wykonywania robot.
= Stan terenu okreslony przed przystapieniem do robét przez podanie znakdéw wysokosciowych
reperé6w, uzbrojenia podziemnego przebiegajacego wzdluz i w poprzek trasy przewodu, a takze
przekroje poprzeczne i przekrdj podtuzny terenu, zadrzewienie.
= Dziennik budowy.
= Dokumenty dotyczace jakoSci wbudowanych materiatow.
Odbidr polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, uzycia
wlasciwych materiatow, prawidlowosci montazu, szczelnosci oraz zgodnosci zinnymi wymaganiami
okreslonymi w punkcie ,,Kontrola jakosci robot” niniejszej specyfikacji. Wyniki z przeprowadzonych badan
powinny by¢ ujete w formie protokotow i pisane do dziennika budowy.

8.3.Przejecie czesci robot
Jest to przejecie techniczne calkowitego przewodu po zakonczeniu budowy, przed przekazaniem do
eksploatacji. Nie stawia sie ograniczen dotyczacych dlugosci badanego odcinka przewodu. Przy odbiorze
czescei robdt wymagane jest przedtozenie nastepujacych dokumentow:
= wszystkich dokumentéw wymaganych przy Przejeciu czgsci Robdt,
protokotdéw wszystkich odbiorow technicznych czesciowych,
protokotu przeprowadzonego badania szczelnosci calego przewodu,
swiadectw jakosci wydanych przez dostawcow materiatow,
dwoéch egzemplarzy inwentaryzacji geodezyjnej przewodow i obiektow na planach sytuacyjnych
wykonanej przez uprawniong jednostke geodezyjna.
Przy przejeciu nalezy sprawdzic:
=  zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowa oraz ewentualnymi zapisami w dzienniku
budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od dokumentacji projektowe;j,
= protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowien dotyczaca usunigcia usterek,
= aktualno$¢ dokumentacji projektowej i czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia,
badan szczelnoS$ci calego przewodu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

1.Cena wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
= oznakowanie robot
=  dostawe materialow
= ostateczne wyprofilowanie dna wykopu
= wykonanie podsypki pod kanaty
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utozenie przewodow
wykonanie izolacji rur i potgczen
przeprowadzenie pomiaréw, prob i badan wymaganych w specyfikacji technicznej
wykonanie zasypki rurociggow do wysokosci wymaganej w specyfikacji technicznej
wykonanie geodezyjnej dokumentacji i powykonawczej przebiegu kanalizacji.
wykonanie dokumentacji powykonawczej
2.Cena wykonanej i odebranej armatury obejmuje:

= wykonanie podtoza

= wykonanie blokéw oporowych i podporowych na przygotowanym podtozu

" montaz armatury
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] PN-86-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opisy gruntow.

[2] PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

[3] PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

[4] PN-EN 1074-1:2002 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czesé
1:Wymagania ogolne

[5] PN-EN 1074-2:2002 Armatura wodociaggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czg$é
2:Armatura zaporowa

[6] PN-EN 1074-2:2002/A1 Armatura wodociagowa — wymagania i badania sprawdzajace — Czes¢ 2 .
Armatura zaporowa

[7] PN-EN 1074-3:2002 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czes¢ 3:
Armatura zwrotna

[8] PN-EN 1074-4:2002 Armatura wodociaggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czes¢ 4:
Zawory napowietrzajaco-odpowietrzajace

[9] PN-EN 1074-5:2002 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Czes¢ 5:
Armatura regulujaca

[10] Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesylania wody. Polietylen

[11] Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z niezmi¢kczonego polichlorku
winylu (PVC-U) do przesylania wody. Wymagania ogdlne

[12] PN-EN 1452-2:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmickczonego polichlorku winylu (PVC-U) do przesytania wody. Rury

[13] PN-EN 1452-3:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmiekczonego polichlorku winylu (PVC-U) do przesylania wody. Ksztattki

[14] PN-EN 1452-4:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmickczonegopolichlorku winylu (PVC-U) do przesytania wody. Zawory i wyposazenie
pomocnicze

[15] PN-EN 1452-5:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmickczonego polichlorku winylu (PVC-U) do przesytania wody. Przydatnos$¢ do stosowania w
systemie

[16] PN-B-10725:1997 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania

[17] PN-87/B-01060 Sie¢ wodociagowa zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia.

[18] PN-B-10736:1999 Wykopy otwarte dla przewodow wodociagowych i kanalizacyjnych. Warunki
techniczne wykonania.

[19] PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

[20] PN-EN 14384:2005(U) Hydranty nadziemne.

[21] PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach wodociggowych.

[22] PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych. Sprawdzanie wymiardw.

[23] PN-EN 805:2002 Zaopatrzenie w wodg. Wymagania dotyczace systemdow zewnetrznych i ich czesci
sktadowych.

Specyfikacja techniczna wykonania robot — Olesno ul. Mlynska



26

10.2 Ustawy i rozporzadzenia

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pézn. zmianami).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147,
poz. 1229).

Nr 204, poz. 2086).

— Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. — o zbiorowym zaopatrzeniu w wodg i zbiorowym odprowadzeniu
sciekow (Dz. U. Nr 72, poz. 747 z pdzn. zmianami).

— Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. — w sprawie
geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotéw uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz.
U. Nr 38, poz. 455).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r.— w sprawie ogdlnych
przepisoéw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczace;j
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. — w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. 22002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzn. zmianami).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. — w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwiazanych z budowa sieci wodociagowej w ramach przedsiewziecia pn.: ,,Budowa sieci wodociggowej
Olesno ulica Mlynska i Budowlanych”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
rozbidrki nawierzchni drogowych i ich elementow. W zakres tych robot wchodza:

- roboty przygotowawcze

- rozbiorka nawierzchni — warstwa asfaltowa.

- rozbiérka podbudowy

- rozbiorka nawierzchni z kostki betonowej Polbruk, z plyt betonowych 30x30x7 cm i kostki

brukowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami iz definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogdlne" punkt 1.4.

2. MATERIAL.
Brak materiatow.
3. SPRZET

Sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Jakikolwiek sprzet, maszyny , urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych
zostana przez Inwestora - zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

Do wykonania rob6dt zwiazanych z rozbiorka elementéw drog nalezy stosowac :

- spycharki

- tadowarki

- samochody ciezarowe samowyladowcze

- mioty pneumatyczne

- zrywarki

- fom

4. TRANSPORT

Materiat z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inwestora.
Wybér wielkosci srodka transportowego zalezy od warunkéw lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw tadunku i innych parametrow
technicznych. Elementy betonowe i kostke brukowa kamienng uktada¢ poza pasem robdt z przeznaczeniem
do ponownej zabudowy.

5.  WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przed przystapieniem do robot na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty

przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektoéw w pasie robot z adresem obiektu i krotkim opisem
stanu technicznego ze szczegélowym uwzglednieniem istniejacych uszkodzen i peknig¢.
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Roboty rozbiérkowe elementow nawierzchni drog obejmuja usunigcie z pasa objetego robotami wszystkich
warstw nawierzchni drogowej. Warstwy nawierzchni nalezy usuwaé¢ mechanicznie za pomoca:
nawierzchnia asfaltowa — ciecie pila, usunigcie nawierzchni za pomoca zrywarki i spycharki.

podbudowa z kruszywa — mlotami pneumatycznymi, spycharka.

nawierzchnia z kostki betonowej — recznie tomem.

kraweznik drogowy — recznie fomem.

Plytek betonowych chodnikowych — recznie fomem.

Zatadunek na $rodki transportu odbywa si¢ tadowarka. Miejsce wywiezienia gruzu zostanie wskazane przez
Inwestora. Roztadunek materiatu z rozbiorki odbywa sie przez samo roztadowanie. Ewentualne doty
powstate po rozbidrce elementow nawierzchni znajdujace si¢ w miejscu, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone W szczegdlnosci
nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakoSci robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot rozbior-
kowych.

7.  OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z rozbiérka elementow nawierzchni jest [m?] Obmiar powinien
by¢ wykonany na budowie , w obecnosci Inwestora. Obmiar wymaga akceptacji Inwestora.

Obmiar nie powinien zawiera¢ innych robdt niz wykazane w dokumentacji projektowej , z wyjatkiem
zaakceptowanych przez Inwestora. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inwestora
nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

8.  ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt zwiazanych z rozbidrka elementow nawierzchni drogi dokonuje Inwestor po zgloszeniu robdt
do odbioru przez Wykonawce . Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot . Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na
wlasny koszt w terminie ustalonym z Inwestorem.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Cena za rozbiorke nawierzchni obejmuje rozbidrke 1m? nawierzchni i podbudowy, oraz 1mb kraweznika.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

[2] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

[3] Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii 1978.

[4] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii.
1983.

[5] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii
1979,

[6] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.

[71 Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.

[8] PN-D-95017  Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

[9] PN-D-96000  Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

[10] PN-D-96002  Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia.

[11] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

dla przedsiewziecia:

»BUDOWA SIECI WODODCIAGOWEJ
OLESNO ULICA MLYNSKA i BUDOWLANYCH”.

ST- 00.05. Odbudowa nawierzchni drogowej -
podbudowa.

Kwiecien 2021r
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WSTEP.

. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ.

. ZAKRES STOSOWANIA S.T.

. ZAKRES ROBOT.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwiazanych z budowa sieci wodociagowej w ramach przedsiewziecia pn.: ,,Budowa sieci wodociggowej
Olesno ulica Mlynska i Budowlanych”.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
rozbidrki nawierzchni drogowych i ich elementow. W zakres tych robot wchodza:

- roboty przygotowawcze

- wykonanie podbudowy.

1.4.0Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami iz definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogdlne" punkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robét.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inwestora. Ogdlne wymagania podano w

ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogdlne stosowania materialow.

Warunki ogélne stosowania materiatdéw podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogolne" p-kt 2
2.2. Kruszywo.

Do wykonania podbudowy nalezy stosowa¢ kruszywo tamane.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug normy PN-91/B-06714/15 powinna leze¢ pomedzy
krzywymi granicznymi podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [%]
63 100
31.5 78+100
16 58+87
8 42+70
4 30+54
2 21+41
0.5 10+23
0.075 3+10
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna
kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa
przechodzace przez sito 0.075mm nie powinny stanowi¢ wigcej niz 65% frakcji przechodzacych przez
sito 0.5mm.

2.4. Wlasciwosci kruszywa.
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa

Lp. Whtasciwosci badane wedtug Wymagania
1 2 3
1. | Zawartos¢ ziarn nieforemnych, wg
PN-78/B-06714/16, %, nie wiecej niz 30
2. | Stopien przekruszenia ziarn, % 75*
3. | Scieralno$¢ ziarn wiekszych od 2 mm, w bebnie Los
Angeles wg PN-79/B-06714/42, ubytek masy, %, nie 30
wiekszy niz

4. | Mrozoodpornos$¢, ziarn wiekszych od 2 mm, wg
PN-78/B-06714/19, po 25 cyklach zamrazania i 10
odmrazania, ubytek masy, %, nie wiekszy niz

5. | Plastycznos$¢, wg PN-88/B-04481, frakcji
przechodzacych przez sito 0,42 mm:

a) granica ptynnosci, %, nie wiecej niz 25
b) wskaznik plastycznosci, %, nie wiecej niz 4

6 |Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01, kruszywa
5-krotnie zageszczonego metoda normalng wg 30+75
PN-88/B -04481

7. |Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg

PN-78/B-0614/12. %, nie wiecej niz 0.2
8 [Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg Barwa cieczy
PN-78/B-06714/26 nad
kruszywem nie
ciemniejsza
od barwy
Wzorcowej

Frakcje kruszywa tamanego pozostajace na sicie o oczkach kwadratowych 4mm powinny mie¢ nie
mniej niz~75% wagowo ziaren przekruszonych, posiadajacych wiecej niz jedna przetamana
powierzchnig.

2.5. Akceptacja kruszywa na podbudowe.
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Wszystkie kruszywa nie spetniajace podanych wyzej wymagan zostang odrzucone. Jezeli materialy
niespetniajgce tych wymagan zostatyby wbudowane, to beda na polecenie Inwestora wymienione
przez Wykonawce na wlasciwe, na koszt Wykonawcy i bez jakichkolwiek dodatkowych kosztow
poniesionych przez Inwestora.

2.6. Zroédla kruszyw.

Wszystkie kruszywa uzyte do budowy powinny by¢ pobierane tylko ze zZrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inwestora Wykonawca powinien dostarczy¢ Inwestorowi wyniki badan
laboratoryjnych i reprezentatywne probki tych materiatéw. Wyniki badan laboratoryjnych dostarczone
przez Wykonawce powinny zawiera¢ projektowana krzywa uziarnienia materiatu i wszystkie jego
wlasciwosci okreslone w punktach.
Zrédta pozyskania kruszyw podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" p-kt 4.1+4.2

3. SPRZET.

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom okre$lonym
w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" p-kt 3
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do Robét. Do
wykonania robot nalezy stosowac:
- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace
wode,
- rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,
- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania,
- zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne,
lub inny sprzet zaakceptowany przez Inwestora

4. TRANSPORT.

Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne” pkt.4.
Transport kruszywa powinien odbywacé si¢ w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Podczas transportu, kruszywo powinno by¢ zabezpieczone przed wysypaniem a
kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania Robét.

Ogdlne wymagania wykonania Robot podano w ST .00.00.00 "Wymagania ogolne" p-kt 5. Wykonawca
przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Roboét, uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa tamanego.

5.2. Przygotowanie podloza.

Podtoze pod wykonanie podbudowy z kruszywa famanego powinno by¢ przygotowane zgodnie z
wymaganiami podanymi w ST .00.00.00 "Wymagania ogdlne" p-kt 5.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci optymalne;j
nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na koniecznos$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna
grubos¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekracza¢ 20cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb
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zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada
sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkdéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej
warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inwestora.

5.1. Zageszczanie podbudowy.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania
przez watowanie. Walowanie powinno postgpowaé stopniowo od krawedzi do srodka podbudowy przy
przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnej do gornej krawedzi podbudowy przy przekroju
jednostronnym. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢
wyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania
rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zaggszczona
zageszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inwestora. Wilgotnosé
kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
normalnej préby Proctora zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda 11). Jezeli materiat zostal nadmiernie nawi-
lgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ materiatu jest
nizsza od optymalnej, materiat powinien by¢ zwilzony woda i rownomiernie wymieszany. Wilgotnos¢
przy zageszczaniu powinna by¢ w przedziale od 1% powyzej wilgotnosci optymalnej do 2% ponizej
wilgotnosci optymalnej. Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia
odbudowy nie mniejszego niz 1,0, wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda

ID[ 1.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci Robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogolne" p-kt 6
6.2. Badania przed przystapieniem do Robét.

Przed przystapieniem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego Wykonawca powinien wykona¢
badania kruszyw i przedstawi¢ wyniki tych badan Inwestorowi. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci kruszyw okreslonych w punkcie 2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie Robét.

Czestotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie Robot przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robot
Lp. Czestotliwos¢ badan

Minimalna Maksymalna

Wyszczegdlnienie badan liczba badan | powierzchnia
(prébek) na podbudowy
dziennej przypadajaca
dziatce na jednag

roboczej bad.-probke

Uziarnienie kruszywa
Wilgotnos§¢ kruszywa
Zageszczenie warstwy 2 600 m?
Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych

APON -~
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5. | Stopien przekruszenia ziarn
6. | Zawartos¢ ziarn nieksztattnych
7. | Granica ptynnosci Wskaznik 6000 m? przy
8. | plastycznosci Mrozoodporno$¢ - kazdej
9. | Scieralnos¢ Wskaznik nosnosci Zmianie
10. | CBR kruszywa
11.
12. | Grubos¢ warstwy 3 400m?2
13.
Nos$nos¢ wedtug obciazen ptytowych - 3000m?2
14. | Rownos¢ warstwy co 20 mb
15. | Spadki poprzeczne
16. | Rzedne wysokosciowe
17. | Uksztattowanie osi w planie co 50 mb
18. | Szerokos¢ podbudowy

6.4. Pomiary cech geometrycznych podbudowy.

Cechy geometryczne wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinny
by¢ mierzone i oceniane wedlug zasad podanych ponizej.

6.5. Rownosé podbudowy.

Nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata co 20m, lub planografem w osi kazdego pasa
ruchu zgodnie z normg BN-68/8931-04[ ]. Nierownosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 12mm.

6.6. Spadki poprzeczne podbudowy.

Powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja = 5%. Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za
pomoca taty i poziomicy co 50m.

6.7. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy.

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé¢ + Icm i -2cm. Rzedne wysokosciowe nalezy sprawdzaé co 100m w osi jezdni i na jej
krawedziach.

6.8. Wymagania dotyczace gruboS$ci warstwy.

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu co najmniej w trzech
losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na
kazde 400m podbudowy. Podczas odbioru podbudowy, Wykonawca sprawdzi grubo$é podbudowy w
obecnosci Inwestora przynajmniej w trzech losowo wybranych punktach, lecz nie rzadziej niz w jednym
punkcie na kazde 2000m?. Jezeli podbudowa ze wzgleddéw technologicznych, wykonana zostata w
dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ taczna grubos¢ tych warstw. Grubosé podbudowy nie moze
przekroczy¢ niedomiaru wigekszego niz + lcm.

6.9. Ocena wynikéw badan.

Wszystkie materialy musza speilnia¢ wymagania podane w punkcie 2 niniejszej ST. Wszystkie
elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien ST, powinny by¢ doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodnosci z ST, a po przeprowadzeniu badan i pomiarow moga by¢ ponownie
przedstawione do akceptacji Inzyniera.
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7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" p-kt 10 Inwestor- oceni
wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawce, zgodnie z niniejsza ST. W przypadku
stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres Robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca
wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnos¢ za m? wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie nalezy przyjmowacé
zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot na podstawie wynikdéw pomiaréw i badan
laboratoryjnych. Zgodnie z Dokumentacja Projektowa podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie nalezy wykona¢ w nastepujacych ilosciach.
Przewiduje si¢ nastepujace wielkosci:

- podbudowa jednowarstwowa warstwa dolna z grub. 20 cm.

- podbudowa jednowarstwowa warstwa gorna grub. 15 cm.
Cena wykonania Robot obejmuje:

- prace pomiarowe, oznakowanie Robot,
sprawdzenie podioza,
przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta i dostarczenie na miejsce wbudowania,
- rozlozenie warstwami zgodnie z zatozong gruboscia, szeroko$cig i promem z

zachowaniem projektowanej niwelety,
- zageszczenie warstw, dowoz wody do zageszczenia,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w
niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Przepisy zwiazane podane sa w ST 00.00.00 "Wymagania ogo6lne".
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

dla przedsiewziecia:

»BUDOWA SIECI WODODCIAGOWEJ
OLESNO ULICA MLYNSKA i BUDOWLANYCH”.

ST- 00.06. Odbudowa nawierzchni drogowej —
nawierzchnia bitumiczna.

Kwiecien 2021r
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwiazanych z budowg sieci wodociagowej w ramach przedsiewziecia pn.: ,,Budowa sieci wodociggowej
Glogéwek ulica Mlynska i Budowlanych”

1.2.Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
rozbidrki nawierzchni drogowych i ich elementow. W zakres tych robot wchodza:

- roboty przygotowawcze

- wykonanie nawierzchni bitumicznej

1.4  OKkreslenia podstawowe.

Okres$lenia podane w niniejszej ST sg Zgodne z obowigzujacymi polskimi normami

i ST 00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne"

mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym sktadzie i
uziarnieniu.

mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu lub polimeroasfaltu.

Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zaggszczona.

Podtoze pod warstwe asfaltowa — powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki mineralno-

asfaltowe;.

emulsja asfaltowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Roboét.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inwestora. Ogdlne wymagania podano

w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" p-kt 1.5.

2. MATERIAL.

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow.
Warunki ogélne stosowania materialdéw podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogo6lne" p-kt 2
Nalezy stosowac asfalt drogowy spainiajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1956
Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego.
W zaleznosci od kategorii ruchu nr normy KR1 lub KR2, od KR3 do KR6
Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996, PN-B-111156:1998
a. ze skal magmowych.
b. ze skal osadowych.
c. zsurowca sztucznego (zuzle powiedziane i stalownicze
Kruszywa tamane zwykte wg PN-B-11112:1996
Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996.
Zwir i grys kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego wg. WT/MK-CZDP84
Piasek wg. PN-11113:1996.
Asfalt drogowy wg. PN-C-96170:1965 D50,D70,D100
Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 DE-80 A,B,C DP-80DE80 A,B,C.

3.SPRZET.
Sprzet powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom okreslonym

w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" p-kt 3
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan

jakosciowych zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do Robét.

Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego:

- wytwornik (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych.

- uktadarka do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczonego.

- skrapiarka.

- walec lekkii, Sredni i ciezki.

- walec stalowy gladki.

- walec ogumiony.

- szczotki mechaniczne lub inny sprzet czyszczacy.

- samochod samowyladowcezy z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT.
Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w ST 00.00.00 "Wymagania ogdélne” pkt.4.
Transport materiatow:

Asfalt — przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 w cysternach kolejowych,
cysternach samochodowych, bebnach blaszanych lub innych pojemnikach stalowych zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Polimeroasfalt — przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM oraz aprobacie
techniczne;j.

Wypehiacz — wypeliacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materialéw sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowany nmozna
przewozi¢ dowolnym srodkiem.

Mieszanka betonu asfaltowego — nalezy przewozic pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadunek Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie
powinien przekraczaé¢ 2 godzin z jednoczesnym spatnieniem warunku zachowania temperatury
wbudowania. Zaleca si¢ stosowanie samochoddéw termosow z podwdjnymi Scianami skrzynki
wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne zasady wykonania Robot.
Ogdlne wymagania wykonania Robot podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" p-kt 5 Wykonawca
przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Roboét, uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana nawierzchnia z asfaltowo-betonowa.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;.
Przed przystapieniem do robo6t w terminie uzgodnionym z inzynierem Wykonawca dostarczy Inzynierowi
projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegolnych
sktadnikow i probki materiatow pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez
Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikéw mieszanki mineralne;.

- doborze optymalnej ilosci asfaltu.

- okresleniu jej wlasciwosci i pordwnaniu wynikow z zatozeniami projektowanymi.

5.2. Oczyszczenie i skropienie warstw no$nych.

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu skropienia jest szybko rozpadowa kationowa emulsja asfaltowa
niemodyfikowana klasy K1. Nalezy stosowa¢ emulsje K1-60 lub K1-65. Liczby 60 i 65 oznaczaja przecigtng
zawartos¢ asfaltu w emulsji. Powierzchnia warstwy konstrukcyjnej nawierzchni przed utozeniem nawierzchni
przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ oczyszczona z luznego pytu i kruszywa. Operacje te nalezy
wykona¢ przy uzyciu szczotki mechanicznej lub kompresora Powierzchnia przed skropieniem powinna by¢
sucha i czysta.

Do skropienia asfaltu nalezy stosowa¢ emulsje, dla ktdrej zalecana ilo$¢ asfaltu w kg/m? po odparowaniu
wody z emulsji wynosi:
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- podbudowa tluczniowa i podbudowa z kruszywa tamanego — 0,7-M,0.

- podbudowa z mieszanki mineralno-bitumicznej — 0.3-0,5.

- warstwa wigzaca z mieszanki mineralno-bitumicznej -0.1-0,3

Powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsja asfaltowa z wyprzedzeniem w czasie na odparowanie wody.
Orientacyjny czas powinien wynosi¢ co najmniej:

- 2,0 h w przypadku stosowania 0,5-1,0 kg/m? emulsji.

- 0,5 h w przypadku stosowania 0,1-0,5 kg/m? emulsji.

5.3. Warstwa wiazgca z betonu asfaltowego.
Za przygotowanie receptur betonu asfaltowego odpowiada wykonawca ktéry przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia. Receptury powinny by¢ opracowane dla konkretnych materiatow
zaakceptowanych wczesniej przez Inspektora Nadzoru i przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek tych
materiatow.
Receptury powinny by¢ przygotowane przez laboratorium Wykonawcy w oparciu nastgpujace zrodta:
- zalozenia materiatléw ujete w PZJ.
- wytyczne niniejszej specyfikacji.
- zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia trwate-

Zeszyt 481BDiM W-wa 1995r.
- wyniki wykonywanych pelnych i niepetnych badan materiatow.
Rodzaj betonu asfaltowego do zaprojektowania.
Beton asfaltowy o uziarnieniu 0/20 mm wg tablicy Nr 2 strona 10 Zeszyt Nr 48-IBDiM 1995r na warstwe
wigzacg- gr. 4 cm.

Podstawowe okreslenia materialow:

Kruszywo
Do mieszanek mineralno-bitumicznych wykonywanych i wbudowanych na goraco stosuje si¢ kruszywa
famane wg. PN-B-11112:1996, klasa I, gat.l.

Wypelniacz
Przewiduje si¢ wylacznie wypelniacza wapiennego, ktory powinien spetniac nastepujace wymagania;
- zawarto$¢ ziarn mniejszych od 0,3 mm 100%
- zawarto$¢ ziarn mniejszych od 0,075mm>80%
- wilgotnos¢ <1,0 %
- zawarto$¢ weglanu wapnia nie mniej niz 90%
- powierzchnia wiasciwa 2500-4500 cm?/g
Lepiszcza
Do produkcji betonu asfaltowego nalezy stosowac jako lepiszcze asfalt drogowy klasy D-50.

Podstawowe wymagania dla asfaltu

- penetracja w temperaturze 25 ‘C 45H-60PN-C-04134

- indeks penetracji (Pen/Pen) - 0,85

- temperatura tamliwosci “C nie wyzsza niz 10 PN-C-04140

- temperatura migknienia ‘C 50-56 PN-C-04021

- temperatura zaptonu °C nie nizsza niz >250PN-C-04008

- ciagliwo$¢, cm nie mniejsza niz w temp. 15 °C >150PN-C-04132 w temp 7 °C >100
- lepko$¢ dynamiczna w 60°C Ns/m?/min >300

- spadek penetracji % po odparowaniu w 25°C nie wigcej niz 37PN-C-04134

- temperatura famliwosci po odparowaniu w 163°C nie wyzsza niz  9PN-C-04130

- ciagliwos¢ w 25°C po odparowaniu w 163°C nie mniej nizcm  60PN-C-04132

- zawartos¢ sktadnikow nierozpuszczalnych w benzynie % masy <0,60

- zawarto$¢ parafiny % masy, nie wigcej niz <0,4 PN-C-04109

- zawartos¢ wody oznaczona przed wysytka % masy nie wiecej niz 0,1 PN-C-04523

Badania podstawowych cech dostarczanych materialdéw prowadzi Wykonawca z nastepujaca czestotliwoscia:
- kruszywa - 1 badanie na 500Mg
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- wypehiacz- 1 badanie na 50 Mg.
- lepiszcze- 1 badanie na 50 Mg.

Wymagania dla betonu asfaltowego na warstwe wigzaca.

Cechy mechaniczne:

- stabilnos¢ wg Marshala w +60°C nie mniej niz 98%

- odksztalcenia wg Marshala 2,0 — 4,0 mm

- modul sztywnosci wg metody pelzania pod obcigzeniem statycznym 0,1 MPa po 1 godzinie +40°C nie
mniej niz 16,0 Mpa.

Cechy fizyczne:
- wskaznik zageszczenia warstwy nie mniej niz98%
- zawarto$¢ wolnych przestrzeni 4,5 — 8%
- stopien wypelienia wolnych przestrzeni lepiszczem nie wigcej niz 75%.
- nasigkliwos¢ nie wigcej niz 4%
Wykonaweca przed przystapieniem do produkcji wykona w obecnosci Inspektora Nadzoru kontrolna
produkcje w postaci zarobu probnego. Pozytywne przeprowadzenie proby bedzie potwierdzone przez
Inspektora Nadzoru i upowazni Wykonawce do podjecia robot zasadniczych.
Uktadanie mieszanki moze odbywac si¢ jedynie przy uzyciu mechanicznej uktadarki o wydajnosci
skorelowanej z wydajnoscig otaczarki i posiadajacej nastepujace wyposazenie:
- automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy zgodnie z zalozona niweleta oraz
gruboscia.
- elementy wibrujace (n6z mi plyta) do wstepnego zageszczania wraz ze sprawna regulacja
czestotliwosci i amplitudy drgan.
- urzadzenie do podgrzewania elementow roboczych uktadki.
Uktadanie mieszanki na warstwe wigzaca powinno odbywacé si¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych
tj. przy suchej i cieplej pogodzie w temperaturze powyzej 5°C. Zabrania si¢ uktadania mieszanki w czasie
deszczu i opadoéw $niegu. Przed przystapieniem do ukladania powinna by¢ wyznaczona niweleta. Niweleta
zostanie wyznaczona przy uzyciu stalowej linki, stanowiacej horyzont odniesienia dla czujnikow automatyki
uktadarki Przed przystapieniem do uktadania urzadzenia robocze uktadarki nalezy podgrza¢. Ukladanie
mieszanki powinno odbywac si¢ w sposéb ciggly bez postoju z jednostajna predkoscia 2-4 m /min. W
zasobniku uktadarki powinna zawsze znajdowacé si¢ mieszanka. Ztacza poprzeczne wynikajace z konca
dziennej dzialki nalezy wykonaé przez rdwne obcigcie a nastgpnie posmarowanie lepiszczem i
zabezpieczenie listwa przed uszkodzeniem. Zlacze poprzeczne ze stara nawierzchnig nalezy wykonac
poprzez wcigcie na dlugos¢ okreslong w Dokumentacji projektowej. Ztacza podtuzne powinny by¢ wykonane
po obcieciu krawedzi i posmarowane lepiszczem. Zlacza poszczegdlnych warstw powinny by¢ przesuniete o
okoto 20 cm wzgledem siebie.
Nalezy stosowac sposob zageszczania opracowany i sprawdzony na odcinku prébnym w dostosowaniu do
konkretnego zestawu sprzetu. Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosic¢
nie mniej niz 135°C. Warstwe nalezy zagesci¢ do uzyskania wskaznika zagegszczenia 98%.
Przy zageszczaniu mieszanki nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:
- zageszczenie powinno odbywac si¢ zgodnie z ustalonym schematem przej$¢ walca, w
zaleznosci od szerokosci zageszczanego pasa roboczego, grubos¢ uktadanej warstwy i rodzaju
mieszanki zgodnie z wynikami osiggnigtymi na odcinku prébnym.
- zageszczenie nalezy prowadzi¢ poczawszy od krawedzi ku srodkowi.
- najezdzaé na walowang warstwe kotem napedowym w celu unikniecia zjawiska fali przed
walcem.
- rozpoczyna¢ watowanie walcem gladkim a nastepnie ogumionym przy niskim cisnieniu w
oponach, podwyzszajac je w miar¢ walowania.
- manewry walca nalezy przeprowadzaé plynnie na odcinku juz zageszczonym
- zabrania si¢ postoju walca na cieptej nawierzchni
- predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna w granicach 2-4 km/h na poczatku i w
granicach 4-6 km/h w dalszej fazie watowania.
- walowanie na odcinku tuku o jednostronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi ku
gorze
- zabrania si¢ uzywania walcow ogumionych z zuzytymi lub bieznikowanymi oponami i nie
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posiadajacymi mozliwosci zmiany ci$nienia
- walce wibracyjne powinny posiadaé zakres czgstotliwosci drgan w przedziale 33-35 Hz
Ulozona i zageszczona warstwa ma charakteryzowacd si¢ nastepujacymi cechami:
- jednorodnoscia powierzchni
- nasigkliwos$¢ max 4%
- roéwnosé — nierownosci nie moga przekracza¢ 6 mm
- ilo$¢ miejsc wykazujacych odchylenia nie moze przekracza¢ 2 na jednym hektometrze
- grubosc warstwy nawierzchni (tolerancja + 5 mm)
- szeroko$¢ warstwy nawierzchni (tolerancja = 5 mm)
- zawartos¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni 5-9%
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarcza¢ kopie
raportow dla inspektora Nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac¢ z czestotliwoscia
gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robot.

5.4. 'Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego 0/16

Materialy stosowane do produkcji mieszanki z betonu asfaltowego jak w ST dla warstwy wigzacej.
Rodzaj betonu asfaltowego do zaprojektowania o uziarnieniu 0/16 mm o strukturze zamknigtej z dodatkiem
srodka adhezyjnego.

Wymagania dla betonu asfaltowego na warstwe $cieralng:

Cechy mechaniczne:

- stabilno$¢ wg. Marshalla w 60°C nie mniej niz 10 kN

- odksztalcenia wg. Marshalla 2,0-4,5 mm

- modul sztywnosci wg. Metody petzania pod obciazeniem statycznym 0,1 MPa po 1h, +40°C
nie mniej niz 14 MPa

Cechy fizyczne:

- zawartos¢ wolnych przestrzeni 2,0 — 4,0%

- stopien wypelienia wolnych przestrzeni lepiszczem 78 — 86%

- nasigkliwos¢ nie wigcej niz 2% objetosci

Zasady wbudowania mieszanki podane jak dla warstwy wiazacej z nastepujacymi zmianami:

- poczatkowa temperatura zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz 130°¢ (asfalt D70)

- temperatura w trakcie zageszczania powinna zawiera¢ si¢ w przedziale 140 - 115°C

- zageszczanie nalezy ukonczy¢ w ciggu 15 minut i uzyska¢ wskaznik zaggszczenia 98%

Wymagania koficowe podano powyzej z nast¢pujacymi zmianami:

- nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 4 mm

- nasigkliwos¢ nie moze przekracza¢ 2%

- wolne przestrzenie w warstwie 2-5%

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1.0golne zasady kontroli jakoSci Robét.
Ogodlne zasady kontroli jakos$ci Robot podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogolne" p-kt 6

6.2. Kontrola i badania laboratoryjne.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania petlnego zakresu badan na budowie. Laboratorium
Wykonawcy musi by¢ wyposazone w niezbedng aparaturg¢ umozliwiajaca przeprowadzenie badan
kontrolnych przewidzianych w Specyfikacji. Badania kontrolne obejmuja caty proces budowy od okresu
przygotowawczego (badania zgromadzonych materialéw) poprzez etap budowy (produkcja i
wbudowanie mieszanek), az do badan konicowych (jakos¢ wykonanej nawierzchni).
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6.3. Badania jako$ci Robét w czasie budowy.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarczaé kopie
raportow do Inwestora. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ z czestotliwoscia
gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci Robét. Czestotliwosé badan w czasie budowy przedstawiono w
tablicy.

Tablica 9. Czestotliwos¢ badan w czasie budowy

Lp. Wyszczegdlnienie badan Czestotliwosé badan

1. |Penetracja asfaltu Dla kazdej dostawy

2. | Wiasciwosci kruszywa

3. |Zawartos¢ asfaltu Codziennie

4. |Uziarnienie mieszanki mineralnej

5. |Stabilnos¢ wedlug Marshalla

6. [Nasigkliwos¢ W przypadkach
watpliwych

7. |Zageszczenie warstw Codziennie na dwoch

8.9.[Zawartos¢ wolnych przestrzeni probkach

Grubo$¢ warstwy
10. |Uksztaltowanie sytuacyjno-wysokosciowe Na biezaco

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy wiazgcej i Scieralnej.

6.4.1. Rownos$é warstwy wigzgcej i Scieralnej.

Powierzchnia warstwy powinna by¢ rowna i uksztatltowana zgodnie z Dokumentacja . Projektowa.
Pomiaru nierownos$ci w kierunku podtuznym dokonuje si¢ dla warstwy Scieralnej wiazacej -
planografem w sposdb ciagly. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg co 100 metrow.
Nieréwnosci dla warstwy wigzacej nie powinny przekracza¢ 6mm.

6.4.2. Niweleta warstw nawierzchni.
Niweleta warstwy wigzacej powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa. Tolerancja dla niwelety
warstwy wigzacej wynosi £10mm.

6.4.3. Szeroko$¢ warstwy wiazacej.

Szerokos¢ warstwy wigzacej nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz £5cm.
Szerokos¢ warstw wigzacej powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy $cieralnej o co najmniej grubosé
warstwy wiazacej lub o warto$¢ wskazang w Dokumentacji Projektowe;.

6.4.4. Grubos¢ warstw nawierzchni.

Grubos¢ warstwy wiagzacej Wykonawca powinien mierzy¢ najpozniej w 24 godziny po jej wykonaniu, co
najmniej w dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w
jednym punkcie na kazde 600m?. Przed odbiorem nawierzchni, Wykonawca sprawdzi grubos$¢ warstwy
nawierzchni w obecnosci Inzyniera przynajmniej w trzech losowo wybranych punktach lecz nie rzadziej
niz w jednym punkcie na kazde 1000m. Dopuszcza si¢ tolerancje grubosci warstwy +5mm.

6.4.5. Wymagania dotyczace zageszczenia

Wykonawca zobowiazany jest do badania zageszczenia wykonanej warstwy nawierzchni. Wykonuje
sie to poprzez wycigcie probki z gotowej nawierzchni po jej zageszczeniu i ostygnieciu. Do wyciecia
probek powinno si¢ uzywaé mechanicznej wiertnicy, ktora wycina cylindryczne probki w stanie
nienaruszonym. Nalezy pobraé¢ losowo min. dwie prébki przy dziennej dziatce dlugosci S00m i cztery
probki przy dziatce dtuzsze;j.

Wskaznik zageszczenia oblicza si¢ przez poréwnanie gestosci pozornej probki wycietej z
nawierzchni do gestosci pozornej sredniej wzorcowej probki zageszczonej wg metody Marshalla i
wyraza si¢ w procentach. Do oceny zageszczenia odcinka przyjmuje si¢ srednig z dwoch probek.
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Dopuszcza si¢ i inne metody badan zageszczenia po akceptacji ich przez Inwestora
Wymagany wskaznik zageszczenia wynosi dla warstwy wiazacej95%, dla warstwy Scieralnej 97% przy
ruchu $rednim dla ulic na terenie Osiedla.

6.4.6 Spadki poprzeczne.
Tolerancja dla spadku poprzecznego nawierzchni wynosi £0,5%, pomiary 10 x | km i w punktach
charakterystycznych tukow poziomych.

6.4.7 . Wyglad zewnetrzny nawierzchni.
Wyglad zewnetrzny nawierzchni powinien by¢ jednolity bez miejsc porowatych, tuszczacych sie,
przebitumowanych, bez spegkan.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy wiazacej lub $cieralnej na
podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" p-kt 8,

Inwestor oceni wyniki badan i pomiaréow przedtozone przez Wykonawce zgodnie z niniejsza ST.
W przypadku stwierdzenia usterek, Inwestor ustali zakres Robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platnosé za 1m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy wigzacej lub Scieralnej nalezy przyjmowac
zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych roboét na podstawie wynikéw pomiardéw i badan
laboratoryjnych. Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonac:
- podbudowe z betonu asfaltowego grub. 11cm na poszerzeniach: -1509.47m?
- wyréwnanie istniejagcej nawierzchni betonem asfaltowym — 481.76t
- warstwe wigzaca z betonu asfaltowego grub. 5.00cm — 7545.53m?
- nawierzchnia z mieszanki SMA grub. 4.0cm — 7546.53m?
Cena wykonania robdt obejmuje:
- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,
- oznakowanie Robét,
- dostarczenie materiatow,
- wytworzenie mieszanki na postawie zatwierdzonej przez Inwestora recepty
laboratoryjnej,
- transport mieszanki do miejsca wbudowania,
- posmarowanie gorgcym bitumem kraweznikdw i urzadzen obcych,
- mechaniczne roztozenie mieszanki zgodnie z zaprojektowana gruboscia, niweletg i
spadkami poprzecznymi, zageszczenie, obcigcie i posmarowanie krawedzi,
- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiarow wymaganych w
specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Przepisy zwigzane podane sa w ST 00.00.00 "Wymagania ogolne", "Normy i inne dokumenty".
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

dla przedsiewziecia:

»BUDOWA SIECI WODODCIAGOWEJ
OLESNO ULICA MLYNSKA i BUDOWLANYCH”.

ST- 00.07. Odbudowa nawierzchni drogowej -
chodnik.

Kwiecien 2021r
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WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwiazanych z budowa sieci wodociagowej w ramach przedsiewziecia pn.: ,,Budowa sieci wodociggowej
Olesno ulica Mlynska i Budowlanych”.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
odbudowy nawierzchni z kostki brukowej kamiennej, plyt betonowych chodnikowych oraz z kostki
betonowej Polbruk.drogowych i ich elementéw. W zakres tych robot wchodza:

- roboty przygotowawcze

- wykonanie nawierzchni.

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami iz definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej ,, Wymagania og6lne" punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inwestora. Ogdlne wymagania podano w

ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne".
2. MATERIALY.

2 MATERIALY.
2.1. Warunki ogdlne stosowania materialéw
Warunki ogdlne stosowania materialéw podano w ST 00.00.00 pkt. 2 "Wymagania ogolne”

2.2. Rodzaj materialow.

- miatl bazaltowy

- woda

- ksztaltki betonowe — trylinka z rozbiorki

2.3. Wymagania jakoSciowe dla materialow.

Materialy przeznaczone do wbudowania powinny spelnia¢ wymagania norm:
- mial bazaltowy (odsiew)

- woda wodociggowa — PN — 88/B - 32250

- ksztaltki betonowe polbruk — z rozbiorki

kostka brukowa kamienna — z rozbidrki

plyty betonowe chodnikowe 30x30x7 cm — z rozbiorki

3. SPRZET.
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 3.

Ulozenia nawierzchni z elementéw betonowych — wykonane recznie
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Sprzet mechaniczny:
- do zageszczenia podloza — zageszczarka wibracyjna
- do dobicia ksztattek — zageszczarka wibracyjna z ptyta gumowa.

4. TRANSPORT.

Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt.4.
Do transportu niesortu moze by¢ dowolny sprzet zaakceptowany przez Inwestora. Elementy prefabrykowane
nalezy przewozi¢ samochodami skrzyniowymi zabezpieczajac przed przesuwaniem si¢ i uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.
5.2. Zakres robot.

Roboty obejmuja:

- Wykopanie koryta pod nawierzchnie - sprofilowanie i zaggszczenie podioza — gleb. 30cm

- Rozscielenie, wyprofilowanie i zaggszczenie podsypki z miatu bazaltowego —odsiew —grub.
3.0cm

- Wykonanie nawierzchni z ksztaltek betonowych

- Wykonanie nawierzchni z ptyt betonowych chodnikowych.

- Wykonanie nawierzchni z kostki brukowej kamiennej

- Wypelnienie spoin miedzy ksztaltkami betonowymi i obrzezami piaskiem

- Pielggnacja nawierzchni.

- Wymagania jakosciowe wykonania

- Dopuszczalne tolerancje dla glebokosci wykonanego koryta wynosza +=1cm dla szerokosci
koryta dopuszczalne tolerancje wynosza +5cm.

5.3. Wykonanie koryta.
Wyznaczenie koryta.

Sposob wytyczenia koryta powinien umozliwia¢ jego wykonanie oraz warstw odsaczajacych,
nawierzchni, z tolerancjami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST lub we wskazaniach Inwestora.
Profil koryta powinien by¢ wyznaczony przez wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymane w czasie Robot paliki lub szpilki.

Rozmieszczenie palikow, ustawionych w rzedach roéwnoleglych do osi drogi powinno umozliwiaé¢ naciagniecie
sznurkéw lub linek do wytyczania Robot w odstepach nie wiekszych niz co 10m.

Wykonanie koryta.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa Roboty i do trudnosci jego
odspojenia.

Reczne wykonanie koryta nalezy stosowa¢ w przypadku Robdt o malym zakresie. Grunt odspojony w
czasie wykonywania koryta , bedzie zgodnie z Dokumentacja Projektowa wykorzystany w robotach
ziemnych przy budowie nasypow lub w inny sposob zaakceptowany przez Inwestora.

5.4. Wykonanie podloza.
Profilowanie podloza.

Przed przystapieniem do tej czynnosci podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich zanieczyszczen.
Nalezy usuna¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Nastepnie nalezy profilowaé podtoze
do spadkow poprzecznych i podluznych przewidzianych w Dokumentacji Projektowej sprzetem
wskazanym w pkt.3 lub innym zaaprobowanym przez Inwestora lub recznie w miejscach, gdzie jego
zastosowanie jest niemozliwe.

Zageszczenie podloza.
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Zageszczanie podtoza nalezy rozpoczaé bezposrednio po profilowaniu. Czynnos$¢ te nalezy wykonaé
walcami stalowymi gladkimi lub ubijakami mechanicznymi w miejscach dla innego sprzetu trudno
dostepnych, lub innym sprzetem zaakceptowanym przez Inwestora zachowujac optymalng
wilgotnos¢ zageszczonego gruntu. Zageszczanie nalezy prowadzié, az do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia podtoza:

- Is=1,00,

Jezeli po wykonaniu Robdt nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystepuje natychmiast do
nastepnych czynnosci, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inwestora.

Jezeli podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania podbudowy
nalezy odczekaé¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

5.5. Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej Polbruk, plyt betonowych chodnikowych i kostki
brukowej kamiennej.

Wykonanie nawierzchni obejmuje roboty:
- ulozenie nawierzchni z kostki betonowe;j
- ulozenie nawierzchni z ptytek betonowych chodnikowych.
- ulozenie nawierzchni z kostki kamiennej
- wypehnienie spoin miedzy ksztaltkami betonowymi i obrzezami piaskiem
- pielegnacja nawierzchni.
- wymagania jakosciowe wykonania

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkg obmiarowa jest 1m? wykonanej nawierzchni na podstawie Dokumentacji przedmiarowej i obmiaru
W terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.8.

Inwestor oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawce zgodnie z niniejsza SST.

W przypadku stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a wykonawca
wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnos¢ zalm? wykonanej nawierzchni nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych
robdt na podstawie wynikow pomiardéw i badan laboratoryjnych.

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

— BN-80/6775-03/04 Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

—BN-80/6775-03/01 Elementy nawierzchni droég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Prefabrykaty budowlane z
betonu. Wspdlne wymagania i badania.

—BN-80/6775-03/03  Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Ptyty chodnikowe.

— BN-88/B-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

—PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw.

— PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw.
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