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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT (STWIiOR)
WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP.
1.1  Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot budowlanych remontu uszkodzonych linii kablowych i lamp zagl¢bionych progu drogi
startowej (DS) oraz remontu uszkodzonych krawedzi ptyt betonowych na drodze kotowania DK-A,
zlokalizowanych na terenie lotniska 22. Bazy Lotnictwa Taktycznego w Malborku, polegajacych
na wykonaniu rozbiorek lotniskowych nawierzchni sztucznych, wykonaniu prac demontazowych instalacji
kablowych 1 o$wietleniowych, wykonaniu prac przygotowawczych, wykonaniu prac montazowych,
odtworzeniu nawierzchni lotniskowych, wykonaniu prac naprawczych uszkodzonych krawedzi ptyt
betonowych.

Zakres robot wynika z:
— przedmiaru robot.

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robo6t opisanych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robot ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot ujetych w przedmiarze robot.
Wymagania ogdlne zawarte w ST maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze nastgpujacych robot:

—CPV 45111300 — 1 - ROBOTY ROZBIORKOWE;

—CPV 45111220 - 6 - ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA GRUZU,

—CPV 45311200 — 2 - ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH,;

—CPV 45262330 — 3- ROBOTY W ZAKRESIE NAPRAW BETONU;

—CPV 45111200 — 0 — ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE I
ROBOTY ZIEMNE.

1.3.1. Roboty rozbiorkowe i demontaZowe.
1.3.1.1 Remont instalacji kablowych i opraw lamp zaglebionych:

— mechaniczna rozbiorka nawierzchni bitumicznej wraz z warstwami podbudowy z wywozem materiatu
na terenie lotniska;

— wykonanie rob6t ziemnych zwigzanych z usunigciem uszkodzonych kablowych linii zasilajacych ze
studni technologicznych;

— wykonanie demontazy instalacji oraz elementéw o§wietlenia nawigacyjnego progu DS;

1.3.1.2 Remont linii kablowych i lamp zaglebionych:

— wykonanie prac przygotowawczych do zamontowania nowych instalacji oraz elementéw oswietlenia
nawigacyjnego progu DS;

— wykonanie prac montazowych instalacji i elementéw systemu;

— wykonanie pomiardw rezystancji izolacji elektrycznej instalacji i lamp;

— ulozenie, zgodnie z wymaganiami normy obronnej NO-17-A200:2017, warstwy nawierzchni z
betonu cementowego w miejscach wczesniejszych rozbiodrek nawierzchni;

— wykonanie prac ziemnych na nawierzchniach darniowych w rejonie studni technologicznych;

1.3.1.3 Remont krawedzi plyt betonowych:
— wymiana wadliwie wykonanych plomb uszkodzonych krawedzi ptyt betonowych z zastosowaniem
materiatow do napraw posiadajacych dopuszczenie Instytutu Technicznego Wojsk Lotniczych
w Warszawie do stosowania na lotniskowych nawierzchniach betonowych.



Roboty remontowe powinny by¢ przeprowadzane przez ekipy specjalistyczne, posiadajace
udokumentowane doswiadczenie w realizacji robot objetych przedmiotem zamoéwienia, jak réwniez
zachowane rezimy technologiczne okres$lone przez producentéw zastosowanych materiatow.

1.3.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych oraz robét tymczasowych
Prace towarzyszace

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie wszystkich elementdow robot, zgodnie
z wymaganiami przekazanymi przez Zamawiajacego.

Robdét pomiarowych zamawiajacy nie bedzie optacal odrgbnie. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu
spowodowanego przez Wykonawce, w wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zostang poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie przez Inspektora nadzoru wytyczenia robot, nie zwalnia
Wykonawcey od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Wykonawca uwzgledni realizacje nw. prac towarzyszacych:

— przygotowanie przed rozpoczeciem robdt i uprzatnigcie po ich zakonczeniu terenu robot,

— utrzymanie terenu robot w nalezytym stanie przez caly okres prowadzenia robot,

— pomiary do ustalenia rob6t wlaczajac utrzymanie sprzetu pomiarowego, znaki tyczenia itd. i ich
utrzymanie podczas wykonania robot ,

— utrzymanie stanowisk pracy,

— uzgadnianie rob6t z Zamawiajacym, Inspektorami Nadzoru,

— powiadomienie o terminie rozpoczecia robdt, z krotka informacja dotyczaca bezpiecznego
zachowania na terenie robot,

— $rodki ochrony i bezpieczenstwa przewidziane przepisami dotyczacymi wypadkéw oraz urzgdowe
uzgodnienia,

— utrzymanie sprzetu,

— wstepne prace organizacyjne,

— ubezpieczenie robdt, az do odbioru na rzecz Zamawiajacego,

— ustawienie, utrzymanie, przenoszenie i usuwanie zabezpieczen zwigzanych z ruchem na terenie
robot,

— wykonanie szkicu powykonawczego.

Koszt robo6t towarzyszacych nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, Ze jest wlaczony w cene
umowna.

Roboty tymczasowe

Wykonawca bgdzie zobowigzany do wykonania i utrzymania w stanie nadajacym si¢ do uzytku oraz
likwidacji wszystkich robdt tymczasowych, niezbednych do realizacji przedmiotu zamoéwienia, ale nie
przekazywanych Zamawiajacemu i usuwanych po wykonaniu rob6ot podstawowych. Jako roboty tymczasowe
Zamawiajacy traktuje:

— zagospodarowanie placu budowy z zabezpieczeniem terenu robot,

— zabezpieczenie istniejacej infrastruktury (szczegoélnie elementéw drogi startowej oraz instalacji nie

objetej wykonaniem robot remontowych),

— opracowanie i wdrozenie projektu organizacji ruchu zwigzanej z dostawa materialdéw na plac budowy
oraz czasowym zajeciem przejazdow, przejsé i chodnikow,

— zorganizowanie zaplecza robot, z zabezpieczeniami wynikajacymi z BHP i ppoz. wg projektu
organizacji placu budowy sporzadzonego przez Wykonawce i przedstawionego Zamawiajagcemu do
akceptaciji,

— opracowanie planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajac specyfike obiektu i warunki
prowadzenia robot budowlanych,

— ewentualne odszkodowania za uszkodzenia powstate na terenie robot,

— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot po zakonczeniu robot, a w szczegodlnosci oczyszczenie
nawierzchni z ziemi i btota, usunigcie z terenu rob6t nieczysto$ci powstatych w trakcie realizacji prac,

W szczeg6lnosci jednak zakres i charakter robot tymczasowych zaleze¢ bedzie od przyjetej przez
Wykonawce organizacji robot, zastosowanej technologii, organizacji zaplecza oraz przyj¢tych metod ochrony
przed negatywnymi skutkami prowadzonych dziatan.

Wykonawca zobowigzany jest do ustalenia zakresu robdt tymczasowych wykorzystujac wihasne
do$wiadczenie oraz w oparciu o informacje od Zamawiajacego w zakresie obowigzkow Wykonawcy. Koszty
zwigzane z robotami tymczasowymi, winny by¢ roztozone proporcjonalnie we wszystkich pozycjach
kosztorysu ofertowego ( np. w stawkach kosztéw posrednich)

Koszt robét tymczasowych nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene
umowng.
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1.4. Ogdélne zasady bhp przy robotach.

Przed rozpoczgciem robot nalezy wykona¢ niezbgdne zabezpieczenie terenu i jego oznakowanie
w sposob wykluczajacy dostep 0sob postronnych do miejsca robot w czasie jej trwania;

BHP przy obstudze maszyn.

Maszyny i inne urzadzenia techniczne powinny by¢:

— utrzymywane w stanie zapewniajacym ich sprawnos$¢;
— stosowane wylacznie do prac, do jakich zostaty przeznaczone;
— obstugiwane przez przeszkolone osoby.

W przypadku stwierdzenia uszkodzenia maszyny lub innego urzadzenia technicznego nalezy
je niezwlocznie unieruchomi¢ i odlaczy¢ doptyw energii. Maszyny i inne urzadzenia techniczne przed
rozpoczgciem pracy i przy zmianie obstugi powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnosci technicznej
i bezpiecznego uzytkowania.

1.5. Organizacja placu budowy.
1.5.1. Zasady ogdlne.

Wszelkie roboty nalezy wykonywaé¢ z zachowaniem maksymalnej ostrozno$ci doktadnie przestrzegajac
przepisow BHP. Realizacja robot winna odbywac¢ si¢ z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy
robotnikoéw oraz osob postronnych mogacych si¢ znalezé w poblizu miejsca wykonania robdt, wykonanie
robot obedzie si¢ zgodnie z obowigzujacymi normami i prawem.

1.5.2 Organizacja robot

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, tablice informacyjne, o§wietlenie, sygnatly i1 znaki ostrzegawcze i wszelkie inne $rodki niezbedne
do ochrony robot, a takze zabezpieczy teren robdt przed dostegpem o0s6b nieupowaznionych. Przed
rozpoczgciem robdt zamontowane zostang tablice informacyjne, ktorych tre$¢ i ilo$¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji Robot.

Zaleca sig, zeby Wykonawcy przed ztozeniem ofert dokonali wizji lokalnej obiektu. Zamawiajacy nie
przewiduje zadnych dodatkowych optat zwigzanych z organizacja robot budowlanych, wszystkie oplaty
administracyjne, oplaty z tytutu dodatkowych uzgodnien, ktére poniesic Wykonawca, muszg by¢
uwzglednione w przedstawionej ofercie.

Za jako$¢ i zakres wykonanych robdt oraz ich zgodno$¢ z przedmiotem zamodwienia odpowiada
Wykonawca. Roboty beda prowadzone pod inwestorskim nadzorem budowlanym. Wykonawca zabezpiecza
kierowanie robdt przez uprawnione osoby do sprawowania samodzielnych funkcji w budownictwie
w zakresach rob6t budowlanych (uprawnienia bez ograniczen) elektrycznych oraz drogowych, przez caty
okres robot.

Koszt zabezpieczenia terenu robét nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony
W cene umowna.

1.6. Uwagi koncowe.

— do prowadzenia robot nalezy stosowa¢ wylacznie materialy i urzadzenia posiadajace wymagane
prawem atesty lub aprobaty techniczne, dopuszczajace do stosowania w budownictwie;

— w trakcie prowadzenia robot nalezy zapewni¢ ciagly nadzor osoby posiadajacej odpowiednie
uprawnienia budowlane;

— w przypadku napotkania w trakcie rozbiorki ukrytych przylaczy lub instalacji, wyjasni¢ czy dana
instalacja lub przylacze nie jest uzytkowane;

— przestrzegac zasad obowigzujacych przy wykonywaniu robdt oraz obowigzujacych przepisow BHP;

— przed rozpoczeciem prac, Zamawiajacy przeprowadzi szkolenie dotyczace zasad organizacji programu
FOD (foreign object damage) dla calego personelu Wykonawcy biorgcego udzial w wykonywaniu
prac na terenie lotniska, w szczegdlnosci zasad poruszania si¢ po terenie oraz zachowania warunkow
czystosci.

2 MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow.
Materialy stosowane do wykonania robot powinny miec:
— aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowiazujacymi normami;
— Certyfikat lub Deklaracj¢ Zgodnosci z aprobata techniczng lub PN;
— Certyfikat na znak bezpieczenstwa;
— Certyfikat zgodno$ci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzona do zbioru polskich norm;
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— Na opakowaniach powinien znajdowac¢ sie termin przydatnosci do stosowania;

— w przypadku naprawy uszkodzonych krawedzi ptyt betonowych, wykorzystane materiaty winny
posiada¢ dopuszczenie do stosowania na lotniskowych nawierzchniach betonowych wydanych
przez Instytut Techniczny Wojsk Lotniczych w Warszawie.

Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na budowie pelna dokumentacj¢ sktadowanych na budowie
materiatow przeznaczonych do wykonania robot.

Do realizacji prac nalezy stosowaé¢ materialty odpowiadajace wymogom okre§lonym w art. 10 Prawa
budowlanego Dz. U. z 2010 r. Nr 234 poz. 1631 oraz w Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewngtrznych
i Administracji w sprawie systemow oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania
wyrobéw budowlanych dopuszczalnych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie Dz, U. z
1998 r. Nr 113.

2.1.1. Materialy nie odpowiadajqgce wymaganiom.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.1.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robédt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakosc.

3  SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Liczba 1 wydajno$¢é sprzetu powinny gwarantowad
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okres§lonymi w dokumentacji projektowe;.

Sprzgt bedacy wilasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4 SRODKI TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robodt i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkow
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w ramach zaméwienia,
w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robot.

) WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robét, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

5.1. Zabezpieczenie terenu robot.
Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robot w celu uniemozliwienia dostepu osobom
postronnym, w czasie trwania robdt az do ich zakonczenia.

5.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

Wykonawca jest wytworca odpadéw w rozumieniu przepisOw ustawy z dnia 14.12.2012
r. o odpadach (Dz. U. 2020 poz. 797 ze zmianami). Wykonawca w trakcie realizacji
przedmiotu umowy ma obowigzek poddania odpadow budowlanych odzyskowi, a jezeli z
przyczyn technologicznych jest to niemozliwe, lub nieuzasadnione z przyczyn
ekologicznych, lub ekonomicznych, to Wykonawca zobowigzany jest do przekazania
powstatych odpadow do utylizacji. Wykonawca zobowigzany jest do udokumentowania
sposobu zagospodarowania odpadow 1 jest to warunek dokonania odbioru koncowego
przedmiotu umowy.



5.3. Ochrona przeciwpoZarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej oraz bgdzie utrzymywac sprawny
sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materialy tatwopalne beda sktadowane
w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

5.4 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego.

5.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wia$ciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
iurzadzen w czasie trwania robot. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe
czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
W czasie trwania robot.

5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan
bezpieczenstwa okre§lonych powyzej sag uwzglednione przez Wykonawce w cenie.

5.7. Ochrona Robdt.

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Kierownika robot.

5.8. Rownowazinosé norm i zhiorow przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach umowy powotlane sg konkretne normy i przepisy, ktére speinia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia
i najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach umowy
nie postanowiono inaczej.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot i dostarczy Inzynierowi do zatwierdzenia szczegoty
swojego programu jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujace wykonanie robot zgodnie z przedmiotem zamdwienia,
ST oraz poleceniami i ustaleniami. Program powinien zawieraé:

a) cze$¢ ogolng opisujaca:

—organizacj¢ Wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot;

—organizacj¢ ruchu na terenie robot wraz z 0znakowaniem robot;

—BHP;

—wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacji i przygotowanie praktyczne;

—wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

—sposob i procedure proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot.

b) czes¢ szczegdtows opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

—wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi;
—rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku;

—metod¢ magazynowania materialow;

—sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu;
—sposob i procedurg badan prowadzonych podczas dostaw materiatow;
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—sposob i procedure badan prowadzonych podczas wykonywania poszczego6lnych elementéw robot;
—sposob postepowania z materialami i robotami, w przypadku gdy nie odpowiadaja wymaganiom.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg¢ robot i jakos¢ materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbg¢dne
do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

6.2. Atesty jakosci materiatow i urzqdzen.

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich peing zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materialow, dla ktorych atesty sa wymagane prze ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiadac¢ atest.

Materiaty posiadajace atesty lub urzadzenia — wazne legitymacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich wiasciwosci z ST to takie materiaty i urzadzenia zostana
odrzucone.

7 OBMIAR ROBOT.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z przedmiotem zaméwienia
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

8 ODBIOR ROBOT.

8.1. Zasady odbioru koricowego robot.

Odbiér koncowy robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilodci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o0 tym fakcie Zamawiajgcego oraz Inspektora nadzoru.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z przedmiotem zaméwienia i ST. W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
rob6t uzupelniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej przedmiotem zamoéwienia i ST, z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne Systemu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.2. Odbior ostateczny.

Odbiodr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze kofcowym i zaistnialtych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.1 ,,0dbiér koncowy
robot”.

8.3. Odbior robot zanikajgcych.

Odbiodr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jako$Sci wykonanych robot,
ktoére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Wykonywany musi by¢ w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych poprawek i korekt bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robodt
dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

9 PODSTAWA PLATNOSCL
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa
platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub
kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
— robocizne¢ bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami;
— warto§¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i

7



transportu na teren robot;
— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami;
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko;
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami;
— do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

— USTAWA PRAWO BUDOWLANE z dnia 7 lipca 1994r. Wraz z pdzniejszymi zmianami;

— Ustawa z 24 sierpnia 1991r. O ochronie przeciwpozarowej wraz z pdzniejszymi zmianami;

— Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 23 stycznia 2008 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo ochrony Srodowiska (Dz.U. Nr 25, poz.150 z
15.02.2008r);

— ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY 2z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.
401);

— ROZPORZNDZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 20 wrzesnia 2001r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do
rob6t ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz.U.118, poz.1263 z 2001r.);

— OBWIESZCZENIE MARSZALKA SEIMU RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ z dnia 14 wrze$nia
2010 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o odpadach (Dz. U. z 05.10.2010 r. Nr 185
poz. 1243).

ST-1
CPV 45111300-1 - ROBOTY ROZBIORKOWE
CPV 45111220-6 —- ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA
GRUZU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét budowlanych remontu uszkodzonych linii kablowych i lamp zaglebionych progu drogi
startowej (DS) oraz remontu uszkodzonych krawedzi ptyt betonowych na drodze kolowania DK-A,
zlokalizowanych na terenie lotniska 22. Bazy Lotnictwa Taktycznego w Malborku polegajacych na
wykonaniu rozbidrek okreslonych pkt 1.3.1 oraz pozycjami przedmiaru z ktérych wynika zakres robot.

1.2. Zakres stosowania SST:
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt 1.3.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST:

Zakres robot obejmuje prace wskazane w czesci ogdlnej.

1.4. Okreslenia podstawowe:
Okreslenia stosowane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami lub
europejskimi i definicjami podanymi w ST Wymagania ogdlne oraz przedmiotem zamdwienia.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z przedmiotem
zamoOwienia, ST i poleceniami Inzyniera. Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ,,Wymagania
Ogolne”.

2. MATERIALY.

Wymagania ogolne dotyczace materiatow podano w ST Wymagania ogdlne.

3.  SPRZET.

Wymagania ogdlne dotyczace sprzgtu podano w ST Wymagania ogoélne. Sprzet nalezy dostosowac do
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rodzaju rozbidrki, dobrany sprzet i sposob rozbiorki musi zapewnia¢ bezpieczenstwo wykonania i wymaga
akceptacji Inspektora Nadzoru inwestorskiego.

4. TRANSPORT.

4.1. Wymagania ogélne dotyczgce transportu.
Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w ST Wymagania ogodlne.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki.

Wykonawca zapewni sukcesywny wywoz materiatow i gruzu z rozbidrki. Materialy z rozbiorki mozna
przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu i sktadowaé na wyznaczonym miejscu. Srodki transportowe
nalezy dostosowa¢ do rodzaju przewozonych materiatéw. Materialy przeznaczone do ponownego
wykorzystania powinny by¢ przewozone w sposob nie powodujacy ich uszkodzenia.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot.

Zasady ogolne wykonywania robot podano w ST Wymagania ogolne. Wykonawca przedstawi
do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace warunki w jakich wykonywane beda
roboty zwiazane z rozbiorka elementow.

5.2. Wymagania ogdlne.

Demontazowi — rozbiorce podlegaja elementy wymienione w przedmiarze. Pozostajace elementy nie
przeznaczone do utylizacji powinny by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Wykonawca
naprawi na wilasny koszt w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru jakiekolwiek uszkodzenia
systemu powstale w czasie prowadzenia robot. Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robot w taki sposob,
aby materialy przedstawiajace wartos¢, jako material budowlany, nie utracity tej wtasciwosci w czasie robot.
O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasno$cig Wykonawcy, powinien on przewies¢ je na miejsce wskazane
przez Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot.

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w ,,Wymagania Ogdlne”.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych.
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przeznaczonych do powtdrnego wykorzystania i pozostajacej konstrukcji.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru Robot.
Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru rob6t podano w ST Wymagania ogdlne.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow jest:
1 m?® wywiezionego destruktu wraz z utylizacja;
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ,,Wymagania Ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot.
Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w ST Wymagania ogolne.

8.2. Rodzaje odbiorow.
Roboty zwiagzane z rozbidrka elementéw podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
ktory nastepuje na podstawie wynikow pomiaréw oraz wizualnej oceny wykonania robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9. 1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST Wymagania ogolne.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Platnos¢ za ilo§¢ wykonanych jednostek obmiarowych wymienionych w pkt. 7 nalezy przejmowaé
na podstawie obmiaru i oceny jakosci wykonanych Robdt. Cena wykonania rob6t obejmuje:

9



— wyznaczenie elementow przeznaczonej do rozbiorki;

— rozkucie i demontaz elementéw przeznaczonej do rozbiorki;
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki;

— utylizacja materiatow z rozbiorki;

— uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
— Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét. Wymagania ogdlne
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2002, Nr 47, poz.401).

ST-2
CPV 45311200 -2 - ROBOTY W ZAKRESIE
INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét budowlanych remontu uszkodzonych linii kablowych i lamp zaglebionych progu drogi
startowej (DS) oraz remontu uszkodzonych krawedzi plyt betonowych na drodze kotowania DK-A,
zlokalizowanych na terenie lotniska 22. Bazy Lotnictwa Taktycznego w Malborku polegajacych
na wykonaniu robot w zakresie instalacji elektrycznych.

1.2 Zakres stosowania SST:
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.21 oraz pozycjami przedmiaru z ktdrych wynika zakres robot.

1.3 Zakres robot objetych SST:
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rob6t w zakresie instalacji elektrycznych wyszczegdlnionych w przedmiarze robot.

1.4. Okreslenia podstawowe:

Okres$lenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z okresleniami
przyjetymi w odpowiednich przepisach prawa, z odpowiednimi normami oraz okres$leniami podanymi
w ,,Wymagania ogblne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczqce robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogodlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia rob6t podano w ST
pkt. 1.5. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqgce materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania w ,,Wymagania Ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow.
2.2.1. Kable zasilajqce, lampy zaglebione, zlgcza:

— dotychczas utozone kable HO7RN-F 2x4 450/750 V 3 — Zamawiajacy oczekuje zastosowania kabli
zasilajacych o parametrach co najmniej takich samych, lub lepszych od zastosowanych dotychczas;

— dotychczas zastosowane zlagcza KD 501 i1 KD 502 — Zamawiajacy oczekuje zastosowania zlacz
0 parametrach co najmniej nie gorszych od zastosowanych dotychczas;

— dotychczas zastosowane lampy zaglebione progu drogi startowej IDM 25195 kolor czerwony —
Zamawiajgcy oczekuje zastosowania lamp zaglebionych o parametrach co najmniej takich samych,
lub lepszych od zastosowanych dotychczas;

— dotychczas zastosowane lampy zaglebione progu drogi startowej IDM 25195 kolor zielony —
Zamawiajacy oczekuje zastosowania lamp zaglgbionych o parametrach co najmniej takich samych,
lub lepszych od zastosowanych dotychczas;
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3. SPRZET.

Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

4. TRANSPORT.

Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Nalezy przewozi¢ materiaty
w opakowaniach zgodnie z instrukcja producenta z zachowaniem przepiséw BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ,, Wymaganiach Ogdlnych”.

5.2. Warunki przystgpienia do robot
Przed przystapieniem do wykonania robot w zakresie instalacji elektrycznych powinny byé:
—zakonczone roboty rozbiorkowe;
—wytrasowane potozenie tras kablowych;

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w ,,Wymagania Ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w ,,Wymagania Ogolne”.

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania.

Jednostkg obmiarowg robot instalacyjnych jest m linii kablowych oraz ilo$¢ uzytych elementéw systemu.
Ilos¢ robot okresla si¢ na podstawie przedmiotu zaméwienia z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora Nadzoru i sprawdzone w naturze.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakoS$ci wykonanych robot nalezy przeprowadzié¢ po
zakonczeniu roboét elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi urzadzen zasilajacych.

Zakres badan obejmuje sprawdzenie:

- dla napie¢ do 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji,

Parametry badan oraz sposdb przeprowadzenia badan sg okreslone w normach PN-IEC 60364-6-61:2000 i
PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne zasady podstaw platnosci podano w ,,Wymagania Ogdlne”. Zasady rozliczenia pomiedzy
zamawiajagcym a Wykonawcg za wykonane roboty sg ustalone w Specyfikacji Istotnych Warunkow
Zamowienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy.
NO-06-A023:2000 — Lotniska wojskowe — o$wietlenie nawigacyjne;
NO-06-A024:2000 — Lotniska wojskowe — Zasady oznakowania i kolory naziemnych $wiatet lotniczych;

ST3
CPV 45262330 - 3—- ROBOTY W ZAKRESIE NAPRAW
BETONU

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot budowlanych remontu uszkodzonych linii kablowych i lamp zaglebionych progu drogi
startowej (DS) oraz remontu uszkodzonych krawedzi ptyt betonowych na drodze kotowania DK-A,
zlokalizowanych na terenie lotniska 22. Bazy Lotnictwa Taktycznego w Malborku polegajacych

11



na utozeniu warstwy nawierzchni z betonu cementowego w miejscach wezesniej poddanych rozbiérce oraz
wykonaniu remontu uszkodzonych krawedzi plyt betonowych poprzez wymiane wadliwie wykonanych
plomb.

1.2 Zakres stosowania SST:

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3.2. oraz pozycjami przedmiaru z ktorych wynika ilo§¢ i zakres
robot.

1.3 Zakres robot objetych SST:
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot:
— ulozeniu, zgodnie z wymaganiami normy obronnej, warstwy nawierzchni z betonu cementowego
w miejscach wczesniej poddanych rozbiodrce;
— wykonanie naprawy plomb w nawierzchni betonowej z zastosowaniem materialow do napraw
posiadajacych  dopuszczenie Instytutu Technicznego Wojsk Lotniczych w  Warszawie
do stosowania na lotniskowych nawierzchniach betonowych;

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania w ,,Wymagania Ogdlne”.

2.2.. Rodzaje materiatow.
2.2.1. Beton i zaprawy do wykonania napraw nawierzchni:
— powinny odpowiada¢é wymaganiom normy NO-17-A204:2015 — Nawierzchnie lotniskowe.
Nawierzchnie z betonu cementowego — wymagania i metody badan, lub aprobatom technicznym.

2.2.2. Woda, kruszywa, cement, masa zalewowa do szwéw dylatacyjnych:
— powinny odpowiada¢ wymaganiom normy NO-17-A204:2015 — Nawierzchnie lotniskowe.
Nawierzchnie z betonu cementowego — wymagania i metody badan, lub aprobatom technicznym.

2.2.3. UWAGA: dotychczas jako materialy naprawkowe uzywano na terenie lotniska produkty takie jak,
Sikaflex, Sikadur PRO, Magna Crete, do wypelniania szwéw BIGUMA BF. Zaleca si¢ stosowanie
produktow co najmniej o takich samych parametrach, lub lepszych, posiadajacych dopuszczenie ITWL
Warszawa do stosowania na nawierzchniach lotnisk wojskowych.

3. SPRZET.

3.1. Wymagania ogolne.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST ,,Wymaganiach Ogoélnych”.

4. TRANSPORT.
4.1. Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymaganiach Ogdlnych”.

4.2. Transport materiatow.

Transport materiatlow, w szczegodlnosci betonu, mozna realizowa¢ dowolnymi $rodkami transportu
zachowujac odpowiedni sposob zabezpieczenia. Materialy niezbedne do wykonania robdt przewozié
w sposob okreslony przez producenta, w sposob ktoéry nie wptynie niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych
robot i wlasciwosci przewozonych materiatlow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie
rob6t zgodnie z ich technologia oraz zasada cigglosci frontu robdot. Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do
ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie materialow/sprzetu na i z terenu budowy.
Rozladunek materiatlow nalezy prowadzi¢ w sposob ostrozny przy uzyciu srodkow i sprzetu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot.
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ,,Wymaganiach Ogélnych”.

5.2. Warunki przystgpienia do robot.
Przed przystgpieniem do wykonywania robot betonowych zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni
w rejonie DS nalezy zakonczy¢ wszystkie roboty instalacyjne.
12



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ,,Wymagania Ogolne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ recepture materiatdéw przeznaczonych
do wykonania robot Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie odbioru robot.

Badania odtworzonej nawierzchni byé przeprowadzane w sposob podany w normie obronnej NO-17—
A204:2015 i powinny umozliwi¢ oceng wszystkich wymagan, a w szczeg6lnosci:

—zgodnosci z przedmiotem zamowienia i zmianami w dokumentacji powykonawczej;

— jakosci zastosowanych materialow i wyrobow;

— prawidlowosci wykonania nawierzchni i plomb;
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w ,,Wymagania Ogélne”.

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania.
— nawierzchnie oblicza si¢ w metrach kwadratowych jako iloczyn dtugosci i szerokosci;
— plomby obmierza si¢ w metrach kwadratowych jako iloczyn dtugosci i szerokosci;

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Ogdélne zasady odbioru robdt.
Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w ,,Wymagania Ogdlne”.

8.4. Odbior nawierzchni i plomb:
— uksztattowanie powierzchni, krawedzie, wypelnienie masg zalewowa, uszorstknienie nawierzchni
powinny by¢ zgodne z przedmiotem zamowienia i wymaganiami normy obronnej;
— niedopuszczalne sg nastepujace wady:
— odspojenie plomb od krawedzi plyt betonowych;
— widoczne szczeliny pomiedzy plombami a nawierzchnig naprawianych ptyt;
— brak przyczepnosci masy zalewowej do krawedzi nawierzchni;

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne zasady podstaw platnosci.

Ogolne zasady podstaw platnosci podano w ,,Wymagania Ogdlne”. Zasady rozliczenia pomiedzy
zamawiajacym a wykonawca za wykonane roboty sa ustalone w Specyfikacji Istotnych Warunkoéw
ZamoOwienia.

10. RZEPISY ZWIAZANE.

Normy.
— NO-17-A204:2015 — Nawierzchnie lotniskowe. Nawierzchnie z betonu cementowego — wymagania i
metody badan

ST4
CPV 45111200 - 0 — ROBOTY W ZAKRESIE
PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE I ROBOTY
ZIEMNE

1. CZESC OGOLNA
1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot budowlanych remontu uszkodzonych linii kablowych i lamp zaglebionych progu drogi
startowej (DS) oraz remontu uszkodzonych krawedzi plyt betonowych na drodze kotowania DK-A,
zlokalizowanych na terenie lotniska 22. Bazy Lotnictwa Taktycznego w Malborku polegajacych
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na wykonaniu robo6t ziemnych — wykopanie rowow po trasie przebiegu linii kablowych i odtworzenia
nawierzchni po zakonczeniu robot.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3.2. oraz pozycjami przedmiaru z ktorych wynika ilos¢ i zakres
robot. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach
prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewno$é, ze podstawowe wymagania beda
spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z do§wiadczenia oraz uznanych regut i zasad
sztuki budowlanej.

1.3.  Zakres robot objetych SST
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie robot ziemnych.

1.4.  Okreslenia podstawowe, definicje
Okreélenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okre$leniami
podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne” Kod CPV 450000007, pkt 1.4.

15. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z przedmiotem
zamOwienia, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace
robot podano w SST ,,Wymagania og6lne” Kod CPV 450000007, pkt. 1.5.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI1

2.1. Ogolne wymagania.
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podane w ST ,,Wymaganiach Ogoélnych”.

2.2. Sprzet do wykonywania robot.

Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu specjalistycznych maszyn. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania takich maszyn, ktére nie spowoduja niekorzystnego wpltywu na jakosé
wykonywanych robét oraz beda przyjazne dla srodowiska.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
3.1. Ogolne wymagania.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000
7, pkt 4

4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Ogdlne zasady.
0Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne” Kod CPV 45000000-7.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000—7.

6. SPOSOB ODBIORU ROBOT

6.1. Ogolne zasady odbioru robot .
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV 450000007, pkt 8

6.2. Odbior robot.
Odbior robot bedzie polegat na sprawdzeniu wykonania przykrycia wykopow zapewniajacy utrzymanie
jednolitosci nawierzchni darniowej w rejonie wykonywania prac ziemnych.

6.3. Odbior koncowy

Odbior koncowy stanowi ostateczng oceng rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich zakresu
(ilosci), jakosci i zgodnosci z przedmiotem zamowienia.
Odbidr koncowy przeprowadza komisja powotana przez zamawiajacego na podstawie oceny wizualnej.
Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania okre$la umowa.
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7. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

1.1. Zasady rozliczenia i platnosci
Rozliczenie robot po wykonaniu pelnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze.

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy
normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow
okreslonych prawem polskim 1 sztuka budowlana.

Wszystkie nazwy wlasne materialow, urzadzen 1 sprzetu uzyte
w przedmiarze robdt i specyfikacji technicznej nalezy traktowacé jako
okreslenie standardow, parametréw technicznych 1 funkcjonalnych
oczekiwanych przez Zamawiajacego.

Nazwy wlasne wprowadzone do przedmiaru robot 1 specyfikacji
technicznej dla wurzadzen, materiatlow, sprzetu nalezy traktowac
w okresleniu: ,,i rownowazne” z zachowaniem zasady udokumentowania
roOwnowazno$ci na zasadach okre§lonych w SIWZ do postepowania
udzielenia zamoéwienia publicznego na wykonanie robdt okreslonych
niniejszg STWIOR.
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