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OPIS

1. Dane ogélne

1.1 Podstawa opracowania :

- Umowa zawarta mdzy Miejskim Zaradem Drég i Mostéw w Katowicach a
Biurem Studiéw i Projektéw Komunikacji Sp. z 0.0 Katowicach.

1.2 Cel opracowania :
— aktualizacja programu sygnalizacji na przedmiotowgnzefciu dla pieszych w

oparciu o przeprowadzone pomiary ruchu z dostosewado obowjzujacych
norm prawnych.

1.3. Materiaty wyjsciowe :

- podkiad mapowy,
- inwentaryzacja elementow sygnalizacji i organizagjhu,
- obowhzujace normy i przepisy

1.4. Zakres opracowania ogci ruchowej :

- pomiary ruchu
- program sygnalizacji
- obliczenia przepustowoi

2. Pomiary ruchu .
Pomiary ruchu przeprowadzono dla typowego dniacabgo w godzinach 07:00 - 18:00.

Pomiary przeprowadzono metpdnotowania ¢cznego, w interwalach 15 min. z
uwzgkdnieniem struktury rodzajowej i kierunkowej.

Do przeliczenia pojazdow rzeczywistych na umownezyjpto nastpujace
wspotczynniki:

- samochody osobowe i dostawcze - 1.00

- samochody efarowe -1.60

- samochody erarowe z przyczep - 2.25

- autobusy -1.80
- autobusy przegubowe -2.25
- motocykle, rowery -0.30

Po przeliczeniu poj. rzeczywistych na umowne éllkreo okres szczytowy dla catego dnia
pomiarowego.
Wyniki pomiaréw przedstawiono w postaci :.

wykresu strumieniowego ruchu dla wéaej wyliczonej godziny szczytu porannego -
(w poj.um/ h)

— tabulogramu ruchu dla wcggej] wyliczonej godziny szczytu porannego z
uwzgkdnieniem struktury kierunkowej i rodzajowej - (wjpz / h)

— wykresu strumieniowego ruchu dla wéaiej wyliczonej godziny szczytu
popotudniowego - (w poj.um/ h)

— tabulogramu ruchu dla wcge] wyliczonej godziny szczytu popotudniowego z
uwzgkdnieniem struktury kierunkowej i rodzajowej - (wjpz / h)

Wyniki pomiaréw zamieszczono wzi graficznej opracowania.
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3. Stan projektowany

3.1 Oznakowanie
Bez zmian
3.2. Program sygnalizacji

Po przeanalizowaniu danych ruchowych uzyskanypbmiaru oraz w wyniku obserwacji
poczynionych podczas wizji w terenie wprowadzonsigpajace zmiany:
— skorygowano czasy guzyzielone,
— zmieniono diugéci faz.
— zmieniono lokalizagj sygnalizatoréw nr 3 i d z uwagi na nievdava skrajng
poziomy w stosunku do jezdni (zastosowano dodatkowy n@gptalizatora).

Program sygnalizacji wraz z ukladem faz zamieszozwnrys.1.3.

3.3. Czasy mgdzyzielone - obliczenia.

Czasy mgdzyzielone zostaly obliczone przy zzdmiu koniecznéci zapewnienia

ewakuacji pojazdow za punkt kolizji fazy hazacej i rozpoczynagej zgodnie z

Zatacznikiem nr 3 do Rozposdzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw
Wewretrznych i Administracji z dnia 3 lipca 2003 w spiawzczegbdlowych warunkéw
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych orezdrer bezpieczéstwa ruchu

drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogackcz&odlowe warunki

techniczne dla sygnatéw drogowych i warunki ichesaczania na drogach).

Wyniki obliczen zamieszczono w Tabeli na rys3.

3.4. Wykaz grup kolizyjnych i nadzorowanych
Jako grupy kolizyjne naky przyjp¢ grupy zgodnie z tabgelczaséw midzyzielonych
z pomingciem kolizji programowych.

Nadzorowaniem sygnatow (zielony oraz czerwony) ayatebjp¢ wszystkie grupy kotowe
i piesze (kontrola pdowa i napiciowa).

3.5. Elementy detekc;ji .

Elementami detekcjias

- dla grup kotowych —gle indukcyjne

- dla grup pieszych — przyciski zgtoszeniowe

Parametry detektoréw zestawiono w tabeli zmieszezqmoniej. Rozmieszczenie
detektoréw przedstawiono na njs2.
Zarbéwno parametry jak i rozmieszczenie detektorOw ie ulegaj zmianie.
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DANE GLOWNE| ZGLOSZENIE PRZEDLWENIE INNE FUNKCJE
Nr Nalezy | Zgtasza x| Op&nione| Czas interwatu w sekundach Przediu- | Czuty | Funkcja| Uwagi

detektora | do grupy| sek. po | zgtoszenie| dla poszczegdlnych okresow  zenie na liczenia
zgaszeniy Swiatta zielonego *) czasu rowery
zielonego, migdzyziel.

1 okres| 2 okres

D1/118 K1 0 2,5 1,5

D2/110 K1 0 4.9 3,9

D3/70 K1 0 3,9 2,9

D4/40 K1 3 3,0 2,0

D5/2-20 K1 4 2,0 1,0

3.6. Dobowy plan pracy .

Dobowy plan pracy nie ulaga zmianie i przedstavwganastepujco:
niedziela: 5:00 - 23:00 - Tc=90s, pozostale godztryb awaryjny,
poniedziatek - sobota : 5:00 - 14:30, 16:30-23:0¢c=90s,

14:30 - 36:- Tc=120s
pozostagelginy - tryb awaryjny

3.7. Poziom swobody ruchu

Obliczenia przepustowsoi wykonano dla godzinowych potokdéw ruchu z okregazytu
popotudniowego W sytuacji, gdy waktopotoku ruchu dla okresu szczytu.

Wyniki obliczen zamieszczono paie).

=WYNIKI DLA =
=WLOEPAS=ORGANIZACIJANATEZENIE=STRAT¥NAT-NAS—=X=—=PRZEPUSTOWO$CT= 90 s
[P/n] [s/P] [P/hz] [-] [P/h]
1 1 W 1051 7.1 1830 0.76 0 1383 G[1]=67s
21 W 540 3.9 1790 0.40 0 1352 G[2]=13s
2 2 W 540 3.9 1790 0.40 0 1352
Globalne straty czasu = 3.31 h*P/h
=WYNIKI DLA =
=WLOEPAS=ORGANIZACIJANATEZENIE=ESTRAT¥NAT-NAS—=X=—PRZEPUSTOWO$CT= 120 s
[P/n] [s/P] [P/hz] [-] [P/h]
1 1 W 1051 4.7 1830 0.70 3 1495 G[1]=97 s
2 1 W 540 2.9 1790 0.37 0 1462 G[2]=13s
2 2 W 540 2.9 1790 0.37 0 1462

Globalne straty czasu = 2.38 h*P/h

Oznaczenia wlotow:
1 — ul. Mikotowska (N)
2 — ul. Mikotowska (S)

3.8. Program awaryjny

Jako program awaryjny nale przyp¢ program zasadniczy z cyklicznym otwieraniem
wszystkich grup. Otwarcie wszystkich grup kotowyeery przypé na maksimum.
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Grupa Nr sygn.

Tc max = 90 (offset +16s)

KI 12 [10 0-57 A
""I""""I""""I""""I""""I""""I""I""I""""I""""I""
0 67 70 89 90

K2 345 [10 0-57 o
ML BLELELELE B |""I'"'|'"'I'"'|""I""|""|""|""|""| """" |""|""|""
0 67 70 89 90

P3  abcd I| WWWWWWW”MI -.-.-._-.J

Grupa Nr sygn.

Tc max = 120 (offset +10s)

KI 12 10 0-87 mﬂ
0 97 100 119 120
K2 345 10 i0-87
0 97 100 119 120
P3  abcd ' ; T
0 102 111 115 120
Uklad faz Numeracja grup sygnatowych

Faza 1 - stan zasadniczy

/
—
—

Faza 2 - obstuga zgloszenia

pieszych

4

UWAGI :

Tabela czasoOw migdzyzielonych

dojazd  |K1 |K2 |P3
ewakuacja
K1
K2
P3 515

1) grupa K1 ciagnie grupe K2;

2) przy braku wzbudzenia “stanem podstawowym” na przejsciu jest: sygnat “zielony” dla grup kotowych i “czerwony” dla pieszej;

3) po wzbudzeniu przez pieszych na przej$ciu uruchamia sie program kolorowy w ktérym otwarcie przej$cia moze nastapi¢ dopiero

po przejechaniu pojazddw jadacych ul. Mikotowska z Centrum ( detekcja poprzez petle D1-D5 ) jednak nie pdzniej niz w 72s
dla cyklu Tc=90s lub 102s dla cyklu Tc=120s;

4) w przypadku wczesniejszego obstuzenia grupy pieszej P3 na przejsciu z uwagi na brak zgtoszen na petlach D1-D5, przez reszte
czasu do konca cyklu nalezy dla grupy K1,K2 wyswietla¢ sygnat “zielony” a dla grupy P3 - “czerwony”.
W nastepnym cyklu na przejsciu nalezy przejs¢ do “stanu podstawowego”

5) Program skoordynowany z sygnalizacjg na skrzyzowaniu ulic: Mikotowska - Poniatowskiego. Warto$¢ offestu podana w nawiasach.

6) Dobowy plan pracy:

niedziela: 5:00 - 23:00 - Tc=90s, pozostate godziny - tryb awaryjny,
poniedziatek - sobota : 5:00 - 14:30, 16:30-23:00 - Tc=90s,
14:30 - 16:30 - Tc=120s
pozostate godziny - tryb awaryjny

Rys. 1.3. Program sygnalizacji




WYKRES POTOKOW NA SKRZYZOWANIU

(w pojazdach umownych)

SKRZYZOWANIE :

POMIAR Z DNIA : 2008.09.11 / Czwartek

GODZINA : 7:45 - 8:45

ul. Mikotowska (N) -

- ul. Mikotowska (S)

NATEZENIE SUMARYCZNE : 2863

ul. Mikotowska (N)

1051 1812

0 1051 0 0 1812 0

0% | 100% 0% 0% | 100% 0%

/\
\/

0% | 100% 0% 0% | 100% 0%

0 1051 0 0 1812 0
1051 1812

ul. Mikotowska (S)

RyS. 2.1 Wykres potokéw ruchu - szczyt poranny
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WYKRES POTOKOW NA SKRZYZOWANIU

(w pojazdach umownych)

SKRZYZOWANIE :

POMIAR Z DNIA : 2008.09.11 / Czwartek

GODZINA : 15:15-16:15

ul. Mikotowska (N) -
- ul. Mikotowska (S)

NATEZENIE SUMARYCZNE : 2852

ul. Mikotowska (N)

1438 1414
0 1438 0 0 1414 0
0% | 100% 0% 0% | 100% 0%
/\
\/
0% | 100% 0% 0% | 100% 0%
0 1438 0 0 1414 0
1438 1414

ul. Mikotowska (S)

RyS. 2.3 Wykres potokow ruchu - szczyt popoludniowy
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Skrzyz.: ul. Mikotowska , Pomiar z dnia 2008.09.11 /Czwartek
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RyS. 2.5 Wykres wahan ruchu kolowego

=2 BSIPK



LEGENDA:
- sygnalizator kotowy - ogdlny 3x300
- sygnalizator pieszy 2x200

A - projektowane (nowe oraz przestawiane) sygnalizatory
° - maszty sygnalizacyjne do wymiany, przestawienia

[ ] -istniejace petle indukcyjne
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