L) «;’J S B¢
E\‘ X 8 ‘ D B ZESPOZ INZYNIERII RUCHU

BIURO STUDIOW | PROJEKTOW KOMUNIKACJI
spotka z o.o.

40 - 619 KATOWICE, ul. Szenwalda 42 . 202-79-60, 202-77-61fax: 206-13-20 e-mailbsipk@comkat.bptnet.pl

PROJEKT NR [-08-885-40

TvTue opracowania: Aktualizacja programow sygnalizacji swietinych na terenie
miasta Katowice
Poz. 40. Skrzgowanie Klodnicka - Rzepakowa

ZAMAWIAJ ACY : MZUiM Katowice
PRACOWNIA : Inzynierii ruchu
PROJEKTANT : mgr inz. Krzysztof Trélka = e

KATOWICE, wrzesien 2008 r.



BIURO STUDIOW | PROJEKTOW KOMUNIKACJI

spotka z 0.o0w Katowicach

TvTue opracowania: Aktualizacja programow sygnalizacji swietinych na terenie

miasta Katowice
Poz. 40. Skrzgowanie Kiodnicka - Rzepakowa

Spis dokumentacii

Czes¢ opisowa. :

1 Metryka projektu
2 Spis dokumentacji
3 Opis
Czesé graficzna :
1 Orientacja Rys. 1.1
2 Numeracja elementéw sterowania Rys. 1.2
3 Program sygnalizacji Rys. 1.3
4 Pomiary ruchu Rys.2.1...25




Spis tresci

R = g =TT o] g T PP 1
I 0T Y o 1LY7= W o o = Vo0 111> Vg1 = PSPPI 1
A O o o] =TT o 111V Y - U 1
1.3, Materialy WHCIOWE © .oiuieiiiieeeeii e et ee e e et s e e e e et e s e ee e etta e e eeeaesnen s e enan e eeeeanannnaeaeeees 1
1.4, Zakres opracowania@Zi TUCHOWE] : .........oiiiiiiiiiiiieee e e r e e e e e e e e e e e e ane e e e eenanss 1

B2 = o 01 = VY 0T o PN 1

G TS = I o o= (0 1= 1 Y P 2.
3.1 OZNAKOWAINIE ......eeeeiiiieis ittt ee e e ettt e e e e e e e ettt e e e e e e e e e e ae e e e e e e e e e et ee e e e e e e e e e 2
T o (oo | =10 1YY o | F= 1= Lo P 2
3.3. Czasy mizyzielone - ODIICZENIA. ..........veuei i e e e a e e e e e e 2
3.4. Wykaz grup Kolizyjnych i NadzZOroWaNYCN ... ..ccc.uuii i e 3
T = =70 0 U= o Yo (= (= (o 3
G ST o] o o111V o] =T g T o] = o3 P 5
G ST o] o o111V o] =T g T o] = o3 P 5
3.7. POZIOM SWODOAY RUCKU........cciiitiit e ettt e e e e e e e e e e e aena e e e e eeaataneeeeeeanananseeeernnnnns 5

TR C T (oo |- Ta = V11> oY | 2P 6



OPIS

1. Dane ogolne

1.1 Podstawa opracowania :

- Umowa zawarta mdzy Miejskim Zaradem Drog i Mostow w Katowicach a Biurem
Studiéw i Projektow Komunikacji Sp. z 0.0. w Kat@ach.

1.2 Cel opracowania :

— aktualizacja programu sygnalizacji na przedmiotowskrzyzowaniu w oparciu o
przeprowadzone pomiary ruchu z dostosowaniem dowiakajacych norm
prawnych.

1.3. Materialy wyjsciowe :

- podkiad mapowy,
- inwentaryzacja elementow sygnalizacji i organizagghu,
- obowhzujace normy i przepisy

1.4. Zakres opracowania agci ruchowej :

- pomiary ruchu
- program sygnalizacji
- obliczenia przepustovgoi
2. Pomiary ruchu .
Pomiary ruchu przeprowadzono dla typowego dniaecabgo w godzinach 07:00 - 18:00.
Pomiary przeprowadzono metpdotowania ¢cznego, w interwatach 15 min. z uwagdsieniem
struktury rodzajowej i kierunkowej.
Do przeliczenia pojazdow rzeczywistych na umowrsgjgto nasgpujace wspotczynniki:
- samochody osobowe i dostawcze - 1.00

- samochody ¢arowe -1.60

- samochody ¢rarowe z przyczep - 2.25

- autobusy -1.80
- autobusy przegubowe -2.25
- motocykle, rowery -0.30

Po przeliczeniu poj. rzeczywistych na umowne é&lkire okres szczytowy dla calego dnia
pomiarowego.
Wyniki pomiarow przedstawiono w postaci :.

— wykresu strumieniowego ruchu dla wéaej wyliczonej godziny szczytu porannego -
(w poj.um/ h)

— tabulogramu ruchu dla wcégej wyliczonej godziny szczytu porannego z uwdgleniem
struktury kierunkowej i rodzajowej - (w poj.rzy h



— wykresu strumieniowego ruchu dla wéaej wyliczonej godziny szczytu popotudniowego
- (w poj.um/ h)

— tabulogramu ruchu dla wcigej wyliczonej godziny szczytu popotudniowego z
uwzgkdnieniem struktury kierunkowej i rodzajowej - (wjpz / h)

Wyniki pomiarOw zamieszczono w @i graficznej opracowania.

3. Stan projektowany

3.1 Oznakowanie

Oznakowanie nie jest przedmiotem niniejszego omaoc@ - wprowadzono jedynie
uzupetnienia brakagych linii zatrzymania.

Na rysunkul.2 przedstawiono schemat ista®gj organizacji ruchu wraz z wprowadzonymi
zmianami oznakowania poziomego.

3.2. Program sygnalizacji

Po przeanalizowaniu danych ruchowych uzyskanygomiaru oraz w wyniku obserwacii
poczynionych podczas wizji w terenie wprowadzonsigaljace zmiany:

— objto sygnalizag wszystkie relacji prawosktu oraz przdgia dla pieszych, ktore
obecnie funkcjonowaly bez sygnalizacii

— skorygowano czasy muzyzielone

— wydiuzono maks. otwarcie wlotu z ul.Koiuszki z kierunku centrum
— skrécono otwarcie wlotu ul.Kiodnickiej

— wydiuzono czasy otwarw grupach pieszych

— zachowano istniega struktug pracy programu

— na wlocie ul.Kdciuszki z kierunku centrum oraz wlocie ul.Klodniekz uwagi na
zly stan nawierzchni wprowadzono dodatkomideodeteke

Program sygnalizacji wraz z uktadem faz zamieszeczenrysl1.3.

3.3. Czasy mgdzyzielone - obliczenia.

Czasy midzyzielone zostaly obliczone przy zadmiu koniecznéci zapewnienia ewakuacii
pojazdéw za punkt kolizji fazy Kmzacej i rozpoczynagej zgodnie z ,Zajcznikiem nr 3
do Rozporzdzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw Weavanych i Administracji z
dnia 3lipca 2003 w sprawie szczegotowych warunkt@ehnicznych dla znakow i
sygnaldw drogowych oraz urdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich



umieszczania na drogach (Szczegotowe warunki tenmmidla sygnatdow drogowych i
warunki ich umieszczania na drogach).

Wyniki obliczen zamieszczono w Tabeli na ryjs3.
3.4. Wykaz grup kolizyjnych i nadzorowanych

Jako grupy kolizyjne naly przyp¢ grupy zgodnie z tabelczasow ngdzyzielonych
z pomingciem kolizji programowych.

Nadzorowaniem sygnatow (zielony oraz czerwony) ayalgbja¢ wszystkie grupy kolowe i
piesze (kontrola pdowa i napjciowa).

3.5. Elementy detekcji .

Elementami detekcjias
- dla grup kotowych —gile indukcyjne (istniejce) oraz wirtualne na dwéch wlotach

- dla grup pieszych — przyciski zgtoszeniowe

Parametry detektorow zestawiono w tabeli zmieszejzooniej.



DANE GLOWNE ZGLOSZENIE PRZEDLUENIE INNE FUNKCJE
Nr Nalezy do | Zgtasza x | Op&nio- | Czas interwatu w sekundadgh Przedtu- | Czuly | Funkcja Uwagi
detektora grupy sek. po ne dla poszczegoélnych okres6yv  zenie na liczenia
zgaszeniu| zgtosze- swiatta zielonego *) czasu rowery
zielonego nie migdzyziel.
lokres | 2 okres | 3 okres
D1/75 | K1 2.3
D2/50 | K1 2.3
D3/5-25 | K1 0.5 +
D4/5-25 | K1 0.5 +
D5/75 | K2 2.3
De/so | K2 2.3
D7/5-25 |K2 0.5 +
D8/5-25 |K2 0.5 +
D9/60 | K3 15
D10/60 | K3 15
D11/40 | K3 1.8
D12/40 | K3,K4 1.8
D13/2-17 | K3 0.5 +
D14/2-17 | K3,K4 0.5 +
D15/60 | K12,K13 15
D16/60 | K13 15
D17/40 | K12,K13 1.8
D18/40 | K13 1.8
D19/2-17 | K12,K13 0.5 +
D20/2-17 | K13 0.5 +
D21/40 | K10 1.8
D22/5-20 | K10 0.5 +
D23/5-20 | K10 0.5 +
D24/40 | K11 1.8
D25/2-14 | K11 0.5 +
D26/5-20 | K11 0.5 +




3.6. Dobowy plan pracy .

— poniedziatlek — sobota w godz. 6:00 — 22:00 — pvatgybie kolorowym
— niedziela w godz. 8:00 — 22:00 — praca w trybiekowym

— W pozostalym okresie — praca w trybie ostrzegawczym

3.7. Poziom Swobody Ruchu

Obliczenia przepustowoi wykonano dla godzinowych potokéw ruchu z okregczytu
popotudniowego W sytuacji, gdy waskto potoku ruchu dla okresu szczytu porannego byta
wyzsza nk wartas¢ w szczycie popotudniowym przgp warta¢ potoku porannego.

Wyniki obliczer zamieszczono parej. Numeracja wlotow zgodnie ze schematem jgni

skrzyi. A / skrzyz. B

+-WLOT-PAS-ORGANIZACJA-NATEZENIE-STRATY-NAT-NAS---X --PRZEPUSTOWOSC+-WYNIKI DLA-+

! [Ph] [s/P] [Phz] - 1 [Ph] | :
lA11 W 411 187 1890 0.6 52 630 ! T= 665!
lal2 P 13 2.8 1451 0.0 13 1033 ! |

| | G[1]= 245"
A3 1 L 73 257 1718 03 12 234" 1 !
lA32 W 134 158 1890 0.2 13 630 |G[2=21s!
lA41 L 403 171 1575 0.6 75 597 | !

| A4 2 LW 431 17.1 1684 0.6 75 638 |G[3]= 85!
| A43 P 200 04 1317 01 70 1177 :

oo Globalne straty czasu = 7.32 h *P/h + +




+-WYNIKI DLA-+
+-WLOT-PAS-ORGANIZACJA-NATEZENIE-STRATY-NAT-NAS---X --PRZEPUSTOWOSC] g

' [P/n] [s/P] [P/hz] [- ] [Ph] | T= 665

1 B11 LW 553 13.0 1684 0.6 77 816 | 1

1 B12 W 621 13.0 1890 0.6 77 916 |G[1]= 8s|
1 B21 LW 119 26.4 1721 05 06 235 | 1

1 B-22 WP 128 26.4 1862 0.4 83 266 |G[2]=10s}
1 B31 W 114 244 1890 0.3 62 315 | 1
1B32 P 303 15 606 05 89 514 |G[3]=31s}
oo Globalne straty czasu = 6.99 h *Plh--mmeee- + +

3.8. Program awaryjny

Jako program awaryjny nale przyjp¢ program zasadniczy z cyklicznym otwieraniem
wszystkich grup.
Otwarcie grup kotowych natg przyjaé¢ na maksimum.
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Rys. 1.1. Orientacja
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ul. Ktodnicka

LEGENDA

- sygnalizator kotowy - ogdiny 3x300

- sygnalizator kotowy - kierunkowy 3x300

- sygnalizator pieszy 2x200

- sygnalizator ostrzegawczy 1x200
- sygnalizator projektowany

- sygnalizator jazdy warunkowej 1x200
A
A

® - maszt projektowany, zmiana lokalizacji masztu

[ |- petle indukcyjne

m( - kamera (autoscop) - h=9 -10m

--------- - 0zn. poziome istniejace
--------- - 0zn. poziome projektowane

D15/60

D16/60

Rys. 1.2. Numeracja elementéw sterowania
skala 1:500
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