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Rys. 1.2-B. Numeracja elementów sterowania

skrzy¿. - Powstañców - DamrotaB

skala 1:500

LEGENDA

- pêtle indukcyjne

- sygnalizator ko³owy  - ogólny 3x300

- sygnalizatory projektowane (nowe lub zmiana rodzaju)

- sygnalizator ko³owy - kierunkowy 3x300

- sygnalizator jazdy warunkowej  1x200

- sygnalizator pieszy 2x200

- sygnalizator ostrzegawczy 1x200



UWAGI - skrzy¿. B :
1.Praca sygnalizacji - cykliczna o zmiennej d³ugoœci cyklu
2. Grupy piesze otwierane po zg³oszeniu zapotrzebowania
3. P8 ci¹gnie K4
4. P10 ci¹gnie K1, K1 o 2s d³u¿ej od P10
5. K3 ci¹gnie W12
6. K6 ci¹gnie W11, W11 o 3s d³u¿ej od K6
7. K3 i K6 ci¹gn¹ siê wzajemnie
10. M13 otwierane 1s przed P9,  zamykane 8s po P9

NUMERACJA GRUP SYGNA£OWYCH

K2

K1

K4

W11

W12

K3
K5

P10

P8

P9

P7

K6

x x

- sygna³ zielony

- sygna³ czerwony

- sygna³ ¿ó³ty

- sygna³ ¿ó³to czerwony

- sygna³ zielony migowy

- okres w którym mo¿e zostaæ
wyœwietlony sygna³ zielony

- brak sygna³u

- sygna³ ¿ó³ty pulsuj¹cy

LEGENDA

Warunki koordynacji  :
1. Sterownik nadrzêdny - sterownik na skrzy¿. A
2. Pkt zerowy koordynacji - otwarcie K1(A) i K1(C)
3. K1(A), K1(B), K4(B), K1(C) ci¹gn¹ siê wzajemnie
4. K4(A) i K2(C) ci¹gn¹ siê wzajemnie
5. K4(A) ci¹gnie K5(B). Odliczanie 2 okresu sygna³u zielonego

w grupie K5(B) rozpoczyna siê po zamkniêciu K4(A)
K5(B) zawsze o min. 15s d³u¿ej od K4(A)

6. K5(B) ci¹gnie K3(C). Odliczanie 2 okresu sygna³u zielonego
w grupie K3(C) rozpoczyna siê po zamkniêciu K5(B)
K3(C) zawsze o min. 15s d³u¿ej od K5(B)

7. K2(C) ci¹gnie K2(B). Odliczanie 2 okresu sygna³u zielonego
w grupie K2(B) rozpoczyna siê po zamkniêciu K2(C)
K2(B) zawsze o min. 15s d³u¿ej od K2(C)

8. K2(B) ci¹gnie K2(A) i K3(A). Odliczanie 2 okresu sygna³u zielonego
w grupie K2(A) i K3(A) rozpoczyna siê po zamkniêciu K2(B)
K2(A) i K3(A) zawsze  o min. 10s d³u¿ej od K2(B)

9. K3(B) i K6(B) ci¹gn¹ K2(A), K3(A) oraz K3(C) (odwrotnie nie)
10. K4(A) ci¹gnie K2(C) i K10(C)

K2(C) ci¹gnie w 1 i 2 okresie sygna³u zielonego K4(A)
11. O zakoñczeniu cyklu decyduje zamkniêcie K2(A), K3(A) oraz K3(C)

(grupy zawsze zamykane równoczeœnie)
12. Na skrzy¿owaniu B (Powstañców - Damrota) po zakoñczeniu obs³ugi

wszystkich zg³oszeñ (zamkniêcie K3(B) i K6(B) nast¹pi³o wczeœniej
od zamkniêcia K2(A),K3(A) ) w celu wyrównania d³ugoœci cyklu nale¿y
otworzyæ K4(B)  bez odliczani czasu sygna³u zielonego.
Odliczanie czasu syg. zielonego w K4(B) od pkt zerowego koordynacji

Rys. 3-B. Program sygnalizacji

skrzy¿. -B Powstañców - Damrota

K1 1,1a

0 9017 18 32 35

K2 2,2a

0 9035 36 71 74

K3 3,3a

0 9066 67 85 88

K4 4,4a

0 9013 16 89

K5 5,5a

0 9036 37 64 67

K6 6,6a

0 9074 75 85 88

P7 7,7a

0 9036 46 50

P8 8,8a

0 9010 14

P9 9,9a

0 9039 49 53

P10 10,10a

0 9020 26 30

W11 11

0 9075 88

W12 12

0 9067 85

M13 13

0 9038 61

Tcmax=90Grupa Nrsygn.
offset=0

8 0-6

II do K2(C) 15-20

10 0-8

8 0-5

5 0-5
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15-20

II do K4(A)

II do K3
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