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Aktualizacja programu pracy sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ulic Bielska — Solskiego w
Katowicach

Czes¢ graficzng umieszczono w tekscie.
Rysunek 1. LOKALIZACJA SYGNALIZACII
Rysunek 2. SCHEMAT ROZMIESZCZENIA ELEMENTOW STEROWANIA RUCHEM
Rysunek 3. ALGORYTM PRACY SYGNALIZACIJI
PROGRAM PRACY SYGNALIZACII
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Aktualizacja programu pracy sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ulic Bielska — Solskiego w
Katowicach

1. Dane ogdlne

1.1. Podstawa opracowania
Zlecenie wydane przez Miejski Zarzad Ulic i Mostow w Katowicach na wykonanie
aktualizacji funkcjonowania sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu Bielska — Solskiego —

w Katowicach.

1.2. Cel opracowania
Opracowanie dokumentacji zmiany w funkcjonowaniu sygnalizacji $wietlnej na

skrzyzowaniu ulic Bielska — Solskiego w Katowicach.

1.3. Zakres opracowania
e rozmieszczenie elementow sterowania ruchem (sygnalizatory)
e algorytm pracy sygnalizacji — uktad faz, program pracy sygnalizacji

e ocena poziomu swobody ruchu kotowego

1.4. Materiaty wyj$ciowe i pomocnicze

e plan sytuacyjny w skali 1:1000;

e inwentaryzacja urzadzen sterowania ruchem

e dokumentacja projektowa istniejacego programu pracy sygnalizacji (projekt BSiPK NR
1-10 943)

e szczegotowe warunki techniczne dla znakéw 1 sygnaléw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach Zatacznik nr 1-4
do Rozporzadzenia z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach.

e Wizja w terenie
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Aktualizacja programu pracy sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ulic Bielska — Solskiego w
Katowicach

2. Projektowane rozwiqzanie

2.1. Oznakowanie

Oznakowanie nie jest przedmiotem niniejszego opracowania i docelowo nie ulega zmianie.
W czg$ci rysunkowej przedstawiono jedynie istniejaca organizacj¢ ruchu w postaci
oznakowania poziomego w celu ukazania rozmieszczenia elementdéw sterowania ruchem na

skrzyzowaniu.

2.2. Program sygnalizacji $wietlnej

Na przedmiotowym skrzyzowaniu pracuje sygnalizacja $wietlna akomodacyjna, acykliczna
pracujaca w systemie ,,wszystko czerwone” gdzie przy braku zgloszen z detektorow na
wszystkich sygnalizatorach wyswietlany jest sygnatl czerwony.

W ramach aktualizacji programu pracy sygnalizacji wydluzono otwarcie przej$s¢ dla
pieszych P6 i P7 z 14[s] (10+4) na 18[s] (14+4) oraz wprowadzono wywotywanie grup
kotowych K3 i K4 przy zameldowaniu wyzej wymienionych przejsc.

Istniejace rozmieszczenie elementdw sterowania ruchem oraz detektorow ruchu
przedstawiono na Rysunkuz2.

Algorytm pracy sygnalizacji — uktad faz sygnalizacji oraz program pracy sygnalizacji
przedstawiono na Rysunku3.

2.3. Obliczenia czaséw miedzyzielonych

Czasy miedzyzielone (tm) obliczone zostaly z konieczno$ci zapewnienia ewakuacji
pojazdow 1 pieszych z punktu kolizji fazy konczacej 1 rozpoczynajace;.
Czasy migdzyzielone przyj¢to zgodnie z funkcjonujacym programem pracy sygnalizacji

na skrzyzowaniu wg projektu BSiPK w Katowicach nr 1-10 943 Kwietnia 2010r.

2.4. Elementy detekcji

Do detekcji uczestnikow ruchu zastosowano

- dla grup kotowych — istniejaca detekcj¢ indukcyjna 1 wirtualng (wideodetekcja)

- dla grupy pieszej — istniejace przyciski zgloszeniowe z optycznym potwierdzeniem
przyjecia zgloszenia przez sterownik

Parametry funkcjonowania detektorow zamieszczono w tabeli 3
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Katowicach
Tabela 3 Parametry detektorow
DANE GLOWNE ZGLOSZENIE PRZEDLUZENIE INNE FUNKCJE
Nale Czas interwatu w
zy | Zghasza x sekundach Przedtuze Funkcj
do | [s]po nie czasu a
Nr grup | zgaszeniu 2 okres|2 okres miedzyzie| Czuty na |liczeni
LP | detektora | y |[zielonego | Zwtoka | lint | Ilint |3 okres| lonego |motocykle| a
1 D1/60 | K1 2,1 2,1
2 D2/35 K1 15 15
3 | D3/2-22 | K1 4 0,5 0,5
4 | D4/0-10 | K1 4 0,5 0,5
5 | D5/0-20 | A5 5 5 0,0
6 D6/60 | K2 2,1 2,1
7 D7/35 K2 15 15
8 | D8/2-22 | K2 4 0,5 0,5
9 | D9/0-10 | K2 4 0,0 0,5
10 | D10/2-17 | K3 4 1,0
11 | D11/2-17 | K4 4 1,0
+
(wydhtuza
TMZ
max do
12 | D12/10 | K1 13s)
+
(wydhtuza
TMZ
max do
13| D13/10 | K2 13s)

2.5. Dobowy plan pracy sygnalizacji

Dobowy plan pracy sygnalizacji — catodobowo w trybie kolorowym
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