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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU
ROBOT (ST) WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP.
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt budowlanych podczas wymiany czesci nawierzchni drog i chodnikow
na terenie kompleksu koszarowego przy Jagiellonskiej 16 w Malborku wraz z montazem
prefabrykowanego stalowego ogrodzenia

1.2  Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét wraz z projektem jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robéot opisanych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot ujetych w
dokumentacji projektowe;.

Wymagania og6lne zawarte w ST maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastepujacych robot:

— ST 1CPV 45111000 — 8 -ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA,ROBOTY
ZIEMNE;

— ST 2 CPV 45233220-1 ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI,

— ST 3 CPV 45342000 — 6 - WZNOSZENIE OGRODZEN

1.3.1. Roboty rozbiorkowe i demontaiowe.

— demontaz nawierzchni asfaltowej i betonowej drog,
— roboty ziemne pod nawierzchnie drég i chodnikow,

1.3.2. Roboty budowlane, montazowe.

-~ Montaz prefabrykowanych stupkow stalowych w stopach betonowych,
—  Montaz prefabrykowanych ptyt ogrodzeniowych pomiedzy stupkami,
- Montaz nawierzchni drog, podjazdéw i chodnikow z betonowej kostki typu ,,POLBRUK?”,

1.3.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych oraz rob6t tymczasowych
Prace towarzyszace

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot, zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$§lonymi w rysunkach
montazowych ,

Robot pomiarowych zamawiajacy nie bedzie optacal odrebnie.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce, w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot, zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie przez
Inspektora nadzoru wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci, nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Wykonawca uwzgledni realizacje¢ nw. prac towarzyszacych:
- przygotowanie i uprzatni¢cie terenu budowy,



- utrzymanie terenu budowy w nalezytym stanie przez caly okres prowadzenia robot,

- pomiary i rachunki niezb¢dne do ustalenia robdt wigczajgce utrzymanie sprzetu pomiarowego,
znaki tyczenia itd. i ich utrzymanie podczas wykonania robot ,

-utrzymanie stanowisk pracy,

-powiadomienie o terminie rozpocze¢cia robot, z krotka informacjg dotyczaca bezpiecznego
zachowania na terenie budowy np. wchodzenie do budynkow tylko pod daszkami ochronnymi,
ostrzezeniem, ze nie wolno zbliza¢ si¢ do siatek ochronnych rusztowan, a takze wyrazna
informacja, ze nie wolno wchodzi¢ na rusztowania,

- $érodki ochrony i bezpieczenstwa przewidziane przepisami dotyczacymi wypadkow oraz
urzedowe uzgodnienia, oswictlenie, ogrzewanie, sprzatanie pomieszczen sanitarnych i pobytowych
pracownikow zatrudnionych przez Wykonawce robot,

- utrzymanie sprzgtu,

-wstepne prace organizacyjne,

- projekt wykonania, dozor nad budowa rusztowan i zabezpieczen, zaplanowanie materialow
(wyliczenia i wykazy) dla wykonywanych robot,

- ubezpieczenie robot, az do odbioru na rzecz Zamawiajacego,

- ustawienie, utrzymanie, przenoszenie i usuwanie zabezpieczen zwigzanych z ruchem na terenie
budowy,

Koszt robo6t towarzyszacych nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, Ze jest wiaczony w
cene umowna.

Roboty tymczasowe

Wykonawca bedzie zobowigzany do wykonania i utrzymania w stanie nadajagcym si¢ do uzytku
oraz likwidacji wszystkich robot tymczasowych, niezbednych do realizacji przedmiotu
zamoOwienia, ale nie przekazywanych Zamawiajacemu i usuwanych po wykonaniu robot
podstawowych. Jako roboty tymczasowe Zamawiajacy traktuje:

- zagospodarowanie placu budowy z zabezpieczeniem terenu robot,

- zabezpieczenie istniejagce] infrastruktury (kraweznikéw 1 nawierzchni drog przyleglych do terenu
zielonego na ktorym wykonuje si¢ roboty.),

- zabezpieczenie elewacji przylegtych budynkéw w tym sgsiadujacych z terenem wojskowym
przed zakurzeniem i zniszczeniem w wyniku wykonania robot ,

- doprowadzenie terenu budowy do stanu pierwotnego zaréwno od strony zamawiajacego jaki 1
terenow sasiadujacych z terenem robot,

- zorganizowanie zaplecza i placu budowy, facznie z doprowadzeniem energii elektrycznej 1 wody
oraz z zabezpieczeniami wynikajacymi z BHP i ppoz. wg projektu organizacji placu budowy
sporzadzonego przez Wykonawce i1 przedstawionego Zamawiajagcemu do akceptacii,

- opracowanie planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajac specyfike obiektu i warunki
prowadzenia rob6t budowlanych,

- podtaczenie medidw i optata za media w trakcie realizacji umowy dla potrzeb budowy oraz dla
potrzeb wykonywania robot budowlanych,

- ewentualne odszkodowania za uszkodzenia powstate na terenach/obiektach innych Wiascicieli,

- oczyszczenie i uporzadkowanie placu budowy po zakonczeniu robot, a w szczegolnosci
oczyszczenie nawierzchni chodnikéw i ulic, z ziemi 1 btota, usunigcie z placu budowy nieczystosci
powstatych w trakcie realizacji inwestycji, oraz regeneracj¢ trawnikow uszkodzonych w wyniku
wykonywania robot.

- koszty najmu ( transport na plac budowy, ustawienie, eksploatacja, demontaz, wywiezienie)
tymczasowych ogrodzen i rusztowan umozliwiajacych wykonanie robot.

W szczegdlnosci jednak zakres i charakter robot tymczasowych zaleze¢ bedzie od przyjetej przez
Wykonawce organizacji robot, zastosowanej technologii, organizacji zaplecza oraz przyjetych
metod ochrony przed negatywnymi skutkami prowadzonych dziatan.

Wykonawca zobowigzany jest do ustalenia zakresu robot tymczasowych wykorzystujac wlasne
doswiadczenie oraz w oparciu o informacje od Zamawiajacego w zakresie obowigzkow
Wykonawcy. Koszty zwigzane z robotami tymczasowymi, winny by¢ roztozone proporcjonalnie
we wszystkich pozycjach kosztorysu ofertowego ( np. w stawkach kosztow posrednich)



Koszt rob6t tymczasowych nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
cene umowna.

1.4. Ogdlne zasady bhp przy robotach rozbiorkowych.

Miejsca niebezpieczne, w ktorych istnieje zrodto zagrozenia z powodu mozliwosci spadania z gory
przedmiotow lub materiatow, powinny by¢ oznaczone i ogrodzone porgczami badz zabezpieczone
daszkiem ochronnym. Strefa niebezpieczna wymagajgca zabezpieczenia nie moze by¢ mniejsza niz
6 m.

Daszki ochronne powinny by¢ umieszczone na wysokos$ci nie mniejszej niz 2,4 m i ze
spadkiem 45° w kierunku zrodta zagrozenia. Pokrycie daszkéw powinno by¢ szczelne i
wytrzymale na zniszczenie od spadajacych przedmiotow. W miejscach przej$¢ szerokos¢ daszku
powinna by¢, co najmniej 1 m szersza od szerokosci przejscia.

Przed rozpoczgciem robdt rozbiorkowych nalezy:

— wykona¢ niezbedne zabezpieczenie terenu i jego oznakowanie w sposob wykluczajacy
dostep 0sob postronnych do miejsc rozbiorki w czasie jej trwania;
— odlgczy¢ remontowany segment ogrodzen od sieci elektroenergetyczne;.

Roboty rozbidrkowe nalezy przerwac, jezeli zachodzi mozliwo$¢ przewrocenia czesci
konstrukcji przez wiatr lub, gdy jego predko$¢ przekracza 10m/s. W czasie prowadzenia robot
rozbiérkowych przebywanie ludzi na elementach demontowanych jest zabronione!

W celu zabezpieczenia przed upadkiem z wysokos$ci nalezy stosowac $rodki ochrony
zbiorowej, w szczegolnosci balustrady, siatki ochronne i siatki bezpieczenstwa. Otwory w stropach
nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig wpadnigcia lub ogrodzi¢ balustradg. Otwory w $cianach
zewngtrznych obiektu budowlanego i stropach, ktorych dolna krawedz znajduje si¢ ponizej 1,1 m
od poziomu stropu lub pomostu, powinny by¢ zabezpieczone balustrada.

BHP przy obstudze maszyn.

Przewody dostarczajace energi¢ elektryczng zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Maszyny i inne urzadzenia techniczne powinny by¢:

— utrzymywane w stanie zapewniajacym ich sprawnosc;
— stosowane wylacznie do prac, do jakich zostaty przeznaczone;
— obstugiwane przez przeszkolone osoby.

W przypadku stwierdzenia uszkodzenia maszyny lub innego urzgdzenia technicznego
nalezy je niezwlocznie unieruchomic i odtgczy¢ doptyw energii. Maszyny i inne urzadzenia
techniczne przed rozpoczgciem pracy i przy zmianie obshugi powinny by¢ sprawdzone pod
wzgledem sprawnosci technicznej 1 bezpiecznego uzytkowania. Wykonywanie weztow na linach i
fancuchach i faczenie lin stalowych na dtugosci jest zabronione.

1.5. Organizacja placu budowy.
1.5.1. Zasady ogdlne.

Roboty rozbiorkowe i wykonawcze nalezy wykonywac z zachowaniem maksymalne;
ostroznosci doktadnie przestrzegajac przepiséw BHP.
Podczas robot dokonywac biezacej oceny stanu poszczegolnych elementdw i w miare potrzeb
wykona¢ niezbedne zabezpieczenia lub wzmocnienia konstrukc;ji.
Wykonanie rob6t odbywac si¢ bedzie z zachowaniem warunkoéw bezpieczenstwa pracy robotnikow
oraz 0sob postronnych mogacych si¢ znalez¢é w poblizu miejsca wykonania robdt, wykonanie robot
obedzie si¢ zgodnie z obowigzujacymi normami i prawem.

1.5.2 Organizacja robot

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, tablice informacyjne, o§wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze i wszelkie inne
srodki niezbgdne do ochrony robét, a takze zabezpieczy teren budowy przed dostegpem osdb
nieupowaznionych. Przed rozpoczeciem robot zamontowane zostang tablice informacyjne, ktorych
tres¢ i ilos¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

Roboty zwigzane z montazem rusztowan zostang wykonane w sposob bezpieczny z zachowaniem
przepisoéw BHP i ppoz.

Wykonawcy przed ztozeniem ofert powinni dokona¢ wizji lokalnej obiektu: Zamawiajacy nie



przewiduje zadnych dodatkowych optat zwigzanych z organizacja robot budowlanych, wszystkie
optaty administracyjne, optaty z tytutu dodatkowych uzgodnien, ktore poniesie Wykonawca, muszg
by¢ uwzglednione w przedstawionej ofercie.

Za jakos¢ 1 zakres wykonanych robét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacija projektowa odpowiada
wykonawca, roboty beda prowadzone pod inwestorskim nadzorem budowlanym. Wykonawca
zabezpiecza kierowanie robot przez uprawnione osoby do sprawowania samodzielnych funkcji w
budownictwie w zakresach robot budowlanych , przez caty okres robot.

Wykonawca uwzgledni w organizacji robot ograniczenia zwigzane z ochrong terendw zamknigtych
MON tj. dostep do terenu przez pracownikow, dostawcoOw zgodnie z systemem przepustkowym
Zamawiajacego, wymogi w zakresie przestrzegania przepisow ochrony obiektow, BHP, ppoz,
sanitarnych,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cen¢ umowna.

1.6. Uwagi koncowe.

— do prowadzenia rob6t rozbiérkowych nalezy stosowa¢ wytacznie materiaty i urzadzenia
posiadajgce wymagane prawem atesty lub aprobaty techniczne, dopuszczajace do stosowania w
budownictwie;

— w trakcie prowadzenia robot rozbidorkowych nalezy zapewni¢ ciagly nadzor osoby posiadajace;j
odpowiednie uprawnienia budowlane;

— w trakcie robot dokonywac biezacej oceny stanu poszczegolnych elementéw i w miare potrzeb
wykona¢ niezbegdne zabezpieczenia lub wzmocnienia konstrukeji;

— zabrania si¢ podczas prac rozbiérkowych przebywania na i pod demontowanymi elementami;

— zabrania si¢ gromadzenia rozebranych elementéw na konstrukcyjnych czeSciach obiektu;

— w przypadku napotkania w trakcie rozbiorki ukrytych przytaczy lub instalacji, wyjasni¢ czy
dana instalacja lub przytacze nie jest uzytkowane i po odlaczeniu potwierdzi¢ wpisem do
dziennika budowy;

— dopuszcza si¢ stosowanie innej niz proponowana technologia rozbiérki pod warunkiem
zachowania przepiséw BHP;

2 MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow.

Materiaty stosowane do wykonania robot powinny miec:
— Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujacymi normami;
—  Certyfikat lub Deklaracj¢ Zgodnosci z aprobatg techniczng lub PN;
— Certyfikat na znak bezpieczenstwa;
—  Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang normg europejska wprowadzong do zbioru polskich
norm;
— Na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin przydatno$ci do stosowania.

Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje¢ sktadowanych na
budowie materiatow przeznaczonych do wykonania robot.

W dokumentacji przyjeto, ze do budowy nalezy stosowa¢ materialty odpowiadajgce
wymogom okre§lonym w art. 10 Prawa budowlanego Dz. U. z2010 r. Nr 234 poz. 1631 oraz w
Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych
dopuszczalnych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie Dz. U. z 1998 r. Nr 113.

2.1.1. Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usuni¢ciem i
niezaplaceniem.

2.1.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte
do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatly swoja jakosc.
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3  SPRZET.

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Liczba 1 wydajno$é sprzetu powinny
gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji
projektowe;j.

Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4 SRODKI TRANSPORTU.

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkoéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materialow.
Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

5.1. Zabezpieczenie terenu robot.

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robot w celu uniemozliwienia
dostepu osobom postronnym w czasie trwania robdt az do zakonczenia robot.

5.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

5.3. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej oraz bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0soOb trzecich.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

5.4 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego.

5.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania robot. Wykonawca
zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen w czasie trwania
robot.



5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan bezpieczenstwa
okreslonych powyzej s uwzglednione przez Wykonawce w cenie.

5.7. Ochrona Robot.

Wykonawca begdzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Kierownika projektu.

5.8. Rownowaznosé¢ norm i zbiorow przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach umowy powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ maja materiaty, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia i najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o
ile w warunkach umowy nie postanowiono inacze;.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Atesty jakosci materiatow i urzqdzen.

Przed wykonaniem badan jakosci materialow przez Wykonawce, Inspektor moze dopuscic
do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami
podanymi w ST.

W przypadku materialow, dla ktorych atesty s wymagane prze ST, kazda partia
dostarczona do Robdt bedzie posiadac atest.

Materiaty posiadajace atesty lub urzadzenia — wazne legitymacje moga by¢ badane w
dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnosc¢ ich wiasciwosci z ST to takie materialy
i urzadzenia zostang odrzucone.

7 OBMIAR ROBOT.

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

8 ODBIOR ROBOT.

8.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektowa i ST. W toku odbioru
ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i
robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja



dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.2. Odbior pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiodr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.1 ,,0dbior ostateczny robot”.

8.3. Odbior robot zanikowych.

Odbior robdt zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jako$ci
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Wykonywany musi by¢ w
czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek i korekt bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

9 PODSTAWA PEATNOSCL

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg ptatnos$ci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizne¢ bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami;

— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy;

— warto$C pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami;

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko;

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami;

— do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

USTAWA PRAWO BUDOWLANE z dnia 7 lipca 1994r. Wraz z pdzniejszymi zmianami,
Ustawa z 24 sierpnia 1991r. O ochronie przeciwpozarowej wraz z pézniejszymi zmianami;
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 23 stycznia 2008 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. Nr 25, poz.150 z
15.02.2008r);

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.
401);

ROZPORZNDZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 20 wrze$nia 2001r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do
robot ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz.U.118, poz.1263 z 2001r.);

OBWIESZCZENIE MARSZALKA SEJMU RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ z dnia 14
wrzesnia 2010 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy o odpadach (Dz. U. z 05.10.2010
1. Nr 185 poz. 1243).



ST-1 CPV 45111000 - 8 - ROBOTY W ZAKRESIE
BURZENIA,ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych podczas wymiany cze$ci nawierzchni drog i chodnikow
na terenie kompleksu koszarowego przy Jagiellonskiej 16 w Malborku wraz z montazem
prefabrykowanego stalowego ogrodzenia.

1.2. Zakres stosowania SST:

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Robot wymienionych w pkt 1.3.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST:
— zakres robdt obejmuje prace wskazane w czesci ogolne;j.
1.4. Okreslenia podstawowe:

Okreslenia stosowane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami lub europejskimi i definicjami podanymi w ST Wymagania ogdlne oraz
Dokumentacjg Projektowa.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot:

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace Robot
podano w ,,Wymagania Ogo6lne”.

2. MATERIALY.
Wymagania og6lne dotyczace materialdéw podano w ST Wymagania ogodlne.
3. SPRZET.

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST Wymagania ogdlne.

Sprzet nalezy dostosowa¢ do rodzaju rozbiorki, dobrany sprzet i sposob rozbiorki musi
zapewniac

bezpieczenstwo konstrukcji budynku i wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru
inwestorskiego.

4. TRANSPORT.
4.1. Wymagania ogolne dotyczgce transportu.

Wymagania ogdlne dotyczgce transportu podano w ST Wymagania ogdlne.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki.

Wykonawca zapewni sukcesywny wywdz materiatdow i1 gruzu z rozbidrki. Materialy z
rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu i sktadowa¢ na wyznaczonym miejscu.
Srodki transportowe nalezy dostosowaé do rodzaju przewozonych materiatéw. Materiaty
przeznaczone do ponownego wykorzystania powinny by¢ przewozone w sposob nie powodujacy
ich uszkodzenia.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.

Zasady ogdlne wykonywania Robot podano w ST Wymagania ogdlne. Wykonawca
przedstawi Inspektor Nadzoru Projektu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robot,
uwzgledniajgce warunki w jakich wykonywane beda Roboty zwigzane z rozbidrka elementow.

5.2. Wymagania ogdlne.

5.2.1 Demontazowi — rozbiorce podlegaja elementy wymienione w przedmiarze robot. Pozostajace



elementy nie przeznaczone do utylizacji powinny by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed
uszkodzeniem. Wykonawca naprawi na wlasny koszt w sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru jakiekolwiek uszkodzenia obiektu powstate w czasie prowadzenia robot. Wykonawca ma
obowigzek prowadzenia robot w taki sposob, aby materialy przedstawiajgce warto$¢ jako materiat
budowlany nie utracity tej wtasciwosci w czasie robot.

O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewies¢ je na miejsce
wskazane przez Inspektora nadzoru.

5.2.1 Wykopy fundamentowe

Wykopy pod mur mogg by¢ wykonane recznie lub mechanicznie.

Dopuszcza si¢ wykonanie wykopu recznie do glebokos$ci nie wigkszej niz 2 m.

Roboty ziemne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06050.

Goérna warstwa gruntu w dole fundamentowym powinna pozosta¢ o strukturze nienaruszone;j.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw wykopu wynosza:

-w planie + 10 cmi- 5 cm,

-rz¢dne dna wykopu £ 5 cm.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy odwiez¢ na miejsce odktadu Iub rozplantowaé w poblizu miejsca
budowy.

5.2.2. Zasypywanie wykopu

Zasypywanie wykopu nalezy wykonywa¢ warstwami o grubos$ci dostosowanej do przyj¢tej metody
zageszczania gruntu, ktora to grubos$¢ nie powinna przekraczac:

- przy zaggszcezaniu recznym i watowaniu - 20 cm,

- przy zaggszczaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratorami - 40 cm,

Zaggszczanie gruntu przy zasypywaniu urzadzen lub warstw odwadniajacych powinno odbywacé
si¢ recznie do wysokos$ci okoto 30 cm powyzej urzadzenia lub warstwy odwadniajace;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot.

Kontrole rob6t ziemnych w wykopach fundamentowych nalezy przeprowadza¢ z uwzglednieniem
wymagan podanych w punkcie 5.2.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych.

Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przeznaczonych do powtornego wykorzystania i pozostajacej
konstrukcji.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru Robot.

Wymagania og6lne dotyczace obmiaru Robdt podano w ST Wymagania ogolne.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbiorka elementow jest:
— 1 m’ wywiezionego gruzu wraz z utylizacja;
— 1 m’ wykonanych rob6t ziemnych.

Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w ,,Wymagania Ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot.

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST Wymagania ogdlne.
8.2. Rodzaje odbiorow.

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, ktory nast¢puje na podstawie wynikow pomiaréw oraz wizualnej oceny
wykonania robot.
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9. PODSTAWA PLATNOSCL.
9. 1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST Wymagania ogolne.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Ptatnosc¢ za ilos¢ wykonanych jednostek obmiarowych wymienionych w pkt. 7 nalezy
przejmowac na podstawie obmiaru i oceny jakosci wykonanych Robét. Cena wykonania robot
obejmuje:

— wyznaczenie elementdw przeznaczonej do rozbiorki;

— rozkucie i demontaz elementow przeznaczonej do rozbiorki;

— ewentualnie przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego

uzycia, z utoZzeniem na poboczu;

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki;

— utylizacja materiatéw z rozbiorki;

— uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

— Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot. Wymagania ogdlne

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.
2002, Nr 47, poz.401).

ST 2 CPV 45233220-1 ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH
NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa warunki wykonania, kontroli i odbioru robo6t podczas
wymiany cze$ci nawierzchni drég i chodnikow na terenie kompleksu koszarowego przy
Jagiellonskiej 16 w Malborku wraz z montazem prefabrykowanego stalowego ogrodzenia.

1.2. Zakres stosowania SS'T.
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. w zakresie podanym w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot ujetych w SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce utozenie
chodnika z brukowej kostki betonowej . Zakres robot objetych niniejszym SST:

. prace pomiarowe

. oznakowanie robot

. wykonanie koryta

. profilowanie i zageszczanie dna koryta

. wyrownanie podbudowy.

. dowiezienie kostki brukowej

. uktadanie kostki na podsypce piaskowej z odzysku i dowiezionej

. docigcie kostki i wypelnienie spoin piaskiem

. wypehienie spoin zaprawg cementowo-piaskowg przy urzadzeniach naziemnych

uzbrojenia podziemnego
. niezbedne badania i pomiary
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. uporzadkowanie terenu robot

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w SST "Przepisy ogodlne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za
jako$¢ wykonywanych robot oraz ich zgodnos¢ z SST oraz z poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w SST. Wszystkie materialy wymienione w
niniejszym SST powinny spelnia¢ wymagania wlasciwych norm przedmiotowych a jezeli nie sa
normalizowane to winny posiada¢ aprobate¢ techniczng IBDiM oraz muszg by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.

Do wykonania podbudowy zastosowa¢ materialty wymienione wg SST . Do utoZenia opasek i
zjazdow stosuje si¢ nastgpujace materialy:

. piasek wgPN-B-11113

. podsypka piaskowa

. kostka betonowa brukowa gr 6 cm (material inwestora)

. Krawezniki betonowe 30x15x1000 mm (materiat inwestora)
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST. UlozZenie opasek i zjazdow wykonywane
bedzie rgcznie. Sprzet mechaniczny:

koparko-spycharka ptyta wibracyjna
drobny sprzet do prac recznych oraz sprzgt wymieniony w SST

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST. Do transportu uzywac sprzetu
zaakceptowanego przez Inzyniera. Uwzgledni¢ nalezy sprzet wymieniony w SST. Kostki betonowe
mozna przewozi¢ samochodami na paletach.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST. Lokalizacje robdt podaje dokumentacja
projektowa.

5.1. Wykonanie robot

5.1.1. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu musza by¢ wczesniej
przygotowane przez obstuge geodezyjng i zaakceptowane przez Inzyniera. Paliki lub szpilki nalezy
ustawia¢ w osi drogi 1 w rzgdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek w odstepach nie wigkszych niz 10 m, aby
umozliwiato nacigganie sznurkow lub linek do wytyczenia robot.

Obstuga geodezyjna powinna wyznaczy¢ wszystkie przejscia urzadzen obcych w poprzek
wykonywanego koryta. W obrebie tych przej$¢ roboty nalezy prowadzi¢ z duzg ostroznos$cig pod
nadzorem uprawnionego przedstawiciela Witasciciela danego medium.

Po wyznaczeniu zakresu robot oraz po ich odpowiednim oznakowaniu nalezy przystapi¢ do
wykonania koryta pod konstrukcj¢ nawierzchni. Glgbokos$¢ wykopu oraz zakresy robot podaje
przedmiar robot. Urobek nalezy zaladowac¢ na samochody i odwiez¢ na odktad, ktory wskaze
Inzyniera w porozumieniu z Zamawiajacym.

5.1.2. Profilowanie podtoza

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢ czy istniejace
rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu rzednych podloza zgodnych z zaleceniami
Inzyniera. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepujg zanizenia poziomu w podtozu
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przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokosé
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajgcy wymagania obowigzujgce
dla goérnej strefy korpusu w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia Is=0,97. Jezeli
rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego powierzchnig nalezy
dogesci¢. Profilowanie podtoza polega na nadaniu mu spadkéw podluznych i poprzecznych.

5.1.3. Zaggszczenie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego doggszczania. Zageszczanie
nalezy kontrolowac.

5.1.4. Wykonanie podbudowy

Podbudowe nalezy wykona¢ zgodnie z przedmiarem robdt oraz wymaganiami SST.

5.1.5. Uktadanie chodnika

Na przygotowanej podbudowie rozscieli¢ warstwe podsypki cementowo-piaskowej grubosci 5 cm.
Podsypke nalezy utozy¢ doktadnie pod tatg. Nie wolno po niej chodzi¢. Grubos¢ podsypki po
zageszczeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona
woda, zaggszczona 1 wyprofilowana. Nastepnie nalezy utozy¢ kostke tak, aby powstaty szczeliny
szerokos$ci 2-3 mm. Kostke uktada si¢ ok. 1.5 cm wyzej od projektowanej niwelety, gdyz w czasie
wibrowania (sita wibracji 1000—3000 kp) podsypka ulega zageszczeniu.. Szczeliny wypelnia si¢
piaskiem. Po zageszczeniu nawierzchni z kostki nawierzchni¢ nalezy zamies¢. Roboty nalezy
prowadzi¢ w czasie suchej pogody.

5.2 Wymagania jakosciowe

5.2.1. Koryto i podsypka

Dopuszczalne tolerancje dla glebokosci koryta o szerokosci do 3 m wynosza +1 cm, a dla
szerokos$ci +5 cm. Dopuszczanie odchylenie od projektowanego spadku poprzecznego nie moze
przekraczac 0.5%.

5.2.2. Podbudowa

Wymagania podbudowy podaje SST .

5.2.3. Chodnik (opaska, zjazd)

Pochylenie poprzeczne w kierunku jezdni wynosi 2%, pochylenie podiuzne zgodne z
projektowanym. Kostke przy kraweznikach nalezy uktada¢ w ten sposob, aby ich gorna krawedz
znajdowala si¢ do 1 cm powyzej gornej krawedzi kraweznika. Powierzchnia chodnika powinna by¢
rowna i bez pofaldowan. Prze$wit pomiedzy nawierzchnig chodnika i przytozong 3-metrowa
latanie moze przekracza¢ 0.8 cm. Nie stosowac kostek popekanych. Kostki popgkane powinny by¢
usuniete 1 wymienione na cale.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego kostki musza by¢ odpowiednio docigte,
nalezy uktadac¢ je w jednym poziomie, regulujac wysoko$¢ urzadzen naziemnych do poziomu
chodnika. Kostki chodnikowe uktadane przy urzgdzenia naziemnych uzbrojenia podziemnego
nalezy zala¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robdt podano w SST.

6.2. Badanie przed przystgpieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢ materiaty wg wymagan podanych
w punkcie 2 niniejszego SST.

6.3. Badanie w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy

Sprawdzenie przygotowanego podtoza polega na stwierdzeniu ich zgodnos$ci z SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci z zaleceniami Inzyniera. Dopuszczalne odchylenia w grubosci
podsypki nie mogg przekracza¢ +1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
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Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z wymaganiami niniejszego SST:

. pomierzenie szerokosci spoin

. sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania)

. sprawdzenie prawidlowosci wypehienia spoin

. sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany
6.4.  Sprawdzenie cech geometrycznych

Réwnos$é podtuzna nalezy mierzy¢ tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nierownosci nie
powinny przekraczac¢ 0,8 cm

Spadki poprzeczne musza by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja +0,5% Rdznice
pomig¢dzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+lcm.

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanej + 5 cm

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ +1 cm

6.5. Czestotliwo$¢ pomiarow

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika polega na stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z
przedmiarem roboét oraz z punktem 6 niniejszego SST. Sprawdzenie konstrukeji chodnika
przeprowadza¢ nalezy w nastepujacy sposob: na kazde 50 m2 chodnika i w punktach
charakterystycznych oraz wszedzie tam gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania obmiaru rob6t podano w SST. Jednostkg obmiarowg jest [m2] wykonanego
chodnika. [lo§¢ wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
przedmiarem rob6t, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly pozytywne wyniki.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

. przygotowanie podioza
. wykonanie podbudowy
. wykonanie podsypki

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w SST . Cena jednostkowa 1m2 nawierzchni z kostki brukowej
obejmuje:

. prace pomiarowe

. oznakowanie robot

. wykonanie koryta

. profilowanie i zageszczanie dna koryta

. wykonanie podbudowy

. dowiezienie kostki brukowej okoto 10% (pozostaty materiat z odzysku)
. uktadanie kostki na podsypce piaskowej z odzysku i dowiezionej

. docigcie kostki wypetnienie spoin piaskiem

. wypehienie spoin zaprawg cementowo-piaskowg przy urzadzeniach naziemnych
uzbrojenia podziemnego

. niezbedne badania i pomiary

. uporzadkowanie terenu robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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PN-B-04111 - Materialy kamienne. Oznaczenie Scieralnosci na tarczy Boehmego BN-B-06250 -
Beton zwykty

BN-B-06712- Kruszywo mineralne do betonu zwyktego BN-B-19701-Cement

BN-88/6731-08 - Cement,. Transport i przechowywanie PN-B-32250 - Woda do betonéw i zapraw
PN-B-11111 - Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka. PN-B-11113 - Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek. BN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z betonu elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdéw 1 torowisk

tramwajowych. Wspolne wymagania i badania. BN-80/6775-03/03 - J.w. Kostki chodnikowe
BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe, pomiar rownosci nawierzchni planografem i fat

ST-3 CPV 45342000-6 — WZNOSZENIE OGRODZEN
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét budowlanych podczas wymiany czgsci nawierzchni drog i chodnikow
na terenie kompleksu koszarowego przy Jagiellonskiej 16 w Malborku wraz z montazem
prefabrykowanego stalowego ogrodzenia.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe¢ dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z montazem ogrodzenia betonowego

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
montazem ogrodzenia panelowego

2. MATERIALY
2.1. Stosowane materialy

- Stupki stalowe o przekroju 8x8 cm i dlugosci 2,25 m , zabezpieczone antykorozyjnie , nie
wymagajgce malowani.,

- Przgsta ogrodzeniowe stalowe , azurowe o szerokosci 2500 mm i wysokosci 1757 mm,
zabezpieczone antykorozyjnie , nie wymagajgce malowania.

- elementy montazowe( $ruby, kapturki ostonowe).

Ww. elementy dostarcza Inwestor.

Pozostale elementy montazu :

- beton do osadzenia stupéw w stopach,

Zabezpiecza wykonawca robot

3. SPRZET
3.1. betoniarka, poziomica, narze¢dzia re¢czne.
4. TRANSPORT

4.1. Elementy ogrodzenia dostarcza inwestor.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Ustawiamy i betonujemy stupki ogrodzeniowe na glgbokos¢ minimum 80 cm od powierzchni
gruntu. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwagg na rozstawienie stupkéw zgodnie z systemem.

5.2 Po zakonczeniu montazu stupkow przystepujemy do zabudowania ptytami zachowujac
przeswit pomigdzy wykonana nawierzchnia z kostki brukowej a przestem ogrodzeniowym 10 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1 Kontroli podlega ustawienie ogrodzenia wg. pionu oraz zachowanie zabezpieczenia
antykorozyjnego elementow stalowych po montazu.

7 OBMIAR ROBOT

m?2 wykonanego ogrodzenia

8. OBIOR ROBOT

Zgodnie z zaleceniami producenta
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego, beda ustalenia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zalecenia producenta

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy
czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania
wymogow okreslonych prawem polskim 1 sztukg budowlang.

Wszystkie nazwy wlasne materialow, urzadzen i sprzetu uzyte w
przedmiarze robot 1 specyfikacji technicznej nalezy traktowac
jako okreslenie standarddéw, parametrow technicznych,
funkcjonalnych 1 estetycznych oczekiwanych przez
Zamawiajacego.

Nazwy wilasne wprowadzone do przedmiaru robét 1 specyfikacji
technicznej dla urzadzen, materiatow, sprzegtu 1 wyposazenia
nalezy traktowac¢ w okresleniu: ,,i rownowazne”.
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