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. ORGANIZACJA RUCHU

1. DANE OGOLNE

1.1 Cel opracowania

- opracowanie dokumentacji technicznej dla budowy naligacji swietlnej na
skrzyzowaniu ulic Bochaskiego Michejdy Katowicach.

1.2. Materiaty wyjciowe i pomocnicze

- projekt przebudowy uktadu drogowego

- wyniki pomiarow ruchu

- Szczego6towe warunki techniczne dla znakow i sygmattogowych oraz ugdzen bezpieczéstwa
ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na dchgZahcznik nr 1-4 do rozpogzzenia z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczeg6towych watunkechnicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz ugdzer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach z p#niejszymi zmianami.

1.3. Zakres opracowania

— korekty oznakowanie skrzgwania
- rozmieszczenie elementéw sygnalizaciji
— program sygnalizacji

2. CHARAKTERYSTYKA DROGI | RUCHU

Przedmiotowe skrzpwanie jest skrzyowaniem trzywlotowym i zlokalizowane jest w obszarz
zabudowanym.

Ulica z pierwszastwem przejazdu (Bochskiego) — droga powiatowa klasy Z.

Ulica podporzdkowana (Michejdy) — droga gminna klasy L.

Charakter ruchu — ruckrédtowo docelowy. Wielkéc potokéw ruchu ok&ono w dalszej ogci
opracowania.

Obecnie na skrzypwaniu dopuszczone $ylko relacje prawosktu.
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3. DANE RUCHOWE

Na przedmiotowym skrzpwaniu przeprowadzono pomiary ruchu kotowego. Royni
przeprowadzono w typowym dniu tygodnia w okregiezgtu porannego i popotudniowego.
Mierzono ruch kotowy z uwzgtnieniem struktury kierunkowej i rodzajowej. Do glizzenia
pojazddw rzeczywistych na umowne pezgjnasgpujace wspotczynniki:

- samochody osobowe i dostawcze - 1.00
- samochody ezarowe - 1.60

- samochody ezarowe z przyczep - 2.25

- autobusy -1.80

- motocykle, rowery -0.30

Wyniki przedstawiono w postaci:

— wykresu potokow ruchu dla wcg@ej obliczonej godziny szczytu (ranny i popotudmygd

- tabulogramu potokow ruchu w godzinie szczytu z Uwdmgeniem struktury rodzajowej i
kierunkowej (ranny i popotudniowy)
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WYKRES POTOKOW NA SKRZY.OWANIU

(w pojazdach umownych)

SKRZYZOWANIE :

ul. Bochéskiego (N) -

Ul. Michejdy (W) - ul. Bochéskiego (S)
POMIAR Z DNIA : 2016.02.11 / Czwartek

GODZINA: 7:15 - 8:15

NATEZENIE SUMARYCZNE : 3528

ul. Bocheaiskiego (N)

1879 1458
137 1743 0 0 1458 0
7% | 93% | 0% 0% |100% | 0%
N
58
g
S
= o
2 23
>
e
5
5
G
a3
=9
10% | 90% 0% | 0% |100% | 0%
191 1743 0 0 1458 0
1934 1458

ul. Bocheaiskiego (S)

RyS. 2.1 Wykres potokéw ruchu - szczyt poranny

=2 BSIiPK




Auuelod14zozs - nyons Ainpjnis welbojngel YAYA S/{a

ddIsE =2

NAT EZENIE RUCHU KOLOWEGO NA SKRZYOWANIU

SKRZYZOWANIE : ul. Bocheiskiego (N) - Ap A so se scp MR suma
e : prz 0 13 278 78 3 2 3416
Ul. Michejdy (W) - ul. Bochaskiego (S) % 0.0 04 %.0 23 13 0.1 100.0
POMIAR Z DNIA : 2016.02.11 / Czwartek p.um 0 2 278 125 101 B 3528
% 00 07 29 35 29 0.0 100.0
GODZINA : 7:15- 8:15
NATEZENIE SUMARY CZNE :
- 3528 (poj. umowne) ul. Bocheiskiego (N)
- 3416 (poj. rzeczywiste) WLOT
Legenda : ‘;‘” Ap A so sc scp MR fz“'“a % :;’E‘: %
LWP - Lewo, Wprost, Prawo T ) ) ) ) o ) 0 o 00
poj. um. - Pojazdy umowne % 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
poj.rz. - Pojazdy rzeczywiste w 0 3 1616 38 27 ) 1684|932  |1743 | 927
ﬁp -ﬁtnnolt;us Flrzgeg)ubowy(ZBO) % 0.0 02 %.0 23 16 00 100.0
- Autobus (1.
gg N gamoclﬁqg O.SObU‘N)Z ilé%())) i a0 00 i i 4% 00 oo | °® w w3
- 2amochoc earowy (1. suma 0 3 1723 a8 £ 0 1807 | 1000 [1879 | 1000
SCP - Samochédgiarowy z przyczep(2.25) u% 0.0 02 %4 27 18 0.0 100.0
MR - Motocykl/Rower (0.30)
WYLOT
poj suma | suma
z 2 umow
0 5 1380 26 12 1 1424 | 1458
% 0.0 04 %9 18 08 0.1 100.0
Ul. Michejdy (W)
WLOT
poj. suma suma
IS Ap A so sc scp MR o % o %
L 0 0 0 0 0 0 0 00 0 00
% 0.0 0.0 0.0 00 00 00 00
w 0 0 0 0 0 0 0 00 0 00
% 00 00 0.0 00 00 00 00
3 0 5 175 4 0 1 18 1000 | 191 1000
% 00 27 946 22 00 05 1000
suma 0 5 175 4 0 1 185 1000 | 191 1000
% 0.0 27 946 22 00 05 100.0
WYLOT
poi suma  |suma
2 z. umow.
0 0 107 10 6 0 13 137
% 00 00 87.0 8.1 49 00 100.0
ul. Bocheiskiego (S)
WLOT
poj Ap A so sc scp MR suma % suma %
z 2 umow
0 0 0 0 0 0 0 00 0 0.0
% 0.0 00 00 00 0.0 0.0 00
w 0 5 1380 26 12 1 1424|100 [1458 | 100.0
% 0.0 04 %9 18 08 01 100.0
P 0 0 0 0 0 0 0 00 0 0.0
% 0.0 00 0.0 00 0.0 0.0 00
suma 0 5 1380 26 12 1 1424|100 [1458 | 100.0
% 0.0 04 %9 18 08 0.1 100.0
WYLOT
poj suma | suma
z 7 umow
0 8 1791 42 27 1 1869 | 1984
% 0.0 04 %8 22 14 01 100.0

yoeoimorey m Aplayoiy - obanisgyoog— eupsimeloezieubis



Sygnalizacjawietlna —Bochaskiego - Michejdy w Katowicach

WYKRES POTOKOW NA SKRZY.OWANIU

(w pojazdach umownych)

SKRZYZOWANIE : ul. Bochéskiego (N) -

Ul. Michejdy (W) - ul. Bochéskiego (S)

POMIAR Z DNIA : 2016.02.11 / Czwartek
GODZINA :15:30 - 16:30
NATEZENIE SUMARYCZNE : 3766

ul. Bocheaiskiego (N)

2089 1500

145 1945 0 0 1500

7% 93% 0% 0% |100%

0%

T~

145
0% | 100%

145
0

0
0%

Ul. Michejdy (W)

0
0%

177
0
0%

177
100%

8% 92% 0% 0% | 100%

0%

177 1945 0 0 1500

2122 1500

ul. Bocheaiskiego (S)

RyS. 2.3 Wykres potokéw ruchu - szczyt popotudniowy

=2 BSIiPK




Amolupniodod 14zozs - nyons Ainpjnis welbojnge Ve S/{a

JNdisas=

NAT EZENIE RUCHU KOLOWEGO NA SKRZYOWANIU

SKRZYZOWANIE : ul. Bocheiskiego (N) - Ap A so se scp MR suma
S . prz 0 0 %13 49 % 3 3700
Ul. Michejdy (W) - ul. Bochaskiego (S) % 0.0 03 976 13 06 0.1 100.0
POMIAR Z DNIA : 2016.02.11 / Czwartek p.um 0 2 %13 78 4 B 3766
% 00 05 %9 21 14 0.0 100.0
GODZINA :15:30 - 16:30
NATEZENIE SUMARY CZNE :
- 3766 (poj. umowne) ul. Bocheiskiego (N)
- 3700 (poj. rzeczywiste) WLOT
Legenda : ‘;‘” Ap A so sc scp MR fz“'“a % :;’E‘: %
LWP - Lewo, Wprost, Prawo T ) ) ) ) ) o ) 0 o 00
poj. um. - Pojazdy umowne % 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
poj.rz. - Pojazdy rzeczywiste w 0 2 1857 30 16 ) 1905|930  |1945 | 931
ﬁp -ﬁtnnolt;us Flrzgeg)ubowy(ZBO) % 0.0 0.1 75 16 08 0.0 100.0
- Autobus (1.
gg ) gamoclﬁqg O.SObU‘N)Z ilé%())) i oo 00 s3 o7 00 00 Hoo | 7° e &9
- 2amochoc earowy (1. suma 0 2 2000 31 6 0 2049|1000 |2089 | 1000
SCP - Samochédgiarowy z przyczep(2.25) u% 0.0 0.1 976 15 08 0.0 100.0
MR - Motocykl/Rower (0.30)
WYLOT
poj suma | suma
z 2 umow
0 3 1451 17 7 2 148 | 1500
% 0.0 02 %0 11 05 01 100.0
Ul. Michejdy (W)
WLOT
poj. suma suma
IS Ap A so sc scp MR o % o %
L 0 0 0 0 0 0 0 00 0 00
% 0.0 0.0 0.0 00 00 00 00
w 0 0 0 0 0 0 0 00 0 00
% 00 00 0.0 00 00 00 00
3 0 6 162 1 1 1 17 1000 | 177 1000
% 00 35 947 06 06 06 1000
suma 0 6 162 1 1 1 171 1000 |177 1000
% 0.0 35 947 06 06 06 100.0
WYLOT
poi suma  |suma
2 z. umow.
0 0 143 1 0 0 144 145
% 00 00 993 07 00 00 100.0
ul. Bocheiskiego (S)
WLOT
poj Ap A so sc scp MR suma % suma %
z 2 umow
0 0 0 0 0 0 0 00 0 0.0
% 0.0 00 00 00 0.0 0.0 00
w 0 3 1451 17 7 2 1480 |1000 [1500 | 100.0
% 0.0 02 %0 11 05 0.1 100.0
P 0 0 0 0 0 0 0 00 0 0.0
% 0.0 00 0.0 00 0.0 0.0 00
suma 0 3 1451 17 7 2 1480 |1000 [1500 | 100.0
% 0.0 02 %0 11 05 0.1 100.0
WYLOT
poj suma | suma
z 7 umow
0 8 2019 31 17 1 2076 | 2122
% 0.0 04 973 15 08 0.0 100.0

yoeoimorey m Aplayoiy - obanisgyoog— eupsimeloezieubis
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4. PROJEKTOWANE ROZWIANIE.

4.1. Oznakowanie

Na przedmiotowym skrzpwaniu wprowadzono uzupetnienia i korekty oznakaaan
poziomego i pionowego.
Istotne zmiany to:
— dopuszczenie wszystkich relacji w lewo na przedavigin skrzyowaniu
— przeniesienie relacji zawracania na ul.Baadkéego z kierunku A4 zgsiedniego
skrzyzowania
— catkowite zamknjcie pasa rozdziatu nasednim skrzyowaniu

Oznakowanie przedstawiono na rysunkach:
- 1-16 1171-04-02- oznakowanie istnigge
- 1-16 1171-04-03- oznakowanie projektowane

4.2. Program sygnalizacji - zafenia ogolne .

Sygnalizagg na przedmiotowym skrzpwaniu zaprojektowano jako sygnaliza@cykliczry z
akomodagcj grup kotowych pracgra w trybie ,wszystko czerwone” z otwartelach warunkow
w prawo z ul. Michejdy.

4.3. Uklad faz.

Program sygnalizacji wraz z uktadem faz przedstawioa rysl-16 1171-04-05.

Przy braku zgtoszezarowno dla pieszych jak i dla kierowcow dmyetlany jest sygnat czerwony
z wyjatkiem relacji w prawo z wlotu Michejdy, ktéra otwaljest warunkowo.

Rozwigzanie takie przyjto w celu ograniczenia otwagrupy P5 — grupa otwierana w sytuacji
pojawienia st pojazdu na relacji w lewo na wlocie Michejdy.

4.4. Czasy meidzyzielone - obliczenia.

Czasy m¢dzyzielone zostaly obliczone przy zadmiu koniecznéci zapewnienia ewakuacji
pojazdéw za punkt kolizji fazy Kmzacej i rozpoczynaicej zgodnie z ,Szczegdtowymi
warunkami technicznymi dla sygnatow drogowych ..."

Wyniki obliczen dla skrzgowania zamieszczono w tabeli na rysunku wraz z rarogm
sygnalizaciji.
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4.5. Elementy detekcji .

Elementami detekcjias

— dla grup kotowych - ¢le indukcyjne i wirtualne

— dla grup pieszych - przyciski zgtoszeniowe

Parametry funkcjonowania detektoréw zamieszczonabeli 1

Tab.1. Parametry detektorow

DANE GLOWNE ZGLOSZENIE PRZEDLUENIE INNE FUNKCJE
Nr Nalezy | Zgtasza X Op&nio- | Czas interwatu w sekundach Przedtu- | Funkcja Uwagi
detektora do sek. po ne dla poszczegolnych okresé zenie liczenia
grupy | zgaszeniy zgtosze- $wiatta zielonego *) czasu
zielonego| nie migdzyziel.
lokres | 2 okres |3 okres
D1/2-12 K1 4 0,5
D2/2-12 K1 4 0,5
D3/2-12 K2 4 0,5
D4/2-12 K3 4 0,5
D5/2-12 K3 4 0,5
D6/2-12 K4 4 0,5
D7/2-12 Ks | = 0,5 Nie zgtasza K5
D8/2-12 K5 4 0,5
V1/40-60 K1 4 2,0
V2/2-22 K1 4 0,5
V3/40-50 K2 0 2,5
V4/2-22 K2 4 0,5
V5/40-60 K3 0 2,0
V6/2-22 K3 4 0,5
V7/2-22 K4 4 0,5
V8/35-40 K5 | - 3,0 Nie zglasza K5
V9/2-15 K5 4 0,5
V10/2-15 K5 | --—-—- 0,5 Nie zgtasza K5
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4.6. Dobowy plan pracy

— catodobowo - praca w trybie kolorowym

4.7. Poziom Swobody Ruchu

Obliczenia przepustowoi dla okresu maksymalnych zmierzonych potokow uaetszczytach
komunikacyjnych przedstawiono w tab. 2.

Dla relaciji, ktére obecnie nie wygtuja na skrzyowaniu przygto wielkas¢ potoku ruchu:
relacja w lewo z ul.Bochekiego w ul.Michejdy — 190 pu/h (na poziomie relackierunku
przeciwnym)

relacja w lewo z ul.Michejdy w ul.Bochskiego — 150 pu/h

Wilot nr 1 — ul.Bochaskiego (wlot pétnocny)
WiIot nr 2 — ul.Michejdy
Wilot nr 3 — ul.Bochaskiego (wlot potudniowy)

=W OT=PAS=CRGANI ZACJA=NATEZENI E=STRATY=NAT- NAS=——=X=PRZEPUSTONOSC=WYNI KI DLA=

[P/ h] [s/Pl [P/hz] [-] [P/ h]
1 1 w 973 16.1 1890 0.797 1220 T= 110
1 2 w 972 16.1 1890 0.797 1220
1 3 P 145 7.7 1449 0. 155 935 d1]=70 s
2 1 L 150 67.7 1586 0. 800 187
2 2 P 191 31.9 1449  0.353 421 d2]= 15 s
3 1 L 190 66. 7 1586 0.824 231
3 2 w 750 11.5 1890 0.615 1220 d3]=12 s
3 3 w 750 11.5 1890 0.615 1220

d obal ne straty czasu = 21.81 h*P/h

Tab.2. Obliczenia przepustowm

Obliczenia wykonano przy zateniu otwierania wlotu ul.Michejdy w kdym cyklu. Biogc pod
uwag, ze wlot ten lgdzie otwierany tylko w sytuacji detekcji pojazdow relacji w lewo, wic
prawdopodobnie niegblzie zgtoszenia w kalym cyklu, tym samym warunki ruchu w arterii
winny by lepsze ni wynikaja z obliczé.

4.8. Monitorowanie skrzapwania .
Zastosowany sterownik winien utdivia¢ monitorowanie pracy sygnalizacji.

Na skrzgowaniu przewiduje si réwniez monta kamery szybkoobrotowej monitoringu
wizyjnego.
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4.9. Program awaryjny .

W sytuacji awarii systemu detekcji sterownik win@momatycznie przgtzy¢ prag sygnalizacji
na program awaryjny statoczasowy (program nr 2).

4.10. Grupy kolizyjne i nadzorowane.

Jako grupy kolizyjne naly przyja¢ grupy zgodnie z tabgkzaséw mjdzyzielonych.

Nadzorowaniem sygnatow (zielony oraz czerwony) hatibja¢ wszystkie grupy kotowe i piesze (kontrola
pradowa i napiciowa).

5. TERMIN WPROWADZENIA

Przewidywany termin wprowadzenia projektowanej argacji ruchu — drugie potrocze 2016.




