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I. ORGANIZACJA RUCHU

1. DANE OGOLNE

1.1 Cel opracowania
- opracowanie dokumentacji technicznej dla budowy sygnalizacji $wietlnej na przejsciu
dla pieszych przez ul. Wiosny Ludow w Katowicach

1.2. Materialy wyjsciowe 1 pomocnicze

- wyniki pomiaréw ruchu

- inwentaryzacja organizacji ruchu

- Szczegbélowe warunki techniczne dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach. Zatacznik nr 1-
4 do rozporzadzenia z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkow
technicznych dla znakoéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach.

1.3. Zakres opracowania

— oznakowanie w przedmiotowym rejonie
— rozmieszczenie elementdéw sygnalizacji
— program sygnalizacji

2. POMIARY RUCHU .

W rejonie przedmiotowego przejscia dla pieszych przeprowadzono pomiary ruchu kotowego.
Pomiary przeprowadzono w typowym dniu tygodnia w godz.7:00 - 17:00 .

Na skrzyzowaniach mierzono ruch kotowy z uwzglednieniem struktury kierunkowej i rodzajowe;.
Do przeliczenia pojazdéw rzeczywistych na umowne przyjeto nastepujace wspotezynniki:

- samochody osobowe i dostawcze - 1.00
- samochody cigzarowe - 1.60
- samochody cigzarowe z przyczepg - 2.25
- autobusy - 1.80
- motocykle, rowery -0.30

Wyniki dla obydwu skrzyzowan przedstawiono w postaci:

— wykresu potokéw ruchu dla wezesniej obliczonej godziny szezytu (ranny i popotudniowy)

— tabulogramu potokéw ruchu w godzinie szczytu z uwzglednieniem struktury rodzajowej i
kierunkowej (ranny i popotudniowy)

— wykresow obciazenia w przekroju drogi (w rozbiciu na poszczegélne wloty) w calym okresie
pomiarowym
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WYKRES POTOKOW NA SKRZYZOWANIU

(w pojazdach umovwmych)

SERZYZOWANIE -kier. Szopienice
kier Sosnowiec -

POMIAR Z DIIA : 2007.02.07 / Sroda

GODZINA : 7:30- 8:30

NATEZENIE SUMARYCZNE : 627

|
kier Sosnowiec
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0
0%

: Rys. 2.1

0% 100% 0%
0

0%

100%
197
197

0%

0

430

kier. Szopienice




str. 3

ow

tlna — pdp ul.Wiosny Lud

izacja swie

ygnal

Sy

a0y
24

B0
i

wr
o

wr
1

Lol
P
umne

oo

0o
o

L
Wi

a

o

DU
GOk
a0
Ludl
608
a0

wne

L4

%o

Bl
[

p.,r._
o
-ur.“
an

s

(43

|

L4

a
e
a0

20

e
o
oo
1

v

52| o Ol
= Ele2n%

¥

L
3
60
3

=,

vy
Tl

el

1Ly

68L
£e
oo

L
8L
bl
v

0
oo |
o |
)

0o |

“V

x

<
=
=)

vl o9 09 we
oi=2
@ e .
"R £
¥o¥ ¥
BT e

<
s
3

LOTM
ammulce § ory

200 | KEl o ub| 80 ew| 00 ¥ ot 3
TR i3 F) ] 3 303 o [ T
L x| =
e umie e
LOTAM
a0 | BLl o wel  cr cw| ool so el %
awer| L6l | oWl 03| 6L ) § 9 ) 1 Pl e
ol op v wo|  wy ool wo o o %
oo 3| w| | 0 a 3 a L. ) [ d
| oow| mer v ci e tw| wdl 9o pe %
oW 61| el el 6L, © [N ui] o | '8 M
| oy oo o ol fE oyl wd an wo “*
vy o | w| [ ] 0o 0 2| o E) ] 1
e | aam| U8 AL @8 08 o8 Qv ¥ 1 P
LOTM
DRLAALI S0 § X9

,E.ﬁbgﬁ_aq numg -
(E°0) Saog) N

(05'7) feao smapy -
._”Bm_v_?.uﬁd.
et =i

oy oxpy TN -  EWT
- epuada

(wenfzoee: fod) gop -
(memoum ‘fod) (79 -
CANZOAYVINNS AINIZILYN
0E'8 -DEL : YNIZQOD
epatg/ LOTOLOK © VING Z AVING
|un.“_kﬁ.nnn-m .._u.n—

eorenlan 1emy - | AINVMOZAZ WIS

NINVAOZAZ WIS VN OOIMOTON NHINA TINHZALVN

Rys. 2.2




Sygnalizacja swietlna — pdp ul. Wiosny Ludéw str. 4

WYKRES POTOKOW NA SKRZYZOWANIU

(w pojazdach umovwmych)

SERZYZOUWANIE - kier. Szopienice
kier Sosnowiec -

POMIAR Z DNIA : 2007.02.07 / Sroda

GODZINA : 15:45-16:45

NATEZENIE SUMARYCZNE : 666
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Pogady imow e /kwadrans
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Skrzyz - kier. Szopienice , Pomiarz dnia 2007 02.07 /Sroda
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3. PROJEKTOWANE ROZWIAZANIE .

3.1. Oznakowanie

Istniejace oznakowanie przedstawiono na rys. I-07 800-01-01.

Zgodnie z stanowiskiem Jednostki Pomocniczej ora Szkoly Podstawowej nr 42 w rejonie
istniejacego przejscia dla pieszych zaprojektowano azyl dla pieszych wraz z sygnalizacja
Dokonano niezbgdnych korekt oznakowania poziomego i pionowego.

Oznakowanie projektowane przedstawiono na rys. I-07 800-01-02.

3.2. Program sygnalizacji $wietlnej acyklicznej - zatozenia ogélne .

Sygnalizacj¢ na przedmiotowym przejsciu zaprojektowano jako sygnalizacje wzbudzang przez
pieszych z akomodacja grup kotowych i tramwajowych pracujaca w trybie ,,wszystko czerwone”.

3.3. Ukiad faz.

Program sygnalizacji wraz z uktadem faz przedstawiono na rys. I-07 800-01-04.

Przy braku zgtoszen na wszystkich sygnalizatorach wySwietlany jest sygnat czerwony.

Zgltoszenie zapotrzebowania ze strony pojazdéw lub pieszych powoduje przejscie do
obstugi odpowiedniego zgloszenia.

Zgloszenie pieszych powoduje otwarcie przejscia na czas 12+4s.

Zgloszenie zapotrzebowania przez samochody lub pojazdy szynowe powoduje otwarcie
grup kotowych i tramwajowych na czas od 5s do 20s (19 dla tramwaju) w zaleznosci od ciaglosci
ruchu w strefie obserwacji tj. 70m z kazdej strony przejscia.

Po obstudze zgloszenia nastepuje obstuga kolejnego zgtoszenia lub przejscie do stanu
»wszystko czerwone”,

3.4. Czasy miedzyzielone - obliczenia.

Czasy migdzyzielone zostaly obliczone przy zatozeniu koniecznosci zapewnienia ewakuacji
pojazdéw za punkt kolizji fazy konczacej i rozpoczynajacej zgodnie z ,Szczegdtowymi
warunkami technicznymi dla sygnatéw drogowych ...«

Przyjete wartodci zamieszczono w tabeli na rysunkach wraz z programami sygnalizacji.
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3.5. Elementy detekc;ji .

Elementami detekcji sa:

— dla grup kotowych - petle wirtualne (wideodetekcja)

— dla grup tramwajowych- petle wirtualne (wideodetekcja)
— dla grup pieszych przyciski zgloszeniowe

Zrezygnowano z tradycyjnych petli indukeyjnych na rzecz systemu wideodetekcji z nastepujacych
wzgleddw:
— nawierzchnia z kostki betonowej w ul. Wiosny Ludéw (wlot s kierunku centrum)
— stanowisko Tramwajéw Slaskich S.A. — detekcja bez ingerencji w infrastrukture
tramwajowg

Parametry funkcjonowania detektoréw zamieszczono w tabeli 1

Tab.1. Parametry detektorow

DANE GLOWNE | ZGLOSZENIE PRZEDLUZENIE INNE FUNKCJE
Nr Nalezy | Zglasza x | Opéznio- | Czas interwatu w sekundach dla | Przediu- | Funkeja Uwagi
detektora | do grupy | sek. po ne | poszezegdlnych okreséw §wiatla |  zenie | liczenia
zgaszeniu | zglosze- ziclonego *) czasu
zielonego | nie miedzyziel.
lokres |2 okres |3 okres
D1/70 Kl 0 2.0
T4 0 2.5
D2/45-55 K1 0 2.0
D3/2-22 |Kl1 4 0.5
D4/70 K2 0 2.0
D5/45-55 | K2 0 2.0
D6/2-22 [K2 4 0.5
D7/45-55 | T4 0 2.5
D8/2-22 | T4 4 0.5
D9/70 TS 0 25
D10/45-55 |T5 0 2.5
DI11/2-22 |T5 4 0.5




Sygnalizacja $wietlna — pdp ul. Wiosny Ludéw str. 9

3.6. Dobowy plan pracy

Przewiduje si¢ catodobowg prace w trybie kolorowym.

3.7. Poziom Swobody Ruchu

Obliczenia przepustowosci dla okresu szczytowego obciazenia ruchem przedstawiono w tab. 2..

Wilot nr 1 — kierunek Katowice - Szopienice
Wlot nr 2 — kierunek Szopienice - Katowice

+-WYNIKI DLA-+
I |
| T= 45 s |
+-WLOT- PAS-ORGANIZACJA-NATEZENIE-STRATY-NAT-NAS- - - X - - PRZEPUSTOWOSC | }
I [P/h] [s/P] [P/hz] [-] (P/h] | Gl11= 20 s |
| 1 1 W 405 8.3 1790 0.485 835 | |
| | @[2]= 16 s |
Iz 1 W 430 8.4 1790 0.515 835 | |
S i e Globalne straty czasu = 1.96 h*P/h----------- e +

Tab.2. Obliczenia przepustowosci

3.8. Monitorowanie skrzyzowania .

Zastosowany sterownik winien umozliwia¢ monitorowanie pracy sygnalizacji.
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II. ZASILANIE, OKABLOWANIE I OSPRZET SYGNALIZACYJNY

1. DANE OGOLNE

1.1. Podstawa opracowania

— warunki techniczne zasilania wydane przez VATTENFALLznak
K/AMR/1431/2007

— zdnia 13.02.2007
— plan sytuacyjno-geodezyjny w skali 1:500

— obowiazujace normy, przepisy, oraz aktualne katalogi.

1.2. Zakres opracowania:

- zasilanie sygnalizacji wraz z trasa kabla ;
- lokalizacja sterownika, sygnalizatorow
- rozprowadzenie sieci kablowej sterowniczej

1.3. Zalozenia ogolne :
- napiecie sieci zasilajacej 230V;50 Hz

- system dodatkowej ochrony przed porazeniem pradem - szybkie wylgczenie
zasilania

- zasilanie: kablowe z istniejacego ztacza kablowego, poprzez projektowang
skrzynke pomiarowa

- sie¢ niskiego napiecia pracuje w ukladzie TN-C.

2. OPIS TECHNICZNY

2.1. Zasilanie.

Przedmiotowa sygnalizacja $wietlna zasilane bedzie linia kablowa wyprowadzong

z istniejacego ztacza kablowego. Linia kablowa wykonana kablem miedzianym YKY 4x10 mm?,
prowadzonym w ziemi oraz w kanalizacji kablowej wprowadzona bedzie do skrzynki
pomiarowej, zlokalizowanej obok sterownika sygnalizacji. Ze skrzynki pomiarowej do szafy
sterownika wyprowadzona bedzie linia zasilajaca wykonana kablem YKY 3x6 mm?. Kabel
prowadzony bedzie przez pprefabrykowane fundamenty obu szafek.

Schemat zasilania przedstawiono na rys rys. I-07 800-01-08 natomiast tras¢ kabla zasilajacego na
rys. 1-07 800-01-05.
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2.2. Ztacze pomiarowe

Skrzynka pomiarowa wyposazona bgdzie w:
- 3-fazowy roztacznik bezpiecznikowy /zabezpieczenie przedlicznikowe/ z bezpiecznikami
16A. Roztacznik nalezy przystosowaé do plombowania.
- 1-fazowy licznik energii elektrycznej A52 5A/230V
- 1-fazowy roziacznik izolacyjny

2.3. Zabezpieczenia , ochrona przed porazeniem elektrycznym

W szafce sterownika sygnalizacji zabudowany bedzie:

- ochronnik przepigciowy klasy B

- wytacznik instalacyjny S 301 B 10A

- wylacznik ochronny réznicowopradowy 25A/100 mA

Sie¢ zasilajaca pracuje w ukladzie TN-C, natomiast instalacja odbiorcza pracowaé bedzie w
ukladzie TN-S. Rozdziatu przewodu PEN na PE i N nalezy dokona¢ w skrzynce pomiarowe;j,

a miejsce rozdziatu uziemi¢. Uziemienie nalezy wykona¢ jako wspolne dla skrzynki pomiarowej i
szafki sterownika.

Jako system ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym zastosowano szybkie wylaczenie
zasilania w uktadzie sieci TN.

2.4, Obliczenia

a/ moc maksymalna sygnalizacji
P=1000W J=49A
Przyj¢to zabezpieczenia 16A — przedlicznikowe /zgodnie z warunkami przytaczenia/,

oraz 10A w szafce sterownika

b/ skuteczno$é ochrony przeciwporazeniowej

Sprawdzenia dokonano wg wzoréw / dla uktadu TN /
Uo>Jax Zs
gdzie: Ja - prad powodujacy samoczynne zadzialanie urzadzenia wylaczajacego
w czasie 0,4 s — obwody odbiorcze
5,0 s — linie zasilajgce
Zs - impedancja petli zwarcia
Uo - napigcie znamionowe wzgledem ziemi

Sygnalizacja — wylacznik instalacyjny B 10A
Zs1=2x60/(55x10)=0,218 om — kabel przylacza
Zs2=2x5/(55%x6)=0,030 om — kabel skrzynka pomiarowa - sterownik
Zs3=2x80/(55x1,5)=1,939 om - najdtuzszy kabel sterowniczy
Ja=5x 10A=350A
(Zs1+7Zs2+7s3)xJa=2,187x50=109 V<220V
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Sterownik sygnalizacji — bezpiecznik 16A w zlaczu pomiarowym

Ja=16x88=141 A
(Zsl +2Zs2) xJa=0,248 x 141 =35V <220V

¢/ spadek napiecia na przylaczu
deltaU=Px1/(kxs) gdzie: P — moc [kW]
1 — dlugosé [m]
s — przekroj [mm?]
k — wspotczynnik k=13 dla Cui 230V

deltaU=1,0x 60/ (13 x 10) = 0,46 % < 5%

d/ zabezpieczenie przed skutkami przecigzen

kabel zasilajacy YKYzo 3x10 w ziemi Jz=63 A
zabezpieczenie Jn =25 A
Jb<In<]z 49A <25A <63 A
J2<1,451]z I2=1,6xIn

40,0 A<914A

2.5. Sygnalizacyjne linie kablowe.

Z szafy sterownika wyprowadzone beda;:

— sterownicze linie kablowe wykonane kablem typu YKSY n x 1.5 mm?2 zasilajace poszczegdlne
sygnalizatory o ilosci zyt wg rys. I-07 800-01-05
linie kablowe wykonane kablem typu YKSY 7 x 1.5 mm? zasilajace poszczegblne przyciski
zgloszeniowe
linie kablowe zasilajace kamery YLY 3x1.5 mm’
linie wizyjne wykonane przewodem XzWDXpek-75-1,05/5,0

Przebieg kabli sterowniczych w terenie przedstawiono na rys. I-07 800-01-07.

2.6. Uktadanie kabli .

Kanalizacj¢ nalezy wykonaé z rur:
- pozajezdnia— AROT DVR 110
- przewiert pod jezdniami — AROT SRS 110

Kanalizacje nalezy wykona¢ ze studniami typu SK1 prefabrykowanymi. Gleboko$é ukladania kanalizacji
winna by¢ taka, by pokrycie rur liczone od poziomu terenu do gérnej krawedzi kanalizacji wynosito
minimum;

- pod chodnikami i zieleficami - 0.6 m,

- pod jezdniami - 0.9 m.

- pod torowiskiem — 1.5 m (od stopki szyny)
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Przejscia pod jezdnia i torowiskiem wykonaé metoda przewiertu.

Kable nalezy ukfadag :
— ruranr I - kable sterownicze dla sygnalizatoréw (230V), kable zasilajace do kamer i kabel
zasilajacy

— rura nr 2 — kable niskonapieciowe — przyciski zgloszeniowe, wizyjne
2.7. Ochrona przed korozja.

Wszystkie konstrukcje pod sygnalizatory tj. maszty, wysiegniki, bramy winny by¢ ocynkowane
ogniowo.

Dla fundamentéw betonowych oraz studzienek kablowych SK-1w zaleznosci od konkretnych
warunkéw  lokalizacyjnych , skladnikow wod gruntowych, nalezy wykonaé zabezpieczenie
antykorozyjne poprzez : nalozenie lepiku smotowego na zimno (pierwsza warstwa roztwor
asfaltowy do gruntowania ), oraz z lepiku asfaltowego na goraco (nastepna warstwa ) zgodnie z
"Instrukcjq zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych"

Ponadto zestyki powinny by¢ zabezpieczone przed korozja preparatem typu Elektrosol lub innym
o podobnych wiasciwosciach .

2.8. Fundamenty

Sterownik posadowi¢ na fundamencie dostarczonym przez producenta lub wykona¢ wg
wytycznych producenta. Fundament pod maszt MS ( wolnostojacy ) nalezy wykona¢ metoda na
mokro na placu budowy.
Fundament pod MSW - wysiggniki wykonaé¢ zgodnie z zaleceniem wytworcy wysiegnikow
Roboty betonowe prowadzi¢ zgodnie z wymogami zawartymi w PN-88/B-06251

Wszystkie fundamenty oraz studzienki kanalizacyjne zabezpieczy¢ w zaleznosci od
konkretnych warunkéw lokalizacyjnych, skladu wéd gruntowych , antykorozyjnie zgodnie z
"Instrukcjg zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych " zgodnie z pkt. 2.7. niniejszego
opisu.

2.9. Maszt MSW - wysiegnik .

Z uwagi na mozliwos¢ zakupu gotowych konstrukcji wsporczych dla sygnalizatorow wraz z
elementami do ich mocowania na rys. I-07 800-01-09 przedstawiono jedynie ogdlne wymiary
kompletnego wysiegnika (bramy) wraz z wytycznymi dla jego ustawienia.

Przed wykonaniem belki gérnej wskazane jest wczesniejsze wykonanie fundamentu, a
nastepnie w terenie zmierzenie rzeczywistej ( z uwagi na warunki terenowe ) odleglosci osi
fundamentu od kraweznika.
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W razie innej odlegtosci niz w dokumentacji skorygowaé projektowana dtugosé belki
wysiegnika tak, aby sygnalizatory znajdowaly sie nad osig odpowiedniego pasa ruchu.

Wysiegniki nalezy ustawi¢ przy pomocy dZzwigu zwracajac uwage na potozenie wneki
stupa w stosunku do wykonanego chodnika oraz aby jego wychylenie od pionu nie byto wigksze
od 0,002 wysokosci masztu.

2.10. Sterownik, latarnie sygnatowe

Do sterowania sygnalizacja nalezy zastosowa¢ sterownik grupowy np. ASR 2000 PL oraz latarnie
typ LED.
Przewidziano nastgpujace typy sygnalizatordw:

- dla grup kotowych - sygnalizatory ogdlne 3 x 300
- dla grup pieszych — piesze 2x200
- dla grup tramwajowych — szczelinowe 2x200

Sygnalizatory stojace (z boku slupa wysiggnika lub masztu) mocowaé na konsolach
przykrecanych bezposrednio do stupa. Stosowa¢ mocowanie jedno lub dwupunktowe (zalecane)
w zaleznosci od sposobu mocowanie przewidzianego przez producenta latar.

Sygnalizatory wiszgce - nad jezdnia montowaé na masztach MSW - wysiegnikach, z
wykorzystaniem zawiesia.

Dla detekeji ruchu pieszego zamontowa¢ przyciski zgloszeniowe sensorowe z kontrola przyjecia
zgloszenia dowolnego typu.

Przewiduje si¢ jednostronne zasilanie latarh. W tym celu nalezy wyjs¢ kablem sterowniczym
typu YKSY poprowadzi¢ go w kanalizacji kablowej, a pod drogami w przepustach od
sterownika do miejsca rozszycia, ktérym sa:

- dla masztéw wolnostojacych (MS) - listwy zaciskowe umieszczone we wnece masztu

- dla wysiggnikéw (MSW) - listwy zaciskowe umieszczone we wnece stupa wysiggnika

( tzw. gtowica przyziemna).

Od glowicy wierzchotkowej do sygnalizatorow optycznych jak i wewngtrz latarfi zasilanie
prowadzi¢ przewodem LY- 1.5mm® , natomiast od gltowicy przyziemnej do sygnalizatorow
wiszacych nad jezdnig przewodem YKSY 5x1.5 mm? prowadzonym wewnatrz stupa, z tym ze
w przypadku latari wiszacych kabel doprowadzié do listwy zaciskowej znajdujacej si¢ wewnatrz
latarni .

Wszystkie otwory przez ktére przechodzi kabel zabezpieczyé diawikiem z materiatu
izolacyjnego, a wejscia z rur kanalizacji do studni kablowych , kanatéw w fundamentach
sterownika , wysiegnikéw oraz masztéw wolnostojacych uszczelnié np. piankg poliuretanowa.
Polaczenie sygnalizatoréw z sterownikiem wykonaé wg listy polaczen zamieszczonej w dalszej
czesci opracowania. Zestyki powinny by¢ zabezpieczone przed korozja preparatem typu
Elektrosol lub innym o podobnych wiasciwosciach . Listwy zaciskowe we wnegkach masztow
wolnostojacych i wysiggnikach (bramach) nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocia.
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2.11. Elementy detekc;ji

Na rys. I-07 800-01-03 zaznaczono lokalizacje petli wirtualnych wraz z ich numeracja.

Detekcja pojazddéw odbywa sie z wykorzystanie systemu wideodetekeji np. AUTOSCOPE , w ktorego
sklad wchodza:

- elementy zabudowane w szafie sterownika :

- Karty wizyjne

- Magistrala

- Zasilacz

- Separator
- elementy montowane na konstrukcjach wysiggnikdow (bram)

- kamery z ogrzewang obudowg

Kamery nalezy zamontowac na wysiggnikach (bramach) oraz masztach sygnalizacyjnych zgodnie
z rys. 1-07 800-01-03 oraz I-07 800-01-09 na wysokosci min.9m. Spos6b mocowania winien
umozliwiaé regulacje ustawienia kamery w plaszczyZnie pionowej oraz poziomej w zakresie min. 45°.
Elementy wideodetekcji potaczy¢ zgodnie z wytycznymi producenta systemu.

Do detekeji ruchu pieszego zastosowac przyciski zgltoszeniowe sensorowe z kontrola przyjecia
zgtoszenia.

3. ROZSZYCIE KABLI - LISTA POEACZEN

1. Potaczy¢ zaciski sterownicze szafy sterownika z latarniami sygnatlowymi wg zalaczonej listy.
Dopuszcza si¢ stopniowanie ilosci zyty w kablach sterowniczych w miare oddalania sie od
sterownika

2. W kablu sterowniczym typu YKSY wydzieli¢ dwa przewody ochronne PE 1gczace metalowe
czegsci sygnalizatorow (masztdw) z uziemiong listwa PE. Przewody ochronne nalezy
dodatkowo uziemi¢ na koncu kazdego kabla sygnalizacyjnego.

3. Dodatkowa ochrong przeciwporazeniowg wykonac z wykorzystaniem wylacznika réznicowo —

pradowego i przewodow PE

- W vgysiqgnikach od listwy zaciskowej do latarn zasilanie prowadzi¢ kablem YKSY 5x 1.5

mm
Wewnatrz latarn zasilanie prowadzié przewodem LY 1.5 mm2-
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Kabel nr 1 YKSY 10 x 1.5 mm’

Numer

zacisku

sterowniku

W

Numer zyly w
kablu

Sygnal

Numer
sygnalizatora

Numer
grupy

3R
3G
3N

3¢

P3

SR
5G
5N

[ IR NN AV S

ZoRzox®

T5

PE

o
—
o

Kabel nr 2 YKSY 19 x 1.5 mm’

Numer

zacisku

sterowniku

w

Numer zyly w
kablu

Sygnal

Numer
sygnalizatora

Numer
grupy

IR
1Y
1G
IN

1,1a

K1

2R
2Y
2G
2N

2.2a

3R1
3G
3N

Voo 1Oy bk W —

3,3a,3b

P3

4R
4G
4N

ZoRZOAFZOKAZO<KA

T4

PE
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4. KOREKTY UKELADU DROGOWEGQO

4.1 Geometria.

Geometrig zaprojektowano na podstawie szczegélowych ustalen z Inwestorem.
Zaprojektowano wyspe oddzielajaca jezdnie od torowiska tramwajowego wraz z azylem dla
pieszych o szerokosci zmiennej, od 1.1 do 2.3m oraz uporzadkowano ciagi piesze.

Wyokraglenia krawedzi jezdni nalezy wykonaé przy pomocy kraweznikéw tukowych.

Szczegdly geometrii przedstawiono na rys. ,,Plan sytuacyjny — korekty drogowe”.

4.2 Rozwigzania wysokosciowe.

7 uwagi na charakter robdt rozwiazanie wysokosciowe nie ulegnie znaczacym zmianom
i bedzie zblizone do stanu istniejacego.
Pochylenia poprzeczne chodnik6w bedg dostosowane do pochylenia chodnikéw istniejacych.
Jezdni¢ od chodnikéw nalezy ograniczy¢ przy pomocy kraweznika wystajacego
o wymiarach 20/30cm na lawie betonowej z oporem, wyniesionych 10cm ponad poziom jezdni.
Jezdnig od przejs¢ dla pieszych nalezy ograniczy¢ przy pomocy kraweznika najazdowego
o wymiarach 20/22cm na fawie betonowej z oporem, wyniesionych 2cm ponad jezdnie.
Chodniki od przylegtego terenu nalezy ograniczy¢ przy pomocy obrzeza chodnikowego
o wymiarach 8/30cm na tawie z kruszywa, obnizonych 1em ponizej poziomu chodnika.
Roéznicg wysokosci pomigdzy kraweznikiem wystajacym a kraweznikiem obnizonym
nalezy zniwelowac przy pomocy krawgznika sko$nego o wymiarach 20/22+30cm na lawie
betonowej z oporem.
Przejscie dla pieszych przez torowisko nalezy nawiazaé¢ do szyn tramwajowych.
Szczegdty rozwiazan wysokosciowych oraz detale rozwiazan przedstawiono na rys.
..Przekroje konstrukcyjne”.

4.3 Wytyczenie.

Zaprojektowany uktad geometryczny dowiazano lokalnie. Bazg wytyczenia wyspy
oddzielajacej stanowi istniejaca (przeciwlegla) krawedz jezdni. Lokalizacja przejscia dla pieszych
pozostanie w miejscu istniejacym. Pozostate krawedzie nalezy wytyczy¢é na zasadzie przedtuzenia
krawedzi sgsiadujacych.

Miejsca, ktorych nie wymiarowano oznaczaja zastosowanie szeroko$ci i promieni tukow
zgodnych ze stanem istniejacym.

Szczegoly dotyczace wytyczenia zaprojektowanego ukladu geometrycznego
przedstawiono na rys. ,,Plan sytuacyjny — korekty drogowe.

4.4 Nawierzchnie.

W oparciu o zatozenia projektowe zaprojektowano nawierzchnie zréznicowane
konstrukcyjnie w zaleznos$ci od funkcji.

Nawierzchnia chodnikéw przyjeto z kostki betonowej drobnowymiarowej. Kolor kostki
nalezy dostosowa¢ do koloru istniejacego chodnika. Przyjeto chodniki koloru szarego.




Sygnalizacja $wietlna — pdp ul.Wiosny Ludéw str. 18

Na dtugosci wyspy, poza obszarem chodnikéw zastosowano kostke betonowa koloru
czerwonego.
Na catej dlugosci przejs¢ dla pieszych nalezy zastosowano kostke integracyjna na szerokoséci
0.5m.

Przejscie dla pieszych nalezy wykonaé z ptyt betonowych prefabrykowanych. Zaleca sie,
aby wierzchnia warstwa plyt posiadata zwiekszong szorstkosé.

Szczegotowe rozwiazania konstrukeyjne przedstawiono na rys. ,,Przekroje
konstrukcyjne”™.

4.5 Odwodnienie.

Odwodnienie bedzie sig odbywato w dotychczasowy sposab.
Wody opadowe odprowadzone beda poprzez istniejacy system wpustéw deszezowych.

4.6 Urzadzenia obce

Na obszarze objetym zakresem robét nie wystepuje kolidujace uzbrojenie techniczne.

Z uwagi na charakter rob6t nie przewiduje sie zabezpieczenia uzbrojenia podziemnego.
W przypadku zbyt plytkiego posadowienia uzbrojenia (bezposrednia ingerencja w konstrukcje
nawierzchni) i braku zabezpieczenia, nalezy zastosowaé rury ochronne dwudzielne.

4.7 Geodezyjna dokumentacja powykonawcza.

Po wykonaniu robét nalezy wykonaé¢ geodezyjna dokumentacje powykonawcza.
Dokumentacje powykonawcza nalezy zglosi¢ do odpowiedniego Zasobu Geodezyjnego celem
dokonania aktualizacji.
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