SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa

inwestycji:

Przebudowa obiektu mostowego w ciagu drogi wojewddzkiej nr 461 w m.
Dabréwka Lubnianska” w ramach inwestycji pn. Rozbudowa drogi wojewodzkiej
nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska i Lubniany

Adres obiektu

Lubniany ul. Opolska,
Dabréwka L.ubnianska ul.

Oleska

127; 376/1; 376/5; 376/6; 125/4; 125/3; 126; 374;
128/1; 129/2; 223/8; 373; 372/1; 371; 357; 130;
64; 346; 138/3; 138/2; 139; 344; 347; 348; 179;

341/1; 345

Kat. obiektu
budowlanego:

1V, XXV, XXVI, XXVIII

Nazwa i adres

inwestora:

ul. Oleska 127, 45-231 Opole

Zarzad Wojewddztwa Opolskiego — Zarzad Drog Wojewodzkich w Opolu

Nazwa i adres

DMK Inzynieria Sp. z o.0.,

jednostki ul. Kos$ciuszki 64/7
projektowej: 44 — 200 Rybnik
FUNKCJA IMIE I NAZWISKO PODPIS DATA
OPRACOWAL | mgr inz. Dariusz Postula 09.2022
OPRACOWAL | mgr inz. Daniel Lasak 09.2022
OPRACOWAL |inz. Sebastian Ostrega 09.2021
OPRACOWAL | mgr inz. Monika Moc 09.2021
OPRACOWAL | mgr inz. Wojciech Klimek 09.2021




D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t wramach realizacji zadania: Przebudowa obiektu mostowego w ciggu drogi
wojewodzkiej nr 461 w m. Dabrowka Lubnianska” w ramach inwestycji pn. Rozbudowa drogi
wojewodzkiej nr 461 w m. Dabrowka Lubnianska i Lubniany

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je

stosowac W zlecaniu i wykonaniu rob6t fopisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych ST

Zakres rob6t obejmuje roboty zwigzane z wykonaniem zadania: Przebudowa obiektu
mostowego w ciggu drogi wojewodzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska” w ramach inwestycji
pn. Rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 461 w m. Dabrowka Lubnianska i L.ubniany

1.3.1. Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi

Specyfikacjami Technicznymi:

CZESC DROGOWA

DM.00.00.00 | WYMAGANIA OGOLNE 02

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych 33
D.01.02.01 Usunigcie drzew i krzewow 44
D.01.02.02 Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) — 0,3m 47
D.01.02.04 Rozbiodrka elementow drog ogrodzen i przepustow 50

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D.02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne 56
D.02.02.01 Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych 100
D.02.03.01 Wykonane nasypow 113

ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO/BRANZA
SANITARNA

S.03.01.01 Kanalizacja deszczowa 137




S.03.01.03 Sie¢ gazowa 152

S.03.01.04 Przebudowa sieci wodociggowe;j 163

S.03.02.02 Kanalizacja sanitarna 173

D.04.00.00. PODBUDOWY

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza 185

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych 193

D.04.04.02a Podbudowa pomocnicza z mieszanki niezwigzanej 205

D.04.04.02b Podbudowa zasadnicza z mieszanki kruszywa niezwigzanego 232

D.04.04.02¢ Podbudowa zasadnicza niezwigzana z mieszanki z kruszywem 254
stabilizowana georusztem

D.04.05.00 Podtoze ulepszone z mieszanki kruszywa stabilizowanego 278
cementem

D.04.07.01a Podbudowa z betonu asfaltowego 298

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa $cieralna 351

D.05.03.05b Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa wiazaca 404

D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno 431

D.05.03.13a Warstwa $cieralna z mieszanki SMA 436

D.05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej 466

D.05.03.26 ?oie';c'zenie nowej konstrukcji nawierzchni z nawierzchnig 480
istniejgcy

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, rowow i $ciekow 491

D.06.02.01a Przepust z rur polietylenowych 502

D.06.03.01 Pobocze gruntowe 510

D.07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D.07.01.01 Oznakowanie poziome 515




D.07.02.01 Oznakowanie pionowe 536
D.07.05.01 Bariery ochronne stalowe 556
D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.01.01b Ustawienie kraweznikow betonowych 565
D.08.03.01 Betonowe obrzeza chodnikowe 581
D.09.01.01 Zielen drogowa 587
ST.IE.O1 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe- 594
przebudowa sieci, budowa o$wietlenia.
ST.IE.02 Linie kablowe - przebudowa sieci, budowa oswietlenia 605
ST.IE.03 Napowietrzne linie elektroenergetyczne - przebudowa sieci, 618
budowa o$wietlenia.
D.01.03.03 Przebudowa napowietrznej linii telekomunikacyjnej 636
D.01.03.04 Przebudowa kablowych linii telekomunikacyjnych i budowa 643
kanatu technologicznego
CZESC MOSTOWA
M.00.00.00 Wymagania Ogolne 663
M.10.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
M.10.01.01 Wytyczenie obiektu inzynierskiego 682
M.11.00.00 FUNDAMENTOWANIE
M.11.01.01 Wykopy w gruncie nieskalistym 691
M.11.01.04 Zasypanie \fvykopéw i wykonanie nasypow wraz z 201
zaggszczeniem
M.11.04.01 Grodzice stalowe 711
M.12.00.00 ZBROJENIE
M.12.01.00 Stal zbrojeniowa 720
M.12.03.01 Kotwy talerzowe i przytaczeniowe 729

M.13.00.00

BETON




M.13.01.00 Beton konstrukcyjny 741
M.13.02.00 Beton niekonstrukcyjny 791
M.13.04.04 Wykonanie i montaz prefabrykatow 799
betonowych sprezonych strunobetonowych
M.15.00.00 IZOLACJE | NAWIERZCHNIE
M.15.01.02 Izolacja powlokowa bitumiczna uktadana ,,na zimno’’ 821
M.15.02.01 Izolacja z papy termozgrzewalnej 826
M.15.02.02 Nawierzchnia z zywic 841
M.15.04.01 Warstwa wigzaca z asfaltu lanego 851
M.18.00.00 URZADZENIA DYLATACYJNE
M.18.02.02 Przerwy dylatacyjne 871
M.18.02.03 Ucigglenie nawierzchni 876
M.19.00.00 ELEMENTY ZABEZPIECZAJACE
M.19.01.01 Krawezniki kamienne 882
M.19.01.02 Bariery stalowe na obiekcie 893
M.19.01.04 Balustrady stalowe ozdobne 901
M.20.00.00 INNE ROBOTY MOSTOWE
M.20.01.01 Rury ostonowe 913
M.20.01.02 Schody robocze na skarpie 916
M.20.01.03 Umocnienie powierzchni skarp, powierzchni poziomych. 924
M.20.01.04 Znaki pomiarowe na obiektach inzynierskich 933
M.20.01.08 Zabezpieczenie antykorozyjne powierzchni betonowych 939
M.20.01.08a | Zabezpieczenie antykorozyjne powierzchni kamiennych metoda 970
hydrofobizacji
M.20.01.09 Drenaze zasypki 975
M.20.01.23 Rozbiorka konstrukeji inzynierskich 981
M.20.02.02 Materac gabionowy 985
M.20.02.05 Kamien elewacyjny 995




1.3.2. Niezaleznie od postanowien Klauzuli 3.1 Danych Kontraktowych normy panstwowe, instrukcje
i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez Wykonawcg w jezyku

polskim.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt

mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych

wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego

zakonczeniu.

1.4.4. Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbior6w Robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy

Inzynierem, Wykonawca i Projektantem.

1.45. Inzynier - Przedstawiciel Inwestora- instytucja upelnomocnionego przedstawiciela
Zamawiajacego, ktorego uprawnienia i obowigzki w stosunkach z Wykonawca w procesie realizacji Robot
okreslono w kontrakcie. Obowiazki Inzyniera moze peli¢ osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez

pracownik Zamawiajacego, o wyznaczeniu, ktorej, Zamawiajacy powiadomit Wykonawce na pismie.
1.4.6. Jezdnia - czgé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7 . Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami

1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.8. Koronadrogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami

dzielagcymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.410. Konstrukcja nosna (przesto lub przesla obiektu mostowego) - czgé¢ obiektu oparta na

podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.411. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami

Trowow.



1.412. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji

nawierzchni.

1.4.13. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami shuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew.

dodatkowych zatacznikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.414. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z ocena jakosSci

materialdow oraz Robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Roboét, zgodne z Dokumentacja

Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.16. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen

od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu

i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migedzy warstwa $cieralng a podbudowg, zapewniajaca

lepsze roztozenie naprgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

¢) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.

Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

d) Podbudowa zasadnicza - goérna cze$¢ podbudowy spehiajgca funkcje nosne w konstrukcji

nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawierac¢

warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.18. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.
1.419. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.20. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.



1.421. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi

zwyczajowo dla danego rodzaju Rob6t budowlanych.

1.4.22. Pasdrogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami

powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze - czgé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie

do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.24. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gigbokos$ci przemarzania.

1.4.25. Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona

w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.26. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie

pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.27. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.28. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)

istniejacego potaczenia.

1.4.29. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.30. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiagcy utrudnienie w realizacji

zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.31. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,

na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.32. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje

lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.35. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji

terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.36. Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.



14.37. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catosé
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robét zwigzanych z budowa,

modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Warunkami Ogdlnymi i Szczeg6lnymi, ST i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Warunkach Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, i wspohrzedne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa
komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy

i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Czesé:

» Drogowa (projekt budowlano - wykonawczy)
» Mostowa (projekt budowlano - wykonawczy)

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowia cz¢§¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich

sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentéw obowiazuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:
1). Specyfikacje Techniczne.
2). Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 w ST bedg uwazane za wartos$ci docelowe, od ktérych

dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow



budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych

cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST,
i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione

innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.2.1. Dokumentacja Projektowa, ktéra Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach Ceny

Kontraktowej

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje:

e geodezyjna dokumentacje powykonawcza oraz inne dodatkowe projekty (jesli beda wykonywane).
W oparciu 0 przepisy dotyczace sieci poligonizacji panstwowej i osnowy realizacyjnej nalezy wykonaé
geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg sieci uzbrojenia terenu i obiektow, nanie$¢ zmiany na mape

zasadniczg uzyskujac potwierdzenie whasciwego Osrodka Dokumentaciji Geodezyjnej i Kartograficznej.

projekty technologii i organizacji robot,

plan BiOZ

e projekt technologiczny rozbiorek,

e projekt zabezpieczenia wykopow wraz z ewentualnym odwodnieniem,
e projekt zabezpieczenia cieku na czas prowadzenia robot,

o projekt obnizenia zwierciadta wody na czas budowy,

e projekt rusztowan i deskowan elementow betonowych,

e projekt prefabrykowanej konstrukgji,

e projekty warsztatowe: balustrad, barier, odowdnienia itp

projekt powykonawczy, w przypadku nieistotnych zmian — naniesienie ich na kopii zatwierdzonego

projektu budowlanego

Ww. projekty powinny by¢ uzgodnione z Zamawiajacym oraz podlegaja akceptacji Biura Projektowego.
Koszty ww. uzgodnieh obcigzaja Wykonawce Robot. Ceny uzgodnieh opracowan zgodnie
z Srodowiskowymi Zasadami Wyceny Prac Projektowych.

Niezaleznie Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Zamawiajacemu Projekty Organizacji

i Technologii Robot dla poszczegdlnych obiektow i robodt.

Istotne zmiany w Dokumentacji Projektowej powinny by¢é wprowadzone po uzgodnieniu
z Projektantem. Jezeli w trakcie wykonania Robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji

Projektowej, przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na
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wlasny koszt, w 4 egzemplarzach i przedlozy je Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego

i Zamawiajagcemu do zatwierdzenia.

1.5.3 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wilasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat

szczegoblny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

i) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
ii) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

iii) mozliwos$cig powstania pozaru.

Wykonawca zobowiazany jest uzyskanie wskazan odpowiedniego organu dla trasy i miejsca

zdeponowania odpaddéw zgodnie Ustawg o odpadach (Dz.U. nr 62 z 20.06.2001r).

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz

W maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone

przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako

rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym

od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot bedg miaty $swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na

srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien

otrzymac zgode na uzycie tych materialéw od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania cigglosci ruchu komunikacji autobusowej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociaggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego W ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen

w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
Terenie Budowy ipowiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera
i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Pojazdy lub tadunki bedace w dyspozycji Wykonawcy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie

beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za

naprawg wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia iuzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw
ponadnormatywnych i 0 kazdym takim przewozie bedzie informowat Inzyniera. Inzynier moze polecic, aby

pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy.
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1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy oraz opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,Plan BiOZ”)wynikajacy z Art.
21a Prawa Budowlanego w szczegdélnym zakresie zgodnym z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
zdn 27. 08 2002 DZ. U Nr 151 i uzgodni go z Inzynierem.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia

bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja

odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.8.0Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do

Robot od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty

czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania

realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.

Wszystkie ulice i ciagi ruchu pieszego oraz przystanki, przej$cia itp. objete obszarem budowy
a eksploatowane komunikacyjnie w trakcie budowy, zgodnie z etapami realizacji wynikajacymi z
projektow organizacji ruchu na czas budowy, beda podlegaty utrzymaniu letniemu i zimowemu ( likwidacja
ubytkow w nawierzchni, likwidacja nierdwnosci, koszenie trawy, czyszczenie jezdni, od$niezanie, wywoz

$niegu itp.)

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: znaki pionowe, poziome, zapory, $wiatla ostrzegawcze,

sygnaly, sygnalizatory, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktorych jest

to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien

rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Reasumujgc nizej wymienione koszty:
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e zabezpieczenia terenu budowy

¢ wynikajace z utrzymania organizacji ruchu w tym: obstuga tymczasowych urzadzen zabezpieczajace itp
e utrzymania letniego i zimowego ciagow ruchu kolowego, pieszego.

nie podlegaja odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze sa wlaczone w Ceng Kontraktowa.

Wykonawca przed przystapieniem do rob6t budowlanych ma obowiazek wykona¢ przeszukanie terenu
budowy w granicach objetych zezwoleniem na realizacj¢ decyzji drogowej na obecno$¢ niewybuchow

i niewypatow. Roboty nalezy zleci¢ podmiotowi posiadajagcemu wymagane prawem zezwolenia i koncesjg.

Wykonawca moze przystapi¢ do robot budowlanych z chwilg przekazania Zamawiajagcemu o$wiadczenie

0 przeprowadzeniu prac poszukiwawczych.

Zamawiajacy dopuszcza podzial terenu budowy na sekcje. Warunkiem przystapienia do robot
budowlanych na poszczegélnych sekcjach jest przedstawienie oswiadczenia o przeprowadzeniu prac
poszukiwawczych dla danej sekcji. Sposob prowadzenia poszukiwan, zabezpieczenia terenu
i postgpowania na wypadek znalezienia niewybuchow lub niewypatéw Wykonawca ma obowigzek opisa¢
w Planie BiOZ. Koszty prowadzonych robot muszg uwzglednia¢ utylizacje znalezionych niewybuchow
i niewypatow.
1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w pehi

odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

1.5.10. Réwnowazno$¢ norm.

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetniaé maja
materialy, sprzet iinne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow, o ile

w kontrakcie nie postanowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub
regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo réwny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia
i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. R6znice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg byc doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi co najmniej na

28 dni przed datg oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera. W przypadku, kiedy
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Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu
wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powotanych w dokumentach. Materialy lub urzadzenia, na

ktore nie ma odpowiedniej EN-PN czy PN powinny posiada¢ aktualna Aprobate Techniczna.
2. MATERIALY
2.1. Zroédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan

laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii (czeSci) materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie

materialy z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego

i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
Z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty

zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopdw w obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na

danym obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwoérnie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane
W celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii

materiatlow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane nastepujace

warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie

przeprowadzania inspekji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytworni, gdzie odbywa sie

produkcja materialow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialow do innych robét niz te, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie

przewarto$ciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw
Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy do czasu, gdy beda one potrzebne do

Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wiasciwos$¢ do Robot i byty

dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach

uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.
2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o Swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej

zmieniany bez zgody Inzyniera.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny
z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich

dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym

Kontraktem.

Sprzet bedacy wihasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami

dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do

uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej

zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie

materialow / sprzetu na i z terenu Robot.

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych fadunkéw i w sposob

ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyng

niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi

w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢é uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog

publicznych na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkich, niezbednych drog technologicznych

i dojazdowych na terenie budowy, w czasie prowadzonych robot.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania Rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$é
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robot, za ich zgodno§¢ z Dokumentacja Projektowa,

wymaganiami ST, PZJ, Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej

lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu

Robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy

od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw Robot bgda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i Robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki

badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi

Wykonawca.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie przyjetej wiasnej technologii robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakoSci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
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a) cz¢s$¢ 0golng opisujaca:
e organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

e bhp, szczegdtowy Plan BiOZ,

e wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw Robot,
e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robot,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub

laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmoéw
sterujacych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
e proponowany sposob i formg¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi,

b) czgs$¢ szczegbtowy opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:
e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem

w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e wykaz projektow technologicznych i wykonawczych przewidzianych w ST,

e rodzaje i ilos¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja

i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegodlnych elementéw Robot,

e sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac

zalozong jako$¢ Robot.
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Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrolg Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia

niezbgdne do pobierania probek i badan materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan

w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czestotliwo$cia
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji

Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo§¢ sg okre§lone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest

konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm

okreslajacych procedury badan.
Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagni¢cia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie

odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym

prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete
lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
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Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawceg i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane

1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo

inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich

wyniki do akceptacji Inzyniera.
6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdow z wynikami badan jak najszybciej, nie

pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzyniera na formularzach wedhug dostarczonego przez niego

wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celoéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego

pomoc ze strony Wykonawcy i1 producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materialow i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych

przez Wykonawcg.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sig
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robdt z Dokumentacja Projektowa
i ST. W takim przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek

poniesione zostang przez Wykonawce.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$éé¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, wtasciwych zharmonizowanych Europejskich Norm, aprobat

technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
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2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
¢ Polska Normg lub

e aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono odpowiedniej normy, jezeli

nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1.i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona

do Robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a W razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawcg Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na

Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,

dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem

zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

e uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow Robot,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot,

e przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
e uwagi i polecenia Inzyniera,

e daty zarzgdzenia wstrzymania Roboét, z podaniem powodu,
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e zgloszenia i daty odbioré6w Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych 1 ostatecznych

odbioréw Robodt,
¢ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
o 7zgodnos¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed iw trakcie

wykonywania Robot,
e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

e dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan

z podaniem, kto je przeprowadzal,
e wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone

Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia

lub zajeciem stanowiska.

Whpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robét.
(2 Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.
3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia
0 jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robot.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
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d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy begdg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentoéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie

przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na

zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru Roboét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja

Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie

obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich

Robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materialow

Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda

wyliczone w m? jako dhugo$¢é pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie

z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedg zaakceptowane

przez Inzyniera.
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Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet

wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym

okresie trwania Robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie

doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze

w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.
Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia bgdg wykonane w sposob zrozumiaty

i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie

oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiardéw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.
8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.1.  Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jako$ci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robot.
Odbioru Robot dokonuje Inzynier.
Gotowos¢ danej czeSci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej
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jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie

Inzyniera.

Jakos¢ i ilo$¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji

z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.2. Odbidr czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czesci Robot. Odbioru czesciowego

Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robot dokonuje Inzynier.
8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.
Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez

Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie

Inzyniera.

Odbidr ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robét i przyjecia dokumentdéw, o ktorych mowa w punkcie

8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot

z Dokumentacja Projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robodt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbior6w Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot

uzupelniajacych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupetniajacych
W warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy

termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét odbioru

ostatecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.
. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

2
3
4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaly).
5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow zgodnie z ST i ew. PZJ.
7. Opinig technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zatgczonych
do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen.
9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.
10.Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin

odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robdt uzupetiajacych wyznaczy komisja.
8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych

przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbidr ostateczny Robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji

Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt beda obejmowac:

e Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

Wartos¢ zuzytych Materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na Teren Budowy.

e Wartos¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami

o Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

W skiad kosztow posrednich wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody,
budowa drog dojazdowych, itp.), koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi
obce na rzecz budowy, koszty projektow uzupeniajacych i ich uzgodnien, koszty szkolenia BHP
pracownikow i dozoru budowy, koszty prowadzenia nadzorow dla przebudowy uzbrojenia, koszty
technologii robot, oplaty za dzierzawe terenu, placow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot,
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstva Wykonawcy, koszty opracowania powykonawczej
dokumentacji geodezyjno-kartograficznej, zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy
z tytutu innych wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym.

e Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej D 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej D 00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, Przejazdy wynikajace z przyjetej technologii robot Wykonawcy
Koszt wybudowania objazdow / przejazdow obejmuje:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzeniem dalszych zmian

i uzgodnien wynikajgcych z postepu robot,
(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.
(c) Optaty/dzierzawy terenu
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(d) Przygotowanie terenu

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu.
(f) Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,

barier i $wiatet
(b) Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i obejmuje:
(@) Usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
9.4. Usuwanie wad i usterek :
9.4.1 Ustalenia ogolne:

Zakres 1 technologia robot majacych na celu usunigcie usterek powinny by¢ uzasadnione poprzez
odniesienie do stosowanych (obowigzujacych lub przyjetych ) dokumentow odniesienia. (wytyczne,
zalecenia i normy). Jedynie w przypadku braku w/w dokumentow odniesienia, zakres i technologia robdt

uzgadniana bgdzie z Zamawiajgcym indywidualnie dla danego przypadku.

Odnosnie technologii wykonania robot gwarancyjnych, Wykonawca zobowigzany jest w pierwszej
kolejnosci do stosowania istniejagcych rozwigzan systemowych przewidzianych dla naprawy danego
rodzaju uszkodzenia, usterki lub usunigcia wady. Jedynie w przypadku braku dostgpnosci rozwigzan
systemowych (np. gotowych zestawéw naprawczych lub opracowanych przez specjalistyczne Firmy
technologii napraw), technologia napraw moze by¢ uzgodniona indywidualnie dla danego typu
uszkodzenia. W kazdym przypadku zakres i technologia powinny by¢ przedstawione do akceptacji

Zamawiajacemu.

Na zadanie Zamawiajacego, Wykonawca opracuje projekt technologii i organizacji robdt
poprawkowych, w ktorym okresli sposéb i zakres naprawy oraz okres jej wykonania. W/w program podlega

akceptacji przez Zamawiajacego.

Niezaleznie od powyzszego, Zamawiajacy zastrzega sobie prawo wyboru i decydowania o technologii

przeprowadzenia napraw.

- Wprowadza si¢ poje¢cie Dodatkowe badania - pod w/w pojeciem rozumie si¢ badania laboratoryjne
wykonywane przez Wykonawce kosztem i staraniem wilasnym, ktorych rodzaj, zakres i okres
wykonania zostal uzgodniony (zaakceptowany) przez przedstawiciela Zamawiajgcego. Badania

powinny by¢ tak dobrane, aby ich wyniki pozwolily wiarygodnie oceni¢ przyczyne powstania danej
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usterki. Wyniki badan powinny m.in. pozwoli¢ na okreslenie rodzaju i stanu wbudowanych
materiatow oraz ich cech geometrycznych, a w niektérych sytuacjach ich parametrow
fizykochemicznych..

- W przypadku uchylania si¢ Wykonawcy od wykonania robdt poprawkowych, Zamawiajacy zleci ich
wykonanie innemu wykonawcy, przy czym koszty wykonanych robdt zostang pokryte
Z zabezpieczenia usuni¢cia wad i usterek wniesionego przez Wykonawce.

- Zamawiajacy nie przyjmie uzasadnienia braku wykonania roboét poprawkowych przez Wykonawce,
w ktorym Wykonawca stwierdza, ze przyczyna powstania usterek sa btedy projektowe lub niejasnosci
w dokumentacji projektowej. W celu uniknigcia takich przypadkéw, Wykonawca ma prawo
sprawdzi¢ dokumentacje projektowa i wnie$¢ uwagi oraz wyjasni¢ wszelkie niejasnosci przed
przystapieniem do wykonania robot. Z chwila rozpoczecia robdot budowlanych, Zamawiajacy uznaje,
ze Wykonawca nie ma zadnych uwag oraz nie wystgpuja zadne niejasnosci co do przyjetych
rozwigzan projektowych.

- Niezaleznie od procedur opisanych ponizej dla typowych przypadkow, dla dowolnego rodzaju usterki
technologia i zakres rob6t naprawczych powinny zostac ustalone w sposob minimalizujacy mozliwos¢
jej powtorzenia sie,

- W przypadku powtdrnego wystgpienia usterki w danym miejscu, w miejscach sgsiadujacych lub na
danym obszarze, Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzi¢ dodatkowe badania. Na podstawie
uzyskanych wynikow Wykonawca uzgodni z Zamawiajacym (wymagana akceptacja Zamawiajacego)
zakres i sposob usunigcia usterki.

9.4.2 Usuwanie typowych usterek:

Wykonawca zobowigzany jest do usuwania typowych usterek w oparciu o procedury opisane
nizej:

- Niekontrolowane, nadmierne odksztalcenia wybudowanych nawierzchni z drobnowymiarowych
elementéw betonowych lub kamiennych:

W przypadku miejscowego ujawnienia si¢ wady, naprawa polega na usuni¢ciu drobnowymiarowych
elementéw nawierzchni na powierzchni wystapienia zjawiska, powigkszonym o min 30 cm,
wyréwnaniu podbudowy (uzupehienie gruntem budowlanym identycznym jak w istniejacej
podbudowie), wraz z jej zaggszczeniem oraz ponownym utozeniu nawierzchni.

- Rozluznienie drobnowymiarowych elementéw kamiennych lub betonowych:

- Naprawa polega na usuni¢ciu elementow rozluznionych i ponownym ich wbudowaniu zgodnie
z technologia przyjeta w dokumentacji techniczne;j.

- Niekontrolowane, nadmierne odksztatcenia nawierzchni bitumicznych:

- W przypadku miejscowego ujawnienia si¢ wady, naprawa polega na catkowitym usunieciu (poprzez
nacigcie powierzchni i1 frezowanie) warstwy S$cieralnej w miejscu wystapienia odksztalcenia
i wbudowaniu (po oczyszczeniu miejsca sprezonym powietrzem) fragmentu nowej warstwy $cieralnej

o identycznych parametrach z uszczelnieniem spoin tasmg bitumiczng. Naprawa powinna obejmowac
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powierzchni¢ o regularnych ksztattach rownolegloboku, o wymiarach o min 30 cm wigkszych od
obszaru odksztatcenia w kazdym kierunku.

- Gdy zachodza przestanki wskazujace, ze przyczyna usterki jest utrata stateczno$ci warstw
znajdujacych sie glebiej (tzn. warstw podbudowy, stabilizacji lub podtoza gruntowego), naprawa
powinna obja¢ wszystkie warstwy konstrukcyjne, przy czym naprawa powinna by¢ prowadzona dla
kazdej z warstw osobno, przy zachowaniu zasady schodkowego zachodzenia na siebie
poszczegblnych warstw.

- W razie wystgpienia usterki w wiecej niz jednym miejscu, gdy miejsca odksztalcen sa oddalone
odsiebie o mniej niz 5 m w kazdym dowolnym kierunku, naprawa powinna objac¢ obszar uszkodzen
na catej szerokosci pasa ruchu, oraz na catej dlugosci wystepowania odksztatcen. Jedynie gdy usterki
zlokalizowane sg w linii rownolegtej do osi jezdni , naprawa nie musi by¢ wykonana na calej
szerokosci pasa ruchu, pod warunkiem, ze szerokos¢ naprawianego pasa bedzie nie wicksza niz 1,5
m.

- Ubytki i wykruszenia w nawierzchniach bitumicznych

Naprawa powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z procedurg naprawy nadmiernych
odksztatcen nawierzchni bitumicznych

Spekania nawierzchni bitumicznych:

W razie powstania spekan bitumicznych, usunigcie usterki w zaleznosci od rodzaju spgkan,
naprawa polega na:

a) dla spekan liniowych wystgpujacych pojedynczo:

Naprawa obejmuje na nacieciu szczeliny — poszerzeniu szczeliny frezarka palcowa lub
tarczowa w celu uzyskania szczeliny o pionowych $ciankach, o przekroju zblizonym do
prostokatnego, o szerokosci od 12 do 15 mm i glebokosci okoto 25 mm. Nastepnie szczelina
powinna zosta¢ oczyszczona sprgzonym powietrzem, zagruntowana §rodkiem gruntujacym
(gruntownikiem) oraz wypelniona zalewg asfaltowg. Gruntownik powinien by¢ nanoszony
specjalng wtryskarka, zapewniajaca rownomierne pokrycie $cianek cienka warstwa $rodka
zwigkszajacego przyczepnosC. Przed aplikacja mas asfaltowych na goraco, szczelina powinna
by¢ podgrzana lanca gorgcego powietrza. Zalewanie masa wypelniajaca powinno by¢
prowadzone z uzyciem specjalnych przeznaczonych do tego celu urzadzen przesuwanych
wzdtuz zalewanej szczeliny. Urzadzenia te powinny posiada¢ zbiorniki na kruszywo, w celu
mozliwo$ci natychmiastowego posypania zalanej szczeliny kruszywem. Jako materiat
zalewowy stosowac nalezy specjalne zalewy z dodatkiem polimeréw termoplastycznych,
posiadajace dobrg zdolno$¢ wypelniania spekan i szczelin, niskg sptywnos¢ w temperaturze
+60 C, dobrg przyczepnos¢ do $cianek oraz dobrg rozciggliwo$¢é w niskich temperaturach,
Masa zalewowa powinna posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.

Jako posypke nalezy zastosowac¢ cement lub maczke kamienna.
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W przypadku spegkan odbitych, naprawa zostanie przeprowadzona zgodnie z procedurg okreslong

dla naprawy nadmiernych odksztatcen nawierzchni bitumicznych, z uwzglednieniem wzmocnienia

migdzy warstwowego geosiatka.

Ewentualny spor migdzy Zamawiajacym i Wykonawca dotyczacy okreslenia, czy w danym

przypadku wystepuja spekania odbite, moze zosta¢ rozstrzygniety na podstawie wynikow

dodatkowych badan.

b)

dla spgkan liniowych wystepujacych grupowo, naprawa powinna zosta¢ wykonana zgodnie
z procedurg okre$lona dla naprawy odksztatcen wybudowanych nawierzchni bitumicznych. Ustala
sie, ze spekania liniowe wystgpuja grupowo wtedy, gdy na danym obszarze znajduja si¢ one w ilo$ci
co najmniej dwie szt. w odleglosci mniejszej niz pieciokrotna dtugo$¢ najdtuzszego pekniecia.

spekania siatkowe: naprawa powinna zosta¢ wykonana zgodnie z procedurg okreslong dla naprawy
nadmiernych odksztalcen nawierzchni bitumicznych. Zarysowania powierzchni betonowych:
naprawy polegaja na nacigciu, oczyszczeniu i wypetnieniu szczeliny srodkami przeznaczonymi do
tego typu napraw (np. glgboko penetrujace zywice polimerowe). Ubytki materialu w wykonanych
nasypach (lub skarpach) spowodowane erozja: Naprawa polega na usunigciu przemieszczonych
materialdow nasypowych z miejsc ich nagromadzenia si¢, a nastgpnie ponownym wbudowaniu
odzyskanego lub dowiezionego materiatu, oraz wykonania umocnienia naprawionych powierzchni

(np. obsianie trawg lub utozenie azurowych plyt betonowych).

Uszkodzenia i odksztalcenia nawierzchni bitumicznych wokoét wpustow $ciekowych:

a)

b)

w przypadku spekania nawierzchni woko6t wpustu:naprawa polega na nacieciu warstwy $cieralne;j
w liniach tworzacych réwnoleglobok po zewnetrznym obrysie wystepujacych spekan, usunieciu
warstwy $cieranej z wycigtej przestrzeni, oczyszczeniu pola roboczego sprezonym powietrzem
i wbudowaniu nowego fragmentu warstwy $cieralnej o identycznych parametrach z uszczelnieniem
spoin tasma bitumiczna,

w przypadku odksztalcenia nawierzchni w sasiedztwie wpustu, gdy obszar odksztatcenia miesci si¢
w odlegtosci 30 cm od wpustu, a odksztatcenie jest nie wieksze niz 1 cm w stosunku do przylegtych
nawierzchni, naprawa powinna zosta¢ wykonana wg pkt a),

w przypadku odksztalcenia nawierzchni w sgsiedztwie wpustu, gdy obszar odksztalcenia
przekracza odleglos¢ 30 cm od wpustu lub odksztatcenie jest wieksze niz 1 cm w stosunku do
przylegtych nawierzchni, wymianie podlegaja wszystkie warstwy konstrukcyjne drogi
W sasiedztwie wpustu, przy zachowaniu zasady schodkowego zachodzenia na siebie
poszczegdlnych warstw oraz z zastosowaniem na stykach warstw tasm bitumicznych. Przed
wbudowaniem nowych warstw nalezy sprawdzi¢ no$nos¢ podtoza i ewentualnie wykona¢ zabiegi

wzmacniajgce.

- Odchylenia kraweznikow od linii ich wbudowania. W przypadku wystapienia odchylenia

pojedynczych lub kilku sztuk kraweznikow, naprawa powinna polegaé¢ na usunigciu kraweznika wraz

z jego podbudows i fragmentem opornika oraz gruntem uzytym do obsypki, a nastepnie wbudowaniu
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nowych elementow jak wyzej z geometrycznym dopasowaniem do linii przylegtych kraweznikow
i wykonaniem obsypki.

W przypadku odchylenia wigkszej grupy kraweznikow, roboty j/w powinny by¢ poprzedzone
geodezyjnym wytyczeniem linii kraweznikow.

Spekania siatkowe i1 ubytki w powierzchni kraweznikéw: nie dopuszcza si¢ naprawy wbudowanych
kraweznikow z uzyciem jakichkolwiek zapraw. Jezeli zakres ubytkow lub spgkan bedzie kwalifikowat
krawezniki do naprawy, Wykonawca zobowigzany jest do catkowitej wymiany uszkodzonych sztuk,
Korozja elementow stalowych wyposazenia obiektéw mostowych, zabezpieczonych powtokami
malarskimi:

Naprawa polega na usunigeciu mechanicznym powlok malarskich oraz ognisk korozji w sposéb
mechaniczny, oraz doprowadzeniu metalu do stopnia czystosci wymaganego dla danego rodzaju
powtoki malarskiej, a nastepnie na natozeniu kompletnego pakietu powtok malarskich (co najmniej
dwie warstwy: powtoka podktadowa i powtoka wlasciwa).

Zamawiajacy wymaga, aby natozenie nowej powtoki ochronnej wykonane byto dla catego elementu
konstrukcyjnego, z ktorego wykonany jest dany element — nie dopuszcza si¢ ograniczenia zakresu

robdt do fragmentu elementu (np. fragmentu pochwytu, przeciggu lub stupka balustrady).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanic Robot - Mniejsze Kontrakty, Bank Swiatowy,

styczen 1995

2.

3.

4.

5.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).
Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)
Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z

pbézniejszymi zmianami).

6.

Rozporzadzenie MI z 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu

robot budowlanych (Dz.U Nr 47, poz. 401).
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ORAZ SPORZADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokoSciowych oraz
sporzadzeniem inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi w zwiagzku z Przebudowa obiektu
mostowego w ciagu drogi wojewodzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska” w ramach inwestycji
pn. Rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska i Lubniany
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiagzanych z wszystkim czynno$ciami majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich, a takze wykonania inwentaryzacji geodezyjnej

i kartograficznej drogi po jej wybudowaniu.
W zakres rob6t wchodza:

—  wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

(reperow roboczych dowigzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowaniem,
—  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly oraz odtwarzania uszkodzonych punktow,
—  wyznaczenie roboczego pikietazu trasy poza granicg robot,
—  przeniesienie punktow istniejacej osnowy geodezyjnej poza granice robot ziemnych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
—  wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z wlascicielami nieruchomosci,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej

wybudowanej drogi.
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych — zatozenie poziomej i wysokosciowej geodezyjnej

osnowy realizacyjnej niezbednej przy budowie drogi, uwzgledniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2. Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokos$ciowego lub samodzielny znak wysokos$ciowy, ktorego

wysokos¢ jest wyznaczona.
1.4.4. Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy geodezyjne;j.

1.45. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do

geodezyjnego wytyczenia elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i sporzadzenie

zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i Z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.
2. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatlow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [1] pkt 2
2.2 Materialy do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub

pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe dtugosci okoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania

trasy powinny mie¢ $rednice 0,15 + 0,20 m i dtugos$¢ 1,5 ~ 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 +~ 0,08 m
i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalonych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugosci 0,04 + 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dtugos$¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granica pasa robot, nalezy stosowac pale
drewniane $rednicy 0,15 + 0,20 m i dtugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnionych

z Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé¢ materiaty zgodne z instrukcjami

technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].
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3. SPRZET
3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt
3.2 Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazac si¢

mozliwoscia korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

teodolity lub tachimetry,

—  niwelatory,

—  dalmierze,

—  tyczki, faty, taSmy stalowe, szpilki,

— ew. odbiorniki GPS, zapewniajace uzyskanie wymaganych doktadno$ci pomiarow.

Sprzegt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokos$ciowych powinien

gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1]
pkt 4.

4.2 Transport materialow i sprzetu
Sprzet i materiaty do prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robdét

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych,

3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
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5.3. Prace przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca robot geodezyjnych powinien:
—  zapoznac si¢ z zakresem opracowania,
—  przeprowadzi¢ z Zamawiajacym (Inzynierem) uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania prac,
—  zapozna¢ si¢ z dokumentacja projektowa,
—  zebra¢ informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnych na obszarze objetym budowa drogi,
—  zapozna¢ si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

—  przeprowadzi¢ wywiad szczegolowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokosciowych
5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami

i wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane

zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien

przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
W wytyczeniu punktow gléwnych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na

koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okre§lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic
0 tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty

dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed

zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inzyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
W oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.

Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za zabezpieczanie wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do

dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do

obowigzkéw Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktoéw
pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy punktami

glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglos¢ migdzy reperami
roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie

falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych,
istniejagcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak jest takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie

w sposob wykluczajacy osiadanie, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby sredni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawigzaniu do reperow

panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okre$lenie nazwy repera i jego rzedne;.
5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo

innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.
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Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldownych i w punktach posrednich w odleglosci

zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych
drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do

rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkcie 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
5.4.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych

przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopoéw glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do
uksztalttowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadac

odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.
5.4.5. Wyznaczenie potozenia obiektow

Dla kazdego z obiektow nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnos$cig okreslong w punkcie 5.4.3.

5.4.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacj¢ geodezyjng nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4]

Z podzialem na:
1) akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla Zamawiajgcego,
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3) dokumentacje techniczng przeznaczong dla o$rodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktorej mowa w ppkcie 3 oraz forme¢ dokumentow nalezy
uzgodni¢ z o$rodkiem dokumentacji. Zamawiajacy poda w ST, czy dokumentacje te nalezy okazaé

Zamawiajacemu do wgladu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1. Zebranie materialow i informacji

Wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajacego

instrukcje dotyczace ewentualnych etapow wykonywania pomiaré6w powykonawczych.

Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkéw dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej

(poziomej i wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralne;j.

W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykonana biezgca

inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomié¢ o tym Zamawiajacego.
Przy analizie zebranych materiatow i informacji nalezy ustali¢:

—  klasy i doktadnosci istniejagcych osnéw geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do

pomiaréw powykonawczych,
—  rodzaje uktadow wspotrzednych i poziomow odniesienia,

—  zakres 1 sposob aktualizacji dokumentéow bazowych, znajdujacych si¢ w osrodku dokumentacji

0 wyniku pomiaru powykonawczego.
5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykona¢: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow
istniejacej osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktow oraz aktualizacja opisow
topograficznych, zbadanie wizur pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, wstepne
rozeznanie odnosnie konieczno$ci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz

0SnOwWy pomiarowej.

Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiona lub zatozong osnowe, a nastgpnie wykona¢ pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 [8] GUGIK, mierzac wszystkie elementy tresci mapy
zasadniczej oraz tres¢ dodatkowa obejmujaca: granice ustalone wedhug stanu prawnego, kilometraz
drog, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty mostowe z rzednymi wlotu i wylotu, $wiatlem
i skrajnig, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia
z furtkami i bramami oraz z podzialem na trwate i nietrwate, rowy, studnie z ich $rednicami, przekroje

poprzeczne drog co 20+50 m oraz inne elementy wedtug wymagan Zamawiajgcego.
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Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzgtu komputerowego. Wniesienie
pomierzonej tre$ci na mape zasadnicza oraz mape katastralng nalezy wykona¢ metoda klasyczna

(kartowaniem i kre$leniem recznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupetni¢ o elementy wymienione
w drugim akapicie niniejszego punktu, ta sama technika z jaka zostala wykonana mapa (numeryczng

wzglednie analogowa).

Dokumentacje geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami
instrukcji 0-3 [4], z podzialem na: akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacjg
techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego i dokumentacje techniczng przeznaczonag dla osrodka
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. Sposob skompletowania i form¢ dokumentacji dla o$rodka
dokumentacji nalezy uzgodni¢ z osrodkiem oraz ustali¢ czy t¢ dokumentacje nalezy okazaé

Zamawiajacemu do wgladu.
5.5.3. Dokumentacja dla Zamawiajacego

Jesli Zamawiajacy nie ustalil inaczej, to nalezy skompletowaé dla Zamawiajacego nastgpujace

materialy:

sprawozdanie techniczne,

wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkows trescia, ktérg wymieniono w punkcie 5.5.2,

- kopie wykazow wspotrzednych punktow osnowy oraz wykazy wspotrzednych punktow

granicznych w postaci dysku i wydruku na papierze,

kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrone,

—  kopie opisow topograficznych,

kopie szkicow polowych,

no$nik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli mapa

realizowana jest numerycznie,
—  inne materialy zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci prac

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:
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wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robot geodezyjnych, ktéra powinna
zapewnia¢ mozliwo§¢ $ledzenia przebiegu prac, oceniania ich jako§ci oraz usuwania

nieprawidlowo$ci mogacych mie¢ wptyw na kolejne etapy robot,
—  kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inzyniera),

—  przestrzeganie og6lnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],

zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5,
—  sporzadzenie przez Wykonawce robot geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli robot.

Kontrole nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych

GUGIK [3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa km. odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogi przyjmuje si¢ jednostki kpl. (komplet).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbior robdt nastgpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentacji technicznej

przeznaczonej dla Zamawiajgcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
[1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikoéw produkc;ji,
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- zakup i dostarczenie materiatow,

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gltdéwnych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych,

- wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z wlascicielami nieruchomosci,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

- ustawienie lat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowanej drogi wedtug
wymagan dokumentacji technicznej,

- koszty o$rodkoéw geodezyjnych.
9.3. Sposob rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa

przekazywane Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje techniczne

1. D.00.00.00 Wymagania og6lne

Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163
Z pdzniejszymi zmianami) [Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtownego Urzgdu Geodezji
i Kartografii]:

3. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

e

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
5. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna

6. Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna
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7. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji
8. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe
9. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

10.  Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne
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D.01.02.01 USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW.
1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wycigeciem i1 wykarczowaniem drzew i krzewoéw w ramach realizacji zadania:
Przebudowa obiektu mostowego w ciagu drogi wojewddzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska”
w ramach inwestycji pn. Rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska i

Lubniany
1.2. Zakres stosowania ST.

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1

Zakres robot objetych ST.

Roboty obejmuja:

- wycinke drzew

- wykarczowanie kolidujacych z inwestycja krzewow.
zgodnie z Dokumentacja Projektowa
1.3. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,

wytycznymi i okre$leniami podanymi w ST. D 00.00.00.
1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot i ich zgodnos¢

z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Do obowigzkow Wykonawcy robot nalezy:

- przeprowadzenie przetargu na sprzedaz drewna z wycinki, przy czym ilos¢, kategoria i cena
- nie moze by¢ nizsza niz oszacowane przez rzeczoznawce,

- przekazanie Inwestorowi protokétu z przeprowadzonego postgpowania przetargowego

majacego na celu uzyskanie oferty z najwyzsza cena,

- wydanie drewna oferentowi, ktory zaoferowat najwyzszg ceng, po uzyskaniu informacji od
Inwestora , Ze naleznos$¢ za drewno zostata zaptacona; jezeli oferent mimo otrzymania faktury
nie zaptaci naleznos$ci w wyznaczonym terminie, drewno zostanie sprzedane oferentowi, ktory

zaoferowat drugg ceng , jednakze nie nizszg niz ustalona przez rzeczoznawce,
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- wplata za drewno musi zosta¢ dokonana przed wystawieniem przez Wykonawce ostatniej

faktury dla zadania,

- koszty zwigzane z przeprowadzeniem przetargu oraz zatrudnieniem rzeczoznawcy nalezy ujaé

w cenach jednostkowych kosztorysu ofertowego,

- w przypadku , gdy w postgpowaniu przetargowym zaoferowano ceny nizsze od ceny
wynikajacej z wyceny dokonanej przez rzeczoznawce lub gdy oferent nie zaplacit
W wyznaczonym terminie nalezno$ci za drewno, Wykonawca jest zobowigzany zakupié

drewno od Inwestora po cenie ustalonej przez rzeczoznawce.
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST. D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
3. SPRZET.
Przewiduje si¢ uzycie sprzetu wg zalecen Wykonawcy.
4. TRANSPORT.

Pnie i galezie bedzie si¢ wywozi¢ przyczepami skrzyniowymi. Przewozone tadunki nalezy
rozmiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub

przesuwaniem sie.
Materiaty z wycinki drzew i krzewow nalezy odwiez¢ w miejsce wskazane przez Inzyniera.
5. WYKONANIE ROBOT.

Roboty obejmuja wycigcie drzew i krzewdéw z wykarczowaniem pni, badz bezposrednie ich
wykarczowanie z obcigciem pni, wierzchotkow i galezi, wywiezieniem poza obregb robdt ziemnych lub
na wskazane przez Inzyniera miejsce oraz oczyszczenie terenu z pozostatosci po karczowaniu.
W miejscach nasypoéw doty po karczowaniu powinny by¢ wypetnione gruntem przydatnym do budowy

nasypow zageszczonym zgodnie z wymaganiami dla podtoza.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Wymagania dla wycinki drzew podano w punkcie 5.
7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiaru jest [szt.] wycigtego drzewa wycietych krzewow.

Ilo$¢ robot okresla si¢ na podstawie obmiaru faktycznie wycietych drzew i krzewow z uwzglednieniem

$rednicy pni i sposobu karczowania.
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8. ODBIOR ROBOT.

Roboty ujete niniejsza ST podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
wg zasad ujetych w ST D 00.00.00.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.
Podstawg platnosci jest : 1 [szt.] usunigcia drzew i 1 [m?] wycigtych krzewow.

Cena jednostkowa obejmuje:

wycinke drzew

- obciecie galezi

wycigcie krzewow

karczowanie pni

rozdrobnienie materiatu drzewnego
- zasypanie dotéw po wykarczowaniu wraz z zaggszczeniem
- zaladunek i transport na sktadowisko Wykonawcy wraz z kosztami sktadowania.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.
— BN-72/8932-01- Budowle kolejowe i drogowe. Roboty ziemne.

— Rozporzadzenie Ministrow Komunikacji oraz Administracji, Gospodarki Terenowej i Ochrony
Srodowiska z 10.02.1977 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot

drogowych i mostowych (DZ. Ustaw nr 7, pozycja 30).
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D.01.02.02.  USUNIECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usunigciem warstwy humusu w ramach realizacji zadania: Przebudowa obiektu
mostowego w ciagu drogi wojewéddzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska” w ramach

inwestycji pn. Rozbudowa drogi wojewéddzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska i Lubniany
1.2 Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt.1.1.
1.3 Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Rob6t wymienionych w p.

1.1., zwigzanych z usuni¢ciem warstwy humusu.
Zakres robdt obejmuje:
— usunigcie warstwy humusu
— zmagazynowanie humusu na hatdzie
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
1.4 Okreslenia podstawowe
1.5 Warstwa humusu - warstwa ziemi roslinnej urodzajnej nadajacej si¢ do upraw rolnych.

Pozostale okres§lenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z zamieszczonymi

w Specyfikacji D.00.00.00. Wymagania ogolne
1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w Specyfikacji D.00.00.00. "Wymagania

0golne"
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji D.00.00.00 "Wymagania

ogolne".
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Sprzet przyja¢ wg zalecen Wykonawcy.
4. TRANSPORT
4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji D.00.00.00. "Wymagania

ogolne" .
4.2 Transport humusu

Zdjety humus transportowany bedzie na pryzmy dowolnymi samowytadowczymi §rodkami

transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz

Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty.
5.2 Zakres wykonywanych robét:
Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta na catg grubo$¢ jej zalegania (30 cm) z przeznaczeniem
do podzniejszego uzycia przy doprowadzeniu terenu do stanu pierwotnego. Zdjety humus nalezy
sktadowa¢ regularnych pryzmach nie wyzszych niz 3 metry. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢

przez Wykonawce tak wybrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniami.
Zatadunek i transport humusu

Zaladunek odbedzie si¢ przy uzyciu sprzgtu wymienionego w punkcie 3 niniejszej

specyfikacji, a przewoz zostanie okre$lony przez wykonawce.
6. ONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogo6lne zasady kontroli jakosci Robot podano w Specyfikacji D.00.00.00. "Wymagania

0golne"

6.2 Kontroli podlega w szczego6lnosci zgodno$é wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa:
— powierzchnia zdjgcia humusu,
— grubos¢ zdjetej warstwy humusu,

— prawidlowo$¢ spryzmowania humusu.
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Kontrola jakos$ci robot polega rowniez na wizualnej ocenie prawidtowosci ich wykonania.
7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Jednostkag obmiaru jest metr kwadratowy (rn2 ) zdjetej warstwy humusu wedlug Dokumentacji

Projektowe;j.
8. ODBIOR ROBOT

Zdjecie warstwy humusu podlega odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
wedtug zasad podanych w ST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

9. WARUNKI PLATNOSCI

Ogodlne zasady dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

Placi si¢ za metr kwadratowy (m ) zgodnie z obmiarem. Cena jednostkowa jest cena usredniona

dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci
- roboty przygotowawcze,

- reczne i mechaniczne zdjecie warstwy humusu na peing glgbokos¢ jego zalegania,

- zaladunek i transport humusu na sktadowisko przyobiektowe,

- utrzymanie odktadu w niezb¢dnym zakresie,

- biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami

pojazdow,
- rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,
- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,
- wykonanie niezbednych pomiardow, prob i sprawdzen.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN I PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog w ramach realizacji zadania: Przebudowa
obiektu mostowego w ciagu drogi wojewodzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska” w ramach

inwestycji pn. Rozbudowa drogi wojewéddzkiej nr 461 w m. Dabréwka Lubnianska i Lubniany
1.2 Zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

Z rozbiorka:
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzezy, korytek i opornikow,
— umocnien z kostki kamienne;j
— chodnikow,
— ogrodzen,
— znakow drogowych,
— plyt azurowych
— przepustéw
1.4. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-

00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementow drog, ogrodzen i przepustow moze by¢

wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.
4, TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidorkowe elementow drog, ogrodzen obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez

Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowe;,
Inzynier moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie okre§lony

przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub

przez Inzyniera.
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W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spehnié
warunki okreslone w ST D-05.03.11 ,,Recykling”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy,

powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnos$cig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete

Z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drdg, ogrodzen i przepustow znajdujace sie¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢

tymczasowo zabezpieczone. W szczego6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypehic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zages$ci¢ zgodnie z wymaganiami

okreslonymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci wykonanych robot rozbidorkowych

oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni,

ogrodzen powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
— dla krawegznika, opornika, obrzeza, $ciekow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgczy —
m (metr),

— dla znakow drogowych - szt. (sztuka),
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikow:

— odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikOw wraz z wyjeciem i 0Czyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zaladunek 1 wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozbiorki $cieku:

— odstonigcie $cieku,

— reczne wyjecie elementow $Sciekowych wraz z oczyszczeniem,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem
na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— uzupelnienie i wyréwnanie podtoza,

— zaladunek i wywoz materiatow z rozbidrki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbioérki chodnikow:

— rgczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatdéw chodnikowych,
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ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem

na poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek 1 wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

e) dla rozbiorki ogrodzen:

demontaz elementdw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem

w stosy na poboczu,

zatadunek 1 wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i poreczy:

demontaz elementoéw bariery lub poreczy,

odkopanie i wydobycie stupkow wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbioérki znakow drogowych:

10. PRZEPISY ZWIAZANE

demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki;

Normy
1. PN-D-95017
2. PN-D-96000
3. PN-D-96002
4. PN-H-74219

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego stosowania
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PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402

BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego

przeznaczenia
Stal walcowana. Katowniki rownoramienne
Katowniki nier6wnoramienne stalowe walcowane na goraco

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okragtym

i kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D.02.00.01. ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wykopow w zwigzku z Przebudowa obiektu mostowego
w ciagu drogi wojewodzkiej nr 461 w m. Dabréowka Lubnianska” w ramach inwestycji pn.
Rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 461 w m. Dabréwka ELubnianska i Lubniany ST jest stosowane

jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.2. Nazwy i kody

Nazwy i kody robét objetych wspolnym stownikiem zaméwien CPV sg nastgpujace:

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.

Klasa robét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow
budowlanych, roboty ziemne.

Kategoria robot: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub materiale antropogenicznym albo z gruntu
lub z materialu antropogenicznego, powstata w nastepstwie przeprowadzenia robot ziemnych,
spetniajaca warunki statecznos$ci i odwodnienia, zapewniajaca przejgcie obcigzenia od

srodkow transportowych i urzadzen inzynierskich obcigzajacych korpus drogowy.

1.3.2. Ciagly pomiar zaggszczenia — (ang. Continuous Compaction Control — CCC) wykorzystanie do
kontroli stanu zaggszczenia warstwy walcow wibracyjnych wyposazonych w system
umozliwiajacy pomiar i dokumentowanie, dynamicznego parametru, charakteryzujacego

zaggszcezenie warstwy ze wskazaniem lokalizacji miejsca.

1.3.3. Deklaracja Wtasciwosci Uzytkowych (DWU) — dokument wyrazajacy wlasciwosci uzytkowe
wyrobow budowlanych w odniesieniu do zasadniczych charakterystyk tych wyrobow

zgodnie z odpowiednimi zharmonizowanymi specyfikacjami technicznymi.

1.3.4. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone poza pasem robot

drogowych.
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1.3.5. Geosyntetyk — wyrdb, ktérego przynajmniej jeden sktadnik wytworzony zostal z polimeru
(poliestru, polipropylenu, polietylenu lub poliamidu), majacy postac arkusza, paska lub formy
przestrzennej, stosowany w kontakcie z gruntem (lub innym materiatem) w geotechnice,

fundamentowaniu i budownictwie ladowym 1 wodnym.

1.3.6. Gestos$¢ objetosciowa szkieletu — stosunek masy suchego szkieletu gruntu lub materiatu

antropogenicznego do objetosci probki.

1.3.7. Goérna warstwa nasypu — nasyp znajdujacy si¢ w obrebie obliczeniowej glebokosci przemarzania,
na ktorym wykonano warstwy konstrukcji nawierzchni. Wykonany z gruntow

niewysadzinowych lub stabilizowanych hydraulicznie.

1.3.8. Grunt — materiat powstaly w wyniku proceséw geologicznych (naturalnych) lub

antropogenicznych, sktadajacy si¢ z 3 faz: stalej, cieklej i gazowe;.
1.3.9. Grunt organiczny — grunt z zawarto$cig substancji organicznej wigksza od 2,0 %.

1.3.10. Grupa nosnosci podtoza gruntowego nawierzchni — klasyfikuje nosnos¢ podtoza gruntowego
nawierzchni w zalezno$ci od rodzaju i stanu gruntu podtoza, warunkéw wodnych w podtozu,
wysadzinowosci gruntu oraz od charakterystyki korpusu drogowego. Wystepuja cztery grupy
nos$nosci podloza gruntowego oznaczone symbolami: G1, G2, G3, G4. Moga wystapi¢

warunki niecodpowiadajace zadnej grupie nosnosci podtoza.

1.3.11. Humus (gleba) — przypowierzchniowa strefa gruntu (zwietrzatej skaty) przeobrazona
dziatalnoscig  roslin, drobnoustrojow, zwierzat, stanowigca grunt organiczny

0 wtasciwosciach zapewniajacych prawidlowy rozwoj roslinom.

1.3.12. Konstrukcja nawierzchni — zespoét odpowiednio dobranych warstw, ktorego celem jest
rozlozenie naprezen od kot pojazdow na podloze gruntowe nawierzchni oraz zapewnienie
bezpieczenstwa i komfortu jazdy pojazdoéw. Konstrukcja nawierzchni spoczywa na podtozu

gruntowym lub warstwie ulepszonego podtoza.

1.3.13. Korona drogi — czeg$¢ przekroju poprzecznego drogi, obejmujaca jezdnie z poboczami i pasem
dzielacym, pasy awaryjnego postoju, chodniki, zatoki oraz ewentualne inne elementy,

potozona pomiedzy gornymi krawedziami skarp.

1.3.14. Korpus drogowy — caly nasyp oraz ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi

i wewnetrznymi skarpami rowow.

1.3.15. Material antropogeniczny — material powstaly w wyniku bezposredniej lub posredniej
dziatalnosci czlowieka (na przyktad grunt ulepszony, odpad przemystowy, materiat

z recyklingu).

1.3.16. Materiat nasypowy — grunt lub materiat antropogeniczny uzyty do budowy nasypu.
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1.3.17. Materiat nieprzydatny — grunt lub material antropogeniczny, ktoérego wlasciwosci
uniemozliwiajg wykorzystanie go jako material nasypowy. Nieprzydatno$¢ moze by¢ trwata,
zwigzana z niezmiennymi cechami materialu lub czasowa, zwigzana ze stanem materiatu lub
innymi wlasciwosciami, ktore wymagaja poprawienia.

1.3.18. Materiat przydatny — grunt lub material antropogeniczny, ktorego witasciwosci umozliwiaja

wykorzystanie go jako materiat nasypowy bez stosowania dodatkowych zabiegow.

1.3.19. Materiat ulepszony — grunt lub material antropogeniczny, ktoérego wilasciwosci zostaty
zmienione, w efekcie czego spelnia on wymagania wynikajace z przewidzianego

zastosowania.

1.3.20. Migjsce zerowe robot ziemnych (przekrdj zerowy robot ziemnych) - granica pomigdzy nasypem
i wykopem. Przekroj przejsciowy, w ktorym powierzchnie nasypu i wykopu w przekroju
poprzecznym sg réwne (charakter robot ziemnych zmienia si¢ z wykopu na nasyp lub

odwrotnie).

1.3.21. Modut odksztatcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca no$no$¢ na powierzchni warstwy
gruntu lub materialu antropogenicznego, badana zgodnie z Zatacznikiem 2 (procedura wedhug

PN-S-02205, zatacznik B), okreslana wedlug wzoru:
Ap
E; =0.75—D
' As

gdzie:

Ei modut odksztatcenia gruntu [MPa]

Ap przyrost obcigzenia jednostkowego [MPa],

As przyrost osiadania odpowiadajgcy przyrostowi obciazenia jednostkowego [mm]
D $rednica plyty [mm)]

1.3.22. Nasyp — budowla ziemna wykonana w obrgbie pasa drogowego poprzez wbudowanie materiatu
nasypowego w kontrolowany sposob polegajacy na ukladaniu i zaggszczaniu kolejnych

warstw powyzej powierzchni terenu.

1.3.23. Niweleta robét ziemnych (spod konstrukcji nawierzchni) - poziom gornej powierzchni materiatu
nasypowego w nasypie lub poziom goérnej powierzchni gruntu rodzimego w wykopie lub
poziom gornej powierzchni warstwy ulepszonego podtoza nawierzchni, o ile taka warstwa

wystepuje. Lokalizacj¢ powierzchni robot zimnych pokazano na rysunku 1.1.

l Niweleta robo6t ziemnych
obocze / Konstrukcja nawierzehni

| Ulepszone podioze gruntowe’
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Wykop

Niweleta robét ziemnych

Konstrukcja nawierzehni | O

’ Ulepszone podioze gruntowe

Korpus drogowy (nasyp)

1.3.24

1.3.25

1.3.26

1.3.27

1.3.28

1.3.29

1.3.30

1.3.31

Nasyp

Rysunek 1.1. Lokalizacja niwelety robot ziemnych

. Obliczeniowa glebokos$¢ przemarzania - umowna glgboko$¢ przemarzania w danym rejonie,
bedaca glebokoscia przemarzania zredukowana w zaleznosci od obcigzenia ruchem

samochodowym i warunkow gruntowo-wodnych.

. Odktad — miejsce wbudowania lub skladowania gruntow pozyskanych w czasie wykonywania

wykopdow, a nie wykorzystywanych do budowy nasypow lub innych robot.

. Pas drogowy - wydzielony teren, przeznaczony pod drogg oraz urzadzenia zwigzane z obstuga
i ochrong drogi, obstuga ruchu i ochrong $rodowiska, a takze zawierajacy rezerwe pod

przyszia rozbudowe drogi.

. Pochylenie skarpy lub zbocza - kat nachylenia powierzchni skarpy lub zbocza do rzutu

poziomego skarpy lub zbocza.

. Podloze gruntowe budowli ziemnej (nasypu lub wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej
spodu budowli ziemnej, ktorej wiasciwosci maja wpltyw na projektowanie, wykonanie

i eksploatacje budowli ziemne;.

. Podloze gruntowe nawierzchni - strefa gruntu rodzimego lub nasypowego ponizej spodu
konstrukcji nawierzchni, ktorej wlasciwo$ci maja wpltyw na projektowanie, wykonanie

i eksploatacje nawierzchni.

. Projekt Geotechniczny — projekt wykonany zgodnie z zasadami okreslonymi w Rozporzadzeniu
Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r.
W sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania obiektow budowlanych,
zapewniajacy spetnienie wymagan funkcjonalnych, wynikajacych z przeznaczenia budowli

ziemnej.

. Projekt robdt ziemnych — projekt okreslajacy proces technologiczny wykonania budowli
ziemnej, spelniajacej wymagania wynikajace z projektu geotechnicznego (jezeli byt

opracowany) i ustalen Kontraktu.
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1.3.32. Roboty ziemne — termin oznaczajacy wszystkie czynnosci zwigzane z odspajaniem,
selekcjonowaniem,  przemieszczaniem, profilowaniem, ulepszaniem  oraz

zageszczaniem gruntoOw lub materiatow antropogenicznych.

1.3.33. Row przydrozny (boczny) — réw biegnacy wzdtuz drogi, shuzacy do odprowadzenia wody
Z korony drogi, skarp lub przylegtego terenu.

1.3.34. Row stokowy — row stuzacy do zbierania i odprowadzania wody splywajacej ze zbocza,

wykonany ponad skarpa wykopu.

1.3.35. Skata — wystepujacy w warunkach naturalnych zesp6t mineratéw, skonsolidowanych,
scementowanych lub w inny sposéb powigzanych ze soba, nie dajacych si¢ rozdrobnié

recznie po namoczeniu w wodzie.

1.3.36. Skarpa — zewngtrzna boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i nachyleniu
okreslonym w Dokumentacji Projektowej, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia,

zabezpieczona przed erozja.

1.3.37. Warunki Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych (ST) — dokument opisujacy zasady doboru

materiatow, wykonania, odbioru, obmiaru oraz zasady ptatnosci za wykonane roboty.
1.3.38. Spoiwo — pojedynczy materiat wigzacy lub potaczone materiaty wigzace, ktorych wymieszanie
z gruntem lub materialem antropogenicznym zapewnia krotkoterminows lub dtugoterminowa
poprawe wlasciwosci.
1.3.39. Strefa nasypu — wydzielona czg$¢ nasypu, na przyktad podstawa lub gorna cze$é korpusu

ziemnego, w odniesieniu do ktorej zostaly okreslone indywidualne wymagania.

1.3.40. Tymczasowa powierzchnia robot ziemnych - powierzchnia korony drogi, skarp i rowow

W czasie wykonywania rob6t ziemnych.

1.3.41. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa robot

drogowych

1.3.42. Ulepszone podioze nawierzchni - wierzchnia warstwa podtoza gruntowego nawierzchni
ulepszona w celu zwigkszenia nosnosci gruntu rodzimego w wykopie lub materiatu

nasypowego albo zwiekszenia odpornosci nawierzchni na powstawanie wysadzin.

1.3.43. Urzadzenia odwadniajace - urzadzenia i konstrukcje umozliwiajace odprowadzenie wod

powierzchniowych i gruntowych z pasa drogowego.

1.3.44. Wilgotno$¢ — stosunek masy wody zawartej w probce do masy szkieletu gruntu lub materiatu

antropogenicznego.
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1.3.45. Wilgotno$¢ optymalna — wilgotno$¢ gruntu lub materialu antropogenicznego, w ktorej uzycie
konkretnej energii zaggszczania powoduje uzyskanie maksymalnej gestosci objetosciowej

szkieletu.

1.3.46. Wskaznik jednorodnos$ci uziarnienia — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntow

niespoistych, okre§lona wedlug wzoru:

d60
Cu = ___
d10
w ktérym:
deo wymiar czastek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 60% masy probki wysuszonej

[mm],

dio wymiar czgstek, ktorych masa wraz z mniejszymi stanowi 10% masy probki wysuszonej

[mm].

1.3.47. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre§lona

wedlug wzoru:

E2
|o = _
=]
gdzie:
Ex pierwotny modut odksztatcenia [MPa],
E, wtorny modut odksztatcenia [MPa].

1.3.48. Wskaznik zaggszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu lub
materialu antropogenicznego, badana zgodnie z Zalacznikiem 2 (procedura wedtug normy

BN-77/8931-12), okreslona wedtug wzoru:

pd
|s -
Pds
w ktérym:
Pd gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntu w nasypie [kg/m?],

pds maksymalna gesto$¢ objetoSciowa szkieletu gruntu zageszczonego wg normalnej proby

Proctora [kg/m3].

1.3.49. Wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie pasa drogowego, w postaci odpowiednio

uksztattowanej przestrzeni powstalej w wyniku usuni¢cia z niej gruntu.
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1.3.50. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu — roznica rzgdnej terenu i rzgdnej niwelety robot

ziemnych wyznaczona w osi drogi.

1.3.51. Wzmocnione podtoze nasypu - warstwa gruntu rodzimego, lub materiatu antropogenicznego,
ulepszonego przez dzialanie mechaniczne, chemiczne lub wykonanie elementow
wzmacniajagcych, w celu poprawienia jego statecznos$ci, zmniejszenia osiadan lub

ujednolicenia podtoza gruntowego.

1.3.52. Zaggszczanie — zwigkszanie gestosci objetosciowej szkieletu gruntu lub materiatu
antropogenicznego z zastosowaniem procesu mechanicznego, w celu uzyskania wymaganych

wlasciwosci korpusu ziemnego lub pojedynczej warstwy.

1.6.53. Zbocze (stok) - naturalna pochyta powierzchnia terenu w obrebie pasa drogowego lub

przylegtego do drogi.

Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszych ST sg zgodne z odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STD-M 00.00.00 "Wymagania Ogolne" oraz w przepisach

zwiazanych wyszczegolnionych w pkt. 10 niniejszej ST.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STD-00.00.00 "Wymagania Ogolne".
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

2.1.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w STD-00.00.00, Wymagania ogolne" punkt
2.

2.2. Podzial gruntéw i materialéw nasypowych

2.2.1. W robotach ziemnych wykorzystuje si¢ grunty i materialy antropogeniczne. Grunty i materiaty
antropogeniczne wymagaja oceny ze wzgledu na wymagania wynikajace z Dokumentacji

Projektowej.

2.2.2. Stosuje si¢ klasyfikacje gruntdw i materialow antropogenicznych, uwzgledniajace podstawowe
kryteria istotne w robotach ziemnych. W robotach ziemnych podstawowe klasyfikacje
dotycza: uziarnienia, wysadzinowosci oraz przydatnosci do budowy nasypoéw lub

poszczegodlnych stref nasypow.

2.2.3. Podziatu gruntéw ze wzgledu na uziarnienie dokonuje sie zgodnie z normg PN-86/B02480

., Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziatl i opis gruntow.

2.2.4. W Tablicy 2.1. okreslono podzial gruntow ze wzgledu na ich wysadzinowo$¢. Podstawowym

kryterium oceny wysadzinowosci gruntow jest zawartos¢ drobnych czgstek, a dodatkowym,
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stosowanym w przypadkach watpliwych, wskaznik piaskowy. Wskaznik piaskowy stanowi
kryterium oceny gruntdw o zawartosci ziaren < 0,063 mm powyzej 6 %, zblizonych do mato
spoistych. Jako informacje¢ uzupetniajacag w Tablicy 2.1. podano nazwy typowych gruntow
niewysadzinowych, watpliwych i wysadzinowych wedlug normy PN-88/B-04481.

Wysadzinowo$¢ materialdow  antropogenicznych nalezy ocenia¢ na  podstawie

indywidualnych badan, z uwzglednieniem pochodzenia materiatu i jego wtasciwosci.

2.2.5. W Tablicy 2.2. okreslono podziat gruntéw i materiatdéw antropogenicznych ze wzgledu na ich

przydatnos$¢ do budowy nasypow.
2.2.6. Do budowy nasypow nieprzydatne sa materiaty nie spetniajace wymagan podanych

w Tablicy 2.2, z uwzglednieniem zapisoOw punktu 2.2.8. W szczeg6lnosci nieprzydatne sa
nastepujace grunty i materialy antropogeniczne, przy czym nieprzydatno$¢ moze miec

charakter trwaty lub czasowy:
a) organiczne (tj. o zawarto$ci substancji organicznych ponad 2 %)
b) réwnoziarniste (o wskazniku jednorodnosci uziarnienia Cy<2,5),
C) spoiste granicy ptynnosci w. wiekszej od 60 %,
d) zasolone (o zawartos¢ soli powyzej 2 %),

e) zawierajace substancje szkodliwe dla §rodowiska naturalnego w ilo$ciach wigkszych

niz dopuszczono w obowigzujacych przepisach,
f) w stanie zamarznigtym,
g) przewilgocone i nawodnione,

h) podatne na samozapalenie (tj. niecodweglone — zawierajace powyzej 20% czgsci

palnych), z wyjatkiem przepalonych odpadow z wegla kamiennego,

i) antropogeniczne podatne na przeobrazenia fizyko-chemiczne, w wyniku ktorych

dochodzi do zmian objetosciowych.

2.2.7. Mozna rozwazy¢ czy zastosowanie gruntow i materiatow antropogenicznych, ocenionych jako
nieprzydatne, byloby mozliwe po ich ulepszeniu, o ile jest to uzasadnione wzgledami
ekonomicznymi lub s$rodowiskowymi. Ulepszenie, zaleznie od przyczyny powodujacej
nieprzydatno$¢ gruntu lub materiatu antropogenicznego, moze obejmowac doziarnienie,
mieszanie z innym gruntem lub materialem, ulepszenie spoiwem albo oczyszczenie.
Wykonawca dokona wyboru technologii ulepszenia uwzgledniajacej warunki wykonania

robot, posiadane materialy oraz sprzet jakim dysponuje Wykonawca. Do wybranej
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technologii  Wykonawca  opracuje  wymagane dokumenty i  uzgodni je

Z Inzynierem/Inspektorem nadzoru.

2.2.8. Grunty o wskazniku jednorodnosci uziarnienia 2,5<Cy<3,0 mozna stosowa¢ pod warunkiem
wykazania mozliwosci uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Is. Metode
doprowadzenia gruntow o wskazniku jednorodnosci uziarnienia 2,5<C,<3,0 do wymaganego

wskaznika zaggszczenia opracuje Wykonaweca i przedstawi

Inzynierowi/Inspektorowi nadzoru do akceptacji wraz z wynikami odpowiednich badan.
W przypadku zastosowania gruntdow o wskazniku jednorodno$ci uziarnienia 2,5<C,<3,0
nalezy wykona¢ dodatkowe przeciwerozyjne wzmocnienie skarp (w miejscach wystepowania
humusowania) oraz obliczeniowo sprawdzi¢ czy jest spetniony warunek statecznos$ci skarp.
W wyjatkowych sytuacjach za zgodg Inzyniera/Inspektora nadzoru moga by¢ stosowane
materiaty o Cy<2,5 (np. keramzyt). Zasady zastosowania takich materiatlow nalezy okresli¢

indywidualnie.

2.2.9. Materialy niebezpieczne, o wilasciwosciach chemicznych lub fizycznych wymagajacych
specjalnych $rodkéw w celu odspojenia, sktadowania, transportu i usunigcia stanowig

szczegblng kategorie i sa klasyfikowane oddzielnie.

Tablica 2.1 Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci

Wyszczegdlnienie Grupy gruntow
L.p. | wlaSciwosci/norma | Jednostki
badania niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 2 3 4 5
1 | Zawarto$¢ czastek
<0,075 mm? % <15 od 15 do 30 od > 30
<002 mm <3 3do 10 >10
badanie wg
zatgcznika
Z2H
2 | Wskaznik  piaskowy >35 od 25 do 35 <25
WP badanie wg
zatacznika Z.2.F
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88/B04481)

Informacja uzupetniajgca

(rodzaj gruntu wg PN-

rumosz piasek pylasty

niegliniasty zwietrzelina

Zwir pospotka gliniasta rumosz

piasek gruby gliniasty Zwir

piasek sredni gliniasty

piasek drobny pospotka
gliniasta

mato wysadzinowe glina
piaszczysta zwiezta,
glina zwigzta, glina
pylasta zwiezta

it, it piaszczysty, it
pylasty

bardzo wysadzinowe
piasek gliniasty pyt, pyt
piaszczysty glina
piaszczysta, glina, glina

pylasta it warwowy

1) nalezy odczytaé z krzywej uziarnienia

Tablica 2.2. Przydatno$¢ gruntéw i materiatow antropogenicznych do budowy nasypow

ponizej strefy )
| naturalne i tamane
przemarzania

domieszkg frakcji

jednorodnosci

grunty skaliste twarde
oraz grunty kamieniste,

zwietrzelinowe, rumosze

1. Rozdrobnione grunty skaliste

migkkie

Przeznaczenie Przydatne Przydatne z zastrzezeniami Treé¢ zastrzezenia
1 2 3 4
gdy pory w gruncie skalistym
1. Rozdrobnione beda

wypelnione gruntem lub
materiatem

drobnoziarnistym

i otoczaki

2. Zwiry 1 pospoftki,
Na dolne . ry posp

rowniez gliniaste
warstwy o

3. Piaski grubo,
nasypow

$rednio 1 drobnoziarniste,

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste 3. Piaski pylaste, piaski
gliniaste,

pyly piaszczyste

i pyty

gdy beda wbudowane w miejsca
suche lub zabezpieczone od wod

gruntowych i powierzchniowych

4. Piaski gliniaste z

4. Piaski prochniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskow

prochnicznych

do nasypow nie wyzszych niz 3
m, zabezpieczonych przed

zawilgoceniem

zwirowokamienistej

(morenowe) o wskazniku

5. Gliny piaszczyste, gliny i gliny
pylaste oraz inne o

wi < 35%

w miejscach suchych lub
przejsciowo

zawilgoconych

uziarnienia C:>15,0

6. Gliny piaszczyste zwiezle,

gliny zwiezte 1 gliny pylaste

do nasypéw nie wyzszych niz 3

m: zabezpieczonych przed
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5. Zuzle
wielkopiecowe i inne
metalurgiczne ze

starych zwalow (powyzej
5 lat)

6. Lupki
przywegtowe przepalone
7. Wysiewki
kamienne o zawarto$ci

frakcji itowej ponizej 2%

zwigzle oraz inne grunty o
granicy ptynnosci wi od 35 do
60%

zawilgoceniem lub po ulepszeniu

spoiwami

7. Wysiewki kamienne gliniaste o

zawartosci frakcji itowej ponad

2%

gdy zwierciadlo wody gruntowej
znajduje sie na glebokosci
wiekszej od kapilarno$ci biernej
gruntu

podtoza

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego studzenia
(do 5 lat)

0 ograniczonej podatno$ci na
rozpad - faczne straty masy do
5%

9. Itotupki przyweglowe
nieprzepalone o zawartosci

substancji organicznej <20%

gdy wolne przestrzenie zostang
wypelnione materialem

drobnoziarnistym

10. Popioty lotne i mieszaniny

popiotowo-zuzlowe

gdy zalegaja w miejscach
suchych lub sg izolowane od

wody

Na gorne
warstwy
nasypow w
strefie

przemarzania*

1. Zwiry i pospotki
2. Piaski grubo i
$rednio- ziarniste

3. Itotupki
przyweglowe przepalone
zawierajace mniej niz
15% ziaren mniejszych
od 0,075 mm 4.
Wysiewki kamienne o
uziarnieniu
odpowiadajacym

pospotkom Iub zwirom

1. Zwiry i pospotki gliniaste
2. Piaski pylaste i gliniaste
3. Pyly piaszczyste i pyty 4.

Gliny o granicy ptynnosci
mniejszej niz 35%

5. Mieszaniny popiotowo-
zuzlowe z wegla kamiennego

6. Wysiewki kamienne
gliniaste o zawartos$ci frakcji

itowej >2%

pod warunkiem ulepszenia tych
gruntoéw spoiwami, takimi jak:
cement, wapno, aktywne popioly,

spoiwa drogowe itp.

7.Zuzle wielkopiecowe i inne

metalurgiczne

drobnoziarniste i nie rozpadowe:

straty masy do 1%

8.Piaski drobnoziarniste

o wskazniku no$nosci wnes=> 10

W wykopach i
miejscach
zerowych do
glebokosci

przemarzania

Grunty niewysadzinowe

Grunty watpliwe 1 wysadzinowe

gdy sa ulepszane spoiwami
(cementem, wapnem, aktywnymi
popiotami, spoiwami drogowymi

itp.)
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*W przypadku zaprojektowania warstwy ulepszonego podtoza jest ona wigczona do gornej warstwy

nasypul.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw oraz materialéw antropogenicznych

2.3.1. Do budowy nasypow mozna stosowa¢ grunty pochodzace z wykopu, ukopu Iub dokopu albo
materiaty antropogeniczne. Zasady wykorzystania pozyskiwanych gruntéw oraz materiatow

antropogenicznych do budowy nasypow podano w punkcie 5.4.

2.3.2. Wyboru materialu nasypowego nalezy dokona¢ z uwzglednieniem wymagan podanych
W punkcie 2.2. Wlasciwos$ci materiatu nasypowego nie powinny by¢ gorsze od parametrow

podanych w Projekcie Geotechnicznym, o ile wystgpuje, lub w Dokumentacji Projektowe;.

2.3.3. Do budowy nasypow nalezy stosowac grunty lub materialy antropogeniczne o potwierdzone;j
przydatnosci. Przydatno$¢ gruntdow lub materiatow antropogenicznych do budowy nasypow

nalezy okresla¢ z uwzglednieniem :

a) wilasciwosci statych (wewngtrznych) zwiazanych z pochodzeniem (np. uziarnienie,

stopien plastycznosci, zawarto§¢ czesci organicznych),

b) wilasciwosci zmiennych, zwigzanych ze stanem (np. wilgotnos¢, gestosc). Wykonawca
musi uwzgledniaé¢ w ocenie gruntu lub materiatu, czy stwierdzone wlasciwosci (state lub

zmienne) umozliwiajg wbudowanie go w strefg nasypu, do ktorych zostat przewidziane.

2.3.4. Przydatno$¢ gruntow z wykopow do budowy nasypow we wstepnej fazie powinna zostaé
oceniona makroskopowo, natomiast przeznaczenie ich do dedykowanej warstwy powinno

odby¢ si¢ na podstawie parametrow zbadanych metodami laboratoryjnymi.

2.3.5. W gornej warstwie nasypu, do gltebokosci przemarzania, nalezy stosowa¢ materialy nasypowe
odporne na dziatanie mrozu - grunty niewysadzinowe lub odporne materiaty antropogeniczne
(na przyktad inne grunty po ulepszeniu, zuzle nierozpadowe). Oceng wysadzinowosci nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie ustalen punktu 2.2.4. Jako gleboko$¢ przemarzania nalezy
przyja¢ obliczeniowa glebokos¢ przemarzania, okreslong zgodnie z zasadami podanymi

w punkcie 2.3.6.

2.3.6. Obliczeniowa glebokos$¢ przemarzania podloza nawierzchni nalezy okresli¢ jako glebokos¢
przemarzania h, na danym terenie, podang w KTKNPiP oraz KTNS, zredukowang
odpowiednio do wystepujacych warunkoéw gruntowo-wodnych (grupy no$nosci podtoza) oraz
projektowej kategorii ruchu. W przypadku stosowania warstw ochronnych z materiatlow
0 matym wspotczynniku przewodno$ci cieplnej uwzglednia si¢ zmniejszenie glebokosci
przemarzania h, na podstawie obliczen, przy czym zmniejszona warto$¢, wynikajgca
z zastosowania warstw ochronnych, powinna by¢ rownowazna glebokosci przemarzania

h, podanej w KTKNPIP oraz KTNS.
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2.3.7. Wielko$¢ ziaren materialu nasypowego stosowanego do budowy korpusu ziemnego nie powinna

2.3.8.

2.4.

przekracza¢ 200 mm. Dopuszcza si¢ stosowanie materialu zawierajacego kamienie (kawatki)
o wymiarach do 500 mm pod warunkiem wypelienia przestrzeni migdzy nimi gruntem

0 drobniejszym uziarnieniu wedlug zasad okreslonych w punkcie
5.12.3. STD-02.03.01. ,,Roboty ziemne. Wykonywanie nasypow”.

Zastosowanie materiatbw  antropogenicznych wymaga jednoznacznego ustalenia
dopuszczalnosci ich uzycia w §wietle obowiagzujacych przepisow prawa. W szczegdlnosci
konieczne jest spelnienie warunku ograniczonej wymywalnosci zwiazkéw chemicznych
i metali cigzkich do wod gruntowych. Wymagania oraz zasady stosowania materiatow
antropogenicznych powinny by¢ okre§lone w Projekcie Geotechnicznym, o ile wystepuje, lub

w Dokumentacji Projektoweyj.

Materialy do wykonania warstwy ulepszonego podloza

2.4.1. Warstwa ulepszonego podtoza moze by¢ wykonana z nastgpujacych materiatdw: mieszanek

niezwigzanych, gruntéw lub materialow antropogenicznych stabilizowanych spoiwem,

gruntdw niewysadzinowych.

2.4.2. Do wykonania warstwy ulepszonego podloza z mieszanek niezwigzanych nalezy stosowac

lokalne materialy. Mieszanki niezwigzane do warstwy ulepszonego podtoza powinny spetniaé
Wymagania Krajowe przenoszace zapisy normy PN-EN-13285 ,Mieszanki niezwigzane.
Wymagania” oraz wymagania okreslone w STdedykowanych mieszankom do ulepszenia

podtoza gruntowego.

2.4.3. Do wykonania warstwy ulepszonego podloza z gruntu stabilizowanego spoiwem mozna

stosowa¢ wapno lub/i spoiwa hydrauliczne. Grunty stabilizowane spoiwami do warstwy
ulepszonego podloza powinny spelnia¢ Wymagania Krajowe przenoszace zapisy z zakresu
normy PN-EN 14227-15 oraz wymagania opisane w ST, dedykowanych gruntom
stabilizowanym spoiwem hydraulicznym lub wapnem. W STWiORB nalezy dostosowac
wymagania do specyfiki procesu wigzania poszczegdlnych spoiw, co jest szczegdlnie istotne

w przypadku spoiw drogowych.

2.4.4. Mieszanki niezwigzane oraz grunty stabilizowane spoiwem mogg zawiera¢ w swoim skladzie

materialy antropogeniczne. Zawarto$¢ materialow antropogenicznych nie upowaznia do
zmniejszenia wymagan w odniesieniu do wykonanej warstwy, wymaga jednak uwzglednienia

specyfiki stosowanych materiatow w ustaleniu zakresu badan i ocenie.

2.4.5. Gruntami niewysadzinowymi do warstwy ulepszonego podtoza mogag by¢ grunty lub materialy

antropogeniczne spelniajagce wymagania opisane w ST, dedykowanych gruntom lub

materialom przeznaczonym do ulepszenia podioza.
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2.5. Geosyntetyki

2.5.1. Wiasciwosci geosyntetykéw stosowanych w robotach ziemnych powinny by¢ zgodne

z wymaganiami normy PN-EN ISO 13251 oraz szczegétowymi wymaganiami okreslonymi

w Dokumentacji Projektowe;j.

3. SPRZET

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

3.1.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STD- 00.00.00, Wymagania og6lne" punkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

3.2.1. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoS$cia

korzystania ze sprzetu zapewniajacego wykonanie robot ziemnych zgodnie z Dokumentacja

Projektowa w iloSci 1 rodzaju gwarantujagcym wykonanie robot zgodnie z harmonogramem

i terminem zakonczenia inwestycji.

3.2.2. Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu:

.

do odspajania i wydobywania gruntéw (narzgdzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, koparki do gruntéw nawodnionych, *tadowarki, wiertarki

mechaniczne itp.),

do jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki,

rowniarki, urzagdzenia do hydromechanizacji itp.),

do transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, wozidla,

ta§mociagi itp.),
zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),
do recznego odspajania gruntow,

do uktadania geosyntetykdw, o ile jest wymagany.

3.2.3. Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot w gruntach skalistych powinien wykazaé si¢

dodatkowo, mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

sprezarek spalinowych,

mtotéw mechanicznych,

zrywarek mechanicznych,

wiertarek mechanicznych i wiertnic,

srodkow do zatadunku i transportu gruntu skalistego.
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3.2.4. Wykonawca dokona wyboru sprz¢tu do odspajania i transportu materiatow przeznaczonych do
wbudowania w nasyp z uwzglednieniem: odlegto$ci transportowych, rodzaju i stanu
odspajanego gruntu lub materiatu antropogenicznego, objgtosci materiatu do przemieszczenia

oraz charakterystyki drog transportowych (pochylenia, podatno$¢ na zmiane stanu).

3.2.5. Dobor sprzetu zageszczajacego powinien by¢ uzalezniony od rodzaju zageszczanego gruntu oraz
zakresu prac. W tablicy 3.1 podano, dla r6znych rodzajéw gruntdéw, orientacyjne dane przy

doborze podstawowego sprzetu zageszczajacego.

3.2.6. Do zageszczania gruntow mozna stosowac rowniez inny sprzet, ktory pozwoli na uzyskanie
wymaganego zaggszczenia korpusu ziemnego lub podloza pod nasypami. Do biezacej
kontroli stanu zageszczenia dopuszcza si¢ stosowanie walcoOw wibracyjnych wyposazonych
w system umozliwiajacy ciagla kontrole stanu zageszczenia. Wykonawca przedstawi do
akceptacji Inzyniera/Inspektora nadzoru sprzet i metode, ktdéra ma by¢ wykorzystana i wykaze

jej przydatnos¢ w istniejacych warunkach.

3.2.7. Sprzgt wykorzystywany przez Wykonawce do prowadzenia robdt ziemnych powinien by¢
sprawny, posiada¢ aktualne wszelkie przeglady oraz dokumenty wymagane do dopuszczenia

do uzytkowania.

3.2.8. Do wykonania warstwy ulepszonego podtoza Wykonawca powinien stosowac¢ sprzet odpowiedni
do technologii wykonania ulepszenia, spetniajacy wymagania, okreslone w STdotyczacej

tych robét.

3.2.9. Do transportu, skladowania, przenoszenia i ukladania geosyntetykow Wykonawca powinien

stosowac¢ sprzet i srodki nie powodujace uszkodzen geosyntetykow.

3.2.10. Sprzet wykorzystywany do prowadzenia robdt ziemnych musi by¢ zatwierdzony przez

Inzyniera/Inspektora nadzoru.

Tablica 3.1. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego

Rodzaje gruntu:

piaski, zwiry, ol it
iny, i
Rodzaje urzadzen pospotki pyty ghiny, 11y

zageszczajacych grubo$¢ | liczba | grubosé liczba
warstwy | przejs¢| warstwy | przej$¢n

[m] n*** [m]*** **k*

Uwagi o przydatnosci maszyn
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Do zaggszczania gornych warstw
podloza. Zalecane do

codziennego wygladzania

Walce statyczne gtadkie * | 0,1do 0,2 | 4do8(0,1do0,2] 4do8 .
(przywatowania)
gruntow spoistych w miejscu
pobrania i w nasypie
Walce statyczne ) o
Nie nadaja si¢ do gruntéw
okotkowane - - 0,2do0,3| 8do12 i
. nawodnionych
Walce statyczne ogumione Mato przydatne w gruntach
0,2do05|6do8|0,2do0,4] 6do10 )
* spoistych.
Walce wibracyjne gladkie Do gruntéw spoistych przydatne
ynes 0,4do0,7| 4do8|0,2do0,4| 3do4 s POISER Py
wx sg walce $rednie i ciezkie.
) ] Zalecane do piaskow pylastych i
Walce wibracyjne . -
0,3do0,6 | 3do6|0,2do0,4| 6dol10 | gliniastych, pospotek gliniastych
okotkowane ** o
i glin piaszczystych.
Zageszczarki wibracyjne Zalecane do zasypek waskich
8¢ ’ 0,3do0,5| 4do8 - - P !
*ok przekopow
o ) Zalecane do zasypek waskich
Ubijaki szybkouderzajace | 0,2do 0,4 | 2do4 [0,1do0,3] 3do5

przekopow

*) Walce statyczne sq mato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zageszcza¢ warstwy grubosci > 15 cm, ciensze warstwy nalezy zageszczac

statycznie.

**%) Wartosci orientacyjne, wlasciwe nalezy ustali¢ na odcinku probnym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

4.1.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STD-M 00.00.00, Wymagania ogdlne"

punkt 4.

4.2. Transport gruntéw

4.2.1. Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany

do rodzaju gruntu lub materiatu, jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do

odlegtosci transportu.

Wydajnosé

srodkow transportowych powinna by¢ ponadto

dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania gruntu (materiatu).
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4.2.2. Wykonawca powinien zapewni¢ minimalizacj¢ odlegtosci transportowych przy zachowaniu
wymagan projektowych. Organizacje transportu mas ziemnych nalezy przeprowadzié¢
Z uwzglednieniem zmienno$ci w dostepnosci drog i powierzchni do prowadzenia transportu

(przemieszczania materiatow do wykonania nasypu).

4.2.3. W organizacji transportu mas ziemnych Wykonawca uwzgledni: typowe warunki klimatyczne
i pogodowe, wymagania wynikajace z harmonogramu prac, ograniczenia dotyczace tadunku
przez czynniki zewnetrzne (instalacje, konstrukcje, dopuszczalne obcigzenia), wymagania
ochrony $rodowiska oraz rodzaj maszyn stosowanych do zatadunku, w przypadku

samochodow.

4.2.4. Nalezy przestrzegac ograniczen dotyczacych ruchu budowlanego, podanych w punkcie 5.7. STD-
02.01.01. ,,Roboty ziemne. Wykonanie wykopow” i w punkcie 5.16 STD-02.03.01. ,,Roboty

ziemne. Wykonywanie nasypow”.

4.2.5. Zwigkszenie odleglosci transportu ponad odlegtosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa

roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport.

4.2.6. Materialy sypkie nalezy przewozi¢ w sposob eliminujgcy mozliwo$¢ wysypywania, pylenia oraz

innego zanieczyszczenia srodowiska.
4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow

4.3.1. Wykonawca powinien zadba¢, aby transport, przenoszenie i przechowywanie geosyntetykow
byly wykonywane w sposob oraz w warunkach nie powodujacych mechanicznych lub

chemicznych uszkodzen.

4.3.2. Jezeli w STlub w dokumentach Producenta okreslono wymaganie, dotyczace maksymalnego
okresu czasu, w ktorym geosyntetyk moze by¢ poddany oddziatywaniu promieniowania
ultrafioletowego i powinien by¢ zakryty poprzez wbudowanie, to geosyntetyki nie zakryte

poprzez wbudowanie we wskazanym czasie powinny by¢ usunigte z placu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogodlne zasady dotyczace wykonania robét

5.1.1. Ogoblne zasady prowadzenia robot podano w STD-M 00.00.00 "Wymagania Ogolne", punkt 5.
Do robét ziemnych odnosza si¢ w szczegolnosci zapisy dotyczace ochrony srodowiska
W czasie wykonywania robot oraz zasad postepowania w przypadku odkrycia materiatow

niebezpiecznych i stanowisk geologicznych lub archeologicznych.

5.1.2. Przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych nalezy zakonczy¢ wszelkie roboty

przygotowawcze. Zakres roboOt przygotowawczych i zasady ich wykonania okreslono
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w ST,,Roboty Przygotowawcze”. Przed rozpoczeciem robot ziemnych Wykonawca dokona

obmiaru terenu po zdjgciu warstwy humusu.

5.1.3. Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, zapisami
Kontraktu, zapisami STD-02.01.01. ”Roboty ziemne. Wykonanie wykopoéw” i STD-02.03.01

”Roboty ziemne. Wykonanie nasypow” oraz poleceniami Inzyniera/Inspektora nadzoru.

5.1.4. Przed rozpoczgciem rob6t ziemnych nalezy oceni¢ wptyw warunkow atmosferycznych na roboty.
Podczas opadow, zaleznie od ich intensywno$ci, nalezy rozwazy¢ wstrzymanie robot

ziemnych, prowadzonych w gruntach lub materiatach wrazliwych na dziatanie wody.

5.1.5. Na Wykonawcy spoczywa obowiazek wykonania rob6t ziemnych z zastosowaniem metod
odpowiednich do wystepujacych gruntéw oraz do materialéw stosowanych do budowy
nasypow. Zachowanie przydatno$ci przez grunty i materialy stosowane do budowy nasypow

spoczywa na Wykonawcy.

5.1.6. Obcigzanie nasypdéw oraz skarp wykopow obcigzeniami wigkszymi niz okreslone

w Dokumentacji Projektowej jest niedopuszczalne.

5.1.7. Wykonawca musi prowadzi¢ roboty ziemne z uwzglednieniem wymagan, wynikajacych
Z przepisdw obowigzujacych w zakresie ochrony srodowiska. Podstawowe czynniki, ktore
nalezy uwzgledni¢ to: hatas, sposob prowadzenia rob6t w gruntach Iub materiatach
stwarzajacych zagrozenie zanieczyszczeniem S$rodowiska, lub z zastosowaniem takich
gruntow lub materialow, pylenie, ochrona wod gruntowych oraz wplyw wibracji i uzycia

materiatldow wybuchowych na otoczenie, w tym na istniejace obiekty budowlane.

5.1.8. Jezeli w czasie prowadzenia robdt ziemnych zostanie stwierdzone wystepowanie
zanieczyszczonych gruntéw, materialow lub wody to Wykonawca przedstawi do akceptacji
Inzyniera/Inspektora nadzoru sposob postgpowania, obejmujacy ich zbadanie, odspojenie,
usunigcie, transport i utylizacje lub sktadowanie albo ich remediacj¢ na miejscu. Wykonawca
uzyska zgode whasciwych organéw Ochrony Srodowiska, dotyczaca sposobu postgpowania

Z zanieczyszczonymi gruntami, materiatami lub woda.

5.2. Projekt geotechniczny

5.2.1. O ile jest wymagane wykonanie Projektu Geotechnicznego budowli ziemnej, to do robot
ziemnych zwigzanych z jej wykonaniem mozna przystapi¢ po opracowaniu takiego projektu,
zgodnie z zasadami okre§lonymi w normie PN-EN 1997-1. Powinny zosta¢ rozwigzane

wszystkie elementy projektowe, wlaczajac w to okreslenie statecznosci (z uwzglednieniem

wyparcia gruntu spod nasypu), osiadan i zabezpieczenia przeciwerozyjnego budowli ziemne;.
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5.2.2. Wszystkie watpliwe lub nierozwigzane kwestie zwigzane z projektowaniem geotechnicznym
powinny by¢ jednoznacznie okreSlone przed rozpoczeciem robot ziemnych,

a odpowiedzialno$¢ za ich rozwigzanie ponosi Wykonawca.
5.3. Projekt robot ziemnych

5.3.1. Roboty ziemne nalezy wykona¢ w planowy sposob, w oparciu o projekt robot ziemnych, ktory
zapewni spetnienie wymagan, wynikajacych z projektu geotechnicznego. Projekt robdt
ziemnych musi by¢ ukonczony przed ich rozpoczeciem lub przed rozpoczeciem ich
wydzielonego etapu, o ile zachodzi taka sytuacja, wlaczajac oceng¢ dostgpnych gruntow

i materiatdw oraz ich przydatnosci.

5.3.2. Przez projekt robdt ziemnych rozumie si¢ okreslenie procesu wykonania budowli ziemnych,
bedacych przedmiotem Kontraktu, w oparciu o nastgpujace gléwne elementy: STWiORB,
wymagania dla materiatu nasypowego, rysunki, bilans mas ziemnych, plan organizacji robot
ziemnych, harmonogram robo6t i oceng wptywu rob6t ziemnych na srodowisko. Projekt robot
ziemnych moze zawiera¢ dodatkowo inne elementy, w tym oceng ryzyka zwigzanego

zZ robotami ziemnymi.

5.3.3. Projekt robot ziemnych przedstawi Wykonawca. Forma i zakres projektu robot ziemnych zostang
ustalone miedzy Wykonawca i Inzynierem/Inspektorem nadzoru. Projekt robdt ziemnych

podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera/Inspektora nadzoru.
54. Zasady wykorzystania gruntéw i materialéw do budowy nasypow

5.4.1. Grunty uzyskane podczas wykonania wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypoéw. Zakres wykorzystania gruntéw z wykopow

Wykonawca przedstawi w Projekcie robot ziemnych.
5.4.2. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy,

za zezwoleniem lub na polecenie Inzyniera/Inspektora nadzoru, tylko wowczas, gdy stanowia

nadmiar objetosci robot ziemnych i nie zostang zagospodarowane na placu budowy.

5.4.3. Jezeli grunty przydatne, uzyskane podczas wykonania wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci
robot ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera/Inspektora nadzoru wywiezione przez
Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypoéw lub
wykonanie prac objetych Kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia na
wlasny koszt rownowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zZrodet wiasnych,

zaakceptowanych przez Inzyniera/Inspektora nadzoru.

5.4.4. Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w punkcie 2 oraz materiaty
przydatne po ulepszeniu, ktére jednak nie sg przewidziane do ulepszenia, powinny by¢

wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do
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obowigzkéw Wykonawcy, o ile nie okreslono tego inaczej w Kontrakcie, Wykonawca
proponuje i przedstawia do akceptacji Inzyniera/Inspektora nadzoru sposob
zagospodarowania gruntdw przeznaczonych na odklad wraz z miejscem odktadu.
Inzynier/Inspektora nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow,
ktorych czasowa nieprzydatno$§¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej
wilgotnosci. Zasady wykonania odktadu okreslono w punkcie 5.17. STD-02.03.01. ,,Roboty

ziemne. Wykonanie nasypoéw.”

5.4.5. O ile jest to uzasadnione bilansem robdt ziemnych albo innymi wzgledami, do budowy nasypow
moga by¢ wykorzystane materialy odpadowe oraz materialty pochodzace z recyklingu.
Zastosowanie takich materiatbw wymaga jednoznacznego ustalenia dopuszczalnosci ich
uzycia w $wietle obowigzujacych przepisow prawa oraz wiarygodnego okreslenia
parametréw geotechnicznych, z uwzglgdnieniem ewentualnej ich zmiany w okresie

eksploatacji budowli ziemnej.
5.5. Zasady skladowania gruntéw i materialéw do budowy nasypow

5.5.1. Wykonawca powinien we wlasnym zakresie przygotowac i zapewni¢ oddzielne sktadowanie
grunt6w i materiatdow przydatnych oraz gruntéw i materiatdéw przydatnych po ulepszeniu

przewidzianych do wykorzystania.

5.5.2. Skladowanie gruntdw i materiatbw przez Wykonawce nie moze powodowal zagrozenia

statecznosci wykopow i nasypow.

5.5.3. Jezeli Wykonawca tymczasowo sktaduje grunt lub materiat przydatny, jest zobowiazany chroni¢

je przed negatywnym wplywem czynnikow atmosferycznych w celu unikniecia ich degradacji.
5.6. Dokladno$é wykonania wykopow i nasypow

5.6.1. Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej oraz roznica
w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ wymagan

okreslonych w tablicy 6.1

5.6.2. Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz okreslono to w tablicy 6.1, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych

zataman w planie.

5.6.3. Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ 10 cm przy pomiarze
fatag 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nierdwnosci,

wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.6.4. W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i rownos$ci skarp, mogg roézni¢ si¢ od podanych w punktach 5.6.1., 5.6.2. i 5.6.3.

i moga by¢ okreslone indywidualnie.
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5.7.

Odwodnienie pasa robét ziemnych

5.7.1. Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w

Dokumentacji Projektowej, Wykonawca jest zobowigzany, o ile wymagaja tego warunki
terenowe, do wykonania urzadzen, ktére zapewnig skuteczne odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. W tym celu Wykonawca przedstawi projekt odwodnienia
placu budowy. Forma i zakres projektu odwodnienia placu budowy zostang ustalone miedzy
Wykonawca i Inzynierem/Inspektorem nadzoru. Projekt odwodnienia placu budowy podlega

zatwierdzeniu przez Inzyniera/Inspektora nadzoru.

5.7.2. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchni gruntu,

skaty oraz innych materiatéw nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace

prawidlowe odwodnienie.

5.7.3. Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy lub niewlasciwego zaplanowania robot, grunty lub

materialy do budowy nasypu ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwala
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow Iub materiatow
| zastgpienia ich gruntami lub materiatami przydatnymi, na wtasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony
grunt lub materiaty. Dopuszcza si¢ uzdatnienie przewilgoconych gruntow lub materiatow za
zgoda Inzyniera/Inspektora nadzoru, jezeli zaproponowany przez Wykonawce sposob jest
poprawny technicznie i zapewni przywrocenie wlasciwosci umozliwiajacych wbudowanie

gruntéw lub materialow.

5.7.4. Odprowadzenie wdd do istniejgcych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi

by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami i uwzglednione w projekcie

odwodnienia placu budowy.

5.7.5. Szczegdtowe wymagania w zakresie odwodnienia robot ziemnych podczas wykonywania

5.8.

wykopow 1 nasypow okreslono w STD-02.01.01. ,,Roboty ziemne. Wykonanie wykopow”,
punkt 5.5 i w STD-02.03.01 ,,Roboty ziemne. Wykonanie nasypow”, punkt 5.

Rowy

5.8.1. Rowy boczne i rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa 1 ST.

5.8.2. Szeroko$¢ dna i glebokos$¢ rowu nie moga roznic¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz

5cm.

5.8.3. Pochylenie podtuzne dna rowu nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 0,05%.

5.8.4. Doktadnos¢ wykonania skarp rowdw powinna by¢ zgodna z okre$long w punkcie 5.6.
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5.8.5. Wykonawca jest zobowigzany utrzymywac drozno$¢ rowow w czasie realizacji inwestycji
W zakresie wynikajacym z wpltywu robot na funkcjonowanie istniejacego uktadu

odwodnienia.
5.9. Ukladanie geosyntetykow

5.9.1. Geosyntetyki nalezy uktadaé¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Jako$¢ uzytych geosyntetykdw musi by¢ potwierdzona Deklaracja Wtasciwosci Uzytkowych
oraz innymi dokumentami, okre$lajacymi dodatkowe witasciwosci geosyntetyku, o ile jest to

wymagane.

5.9.2. Warstwa, na ktorej przewiduje si¢ ulozenie geosyntetyku powinna by¢ réwna i pozbawiona
ostrych elementow, mogacych spowodowac uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania
lub pracy. Metoda uktadania powinna zapewnic przyleganie geosyntetyku do warstwy, na
ktorej jest uktadany, na calej jej powierzchni. Geosyntetykow nie nalezy naciggaé lub
powodowac ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad wklgstosciami terenu. Warstwa

geosyntetykow po utozeniu powinna by¢ pozbawiona fatd, zalaman oraz rozdarc.

5.9.3. Pasma geosyntetykow, petnigcych funkcje warstwy odcinajacej albo zbrojenia w podstawie
nasypu nalezy uktada¢ taczac je na zaktad, z ewentualnym kotwieniem do podloza, zgodnie
z zasadami okreslonymi w ST. Jezeli brak takiej informacji, wowczas Wykonawca
zaproponuje do akceptacji przez Inzyniera/Inspektora nadzoru sposob potaczenia pasm
geosyntetyku. Wielko$¢ zaktadu pasm geosyntetyku, uktadanych na stabilnym podtozu nie
powinna by¢ mniejsza niz 30 cm. W przypadku obnizonej no$nosci warstwy, na ktorej jest
uktadany geosyntetyk, wielko$¢ zaktadu powinna by¢ odpowiednio zwigkszona, aby w catym
okresie wykonania i eksploatacji budowli ziemnej zostata zachowana ciaglo$¢ warstwy

geosyntetyku.

5.9.4. Pasma geosyntetykow, pelniacych funkcje zbrojenia skarp, nalezy uktada¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Konieczna jest jednoznaczna informacja,
dotyczaca kierunku utozenia pasm geosyntetyku, z uwzglednieniem kierunku jego produkcii,
dhugosci pasm oraz sposobu ich laczenia (na styk, z zakladem lub z odstgpem). Jezeli brak

takiej petnej informacji, zostanie ona uzupetniona przez Projektanta.

5.9.5. W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, petnigcego funkcje warstwy odcinajacej nalezy,
W uzgodnieniu z Inzynierem/ Inspektorem nadzoru , przykry¢ uszkodzone miejsce pasem
geosyntetyku na dlugosci i1 szerokosci wigkszej o co najmniej 1 metr od obszaru

uszkodzonego.

5.9.6. W przypadku uszkodzenia geosyntetyku pelnigcego funkcje zbrojenia sposdb postepowania

nalezy ustali¢ w porozumieniu z Projektantem.
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5.9.7. Nie dopuszcza si¢ ruchu pojazdow bezposrednio po utozonych geosyntetykach. Warstwe
geosyntetykdw nalezy, niezwlocznie po ulozeniu, przykry¢ gruntem lub materiatem
stosowanym do budowy nasypu. W przecigtnych warunkach minimalna grubo$¢ warstwy,
ulozonej na warstwie geosyntetykow, umozliwiajaca dopuszczenie ruchu pojazdéw wynosi

15cm.
5.10. Powierzchnia podloza gruntowego nawierzchni

5.10.1. Szczegdétowe wymagania dotyczace robot zwigzanych z ostatecznym uksztaltowaniem

powierzchni podtoza gruntowego nawierzchni w wykopach i nasypach podano w
STD-02.01.01. ,,Roboty ziemne. Wykonanie wykopoéw”, punkt 5 i w STD-
02.03.01 ,,Roboty ziemne. Wykonanie nasypéw”, punkt 5.

5.10.2. Ostatecznie uksztaltowana powierzchnia podloza gruntowego nawierzchni nie moze by¢
narazona na dziatanie wody i mrozu. Jezeli warunek ten nie zostanie spetiony, powierzchnia
wymaga sprawdzenia i oceny i ewentualnych napraw (powtdrne profilowanie i zageszczenie,

stabilizacja, wymiana).

5.10.3. Jezeli wystepuje warstwa ulepszonego podloza z gruntu lub materialu antropogenicznego
stabilizowanego spoiwem to nalezy ja wykona¢ zgodnie z zasadami, okreslonymi

w odpowiednich ST.

5.10.4. Jezeli wystgpuje warstwa ulepszonego podloza z gruntu niewysadzinowego, materiatu
antropogenicznego lub mieszanki niezwigzanej to nalezy ja wykona¢ zgodnie z zasadami,

okreslonymi w odpowiednich ST.
5.11. Wymagania dotyczace zageszczenia

5.11.1. Roboty ziemne nalezy wykona¢ w sposéb zapewniajacy uzyskanie wymaganych wskaznikoéw
zageszczenia Is korpusu ziemnego, okreslonych w ST. Wskaznik zaggszczenia nalezy badac¢
zgodnie z zasadami podanymi w Zalaczniku 2 i oblicza¢ wedlug wzoru okreslonego w p.

1.6.48.

5.11.2. Wskaznik zageszczenia Is nalezy okres§lic w odniesieniu do calej objetosci nasypu i do
glebokosci 0,5 metra w podtozu nasypu oraz w wykopach i miejscach zerowych robot
ziemnych do glebokosci 0,5 metra (gdy brak warstwy ulepszonego podtoza) lub do glebokosci
rownej warstwie ulepszonego podtoza od spodu konstrukcji nawierzchni. Szczegotowe
wymagania dotyczace wartosci wskaznikow zageszczenia Is w wykopach podano w STD-
02.01.01. ”Roboty ziemne. Wykonanie wykopow”. Szczegdélowe wymagania dotyczace
warto$ci wskaznikow zageszczenia Is w nasypach podano w STD-02.01.03. ”Roboty ziemne.

Wykonanie nasypow” oraz na rysunkach Z1.1 oraz Z.1.2. w zatgczniku 1.
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5.11.3. Dopuszcza si¢ kontrole i ocen¢ stanu zageszczenia warstw gruntow lub materiatow na podstawie

wskaznika odksztalcenia I,. Dopuszczenie tej metody wymaga potwierdzenia na odcinku

prébnym i akceptacji przez Inzyniera/ Inspektora nadzoru warto$ci wskaznika odksztalcenia,

stanowiagcych kryterium akceptacji stanu zageszczenia, w odniesieniu do gruntow

i materiatow stosowanych w konkretnym przypadku przy czym wartosci te nie mogg by¢

wyzsze niz maksymalne podane w tabeli 5.1..

5.11.4. Wskaznik odksztatcenia nalezy oblicza¢ wedtug wzoru okreslonego w p. 1.6.47 na podstawie

wartosci modutow odksztatcenia okreslonych wedlug zasad podanych w Zataczniku 2.

Wartosci modutdéw mozna uzna¢ za miarodajne, jezeli wilgotno$¢ gruntu/materialu warstwy

w czasie badania nie jest wyzsza od wilgotno$ci jaka mial on w czasie zageszczania oraz jest

od niej nizsza nie wigcej niz o 2%. W przypadku badania warstwy o wilgotnosci poza

wymienionym przedzialem nalezy wprowadzi¢ odpowiednie wspodtczynniki korygujace

warto$ci modutdéw. Zageszczenie uznaje si¢ za wystarczajace, jezeli jednocze$nie jest

spetnione wymaganie dotyczace maksymalnej wartosci wskaznika odksztatcenia I, oraz

minimalnej warto$ci wtornego modutu odksztalcenia Es.

5.11.5. Maksymalne wartosci wskaznika odksztalcenia, w zalezno$ci od rodzaju gruntu lub

innego materialu w badanej warstwie, okreslono w Tablicy 5.1.

Inzynier/ Inspektor nadzoru moze dopusci¢ stosowanie wartosci okreslonych w Tablicy

5.1 w przypadku niewielkiego zakresu robot i duzej jednorodno$ci gruntu/materiatu

W ocenianej warstwie, z zastrzezeniem tresci punktu 6.1.3. niniejszych ST.

Tablica 5.1.Maksymalne warto$ci wskaznika odksztatcenia w drogowych robotach ziemnych

Grunt lub materiat

Maksymalna wartos$¢
wskaznika odksztalcenia

lo

Grunty niespoiste oraz wymagane s> 1.0 gé
Grunty niespoiste oraz wymagane 1< 1.0 ’
Grunty stabilizowane spoiwami do 12h od zakonczenia

zageszczania 22
Grunty drobnoziarniste 0 rOwnomiernym uziarnieniu 2,0
Grunty o zréznicowanym uziarnieniu. 3,0
Grunty kamieniste 4,0

Grunty i materialy antropogeniczne

warto$¢ nalezy okresli¢

na podstawie badan
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5.11.6. Dopuszcza si¢ ocen¢ stanu zaggszczenia gruntdw i materialdw z zastosowaniem urzadzen do
ciaglego pomiaru zaggszczenia na zasadach podanych w STD 02.03.01 ,,Wykonywanie
nasypow” w p. 5.14.5 i w p.5.14.6, z zastrzezeniem tresci punktu 6.1.3. niniejszych ST.

5.11.7. Inzynier/Inspektor nadzoru moze dopusci¢ zastosowanie w kontroli stanu zageszczenia gruntow
i materialow lekkiej ptyty dynamicznej LPD. Konieczne jest potwierdzenie na odcinku
prébnym i akceptacja przez Inzyniera/ Inspektora nadzoru korelacji wartosci wskaznika
zageszczenia Is z warto§ciami modutu dynamicznego Evwy w odniesieniu do gruntow

i materiatdw stosowanych w konkretnym przypadku oraz spetnienie zapisow

p.- 5.12.5. i p. 6.1.3. niniejszych ST. W przypadku stosowania ptyt LPD o rdéznych

konstrukcjach korelacje nalezy ustali¢ dla kazdego typu urzadzenia.

5.11.8. Inzynier/Inspektor nadzoru moze dopusci¢ zastosowanie wytacznie do dodatkowej kontroli
zageszczenia nasypow z gruntéw niespoistych sond dynamicznych. Procedure badania oraz

interpretacji wynikéw wskazano w zatgczniku Z.2.L.
5.12. Wymagania dotyczace nos$nosci

5.12.1. Warto$¢ wtoérnego modutu odksztatcenia nalezy kontrolowa¢ na powierzchni warstw,
W odniesieniu do ktérych okreslono wymog dotyczacy minimalnej wartosci wtornego modutu
odksztalcenia E,. Szczegdélowe wymagania dotyczace wartosci wtornego modutu
odksztatcenia E; w wykopach podano w STD-02.01.01. ”Roboty ziemne. Wykonanie
wykopow”. Szczegélowe wymagania dotyczace wartoSci modutu odksztatcenia
E> w nasypach podano w STD-02.03.01. ”Roboty ziemne. Wykonanie nasypéw”. Schematy

z podanymi warto$ciami w wykopach i w nasypach podano w zataczniku 1.

5.12.2. Roboty ziemne nalezy wykona¢ w sposob zapewniajacy uzyskanie nos$nosci podioza
gruntowego nawierzchni, okre$lonej wartoscig wtornego modutu odksztatcenia E,,  nie
gorszej niz przyjeta w projekcie konstrukcji nawierzchni. Nie dopuszcza si¢ redukeji grubosci
warstw konstrukcji nawierzchni w przypadku stwierdzenia wiekszej wartosci E» niz przyjeta

w projekcie konstrukcji nawierzchni.

5.12.3. Modut odksztalcenia nalezy oblicza¢ wedlug wzoru okreslonego w p. 1.6.20 na podstawie

badania wedlug zasad podanych w Zataczniku 2. Warto$ci modutow mozna

uznaé za miarodajne, jezeli wilgotnos¢ gruntu/materialu warstwy w czasie badania nie jest
wyzsza od wilgotno$ci jakg mial on w czasie zageszczania oraz jest od niej nizsza nie wigcej
niz o 2%. W przypadku badania warstwy o wilgotnosci poza wymienionym przedziatem

nalezy wprowadzi¢ odpowiednie wspotczynniki korygujace warto$ci modutow.

5.12.4. Alternatywnie dopuszcza si¢ kontrole 1 oceng no$nosci na powierzchni warstwy

gruntu/materialu  na podstawie oznaczenia wartoSci modutu dynamicznego Evd
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z zastosowaniem lekkiej ptyty dynamicznej LPD. Dopuszczenie tej metody wymaga
potwierdzenia na odcinku probnym i akceptacji przez Inzyniera/Inspektora nadzoru korelacji
wartosci wtérnego modutu odksztalcenia E2, stanowigcych kryterium akceptacji no$nosci,
Z wartosciami modulu dynamicznego Evd w odniesieniu do gruntéw i materialow
stosowanych w konkretnym przypadku i okreslonych z zastosowaniem wybranego typu
(konstrukcji) LPD.W przypadku stosowania ptyt LPD o roznych konstrukcjach korelacje
nalezy ustali¢ dla kazdego typu urzadzenia. Metodami badawczymi referencyjnymi dla
wskaznika zageszczenia oraz wtornego modutu odksztatcenia w kazdym przypadku sa

metody opisane w zatacznikach Z2B oraz Z2C.

5.12.5. W przypadku stosowania ptyty LPD nalezy uwzgledni¢ wtasciwe dla tej metody ograniczenia

6.

6.1.

w zakresie jej stosowalno$ci. Plyte dynamiczng mozna stosowa¢ wylacznie dla gruntow
niespoistych o uziarnieniu do 63 mm. Warto$¢ modutu Evd mozna uzna¢ za miarodajna, jezeli
wilgotno$¢ gruntu/materialu warstwy w czasie badania nie jest nizsza o wigcej niz 2%
w stosunku do wilgotno$ci jaka mial on w czasie zageszczania. Dopuszczenie badania

z zastosowaniem LPD nie moze kolidowa¢ z zapisami p. 6.1.3. niniejszych ST.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét

6.1.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w STD-M 00.00.00, Wymagania

ogolne".

Badania i pomiary dzielg si¢ na:

— badania i pomiary Wykonawcy — w ramach wtasnego nadzoru

— badania i pomiary kontrolne — w ramach nadzoru Zamawiajacego.

W uzasadnionych przypadkach w ramach badan i pomiaréw kontrolnych dopuszcza si¢
wykonanie badan i pomiarow kontrolnych dodatkowych Iub badan i pomiaréw

arbitrazowych.

Badania obejmuja:

pobranie probek,

zapakowanie probek do wysytki,
— transport probek z miejsca pobrania do placowki wykonujgcej badania,
—  przeprowadzenie badania,

sprawozdanie z badan.

Pomiary obejmujg terenowa weryfikacje zrealizowanych robot.
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6.1.2. Badania i pomiary Wykonawcy — zgodnie z D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Zakres badan i pomiar6w Wykonawcy powinien by¢:

— nie mniejszy niz okre$lony w Zakladowej Kontroli Produkcji dla dostarczanych na

budowe materiatow i wyrobow budowlanych,
— nie mniejszy niz wskazano w niniejszym ST.

6.1.3. Podczas kontroli jako$ci robdt badania nalezy prowadzi¢ zgodnie z metodami i wymaganiami
wskazanymi w niniejszych ST. Na wniosek Wykonawcy Inzynier/ Inspektor nadzoru — o ile
niniejsze STnie stanowi inaczej — moze dopusci¢ zastosowanie alternatywnych metod, norm,
procedur lub regut okreslajacych sposob wykonania badan terenowych i laboratoryjnych i
ocen¢ ich wynikdéw, o ile alternatywne normy, procedury oraz reguly sa zgodne z
odpowiednimi zasadami okreslonymi w niniejszych SToraz sg co najmniej rownowazne w
odniesieniu do przysztego bezpieczenstwa konstrukcji, oraz jej uzytkowalnosci i trwatosci,
jakich mozna bytoby oczekiwa¢ w przypadku zastosowania wymagan wskazanych w
niniejszych ST. Kazde odstgpstwo od wymagan zawartych w niniejszych SToraz od
wymagan okreslonych w przywolanych normach i procedurach nalezy szczegétowo
uzasadni¢ i opisa¢, w szczegolnosci nalezy poddac¢ ocenie wptyw odstepstwa od wymagan

okreslonych w niniejszych ST, na wyniki poszczegolnych badan.

6.1.4. Badania i pomiary kontrolne oraz badania i pomiary kontrolne dodatkowe — zgodnie z D-M-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
6.1.5. Badania i pomiary arbitrazowe — zgodnie z D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania i pomiary przed przystapieniem do robot ziemnych — zgodnie z D-M-

00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

6.2.1. Przed przystapieniem do robdt ziemnych lub wydzielonego ich etapu nalezy zweryfikowac
zatozenia dotyczace przydatnosci gruntow i1 materialdow antropogenicznych do zastosowania
jako material nasypowy, uwzgledniajagc wymagania okre§lone w punkcie 2 oraz w
Dokumentacji Projektowej. Ocen¢ taka nalezy przeprowadza¢ w przypadku kazdej zmiany

rodzaju lub zrédla materiatu do wykorzystania jako materiat nasypowy.
6.2.2. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:
- przedstawi¢ Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do akceptacji zrodta poboru materiatow;

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub

znakiem budowlanym B, Certyfikat Zgodnosci ZKP/Statosci Wiasciwosci Uzytkowych,
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deklaracje wilasciwosci uzytkowych, KOT/EOT, aprobatg techniczna, ew. badania

materialow wykonane przez dostawcow itp.),

- ew. wykona¢ wlasne badania wiasciwos$ci materialdéw przeznaczonych do wykonania

robot, okreslone przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi/ Inspektorowi

Nadzoru do akceptacji.

6.2.3. Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemnych, Wykonawca powinien przedstawic

Inzynierowi/Inspektorowi nadzoru dokumenty wskazane w ppkt 6.2.2 oraz inne dokumenty,
jezeli konieczno$¢ ich przedlozenia wynika z Dokumentacji Projektowej, potwierdzajace
spetnienie wymagan w zakresie istotnych wilasciwosci, nie ujetych w dokumentach
wskazanych w ppkt 6.2.2 (na przykltad wytrzymato$¢ dlugoterminowa geosyntetyku
stosowanego jako zbrojenie).

6.2.4. W przypadku jezeli grunty lub materiaty antropogeniczne, przewidziane do wykorzystania jako

materiat nasypowy beda ulepszane to Wykonawca przed przystapieniem do robdt powinien
wykazaé, ze przewidziana do zastosowana metoda ulepszania materialow, pozwala na
uzyskanie wymaganych wilasciwosci oraz spelienie wymagan dotyczacych materiatu po

wbudowaniu.

6.2.5. W przypadku warstwy ulepszonego podtoza Wykonawca przed przystgpieniem do jej wykonania

6.3.

przedstawi wszystkie niezbgedne dokumenty wynikajgce z wymagan okre§lonych w ST,
dotyczace technologii stosowanej do wykonania tej warstwy, a w razie potrzeby wykona

odcinek prébny na polecenie Inzyniera/Inspektora nadzoru.

Badania i pomiary w czasie realizacji robét ziemnych

6.3.1. Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzania na biezaco badan i pomiaréw w celu

sprawdzania czy jako$¢ wykonanych Robot jest zgodna z postawionymi wymaganiami.
Badania powinny by¢ wykonywane z niezbedna starannoscia, zgodnie z obowigzujacymi
przepisami i w wymaganym zakresie. Badania Wykonawca powinien wykonywaé z
czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot, lecz nie
rzadziej niz wskazano to w ST. Wyniki badan bgeda dokumentowane i archiwizowane przez
Wykonawce.  Wyniki  badan  Wykonawca  jest  zobowigzany  przekazywaé

Inzynierowi/Inspektorowi nadzoru.

6.3.2. W trakcie prowadzenia robot nalezy sprawdza¢ na biezgco odwodnienie korpusu drogowego.

Sprawdzanie polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w punkcie 5 oraz z

Dokumentacja Projektows. Szczegolng uwage nalezy zwrocié na:

«  wilasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
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+  wilasciwe ujecie i odprowadzenie wysickow wodnych,

+  wlasciwe prowadzenie prac aby nie powodowa¢ nawadniania gruntow w wykopie lub

W nasypie.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania skarp polega na sprawdzeniu zgodno$ci robot z wymaganiami

dotyczacymi:
»  pochylen i doktadno$ci wykonania skarp okreslonych w tablicy 6.1.,

*  wykonania umocnien powierzchni skarp, sformutowanymi w Dokumentacji Projektowej

lub w Projekcie Geotechnicznym.

6.3.4. Zakres czynno$ci wchodzacych w zakres sprawdzenia jakosci robot w czasie wykonywania

wykopow okreslono w STD-02.01.01 ,,Roboty ziemne. Wykonywanie wykopow”.

6.3.5. Szczegbélowy zakres czynno$ci wchodzacych w zakres sprawdzenia jakoSci robot w czasie
wykonywania nasypow oraz ukopow, dokopoéw i odktadoéw, okreslono w STD-02.03.01.

»Roboty ziemne. Wykonywanie nasypow”.
6.4. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.4.1. Odbioru korpusu ziemnego dokonuje si¢ na podstawie technicznych dokumentéw kontrolnych,
zgromadzonych przed przystgpieniem do robot oraz prowadzonych w czasie wykonywania
robot ziemnych oraz na podstawie badan i pomiaréw wykonanych po zakonczeniu

wykonania budowli ziemnej, w zakresie wymaganym przez ST.

6.4.2. W zakres badan w czasie odbioru budowli ziemnej wchodzi sprawdzenie: technicznych
dokumentoéw kontrolnych, cech geometrycznych budowli ziemnej, zageszczenia, nosnosci
oraz odwodnienia. Ponadto nalezy sprawdzi¢ wykonanie i umocnienie skarp, na podstawie

wymagan odrebnej ST.

6.4.3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow cech geometrycznych budowli ziemnej do odbioru

robot ziemnych podano w tablicy 6.1.

Tablica 6.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw geometrycznych wykonanych robot ziemnych

o . . . Tolerancje
Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow )
wykonania robot

1 | Szerokosci korpusu drogowego | pomiar tagma, szablonem, tata o dlugosci 3 =+5cm
Odchylenie osi korpusu m i poziomicg lub niwelatorem, w

2 ) +5cm
ziemnego odstepach co 200 m na prostych, w

3 Szerokoséci dna rowow punktach gtownych tuku, co 100 m na +5cm
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Rzedne powierzchni korpusu | tukach o R > 100 m co 50 m na tukach o Nie wigcej niz -3

4
drogowego R < 100 m oraz w miejscach, ktore budza cmlub+1cm
watpliwosci < 10% wartosci
5 Pochylenie skarp )
pochylenia

Réwnos¢ gornej powierzchni
6 <3 cm
korpusu drogowego

7 Réwnosé skarp <+ 10cm

Spadek podtuzny powierzchni | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach S
Nie wigcej niz -
8 korpusu drogowego lub dna co 100 m oraz w punktach
, 3cmlub +1cm
rowu watpliwych

Pochylenie poprzeczne goérnej | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach

9 | powierzchni korpusu drogowego co 100 m oraz w punktach +0,5%

watpliwych

*) Jezeli diugos¢ elementu podlegajgcego odbiorowi jest mniejsza niz 1 km, to okreslajgc wartosé

Sredniq nalezy uwzgledni¢ wyniki wszystkich pomiarow

6.4.4. Zaggszczenie materialu nasypowego, gruntu podloza pod nasypem oraz podloza gruntowego
nawierzchni w wykopie okres§la si¢ na podstawie wskaznika zageszczenia Is. Badanie
wskaznika zageszczenia nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w p. 5.11.1 1
5.11.2 niniejszych ST. W raporcie z badan nalezy poda¢ wskaznik zaggszczenia oraz
wilgotno$¢ badanego gruntu. Wykonawca do odbioru budowli ziemnej przedstawi wyniki
badan wskaznika zaggszczenia kazdej warstwy. Czestotliwos¢ badan wskaznika zageszczenia

powinna by¢ nastgpujaca:
« W wykopach i dla gornej warstwy nasypu — nie mniej niz 1 badanie na kazde 1000 m?

powierzchni zageszczonej warstwy, jednak co najmniej 2 badania na dziennej dziatce

roboczej.

+  Dla pozostalych partii nasypu — nie mniej niz 1 badanie na kazde 2000 m? powierzchni

zageszczonej warstwy, jednak co najmniej 2 badania na dziennej dzialce robocze;.

Ponadto badanie wskaznika zageszczenia nalezy wykona¢ w miejscach watpliwych
wskazanych przez Inzyniera/Inspektora nadzoru. Nalezy oceni¢ zgodnos¢ wynikow badania
z wymaganiami STWIiORB opracowanych na podstawie niniejszych ST. Kryterium

akceptacji zbioru wynikéw badan wskaznika zageszczenia musi by¢ okreslone w STWiORB.

6.4.5. Jezeli dopuszczono kontrole zaggszczenia na podstawie wskaznika odksztatcenia I, to wymaga

si¢ aby czestotliwos$¢ badan byta nie mniejsza niz okreslono w punkcie

6.4.4. w odniesieniu do badania wskaznika zageszczenia Is.
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6.4.6. Nosnos¢ nalezy bada¢ na powierzchni warstw, okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.
Nos$nos¢ okresla si¢ na podstawie wartosci wtornego modutu odksztatcenia E,. Badanie
modutu odksztalcenia E; nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w p. 5.12.3
niniejszych ST. Wykonawca do odbioru budowli ziemnej przedstawi wyniki badan nosnosci
podtoza pod nasypem oraz na powierzchni tych warstw, ktére zostaty zakryte wyzej lezacymi
warstwami do czasu przeprowadzenia odbioru budowli ziemnej. Nosno$¢ na powierzchni
podtoza gruntowego nawierzchni moze by¢ okreslona przed lub podczas odbioru budowli

ziemnej. Czgstotliwos¢ badan nosnosci powinna by¢ nastepujaca:

+  Nie mniej niz jeden raz na 1000 m? powierzchni w przypadku badania na powierzchni

podtoza gruntowego nawierzchni,
«  Nie mniej niz jeden raz na 2000 m? powierzchni w pozostatych przypadkach,
* W migjscach wskazanych przez Inzyniera/Inspektora nadzoru.

6.4.7. Za zgoda Inzyniera/Inspektora nadzoru dopuszcza si¢ stosowanie innych metody do oceny stanu
zageszczenia 1 nosnosci wykonanych warstw, po skorelowaniu tych metod z metodami
okreslonymi w ninigjszych ST, dla warunkéw wynikajacych ze stosowanych w robotach
ziemnych gruntéw i materialdbw antropogenicznych. Zasady stosowania innych metod
okreslono w niniejszych STw punktach 5.11., 5.12. oraz 6.1.3. Zasady wykonania odcinka

prébnego okreslono w STD-02.03.01.
,Roboty ziemne. Wykonanie nasypow”, w punkcie 5.15.
6.5. Sprawdzenie wykonania ukopu, dokopu i odkladu

6.5.1. Sprawdzenie wykonania ukopu lub dokopu polega na skontrolowaniu zgodnosci robot i
wykonanego ukopu lub dokopu z wymaganiami sformulowanymi w Dokumentacji
Projektowej i STWiIORB opracowanych na podstawie niniejszych ST. W trakcie kontroli

nalezy zwroci¢ szczegdlng uwagg na sprawdzenie:

»  zgodnosci i rodzaju gruntu z Dokumentacja Projektowa,

+  zachowania ksztaltu zboczy, zapewniajacego ich statecznos¢,
- odwodnienia,

+  zagospodarowania terenu po zakonczeniu eksploatacji ukopu.

6.5.2. Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzeniu zgodnosci robot i wykonanego odktadu
z wymaganiami sformulowanymi w Dokumentacji Projektowej i ST. W trakcie kontroli

nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na sprawdzenie:

«  prawidtowe usytuowanie i ksztaltt geometryczny odktadu,
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«  odpowiednie wbudowanie gruntu,
- odwodnienie,
+  wlasciwe zagospodarowanie odktadu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
7.1.1. Ogoblne zasady obmiaru robot podano w STD-M 00.00.00 "Wymagania Ogélne" punkt. 7
7.2. Jednostka obmiarowa
7.3.1. Jednostkg obmiarowg jest metr sze$cienny [m®] wykonanych robot ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét
8.1.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w STD-M 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne” punkt 8.

8.1.2. Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STi wymaganiami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 5 i 6 niniejszych

ST daty wyniki pozytywne.

8.1.3. Do odbioru ostatecznego uwzgledniane sg wyniki badan i pomiaréw kontrolnych, badan i
pomiaréw kontrolnych dodatkowych oraz badan i pomiardéw arbitrazowych do wyznaczonych

odcinkoéw czgsciowych.

8.2. Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

8.2.1. Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami punktu 8.2 STDM- 00.00.00
"Wymagania Ogo6lne" oraz niniejszych ST.

8.2.2. Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym  powiadomieniem Inzyniera/Inspektora  Nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia

wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

8.2.3. Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary.

8.3. Odbior czeSciowy

8.3.1. Odbiodr czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt

dokonuje Inzynier/Inspektor Nadzoru.
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8.4. Odbiér ostateczny

8.4.1. Roboty objete niniejszymi STpodlegaja odbiorowi na zasadzie robot zanikajacych i ulegajacych

zakryciu, ktory jest dokonywany na podstawie wynikow pomiaréw, badan i oceny wizualne;.

8.4.2. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jako$ci robot oraz
Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupelnieniami dokonanymi w trakcie

robot (dokumentacje powykonawcza).

8.4.3. Podstawg odbioru ostatecznego jest pisemne stwierdzenie przez Inspektora Nadzoru w Dzienniku
Budowy zakonczenia wszystkich robdt zwigzanych z niniejszymi ST, a takze spehienie

wymagan okreslonych w dokumentacji projektowej i niniejszych Warunkéw Wykonania.
8.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

8.5.1. Jezeli wystgpia wyniki negatywne dla materiatow i robot (nie spetniajgce wymagan okreslonych
w STi opracowanych na ich podstawie STWiORB), to Inzynier/Inspektor
Nadzoru/Zamawiajacy wydaje Wykonawcy polecenie przedstawienia  programu
naprawczego, chyba ze na wniosek jednej ze stron kontraktu zostang wykonane badania lub
pomiary arbitrazowe (zgodnie z pkt. 6.1.5 niniejszego ST), a ich wyniki beda pozytywne.
Wykonawca w programie tym jest zobowigzany dokona¢ oceny wplywu na trwaltosc,

przedstawic¢ sposob naprawienia wady lub wnioskowac o zredukowanie ceny kontraktowe;.

8.5.2. Na zastosowanie programu naprawczego wyraza zgode Inzynier/Inspektor

Nadzoru/Zamawiajacy.

8.5.3. W przypadku braku zgody Inzyniera/Inspektora Nadzoru/Zamawiajacego na zastosowanie
programu naprawczego wszystkie materiaty i roboty nie spetlniajace wymagan podanych w
odpowiednich punktach STzostang odrzucone. Wykonawca wymieni materialy na wlasciwe

i wykona prawidlowo roboty na wtasny koszt.

8.5.4. Jezeli wymiana materialdbw niespemiajagcych wymagan lub wadliwie wykonane roboty
spowodowuja szkode w innych, prawidlowo wykonanych robotach, to réwniez te roboty

powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

9.1.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STD-M 00.00.00 ,,Wymagania
Ogolne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Zakres  czynnosci objetych ceng jednostkowg podano w ST
D02.01.01”Wykonanie wykopow” oraz STD-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow” punkt 9
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10.
10.1.
L.p.

1

10
11
12

13

14

15

16

17

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
Nr normy Tytul normy

PN-EN ISO 14688-1 Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow. Czgsé

1: Oznaczanie i opis.

PN-EN ISO 14688-2 Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow. Czgsé
2: Zasady klasyfikowania.

PN-EN ISO 14689-2 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Oznaczenie opis i klasyfikacja
skat.

PN-EN ISO 17892-1 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow.

Cze$¢ 1: Oznaczanie wilgotno$ci naturalne;.

PN-EN ISO 17892-4 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow.

Czgsé¢ 4: Badanie uziarnienia gruntow.

PN-EN ISO 17892-1 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow.

Czgé¢ 11: Badanie filtracji przy statym i zmiennym gradiencie hydraulicznym.

PN-EN ISO 17892-12 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow.

Cze$¢ 12: Oznaczanie granic Atterberga.
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
PN-60/B-04493 Oznaczenie kapilarnosci bierne;j.
PN-55/B04492 Grunty budowlane. Badania wilasciwoséci fizycznych. Oznaczenie

wskaznika wodoprzepuszczalnosci.
PN-EN-13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czgs¢ 1: Oznaczanie sktadu

ziarnowego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Czgs¢ 8: Ocena zawartosci

drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego.

PN-EN 1097-5 Badanie mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw. Czgs¢ S:

Oznaczenie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.
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18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29
10.2.

L.p.

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Czg$¢ 2:

Metody badan laboratoryjnych gestosci na sucho i zawartosci

wody. Zageszczanie metoda Proctora.

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Cze$¢ 47: Metoda
badania do okreslenia kalifornijskiego wskaznika nos$no$ci, natychmiastowego wskaznika

no$nosci i1 pgcznienia liniowego

PN-EN-14227-10 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢

10. Grunty stabilizowane cementem.

PN-EN-14227-11 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes¢

11. Grunty stabilizowane wapnem
PN-EN-14227-12 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja.
Cze$¢ 12. Grunty stabilizowane zuzlem

PN-EN-14227-13 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Cze$¢ 13.
Grunty stabilizowane hydraulicznym spoiwem drogowym.

PN-EN-14227-14 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Specyfikacja. Czes$¢ 14.

Grunty stabilizowane popiotami lotnymi
PN-EN ISO 10318-1 Geosyntetyki. Czgs¢ 1: Terminy i definicje.

PN-EN ISO 13251 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne. Wlasciwosci wymagane w
odniesieniu do wyrobow stosowanych w robotach ziemnych, fundamentowaniu i

konstrukcjach oporowych.
PN-EN 1997-1 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne . Czg$¢ 1: Zasady ogolne.

PN-EN 1997-2 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne . Czg¢$¢ 2: Rozpoznanie i badanie

podtoza gruntowego.
PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw .Analiza chemiczna
Inne dokumenty
Tytul

ZTV E-StB Zusétzliche Technische Vertragsbedingungen und Richtlinien fiir Erdarbeiten
im Straf3enbau. Wydanie 2017.

Wytyczne wykonywania badan podtoza gruntowego na potrzeby budownictwa drogowego.
Zatacznik do zarzadzenia nr 22 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia
27.06.2019r.,
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Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, IBDiM, Warszawa,
1998.

Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,
Warszawa 2002.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych. Zalacznik do zarzadzenia Nr 30
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i1 podtsztywnych. Zalacznik do
zarzadzenia Nr 31 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia

16.06.2014 r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25
kwietnia 2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania obiektow

budowlanych.
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ZALACZNIK 1

7Z1.A. Wymagany wskaznik zageszczania w nasypach i w wykopach.

KR1+KR2
Zjazdy, chodniki, sciezki
rowerowe, ciagi pieszojezdne

KR3+KR4
Niweleta rob6t ziemnych

KR5+KR7

1,00

1,00

1,00

e

0,97

e

0,97

Rysunek Z1.1. Nasyp

0,97 dla wysokosci nasypu powyzej 2m
* - do glebokosci rownej grubosci gérnej warstwy nasypu lub réwnej grubosci warstwy ulepszonego podioza o ile wystepuje

Zjazdy, chodniki, $ciezki rowerowe, i

ciggi pieszojezdne

KR1+KR7

Niweleta robét ziemnych

0,97

kit

1,00

* - do gtebokosci 0,5 m lub do gtebokosci réwnej warstwy ulepszonego podioza o ile wystepuje

Rysunek Z1.2. Wykop i miejsca zerowe robét ziemnych

7Z1.B. Nosnos¢

1. Podane schematy uwzgledniaja typowe rozwigzania wystepujace w KTKNPiP oraz w KTKNS.

2. W przypadku rozwiazan indywidualnych wymagania dla no$no$ci nalezy okresli¢ w Dokumentacji

Technicznej.

3. Oznaczenia:

GWN gbérna warstwa nasypu,

UPG ulepszone podtoze gruntowe,

H(GWN) grubos¢ gornej warstwy nasypu,

H(UPG) grubo$¢ warstwy ulepszonego podtoza gruntowego.

93



E280MPa _E,280 MPa E,=80 MPa E,=80 MPa
A 4 A 4

Dolne warstwy
Ulepszone Dolne warstwy nawierzchni
pOd‘toze nawierzchni 'E2 -] Do okreslenia w
— gruntowe projekcie
. E,<50 MPa E,<50 MPa Ulepszone | konstrukcji
w wykopie v 2 x> po%loZe nawierzchni
gruntowe
Grunt Grunt 'E2<50 MPa
w wykopie w wykopie
WyKOp! wykopi Grunt
w wykopie

(a) (b) (© (d)

Powierzchnia robét ziemnych

Rysunek Z1.3. Nosno$¢ dla wykopow dla kategorii ruchu KR1-KR2

JE2280 MPa JE2280 MPa oF£2280 MPa 2280 MPa
GWN1 GWN'@ Dolne warstwy
Ulepszone Dolne warstwy nawierzchni
podtoze nawierzchni E;  pookresieniaw
gruntowe X
GWN* projekcie
NSy <50 MPa _E»<50 MPa 3| unepssons konstnuch
£ podioze nawierzchni
GWN é gruntowe
Nasyp Nasyp JF2<50 MPa
Nasyp

(a) (b) (c) (d)

Powierzchnia robét ziemnych
GWN* - min. 20 cm
Jezeli wystepuje UPG to H{GWN) = H(UPG)

Rysunek Z.1.4. No$nos¢ dla nasypow dla kategorii ruchu KR1-KR2

WYKOP NASYP
E,>100 MPa E,=100 MPa E,=>100 MPa E,=100 MPa
X X X X
Dolne warstwy Dolne warstwy Dolne warstwy Dolne warstwy
nawierzchni nawierzchni nawierzchni nawierzchni
E,=50 MPa E,=50 MPa E,=50 MPa E,=50 MPa
v v v ¥
Ulepszone $ GWN L Ulepszone
podioze podioze
gruntowe gruntowe
Grunt 'E2<5O MPa Nasyp 'E2<50 MPa
*oi
WY e Grunt Nasyp
w wykopie
(a) (b) (c) (d)

Powierzchnia robé6t ziemnych
GWN* - min. 20 cm
Jezeli wystepuje UPG to H{GWN) = H(UPG)

Rysunek Z1.5. No$no$¢ dla wykopow i nasypéw dla kategorii ruchu KR3-KR4
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E,2120 MPa
A 4

E,2120 MPa E,2120 MPa
Y A 4

Dolne warstwy
nawierzchni

E,250 MPa
A 4

nawierzchni
2250 MPa

Dolne warstwy Dolne warstwy
nawierzchni

'Ez -] Do okreslenia w

Ulepszone
podioze

projekcie

Ulepszone | konstrukcji
podioze nawierzchni
gruntowe gruntowe

Grunt JE2<20 MPa »£2=90 MPa
Kobi
wwyKopie Grunt Grunt
w wykopie w wykopie
(a) (b) (c)

Powierzchnia robét ziemnych

Rysunek Z.1.6. No$nos¢ dla wykopow dla kategorii ruchu KR5-KR7

E,>120 MPa
A 4

E,>120 MPa
Y

E,2120 MPa
Y

Dolne warstwy Dolne warstwy Dolne warstwy
nawierzchni nawierzchni nawierzchni
JE2250 MPa JF2250 MPa JE2 1 Do okreslenia w
GWN* GWN* GWN| projexcle.
é & Ulepszone L Ulepszone | konstrukcji
podioze podioze nawierzchni
gruntowe gruntowe
Nasyp oF2<50 MPa E,=50 MPa
Nasyp Nasyp
(c) (d) (b)
(a) (b) (c)
Powierzchnia robét ziemnych
GWN* - min. 20 cm

Jezeli wystepuje UPG to H{GWN) = H(UPG)

Rysunek Z1.7. No$no$¢ dla nasypéw dla kategorii ruchu KRS-KR7
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ZALACZNIK 2

MET