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2 CZESC OGOLNA
2.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru robo6t zwigzanych z instalacja okablowania strukturalnego, systemu dozoru wizyjnego
CCTV, kontroli dostgpu KD, systemu sygnalizacji pozarowej SSP, RTV, systemu domofo-
nowego, przywotawczego wraz z osprze¢tem oraz urzadzeniami koncowymi. Niniejsza specy-
fikacja zawiera rowniez wymagania dla okablowania strukturalnego zapewniajgcego wiasci-
we parametry techniczne dla systemow CCTV, KD oraz domofonowego skonfigurowanych
do pracy z wydajno$cig klasy Ea. Okablowanie nalezy zbudowac¢ w oparciu o kabel F/FTP
kat.6a, 4 pary 23AWG, LSZH i gniazda ekranowane, wtyki lub rozszywajac na zaciskach
urzadzen dla catego obiektu zgodnie ze schematami z dokumentacji projektowej dla budynku
osrodka opiekunczo — rehabilitacyjnego ul. Soltysowickiej 58 we Wroctawiu, zlokalizowane-
go na dzialce 14/8, AM-6, obr. Sottysowice- budynek A. Specyfikacja zgodna z wytycznymi
Inwestora.

2.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrolny przy zle-
caniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 2.1.

2.3 Zakres robot objetych specyfikacja techniczng

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i ma-
jace na celu wykonanie instalacji okablowania strukturalnego wraz z urzadzeniami aktywny-
mi i wszystkimi elementami systemu dozoru wizyjnego, kontroli dostepu, sygnalizacji poza-
rowej oraz systemu domofonowego i przywoltawczego w budynku osrodka opiekunczo — re-
habilitacyjnego ul. Soltysowickiej 58 we Wroctawiu, zlokalizowanego na dzialce 14/8, AM-6,
obr. Soltysowice - kategoria XI, budynki stuzby zdrowia-budynek A.

Zakres robot obejmuje:

— budowe tras kablowych (zgodnie z ustaleniami mi¢dzybranzowymi szczeg6lnie pro-
jekt elektryki);

— budowe gniazd,;

— uktadanie kabli;

— terminowanie kabli w module ekranowanym;

— instalacj¢ urzadzen aktywnych w punktach dystrybucyjnych;

— laczenie gniazd z urzadzeniami aktywnymi;

— konfiguracj¢ urzadzen aktywnych w punktach dystrybucyjnych;

— Mmontaz oraz instalacj¢ urzadzen aktywnych dla systemu CCTV;

— montaz, instalacj¢ oraz konfiguracje stacji klienckiej dla systemu dozoru wizyjnego
CCTV;

— montaz urzadzen koncowych — kamer IP;

— Mmontaz oraz instalacj¢ urzadzen aktywnych dla systemu KD;

— Mmontaz, instalacj¢ oraz konfiguracje stacji klienckiej dla systemu kontroli dostgpu KD;

— montaz kontroleréw drzwi;

— montaz RTV;

— montaz osprzetu drzwiowego (kontaktrony, przyciski awaryjne, elektrozamki) wraz z
czytnikami;

— Instalacj¢ oraz konfiguracje serwera systemow bezpieczenstwa;

— montaz elementow detekcyjnych i sterujacych dla systemu sygnalizacji pozarowe;j
SPP;



— Mmontaz, instalacj¢ oraz konfiguracje centrali dla systemu sygnalizacji pozarowej SPP;
— montaz, instalacje¢ oraz konfiguracj¢ systemu domofonowego;

— Mmontaz, instalacj¢ oraz konfiguracje systemu przywolawczego;

— prace wykonczeniowe;

— pomiary kabli logicznych.

2.4 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z doku-
mentacja projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych zasto-
sowanych do wykonywania instalacji musza by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projek-
towej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typoéw) urzadzen i1 osprzetu
niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametréw
technicznych i funkcjonalnych urzadzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

2.5 OKreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia
2004r., a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykona-
nia i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty musza
by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisoOw, norm i instrukcji. Niewy-
szczegolnienie jakichkolwiek z obowigzujacych aktow prawnych, norm budowlanych i bran-
zowych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

2.6 Prowadzenie robot

Prowadzenie robot w budynku osrodka opiekunczo — rehabilitacyjnego ul. Soltysowickiej
58 we Wroctawiu - budynek A, zlokalizowanego na dziatce 14/8, AM-6, obr. Sottysowice -
kategoria XI, budynki stuzby zdrowia, wymaga stosowania si¢ do warunkéw 1 wymagan po-
danych w przepisach (normach) obowigzujacych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien
wykonania robét z jednostkami nadzorujacymi dane obiekty.

2.7 Odbior placu budowy

Przed rozpoczeciem robot instalacji okablowania strukturalnego, systemu dozoru wizyjne-
go, kontroli dostepu, sygnalizacji pozarowej, domofonowego oraz przywolawczego Wyko-
nawca powinien zapozna¢ si¢ z budynkiem osrodka opiekunczo — rehabilitacyjnego ul. Sotty-
sowickiej 58 we Wroctawiu - budynek A, zlokalizowanego na dziatce 14/8, AM-6, obr. Sotty-
sowice - kategoria XI, budynki stuzby zdrowia.

2.8 Koordynacja robot instalacji okablowania strukturalnego z innymi
robotami

Koordynacja robot budowlano-montazowych poszczegolnych rodzajéw powinna by¢ do-
konana we wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacja nalezy obja¢ projekt organizacji
budowy, szczegblowy harmonogram roboét instalacji okablowania strukturalnego oraz pomoc-
nicze roboty ogolnobudowlane zwigzane z robotami okablowania strukturalnego. Nalezy
rowniez uwzgledni¢ roboty budowlane zwigzane z instalacjg catego osprzetu systemu bezpie-
czenstwa (serwer integrujacy systemy bezpieczenstwa), czyli systemu dozoru wizyjnego (
stacja operatorska, kamery, uchwyty przylaczeniowo-montazowe), kontroli dostepu (kontro-
ler, kontaktrony, przyciski wyjscia, awaryjne, elektrozamki, czytniki, terminale, depozytory),
systemu sygnalizacji pozarowej (czujki, sygnalizatory akustyczno — optyczne, ROP’y, modu-
ty sterujace i monitorujaco-sterujace), domofonowego oraz przywotawczego.



3 MATERIALY

Parametry techniczne materialdow 1 wyrobéw maja by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
w projekcie i powinny odpowiada¢é wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN)
oraz przepisom dotyczacym instalacji okablowania strukturalnego, systemu dozoru wizyjne-
go, kontroli dostepu sygnalizacji pozaru oraz systemu domofonowego i przywotawczego.

3.1 Materialy podstawowe — zgodnie z dokumentacja projektowa

Adapter z separacja galwaniczng Ethernet

Akumulator kwasowo-otowiowy 12 V DC, 7 Ah (montaz w obudowie kontrolera)'
Akumulator, 12 V, 26 Ah

Antena rad. dookolna

Antena radiowa

Biata obudowa do modutow z tworzywa sztucznego, montaz nawierzchniowy
Bramka TCP/IP

Czujka optyczna

Czujka optyczno- termiczna

Czujka zawierajaca jedno gniazdo czujki 4” i modut do monitorowania jednego kanatu
rurowego

Czwornik korytka 100x50

Czwornik korytka 200x30

Czytnik z klawiatura

Domofon IP - 2 przyciski podtynkowy

Drabinka kablowa 300mm

Elektrozamek 12V DC

Gniazdo $cienne F 45x45

Gniazdo z izolatorem'

Kabel 10G SFP+ 1M

Kabel 10G SFP+ 3M

Kabel F/FTP kat.6A CS44Z3 4/23AWG Dca LSZH, 25 lat gwarancji
Kabel HO5VV-F 3G1,5

Kabel HDGs 3x1,5

Kabel HTKSH 1x2x1

Kabel J-Y(St)Y LG 4x2x0,6

Kabel J-Y(St)Y LG 4x2x0,8

Kabel krosowy S/FTP LSZH 30AWG, kat.6A biaty 5.0m

Kabel krosowy S/FTP LSZH kat.6A ISO RJ45 biaty 1.5m

Kabel krosowy S/FTP LSZH kat.6A ISO RJ45 biaty Im

Kabel krosowy S/FTP LSZH kat.6A ISO RJ45 biaty 2m

Kabel LIYCY 2x1 mm?2 (przycisk wyjscia awaryjnego, elektrozamek)
Kabel LIYCY 2x4 mm?2 (przycisk wyjscia awaryjnego, elektrozamek)
Kabel RG6

Kabel wieloparowy, ekranowany, 2 pary, 22 AWG, 0.325 mm2

Kabel YNTKSY 1x2x0.8

Kabel YTDY 2x0.5 mm2 (przycisk wyjscia, kontrakton)

Kabel zasilajacy 10ACEE 7/7IEC320-C13

Kamera wewnetrzna koputkowa

Kamera zewngtrzna tubowa



Kolano 100x50

Kolano 200x60

kotki rozporowe plastikowe z wkregtami

Kompaktowy panel wyniesiony

Kontaktron

Kontaktron magnetyczny wpuszczany dla drzwi dwuskrzydtowych
Kontroler do drzwi systemu kontroli dostepu

Korytko 100x50

Korytko 200x30

Korytko 200x60

Koryto 50x50 PH90 z mocowaniami

Kotwy kabla PH90

Lampa LED z elektronika

Licencja do kamery IP

Licencja porty 10G

linka uziemiajaca

Manipulator z przyciskiem przywotania w obudowie przeciwbakteryjnej
Masa ogniochronna

Maszt odgromowy 3000x25mm

Modut 2 wejs¢ nadzorowanych z pokrywa

Modut czterowejsciowy/czterowyjsciowy

Modut gniazda RJ45 STP kat.6A Keystone

Modut interfejsu przekaznikowego z ostong (1 wyj.)

Modut SL z adapterem typu F, 2GHz

Multiswich przelotowy

Mysz komputerowa

Obudowa [P66 do modutéw czterowejsciowych/czterowyjsciowych
Ogranicznik przepi¢¢ do kamer zewnetrznych tubowych

Okragta puszka montazowa R1

Okragta puszka montazowa R2

Oprogramowanie serwerowe podstawowe, klucz licencyjny
Organizator kabli 1U ptlytki (kpl. 2szt)

Panel krosowy 24 porty niezatadowany, (tylko do modutéw SL) 1U RAL9005
Panel krosowy 24 porty niezatadowany, 1U RAL9005

Panel pociaggowy IP 66, linka pociggowa 3 m'

Panel pociggowy, linka pociggowa 3 m

Panel przywotania, obecnosci/kasowania

Panel przywotania/kasowania z gniazdem pod manipulator

Ptyta czolowa skos$na 45x45 1xRJ UTP/STP SL, RAL9010

Ptyta czolowa skos$na 45x45 2xRJ UTP/STP SL, RAL9010

Potka stata do szaf HD z 4 punktami mocowania, gigbokos¢ 550mm, RAL9005
Przetacznik LAN dostgpowy 48x 100/1000Base-T RJ45
Przetacznik dostepowy WiFi+ CCTV 24x 100/1000Base-T RJ45 PoE
Przetacznik dostepowy LAN 24x 100/1000Base-T RJ45

Przycisk ewakuacyjny

Przycisk wyjscia

Puszka Instalacyjna
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Puszka montazowa dla kamer zewnetrznych tubowych
Puszka podtynkowa 60mm

Puszka recznego ostrzegacza pozarowego

Ramka do 45x45 na $ruby

Ramka do 45x45 na $ruby

Ramka montazowa do lampy LED

Ramka montazowa do terminalu komunikacyjnego
Rezystor terminujacy, 120 Ohm

Reczny ostrzegacz pozarowy wewngtrzny

Rura elektroinstalacyjna karbowana PVC 16

Rura elektroinstalacyjna karbowana PVC 18

Rura elektroinstalacyjna karbowana PVC 22

Rurka PCV 16 lub 18 z uchwytami

Rury 25mm, uchwyty rur, ztaczki zaslepki, ztagczki 90, filtr, klej
rury winidurowe o §r. zewnetrzna rury do 40 mm

Rury winidurowe o $r. zewnetrzna rury do 60 mm
Serwer systemu przywolawczego

Skrzynka przeciwprzepigciowa 12-wej

Stacja DECT

Stacja operatorska systemu dozoru wizyjnego z klawiaturg w zestawie
Sygnalizator akustyczno-optyczny wewngtrzny
Sygnalizator akustyczno-optyczny zewngtrzny
Sygnalizator akustyczny do lampy LED

System operacyjny

Szczelnie zamkniety akumulator otowiowy 12V 26Ah
Sruba rozporowa pierécieniowa

Sruba z tbem grzybkowym + nakretka zgbkowana

Sruby kotwiace

Terminal komunikacyjny

Trojnik korytka 100x50

Troéjnik korytka 200x60

Uchwyt pod manipulator

Uchwyt trojkatny

UPS, 27 V / 6 A, w obudowie instalacyjnej

Wskaznik zadziatania

Wspornik 300

Wityk F

Wtyk RJ45 (8pin) STP linka/drut 5.7-7mm 23-26 AWG but+prowadnica kat.6
Wtyk RJ45 do kamery zewngtrznej tubowe;j

Wysiggnik 200

Wzmacniacz kanalowy

Wzmacniacz/ rozdzielacz magistrali

Zaprawa

zaprawa

Zasilacz do systemow przeciwpozarowych 3A max 28Ah
Zestaw do montazu wpuszczanego panelu wyniesionego

Zestaw montazowy ($ruba, podktadka, koszyczek z nakretka) do osprzetu 19" kpl.



e Zwrotnica antenowa

3.2 Odbior materialow na budowie

Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci, kom-
pletnosci 1 zgodnosci z danymi wytworcy. Kazda dostawe towaru na budowe nalezy potwier-
dzi¢ pisemnie.

W przypadku stwierdzenia niezgodnos$ci, wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wpltyw na jako$¢ wykonania robot, nalezy skontaktowac si¢ z dostawcg 1 wyjasnic zaist-
niale watpliwo$ci, a materiaty przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okre$lonym przez
dozor techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robot.

3.3 Skladowanie materialow na budowie

Sktadowanie materiatow powinno odbywac si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wpltywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajace ze spe-
cjalnych wtasciwosci materialdw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpoza-
rowego. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta w w/w zakresie.

4 SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczacych
systemu dozoru wizyjnego, kontroli dost¢pu, sygnalizacji pozarowej, domofonowego, przy-
wotawczego oraz okablowania strukturalnego dedykowanego do komunikacji w/w systemow
powinny odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci, wytrzymatosci oraz
bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ usta-
lone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzg¢t zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eks-
ploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich eks-
ploatacji.

5 SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego ro-
dzaju robot elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przed-
mioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania elementéw okablowania
strukturalnego, serwera systemow bezpieczenstwa, stacji roboczej systemu dozoru wizyjnego
1 kontroli dostepu, kamer IP, kontroleréw, czujek, sygnalizatoréw oraz urzadzen dodatkowych
nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow. Nalezy zastosowac si¢ do zalecen producenta. Zale-
ca si¢ dostarczenie wszystkich elementéw 1 urzadzen (okablowanie strukturalne, sprzet sys-
temu dozoru wizyjnego, kontroli dostepu, sygnalizacji pozarowej, domofonowego oraz przy-
wotawczego) bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z
magazynu budowy.

11



6 WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Montaz elementow okablowania strukturalnego w szafie kablowej

Elementy okablowania strukturalnego oraz urzadzenia aktywne montuje si¢ na stelazu 19’
w szafie dystrybucyjnej za pomoca zestawu elementéw $rub mocujacych (4x $ruba, podktad-
ka oraz nakretka). Instalacja winna przebiegac¢ zgodnie z kartg katalogowa danego urzadzenia.

6.2 Prowadzenie przewodow (kabli)
6.2.1 Budowa tras kablowych

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementow trwatych pozwalajacych na zachowanie od-
powiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Warto$ci minimalnych promieni
giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych. Przy budowie tras kablo-
wych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzia¢ pod uwage zapisy normy PN-
EN 50174-2:2010/A1:2011 dotyczace rownolegltego prowadzenia r6znych instalacji w bu-
dynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegtosci pomigdzy okablowa-
niem zasilajagcym, a okablowaniem strukturalnym. Trasa kablowa powinna zosta¢ uwzgled-
niona w projekcie elektryki. Przy uktadaniu kabli miedzianych nalezy stosowac¢ si¢ do odpo-
wiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity wciagania, itp.) Kable nalezy moco-
wac na drabinkach kablowych $rednio co 30 cm, w przypadku dtugich tras pionowych zaleca
si¢ rowniez wykorzystanie stelazu zapasu kabla instalacyjnego $rednio co 350 cm (kilka zwo-
jow kabla) w celu eliminacji naprezen, wystepujacych w kablach uktadanych pionowo. Pozo-
stale pionowe trasy kablowe nalezy zbudowa¢ podtynkowo z zastosowaniem ostonowych rur
elektro-instalacyjnych typu peszel.

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi in-
stalacjami 1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej kon-
serwacji oraz remontow. W przypadku traktow, gdzie kable sieci teleinformatycznej i zasila-
jacej biegna razem i rownolegle do siebie nalezy zachowaé odleglos¢ migdzy instalacjami
(szczegolnie zasilajaca i logiczng), co najmniej 2 cm (w przypadku gtownych ciggdéw kablo-
wych oraz w pomieszczeniach uzytkowych w kanatach kablowych) lub stosowa¢ metalowe
przegrody oraz co najmniej 1 cm dla gniazd koncowych.

Minimalna odlegto§¢ miedzy kablami informatycznymi 1 lampami fluoroscencyjnymi,
neonowymi i préozniowo-tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania)
powinna wynosi¢ co najmniej 130 mm. Kable stosowane w roznych celach (np. zasilajace
energig elektryczng i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach.
Rozne wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

Trasa instalacji okablowania do osprzetu drzwiowego w przypadku systemu kontroli do-
stepu powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna byc¢
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw. Nalezy zadbac¢ o
to, aby w szczegolnosci kabel potaczeniowy do elektrozamka byt jak najkrétszy.

6.2.2 Ukladanie kabli

Przy uktadaniu kabli miedzianych nalezy stosowac si¢ do odpowiednich zalecen producen-
ta (tj. promienia gigcia, Sity i sposobu wciagania, itp.) Symetryczne kable skretkowe nalezy
uktada¢ podtynkowo w rurze ochronnej peszel w sposob odpowiadajacy odpornosci kon-
strukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy wystrzegaé si¢
nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach ulozonych na podlodze oraz zalamywania
kabli na elementach konstrukcji kanatow kablowych. Przy odwijaniu kabla z bgbna badz wy-
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cigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sily ciggnigcia oraz zwracac
uwage na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezty ani supty.

6.2.3 Prowadzenie okablowania

Przyjety ogolnie promien gigcia podczas instalacji wynosi 4-krotno$¢ srednicy zewngtrznej
kabla, natomiast po instalacji nalezy zapewni¢ promien rowny minimum 8-krotnos$ci srednicy
zewnetrznej instalowanego kabla. Jesli wykorzystuje si¢ trase kablowa przechodzaca przez
granice¢ strefy pozarowej, $wiatlo jej otworu nalezy zamkng¢ odpowiednig masg uszczelniaja-
cg, charakteryzujaca si¢ wlasciwo$ciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami
p.poz. i przymocowa¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z pelng informacja o tak zbudowa-
nej granicy strefy.

Nalezy stosowac¢ kable teleinformatyczne w powlokach trudnopalnych i niewydzielajacych
trujacych substancji — tj. LSZH (Low Smoke Zero Halogen).

6.2.4 PrzejsScia przez $Sciany i stropy
Przej$cia przez $ciany i stropy powinny spetniaé¢ nastepujace wymagania:

— wszystkie przej$cia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany i
stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami;

— przejscia te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych;

— obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podtogi musza by¢
chronione do wysokos$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

6.3 Budowa gniazd

Punkty dostepu do systemu sg zrealizowane w formie gniazd podtynkowych (puszka pod-
tynkowa) zlokalizowanych w przestrzeni sufitu lub na $cianie. Ostateczna lokalizacja powin-
na by¢ ustalona z Uzytkownikiem. Doprowadzenie kabli do gniazd wiaze si¢ z pozostawie-
niem zapasu kabla z mozliwoscia cofnigcia zapasu kabla w sytuacjach, kiedy gabaryty puszki
i gniazda nie pozwalaja na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musi uwzglednia¢ tatwy
dostep Uzytkownikoéw do gniazd.

Punkty Logiczne nalezy montowa¢ podtynkowo obok gniazda zasilania przeznaczonego
do podiaczenia zasilania do kontrolerdéw.

Dla kamer IP i punktéw dostepowych AP przewiduje si¢ zasilanie kablem skretkowym.
6.3.1 Przygotowanie kabla ekranowanego

Nalezy zdja¢ izolacje zewngtrzng z kabla na dtugosci 70 mm 1 wywing¢ fragment oplotu
(F/FTP i S/IFTP) na koszulke zewnetrzng kabla. Nastepnie nalezy wtozy¢ kabel przez otwor w
elemencie montazowym, tak aby ostona zewnetrzna byta na granicy przej$cia przez otwor.
Ekran zewnetrzny (odpowiednio: folia lub siatka) nalezy zawing¢ na kablu po zewnetrznej
stronie elementu montazowego i zabezpieczy¢ opaska zaciskows, tak aby kabel byl nieru-
chomy.

6.3.2 Zarabianie modulu gniazda ekranowanego RJ45

Modut gniazda ekranowanego ztozonego z dwdch czgsci o wydajnosci rzeczywistej kate-
gorii 6a z tylnym wyprowadzeniem kabla pozwala zakonczy¢ kabel 4-parowy w sekwencji
T568A lub T568B. Zostat zaprojektowany do wspotpracy z drutem miedzianym o $rednicy
0,50 — 0,65 mm (24 — 22 AWG) i izolacji o srednicy maksymalnej 1,6 mm, bedacym elemen-
tem kabla podwojnie ekranowanego F/FTP. Najtatwiej przeprowadzi¢ proces zarabiania kabla
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na module gniazda przy zastosowaniu profesjonalnego narzedzia montazowego. Dzigki jed-
noczesnemu wprowadzaniu wszystkich zyt kabla symetrycznego do modutu gniazda uzyskuje
si¢ wysokie 1 powtarzalne parametry budowanego tacza.

6.3.3 Wybor obudowy gniazda ekranowanego RJ45

W zaleznos$ci od miejsca zainstalowania gniazda ekranowanego RJ45 nalezy wybrac spo-
sOb wprowadzenia kabla. Gniazda logiczne b¢da montowane podtynkowo w uchwytach mon-
tazowych (45x45).

6.3.4 Przygotowanie narzedzia do zarabiania moduléw gniazd RJ45

Narzedzie sktada si¢ z dwoch oddzielnych elementéw: matrycy (ktéra w przypadku modu-
hu kat. 6a nie jest wykorzystywana) oraz narzedzia zaciskajacego z nozem do nacinania folii
ekranu. Na kabel nalezy natozy¢ tylng cze$¢ stanowigca integralng cze$¢ modulu gniazda
przygotowujac uprzednio potozenie poszczegélnych par zgodnie z kolorami sekwencji, w
ktorej kabel bedzie zarabiany na module gniazda. Tylna czg$¢ modutu posiada element przy-
trzymujacy potozenie kabla, dzigki ktoremu nie wysuwa si¢ on z roztozonymi zytami zarabia-
nego kabla. Nastepnie nalezy r¢cznie weisna¢ druga cz¢$¢ modutu gniazda, w kolejnym kroku
nalezy zainstalowaé caly zespdt w narzedziu zaciskajacym tak, by kabel wychodzit od przodu
narzedzia. Nastepnie naciskajac dzwigni¢ narz¢dzia do oporu nalezy uruchomi¢ mechanizm
zaciskajacy, ktéry docisnie modut gniazda do czesci tylnej, powodujac wprowadzenie
wszystkich o$miu zyt par skrgconych do zlaczy IDC modulu oraz ucigcie nadmiaru zyt kabla.

6.4 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji okablowania
strukturalnego powinny by¢ zamocowane do podloza w sposob trwaty, uwzgledniajacy wa-
runki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj
instalacji. W korytarzach w przestrzeni sufitu podwieszanego poprowadzone zostang kanaty
kablowe 200x60, 200x30, 100x50.

6.5 Podejscia instalacji do urzadzen

Podejscia instalacji okablowania strukturalnego do urzadzen nalezy wykonywaé¢ w miej-
scach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Podejscia zwieszakowe nalezy wykonywac jako sztywne, lub elastyczne w zalezno$ci od
warunkow technologicznych i rodzaju wykonywanej instalacji.

Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych s$cianach, stropach lub konstrukcjach budowla-
nych, a takze na innego rodzaju podlozach np. ksztaltowniki, korytka itp..

6.6 Montaz urzadzen aktywnych

Urzadzenia aktywne nalezy zainstalowa¢ w szafie dystrybucyjnej na stelazu 19” zgodnie z
projektem oraz z zachowaniem zasad zamieszczonych w instrukcji montazowej poszczegol-
nych urzadzen. Do montazu nalezy wykorzysta¢ zestaw elementéw $rub mocujacych (4x $ru-
ba, podktadka oraz nakretka). Sposob instalacji kazdego urzadzenia musi umozliwia¢ dostep
do wszystkich interfejsow dostgpowych urzadzenia poprzez przednia czg¢s¢ szafy dystrybu-
cyjnej. Urzadzenia nalezy podigczy¢ do listwy zasilajacej z uziemieniem, a kabel zasilajacy
zabezpieczy¢ przed przypadkowym wyciagnigciem. W ramach punktu dystrybucyjnego nale-
zy potaczy¢ urzadzenia aktywne w stosy z wykorzystaniem dedykowanych do tego interfe;j-
sow oraz dedykowanego okablowania — bez uzycia interfejsow uplink. Utozenie urzadzen w
stosie musi zosta¢ wykonane od géry do dotu z uwzglednieniem rosngcej numeracji poszcze-
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gblnych weztow stosu. Ponizej stosu urzadzen aktywnych nalezy zainstalowac organizer ka-
blowy poziomy.

W celu zapewnienia komunikacji pomigdzy urzadzeniami podigczanymi do gniazd RJ45
interfejsy urzadzen aktywnych nalezy potaczy¢ z panelami krosowymi z wykorzystaniem
kabli krosowych S/FTP kat.6a, LSZH. Dlugos¢ kabli krosowych nalezy dobra¢ w sposob
umozliwiajacy ich swobodne wyciagniecie i zmian¢ punktu podigczenia. Nadmiar kabla nale-
zy utozy¢ w organizerach. Sposob taczenia interfejsow urzadzenia aktywnego z panelem kro-
sowym musi zosta¢ wykonana jeden do jeden umozliwiajgc szybka identyfikacje interfejsu
urzadzenia aktywnego na panelu krosowym.

6.7 Uziemienie i ekranowanie

Uziemienia i potgczenia mas stosowane sg w ekranowanych systemach okablowania struk-
turalnego. Ich podstawowym celem jest zapewnienie bezpieczenstwa, czyli ograniczenie do-
tyku i zapewnienie $ciezki powrotnej w przypadku uszkodzenia uziemienia, a takze zapew-
nienie EMC (Electro Magnetic Compatibility) — zerowego potencjatu odniesienia i wyréwna-
nia napigc.

W celu uzyskania

najlepszych rezultatow, system uziemiajacy powinien by¢ potaczony w trzech wymiarach,
w szczegblnosci w przypadku wielokondygnacyjnych budynkéw wyposazonych w sieciowy
system przesytania danych. Nalezy pamigtaé, ze jednym z najwickszych niebezpieczenstw
jest indukowanie si¢ przepigciowych pol magnetycznych w petlach zwarciowych do ziemi.
Pole przepieciowe jest gtownie poziome i indukuje najgorsze btadzace napigcia w pionowych
petlach.

W specyfikacjach normy EN-50310 okre$lono optymalne warunki, jakie powinny spetniaé
uziemienia i sieci masy w budynkach, gdzie dziatajg instalacje teleinformatyczne. Norma EN-
50310 powinna by¢ stosowana w nowo powstajacych budynkach jak rowniez juz istniejacych.

W przypadku instalacji systemow ekranowanych nalezy zastosowac si¢ do nastepujacych
wskazowek:

— wszystkie elementy systemu musza by¢ ekranowane i pochodzi¢ od jednego produ-
centa, gwarantuje to niskg impedancje przejscia;

— podiaczenie ekranéw kabli w panelach 1 gniazdach musi gwarantowac ciaggtos¢ 1 sku-
teczno$¢ ekranu;

— ekran musi by¢ ciagly na catym kanale transmisyjnym - oznacza to, ze kable stacyjne i
krosowe musza by¢ rowniez ekranowane, nie wolno przerywac ekranu;

— nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na montaz elementdw potaczeniowych. Kontakt
ekranu powinien wystepowac na catym obwodzie zgodnie z zasada klatki Faradaya;

— wszystkie ekrany kabli powinny by¢ zamontowane indywidualnie w szafach dystrybu-
cyjnych, a te z kolei uziemione do dedykowanej szyny uziemiajace;j;

— szafa dystrybucyjna powinna by¢ indywidualnie podlaczona do szyny uziemiajacej;

— polaczenie do ziemi powinno by¢ wykonane w sposob trwaly 1 gwarantujacy ciaglosc;

— zaleca sig, aby szyna uziemien, do ktérej podtaczone sg szafy dystrybucyjne miala ten
sam punkt uziemienia co sie¢ elektryczna budynku;

— wszystkie punkty uziemien roznych systemoéw instalowanych w budynku powinny zo-
sta¢ potagczone razem w celu zredukowania roznic potencjatow.

Podczas montazu okablowania powinny by¢ spetnione nast¢pujace warunki:
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— powinna by¢ zachowana cigglo$¢ ekranu kabla od nadajnika do odbiornika. W kaz-
dym przypadku ekran kabla powinien by¢ dotaczony na dwoch koncach do zaciskow
lub gniazd;

— ekran kabla powinien mie¢ niskg impedancje przejscia zgodnie z normg PN EN
50173:2011,

— ekran kabla powinien calkowicie otacza¢ kabel na calej dlugosci. Kontakt ekranu wy-
konany punktowo za pomocag przewodu wyprowadzajagcego bedzie mato przydatny
przy wysokich czgstotliwosciach;

— ekranowanie powinno by¢ kontynuowane za pomocg odpowiednich potaczen miedzy
sgsiednimi ekranami;

— nalezy unika¢ (nawet matych) niecigglosci w ekranowaniu: np. otworow w ekranie,
splecen, petli; nieciggto$¢ wymiarow rzedu od 1% do 5% dlugosci fali moze zmniej-
szy¢ catkowitg efektywno$¢ ekranowania.

6.8 Montaz poszczegolnych elementéw dozoru wizyjnego CCTV
6.8.1 Montaz urzadzen koncowych — kamer

System dozoru wizyjnego CCTV wykorzystuje kable okablowania strukturalnego — nowe
projektowane kable miedziane skretkowe.

Umiejscowienie kamer zostalo zaznaczone na rzutach oraz schemacie ideowym dotaczo-
nych do projektu.

Kamery wewnetrzne kopulkowe nie wymagaja dodatkowych elementow montazowych.
Nalezy zamontowac¢ je za pomocg odpowiednich $§rub montazowych, wkrecanych w otwory
znajdujace si¢ w uchwycie montazowym wbudowanym w kamere, bezposrednio na $cianie.
Kamera KK/W/13/0 w pomieszczeniu przedsionek (B.101) na poziomie przyziemia jest za-
projektowana na $cianie o konstrukcji aluminiowo — szklanej, w zwigzku z tym nalezy umie-
sci¢ ja w suficie podwieszanym.

Kamery zewnetrzne tubowe maja zosta¢ zainstalowane przy pomocy specjalnej herme-
tycznej puszki montazowej o wymiarach @90 x 36.1 mm, przytwierdzanej za pomocg $rub do
elewacji budynku. Nalezy przymocowa¢ kamery do puszki montazowej za pomoca odpo-
wiednich §rub montazowych wkreconych w otwory znajdujace si¢ w uchwycie montazowym
wbudowanym w kamer¢ oraz przewidzie¢ otwdr w Scianie o odpowiedniej Srednicy umozli-
wiajacy potaczenie kamery z zaprojektowanym okablowaniem — kabel F/FTP kat.6a zakon-
czony wtykiem RJ45 wprowadzanym bezposrednio w dedykowane miejsce przylaczeniowe w
kamerze. Opis wtyku znajduje si¢ w dokumentacji technicznej okablowania strukturalnego.

Dla wszystkich kamer zewngtrznych przewidziano ograniczniki przepi¢¢ o zakonczeniu
wtyk RJ45/RJ45, montowane w istniejacej szafie GPD (pom. techniczne H.141) na dedyko-
wanej szynie TH 35mm.

Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na instalacje ochrony odgromowej. W celu uniknigcia
przeskokow iskrowych pomiedzy przewodami piorunochronnymi, a przewodzacymi instala-
cjami, jak rowniez pomiedzy zewnetrznymi czesciami przewodzacymi, a liniami elektrycz-
nymi, zgodnie z PN-EN 62305-3 nalezy zachowa¢ odstep separacyjny okreslony przez odpo-
wiedni wzor znajdujacy si¢ w tej normie.

Niewlasciwe odstepy izolacyjne punktow kamerowych od instalacji odgromowej moga
spowodowac nieodwracalne uszkodzenia.
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6.8.2 Zasilanie instalacji

Projekt systemu dozoru wizyjnego CCTV zaklada zasilanie podstawowe wszystkich kamer
IP koputkowych wewngtrznych i1 tubowych zewnetrznych poprzez kabel skretkowy ekrano-
wany F/FTP kat.6a dzigki wykorzystaniu funkcji PoOE/PoE+ dost¢pnych na portach przetacz-
nika CCTV (opisanego szczegdtowo w dokumentacji okablowania strukturalnego).

6.9 Montaz poszczegolnych elementow systemu kontroli dostepu KD
6.9.1 Montaz kontrolerow

Kontrolery nalezy zamontowa¢ w pomieszczeniach zgodnie z rzutami dotagczonymi do pro-
jektu — w suficie podwieszanym (tam gdzie wystepuje) lub w miejscu jak najmniej widocz-
nym/dostepnym obok drzwi (sugerowany montaz oraz prowadzenie okablowania zostato po-
kazane na schematach ideowych polaczen systemu kontroli dostepu KD). Zasilanie kontrolera
bedzie zapewnione dzigki zasilaczowi 12 V DC zainstalowanemu w zintegrowanej metalowe;j
obudowie wraz z kontrolerem. Kontrolery nalezy podpia¢ do sieci komputerowej przez port
RJ45 znajdujacy w kontrolerach. Jako wejscia, za pomocg kabli YTDY 2x0,5 mm nalezy po-
taczy¢ kontaktron do monitorowania stanu otwarcia/zamkni¢cia drzwi oraz przycisk wyjscia.
Dodatkowo do kontrolera nalezy potaczy¢, jako wyjscie elektrozamek za pomoca kabla LIY-
CY 2x1 mm lub 2x2.5 mm lub 2x4 mm potaczony przez odpowiednie styki awaryjnego przy-
cisku wyjscia tak jak to zostato pokazane na schematach ideowych instalacji systemu kontroli
dostepu przy drzwiach.

Do kontroleréw nalezy podiaczy¢ czytniki kart. Czytniki beda posiadaty mozliwo$¢ auto-
ryzacji uprawnionego uzytkownika za pomoca karty zblizeniowej, indywidualnego kodu lub
kombinacji obu elementow.

Nalezy pami¢ta¢ o maksymalnych dtugosciach kabli do poszczeg6lnych elementdéw syste-
mu 1 nalezy ich bezwzglednie przestrzegac:

— potaczenie RS485 (czytnik - kontroler) — 1200 m (zalecane nie przekracza¢ 1000 m);
— polaczenie Wiegand (czytnik - kontroler) — 150 m (zalecane nie przekracza¢ 100 m);
— polaczenie kontaktron — kontroler — 600 m;

— polaczenie zasilanie — kontroler — 8 m;

Potgczenie elektrozamek — kontroler — 20 m.
6.9.2 Montaz czytnikow

Zaprojektowano czytniki, do ktorych nalezy doprowadzi¢ od kontrolera kabel 2 — parowy
ekranowany 22 AWG o parametrach wyszczegdlnionych w dokumentacji projektowej. Czyt-
niki nalezy zamontowac¢ po stronie zewng¢trznej oraz wewngetrznej (lub tylko zewnetrznej - w
zaleznosci od zaplanowanej kontroli przej$cia) przy drzwiach wejsciowych do pomieszczen
zgodnie z podktadami oraz schematami ideowymi. Zaleca si¢ montaz czytnikow na wysoko-
$ci okoto 1,5 m nad powierzchnig podioza. Czytnik bedzie posiadal mozliwos¢ autoryzacji
uprawnionego uzytkownika za pomocg karty zblizeniowej i/lub numeru PIN.

6.9.3 Zasilanie instalacji
Zasilanie podstawowe:

— przewiduje si¢ zastosowanie zasilaczy 12 V DC zamontowanych w metalowej obudo-
wie wraz z kontrolerem jako opcja zasilania podstawowego;
Zasilanie awaryjne:
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— Przewiduje si¢ zastosowanie akumulatora kwasowo-olowiowego 12 V DC, 7 Ah za-
montowanego W metalowej obudowie wraz z kontrolerem jako opcja zasilania awaryj-
nego dla kontrolerow.

6.10 Montaz systemu sygnalizacji pozaru
6.10.1 Budowa i montaz centrali

Centrala jest zbudowana z migkkiej stali, z zawiasowymi zamykanymi drzwiczkami
przednimi. Elementy centrali — uktady elektroniczne montowane sa wewnatrz obudowy na
zdejmowanej stalowej ptycie montazowej umocowanej do tylnej §ciany obudowy. Wewnatrz
centrali zamontowane sg uktady elektroniczne jak zasilacze, karta procesora czy plyta gtowna
oraz elementy rozbudowujgce centrale. Ptyta gldbwna stanowi centralny punkt potgczen — pod-
taczenie petli, drukarek oraz pozwala na podigczenie urzadzen peryferyjnych. Kolorowy pa-
nel dotykowy dla obstugi przez Uzytkownika montowany jest na przednich drzwiczkach.
Centrale nalezy zasili¢ napigciem 230 VAC z wydzielonego pola rozdzielni gtownej obiektu,
sprzed przeciwpozarowego wylgcznika pragdu — dopracowanie zasilania zgodnie z projektem
elektrycznym. Przylacze kablowe wykonac, jako nieroztaczne, kablem energetycznym ognio-
odpornym z oddzielnym zabezpieczeniem w rozdzielni gtownej. Stosowaé odpowiednie zasa-
dy ochrony przeciwporazeniowej. Centrala jest w obudowie glgbokiej, umozliwiajacej montaz
w niej baterii akumulatorow. Akumulatory montowane w centrali zapewniajg zasilanie aku-
mulatorowe gwarantujgce prace przez minimum 72 h dla stanu czuwania i 0,5 h w stanie
alarmu. Central¢ sygnalizacji pozaru nalezy zainstalowa¢ na wysoko$ci umozliwiajacej swo-
bodny odczyt informacji z jej pola odczytowego — kolorowego panelu z ekranem dotykowym.
Centrale pozarowe nalezy potaczy¢ w sieci. Centrale montujemy zgodnie z kartg katalogowa,
dokumentacjg techniczno-ruchowa (DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z dokumentacja
projektowa zaprojektowanego systemu sygnalizacji pozarowej, ktora jest uzupelieniem ni-
niejszej specyfikacji technicznej. Wszystkie skladowe systemu sygnalizacji pozarowej musza
by¢ zbudowane w oparciu o elementy i wlasciwosci zaprojektowane w dokumentacji projek-
towej.

6.10.2 Budowa i montaz czujek pozarowych

Wszystkie czujki majg by¢ wyposazone w izolatory zwar¢, zapewniajac wysoka odpornos¢
systemu na uszkodzenia linii dozorowej. Gniazda do czujek z izolatorami zwar¢é maja posia-
da¢ przetacznik, ktory utrzymuje zlacze otwarte, pozwalajac na prawidlowa prace wbudowa-
nego izolatora zwarcia w czujce, natomiast po usuni¢ciu czujki z gniazda przetacznik ma za-
myka¢ zlacze, gwarantujac ciaglos¢ okablowania petli bez czujki. Czujke pozarowa nalezy
zamontowa¢ w zainstalowanym gniezdzie. Czujki majg mie¢ mozliwo$¢ wyboru innej pracy
elementow detekcyjnych w zaleznos$ci od trybu nocnego lub dziennego — poprzez automa-
tyczng zmiang czulosci detektorow. Czujka wielodetektorowa dymu — temperatury- tlenku
wegla jak réwniez czujka jednodetektorowa — optyczna dymu czy temperatury, maja miec
funkcjonalno$ci i mozliwo$ci zmiany ustawien opisane w dokumentacji projektowej. Czujki
instalowa¢ bezposrednio na stropie lub na suficie podwieszanym. Tam gdzie wystepuja sufity
podwieszane, nalezy zamontowac czujke¢ na suficie podwieszanym, jak rowniez czujke na
stropie 1 odpowiednio wyprowadzi¢ od niej wskaznik zadziatania na sufit podwieszany. Do
zaciskow gniazda czujek nalezy polaczy¢ linie petlowg oraz wskazniki zadziatania. Zachowacé
odlegtos¢ czujek min. 1,5 m od kratek wentylacyjnych nawiewu i wywiewu. Zachowa¢ odle-
gto$¢ min. 30 cm przewodoéw instalacji SSP od innych przewodéw 1 kabli elektrycznych.
Czujki montujemy zgodnie z karta katalogowa, dokumentacja techniczno-ruchowa (DTR)
danego urzadzenia oraz zgodnie z dokumentacjg projektowa zaprojektowanego systemu sy-
gnalizacji pozarowej, ktéra jest uzupetnieniem niniejszej specyfikacji technicznej. Wszystkie
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sktadowe systemu sygnalizacji pozarowej musza by¢ zbudowane w oparciu o elementy i wia-
sciwosci zaprojektowane w dokumentacji projektowe;.

6.10.3 Gniazda czujek 4”°

Gniazda, do ktéorych montowane sg czujki nalezy zainstalowac na suficie lub stropie pod-
wieszanym 1 dotaczy¢ do nich przewody linii dozorowych. Dzigki umieszczonym w gniaz-
dach izolatorach zwar¢ zapewniona jest ochrona urzadzen petlowych przed przepigciami.
Whbudowane w podstawe mechaniczne zatrzaskowe zlacze zapewnia cigglo$¢ petli podczas
przetaczania czujek, a takze w przypadku ich usunigcia. Gniazda montujemy zgodnie z karta
katalogowa, dokumentacjg techniczno-ruchowg (DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z
dokumentacja projektowa zaprojektowanego systemu sygnalizacji pozarowej, ktora jest uzu-
pelieniem niniejszej specyfikacji technicznej. Wszystkie sktadowe systemu sygnalizacji po-
zarowej muszg by¢ zbudowane w oparciu o elementy i wlasciwosci zaprojektowane w doku-
mentacji projektowe;j.

6.10.4 Reczne ostrzegacze pozarowe (ROP)

Reczny ostrzegacz pozarowy nalezy zamontowaé w puszce instalacyjnej. Do zaciskow
ROP’a nalezy potaczy¢ linie pgtlowa. Reczne ostrzegacze pozarowe instalowac na wysokosci
1,2-1,6 m od podtogi. ROP montujemy zgodnie z kartg katalogowa, dokumentacja technicz-
no-ruchowg (DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z dokumentacja projektowa zaprojekto-
wanego systemu sygnalizacji pozarowej, ktora jest uzupelnieniem niniejszej specyfikacji
technicznej. Wszystkie sktadowe systemu sygnalizacji pozarowej muszg by¢ zbudowane w
oparciu o elementy 1 wlasciwosci zaprojektowane w dokumentacji projektowe;.

6.10.5 Moduly monitorujaco/sterujace i sterujace

Do zaciskow moduldw monitorujgco/sterujacych i sterujacych nalezy polaczy¢ linie pe-
tlowa. Do sterowania elementem wykonawczym nalezy wykorzysta¢ wyjscie modutu nato-
miast do monitorowania nalezy uzy¢ wejscia w module. Dostep do modutu odbywa si¢ po-
przez odkrecenie przedniej pokrywy. Moduty montujemy zgodnie z karta katalogowa, doku-
Mentacjg techniczno-ruchowg (DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z dokumentacja projek-
towa zaprojektowanego systemu sygnalizacji pozarowej, ktora jest uzupetnieniem niniejszej
specyfikacji technicznej. Wszystkie sktadowe systemu sygnalizacji pozarowej musza by¢
zbudowane w oparciu o elementy 1 wlasciwosci zaprojektowane w dokumentacji projektowe;.

6.10.6 Sygnalizator optyczno-akustyczny

Sygnalizator optyczno-akustyczny posiada mozliwos$¢ sygnalizowania akustycznego oraz
optycznego. Sygnalizatory nalezy podtaczy¢ do modulu sterujacego kablem ognioodpornym
PH90 o odpowiednim przekroju zyty, dobranym w zalezno$ci od obcigzenia 1 dlugosci linii.
Sygnalizatory montujemy zgodnie z kartg katalogowa, dokumentacja techniczno-ruchowa
(DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z dokumentacjg projektowa zaprojektowanego syste-
mu sygnalizacji pozarowej, ktora jest uzupelnieniem niniejszej specyfikacji techniczne;.
Wszystkie sktadowe systemu sygnalizacji pozarowej muszg by¢ zbudowane w oparciu o ele-
menty i wlasciwosci zaprojektowane w dokumentacji projektoweyj.

6.10.7 Puszka montazowa sygnalizatoréw

Puszka montazowa stosowana jest do podtaczenia sygnalizatorow na linii sygnalowej oraz
zapewnia cigglos¢ linii sygnalowej sygnalizatorow. Puszki montujemy zgodnie z kartg kata-
logowa, dokumentacja techniczno-ruchowa (DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z doku-
mentacja projektowa zaprojektowanego systemu sygnalizacji pozarowej, ktora jest uzupeie-
niem niniejszej specyfikacji technicznej. Wszystkie sktadowe systemu sygnalizacji pozarowej
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musza by¢ zbudowane w oparciu o elementy 1 wtasciwosci zaprojektowane w dokumentacji
projektowe;.

6.10.8 Zaprogramowanie elementow

Zaprogramowanie elementdw systemu sygnalizacji pozarowej ma odby¢ si¢ za pomoca
urzadzenia serwisujgcego, dzieki ktoremu mozna programowac czujki, elementy liniowe oraz
ROPy, jak rowniez sprawdzi¢ poprawno$¢ ich dziatania. Urzadzenie przechowuje informacje
z uruchomienia i testowania na pamig¢ci USB oraz pozwala na generowanie raportow w for-
mie elektronicznej.

6.10.9 Zaprogramowanie centrali.

Konfiguracj¢ centrali nalezy wgra¢ za pomoca portu USB. Konfiguracja ma by¢ zgodna z
dokumentacjg projektows i scenariuszem rozwoju w czasie pozaru - zatwierdzenie przez Rze-
czoznawce Pozarowego w gestii Inwestora.

6.11 Montaz systemu domofonowego

Dostarczone urzadzenia systemu domofonowego nalezy podtaczy¢ za pomocg kabla F/FTP
(skretki) do sieci ethernetowe;.

Instalacja domofonéw IP bedzie wykonana wewnetrznie. Pod pojeciem montazu we-
wnetrznego nalezy rozumie¢: Pomieszczenia o niskiej wilgotnosci jak korytarze, biura i inne
zamknigte pomieszczenia z kontrolowanymi warunkami klimatycznymi. Pomieszczenia, w
ktérych nastepuje kondensacja pary, ale nie nastepuje splywanie wody po $cianach, np. we-
randy, zadaszone wejscia do budynkow itp.

Do kazdego zestawu dotaczony jest szablon instalacji z ktorego nalezy korzysta¢ podczas
instalacji. Miejsce instalacji powinno uwzglednia¢ wysoko§¢ montazu tak aby osoby niepet-
nosprawne mogty korzysta¢ z domofonu.

6.12 Montaz systemu przywolawczego

Elementy systemu przywolawczego nalezy montowac zgodnie z kartg katalogowa, doku-
mentacjg techniczno-ruchowg (DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z dokumentacja projek-
towa zaprojektowanego systemu przywotawczego, ktora jest uzupetnieniem niniejszej specy-
fikacji technicznej. Wszystkie sktadowe systemu przywotawczego muszg by¢ zbudowane w
oparciu o elementy zaprojektowane w dokumentacji projektowe;j.

6.12.1 Prowadzenie tras kablowych systemu przywolawczego

Magistrala systemu powinna zosta¢ wykonana w oparciu o przewod JY(St)Y 4x2x0,8.
Elementy peryferyjne powinny zosta¢ potgczone za pomocg przewodu JY(St)Y 4x2x0,6. Po-
taczenie migdzy Bramkami TCP/IP w czgéci A 1 B nalezy wykonaé za pomoca ekranowanego
kabla LAN kat.6A zakonczonego wtykami.

Kabel magistrali gtownej i kable LAN musza by¢ prowadzone w przestrzeni sufitu pod-
wieszanego w korytach kablowych. Kable systemu przywotawczego nie mogg by¢ uktadane
we wspolnych kanatach, rurkach lub wigzkach kablowych z przewodami instalacji zasilajace;.
Jezeli przewody zasilajace 1 systemu przywotawczego ukladane sg obok siebie na odlegtosci
mniejszej niz 1 m nalezy zachowaé¢ minimum 10 cm odlegtos$ci miedzy przewodami obu in-
stalacji. Jezeli odlegtos¢ przewyzsza 1 m nalezy zachowac odstep minimum 30 cm migdzy
przewodami obu instalacji. Przewody magistrali gtownej moga wykorzystywac te same trasy
kablowe, co kable sieci strukturalnej. Kable wychodzace od poszczegdlnych weztow do ele-
mentoéw peryferyjnych nalezy prowadzi¢ w elastycznych rurach ostonowych, podtynkowo.
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6.12.2 Montaz zasilacza UPS, 27V / 6A w obudowie instalacyjnej

Zasilacz systemu z UPS powinien zosta¢ zabudowany w dedykowanej obudowie i podia-
czony przewodem HO5VV-F3G1,5 bezposrednio do sieci poprzez zabezpieczone odgalezienie
bezpiecznikiem o pradzie znamionowym maksymalnie 16 A. Podlaczenie za pomoca wtyczki
do gniazdka nie jest dozwolone. Instalacje i potgcznia nalezy wykonaé¢ zgodnie z kartg kata-
logowa 1 dokumentacjg techniczng. Obudowa instalacyjna z zasilaczem powinna zostaé
umiejscowiona w niewielkiej odlegltosci od bramki TCP/IP na $cianie w pomieszczeniu tech-
nicznym znajdujacym si¢ w przyziemiu budynku.

6.12.3 Montaz bramki TCP/IP

Bramka TCP/IP powinna zosta¢ zamontowana przy pomocy szyny DIN w pomieszczeniu
technicznym w przyziemiu budynku. Z bramki nalezy wyprowadzi¢ magistrale oraz podta-
czy¢ zasilanie z dedykowanego zasilacza. Serwer systemu przywotawczego do bramki powi-
nien zosta¢ podigczony kablem LAN min. Kat.5e. Kabel powinien zosta¢ doprowadzony do
pomieszczenia dyzurki pielggniarskiej w przyziemiu budynku i zakonczony w gniezdzie RJ45
na $cianie.

6.12.4 Serwer systemu przywolawczego

Serwer systemu przywotawczego nalezy zamontowa¢ w miejscu zaznaczonym na podkla-
dzie. Na serwerze nalezy zainstalowac system operacyjny oraz oprogramowanie do rejestracji
zdarzen. Do poru USB nalezy podpia¢ klucz licencyjny. Serwer nalezy potaczy¢ kablem kro-
sowym min. Kat.6 z bramkg TCP/IP z wykorzystaniem adaptera separujacego elektrycznie.

6.12.5 Budowa i montaz terminala komunikacyjnego LON

Wyswietlacz powinien zosta¢ zamontowany na $cianie, na wysokos$ci umozliwiajacej swo-
bodne jego obstugiwanie. Montazu nalezy dokona¢ w puszce instalacyjnej oraz przy uzyciu
ramki montazowej zapewniajacej odpowiednia ilos¢ miejsca na utozenie kabli dochodzacych
do terminalu. Do terminala komunikacyjnego nalezy doprowadzi¢ magistrale LON kablem
JY(St)Y 4x2x0,8 zgodne ze schematami i rysunkami dotagczonymi do projektu.

6.12.6 Budowa i montaz lampy LED.

Lampy LED z wbudowang elektronikg sterujaca sa montowane 20 cm nad drzwiami przy-
pisanego do nich pomieszczenia. Lampa powinna by¢ montowana na puszce podtynkowej 60
mm przy pomocy ramki montazowej do lampy LED w celu ufatwienia laczenia przewodow.
Do kazdej z lamp LED z elektronika nalezy doprowadzi¢ magistrale LON kablem JY(St)Y
4x2x0,8 oraz wyprowadzi¢ przewody do elementéw peryferyjnych kablem JY(St)Y 4x2x0,6
zgodnie ze schematami i rysunkami dotagczonymi do projektu.

6.12.7 Budowa i montaz sygnalizatora dzwi¢ckowego do lampy LED

Sygnalizator ma zosta¢ zamontowany pod lampa LED. By zamontowa¢ sygnalizator nale-
zy usung¢ czes¢ obudowy lampy LED zgodnie instrukcjami producenta. Sygnalizator nalezy
podtaczy¢ do lampy LED zgodnie ze instrukcjami producenta.

6.12.8 Budowa i montaz panelu z przyciskiem przywolania i obecnosci oraz gniazdem
pod manipulator

Panel przywolawczy nalezy zamontowac¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa nad tozkiem
pacjenta w otworze w panelu medycznym. Przy montazu nalezy stosowac si¢ do wytycznych
zawartych w karcie katalogowej, dokumentacji techniczno-ruchowej (DTR) danego urzadze-
nia 1 ponizszego rysunku. Do panelu nalezy doprowadzi¢ kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z elektroni-
ki, ktéra go obstuguje.
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Rys. 1. Otwor w panelu medycznym pod panel z przyciskiem przywotania i obecnosci oraz
gniazdem pod manipulator

6.12.9 Manipulator pacjenta z uchwytem

Uchwyt manipulatora nalezy zamontowac¢ na $cianie obok 16zka w zasiggu pacjenta. Ma-
nipulator pacjenta z przyciskiem przywotania nalezy podiaczy¢ do panelu z gniazdem pod
manipulator znajdujacego si¢ nad t6zkiem pacjenta.

6.12.10Budowa i montaz panelu przywolawczego, z przyciskami przywolania, kasowa-
nia/obecnosci

Panel przywotawczy z przyciskiem czerwonym i zielonym nalezy zamontowac¢ zgodnie z
dokumentacja projektowa na wysokos$ci od 120 do 145 cm przy drzwiach od sali pacjenta po
stronie wewnetrznej. Panel powinien by¢ montowany na puszce podtynkowej 60 mm w celu
utatwienia taczenia kabli. Do panelu nalezy doprowadzi¢ kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z elektroni-
ki, ktora go obstuguje.

6.12.11 Budowa i montaz panelu przywolawczego IP 66 z linka pociagowag

Panel przywolawczy IP 66 z przyciskiem pociggowym nalezy zamontowac¢ 20 cm nad na-
tryskiem, tak aby sznur pociagowy byt w zasiegu reki osoby lezacej na podlodze w poblizu
natrysku. Panel powinien by¢ montowany na puszce podtynkowej 60 mm w celu utatwienia
taczenia kabli. Do panelu nalezy doprowadzi¢ kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z elektroniki, ktora go
obstuguje.

6.12.12 Budowa i montaz panelu przywolawczego z linka pociagowym.

Panel przywotawczy z przyciskiem pociggowym nalezy zamontowaé na wysokosci 225
cm, tak aby sznur pociggowy byt w zasiegu r¢ki osoby lezacej na podtodze w poblizu toalety.
Panel powinien by¢ montowany na puszce podtynkowej 60 mm w celu utatwienia taczenia
kabli. Do panelu nalezy doprowadzi¢ kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z elektroniki, ktora go obstugu-
je.
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6.13 Montaz systemu przywolawczego

Elementy systemu przywotawczego nalezy montowa¢ zgodnie z kartg katalogowa, doku-
mentacjg techniczno-ruchowg (DTR) danego urzadzenia oraz zgodnie z dokumentacja projek-
towa zaprojektowanego systemu przywotawczego, ktora jest uzupetnieniem niniejszej specy-
fikacji technicznej. Wszystkie sktadowe systemu przywotawczego muszg by¢ zbudowane w
oparciu o elementy zaprojektowane w dokumentacji projektowe;j.

6.13.1 Prowadzenie tras kablowych systemu przywolawczego

Magistrala systemu powinna zosta¢ wykonana w oparciu o przewdd JY(St)Y 4x2x0,8.
Elementy peryferyjne powinny zosta¢ potgczone za pomocg przewodu JY(St)Y 4x2x0,6.

Kabel magistrali gtownej musi by¢ prowadzony w przestrzeni sufitu podwieszanego w ko-
rytach kablowych. Kable systemu przywolawczego nie moga by¢ ukladane we wspdlnych
kanatach, rurkach lub wigzkach kablowych z przewodami instalacji zasilajacej. Jezeli prze-
wody zasilajace i systemu przywotawczego uktadane sg obok siebie na odlegto$ci mniejszej
niz 1 m nalezy zachowa¢ minimum 10 cm odleglo$ci miedzy przewodami obu instalacji. Je-
zeli odlegto$¢ przewyzsza 1 m nalezy zachowa¢ odstgp minimum 30 cm mi¢dzy przewodami
obu instalacji. Przewody magistrali gléwnej moga wykorzystywaé te same trasy kablowe, co
kable sieci strukturalnej. Kable wychodzace od poszczegdlnych wezidw do elementdw pery-
feryjnych nalezy prowadzi¢ w elastycznych rurach ostonowych, podtynkowo.

6.13.2 Montaz zasilacza UPS, 27V / 6A w obudowie instalacyjnej

Zasilacz systemu z UPS powinien zosta¢ zabudowany w dedykowanej obudowie i podia-
czony przewodem HO5VV-F3G1,5 bezposrednio do sieci poprzez zabezpieczone odgalezienie
bezpiecznikiem o pradzie znamionowym maksymalnie 16 A. Podtaczenie za pomoca wtyczki
do gniazdka nie jest dozwolone. Instalacje i potacznia nalezy wykona¢ zgodnie z kartg kata-
logowa 1 dokumentacja techniczng. Obudowa instalacyjna z zasilaczem powinna zostaé
umiejscowiona w niewielkiej odlegtosci od bramki TCP/IP na $cianie w pomieszczeniu tech-
nicznym znajdujacym si¢ w przyziemiu budynku.

6.13.3 Montaz bramki TCP/IP

Bramka TCP/IP powinna zosta¢ zamontowana przy pomocy szyny DIN w pomieszczeniu
technicznym w przyziemiu budynku. Z bramki nalezy wyprowadzi¢ magistrale oraz podig-
czy¢ zasilanie z dedykowanego zasilacza.

6.13.4 Budowa i montaz terminala komunikacyjnego LON

Wyswietlacz powinien zosta¢ zamontowany na §cianie, na wysoko$ci umozliwiajacej swo-
bodne jego obstugiwanie. Montazu nalezy dokona¢ w puszce instalacyjnej oraz przy uzyciu
ramki montazowej zapewniajacej odpowiednig ilo$¢ miejsca na utozenie kabli dochodzacych
do terminalu. Do terminala komunikacyjnego nalezy doprowadzi¢ magistrale LON kablem
JY(St)Y 4x2x0,8 zgodne ze schematami i rysunkami dotagczonymi do projektu.

6.13.5 Budowa i montaz lampy LED.

Lampy LED z wbudowang elektronika sterujaca sa montowane 20 cm nad drzwiami przy-
pisanego do nich pomieszczenia. Lampa powinna by¢ montowana na puszce podtynkowej 60
mm przy pomocy ramki montazowej do lampy LED w celu utatwienia laczenia przewodow.
Do kazdej z lamp LED z elektronika nalezy doprowadzi¢ magistrale LON kablem JY(St)Y
4x2x0,8 oraz wyprowadzi¢ przewody do elementéw peryferyjnych kablem JY(St)Y 4x2x0,6
zgodnie ze schematami i rysunkami dotgczonymi do projektu.
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6.13.6 Budowa i montaz sygnalizatora dzwiekowego do lampy LED

Sygnalizator ma zosta¢ zamontowany pod lampa LED. By zamontowa¢ sygnalizator nale-
zy usung¢ czes¢ obudowy lampy LED zgodnie instrukcjami producenta. Sygnalizator nalezy
podtaczy¢ do lampy LED zgodnie ze instrukcjami producenta.

6.13.7 Budowa i montaz panelu przywolawczego, z przyciskami przywolania, kasowa-
nia/obecnosci

Panel przywotawczy z przyciskiem czerwonym i zielonym nalezy zamontowaé zgodnie z
dokumentacja projektowa na wysokos$ci od 120 do 145 cm przy drzwiach od sali pacjenta po
stronie wewnetrznej. Panel powinien by¢ montowany na puszce podtynkowej 60 mm w celu
utatwienia taczenia kabli. Do panelu nalezy doprowadzi¢ kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z elektroni-
ki, ktéra go obstuguje.

6.13.8 Budowa i montaz panelu przywolawczego IP 66 z linka pociagowa

Panel przywotawczy IP 66 z przyciskiem pociggowym nalezy zamontowa¢ 20 cm nad na-
tryskiem, tak aby sznur pociggowy byt w zasiggu reki osoby lezacej na podtodze w poblizu
natrysku. Panel powinien by¢ montowany na puszce podtynkowej 60 mm w celu utatwienia
taczenia kabli. Do panelu nalezy doprowadzi¢ kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z elektroniki, ktora go
obstuguje.

6.13.9 Budowa i montaz panelu przywolawczego z linka pociagowym.

Panel przywolawczy z przyciskiem pociggowym nalezy zamontowaé na wysokosci 225
cm, tak aby sznur pociggowy byt w zasiegu r¢ki osoby lezacej na podtodze w poblizu toalety.
Panel powinien by¢ montowany na puszce podtynkowej 60 mm w celu utatwienia taczenia
kabli. Do panelu nalezy doprowadzi¢ kabel JY(St)Y 4x2x0,6 z elektroniki, ktora go obstugu-
je.

7 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Odbidr odbywa si¢ na nastepujacych ptaszczyznach:

— weryfikacja struktury systemu okablowania;

— Wweryfikacja montazu urzadzen aktywnych i wyposazenia szaf dystrybucyjnych;

— weryfikacja struktury systemu okablowania przeznaczonego dla systemu dozoru wi-
zyjnego CCTV;

— weryfikacja struktury systemu okablowania przeznaczonego dla systemu kontroli do-
stepu KD;

— Weryfikacja struktury podtaczenia urzadzen systemu dozoru wizyjnego kamer IP, kon-
troli dostgpu tj. kontroleréw oraz podtaczonych do nich czytnikdw wraz z osprzetem
drzwiowym (elektrozamki, kontaktrony, przyciski wyjscia, przyciski ewakuacyjne);

— Wweryfikacja instalacji oraz konfiguracji serwera systemow bezpieczenstwa oraz stacji
operatorskiej systemow kontroli dostepu i dozoru wizyjnego;

— weryfikacja instalacji oraz konfiguracji systemu domofonowego;

— weryfikacja instalacji systemu RTV;

— Weryfikacja struktury systemu sygnalizacji pozarowej SSP;

— weryfikacja poprawnosci dziatania systemu sygnalizacji pozarowej SPP;

— weryfikacja instalacji oraz konfiguracji systemu przywotawczego;

— weryfikacja doboru komponentow;

— weryfikacja wydajnos$ci systemu okablowania;

— Wweryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
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7.1 Weryfikacja struktury polaczen sieci LAN

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementow okablowania w budynku oraz dtu-
gosci potaczen pomigdzy nimi. Musza by¢ spelnione wymagania opisane w EN 50173-
1:2011. Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administro-
wania systemem okablowania strukturalnego, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty
system oznaczen, pozwalajacy na pozniejsza rozbudowe instalacji. Elementami, ktore nalezy
oznaczac s3:

— gniazda;

~ porty;

— panele krosowe;

— pozostate elementy wchodzace w sktad systemow.

Oznaczenia powinny by¢ trwale, wyrazne i widoczne.

7.2 Weryfikacja struktury systemu okablowania przeznaczonego dla sys-
temu dozoru wizyjnego, kontroli dostepu i domofonowego

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku oraz dtu-
gosci potaczen pomigdzy nimi. Musza by¢ spelnione wymagania opisane w EN 50173-
1:2011.

7.3 Weryfikacja struktury systemu dozoru wizyjnego

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementow systemu dozoru wizyjnego (tj. stacji
operatorskich, kamer IP) w budynku oraz dtugos$ci potaczen pomiedzy nimi. Musza by¢ spet-
nione wymagania opisane w normach dozoru wizyjnego PN-EN 50132-1:2012E, PN-EN
50132-5-1:2012E, PN-EN 50132-5-2:2012E, PN-EN 50132-5-3:2013-04E, PN-EN 50132-
7:2013-04E, PN-EN 62676-1-1:2014-06, PN-EN 62676-1-2:2014-06, PN-EN 62676-2-
1:2014-06, PN-EN 62676-2-2:2014-06, PN-EN 62676-2-3:2014-06, PN-EN 62676-3:2015-
06, PN-EN 62676-4:2015-06.

7.4 Weryfikacja struktury systemu kontroli dostepu

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementow systemu kontroli dostgpu (tj. insta-
lacji kontrolerow oraz podtaczonych do nich wejs¢ 1 wyjs¢ — elektrozamkow, kontaktronow,
przyciskoOw wyjscia oraz przyciskow awaryjnych, a takze czytnikow) w budynku oraz dtugo-
$ci potgczen pomigdzy nimi. Muszg by¢ spetlnione wymagania opisane w normach kontroli
dostgpu PN-EN 60839-11-2:2015-08, PN-EN 60839-11-1:2014-01, PN-EN 50133-7:2002
oraz PN-EN 50133-2-1:2002.

7.5 Weryfikacja struktury systemu sygnalizacji pozaru

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw systemu sygnalizacji pozarowej w
budynku oraz odpowiednich polaczen miedzy nimi. Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowa-
ne elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem sygnalizacji pozarowej, wyko-
rzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na pozniejszg rozbu-
dowg instalacji. Elementami, ktore nalezy oznaczac¢ (nr. Petli 1 adres) sa:

— czujki;

— ROP’y;

— moduly liniowe;

— pozostate elementy wchodzace w sktad systemu.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
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7.6 Weryfikacja struktury systemu przywolawczego

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementow systemu przywotawczego (tj. insta-
lacji lampek LED, paneli, sygnalizatoréw akustycznych, manipulatoréw) w budynku oraz
dhugosci potaczen pomigdzy nimi. Muszg by¢ spetnione wymagania opisane W normach DIN
VDE 083, PN EN 60601, PN EN 61000.

7.7 Weryfikacja doboru komponentow

Zgodnie z punktem normy PN-EN 50173-1:2011 wydajnos¢ systemu okablowania definiu-
ja komponenty sktadajace si¢ na poszczeg6lne tory transmisyjne:

— komponenty kategorii 6a zapewniaja wydajnos$¢ klasy Ea okablowania symetryczne-
go.

Kable i1 potaczenia réznych kategorii moga by¢ mieszane ze soba w kanale, jednakze o
wydajnosci kanatu bedzie decydowat element o najstabszej wydajnosci.

7.8 Weryfikacja wydajnoSci systemu okablowania

Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdlnych jego laczy
statych badZ kanalow polega na przeprowadzeniu badan wydajno$ci zgodnie z normg PN-EN
50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich przyrzadéw okreslonej doktadnosci. Przy bada-
niu okablowania symetrycznego klasy Ea nalezy postuzy¢ si¢ przyrzadem pomiarowym po-
ziomu V.

Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci laczy statych okablowania poziomego w klasie
wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan powi-
nien by¢ pozytywny dla wszystkich aczy statych systemu.

7.9 Weryfikacja wydajnoSci systemu sygnalizacji pozaru

Sprawdzenie wydajnosci systemu sygnalizacji pozaru polega na uruchomieniu systemu i
sprawdzeniu poprawnosci jego dziatania.

Uruchomienie polega na sprawdzeniu i wykazaniu przez Wykonawcg, Ze instalacja pracuje
zgodnie z obowigzujagcymi normami 1 zasadami oraz zgodnie z jej przeznaczeniem. Nalezy
sprawdzi¢ czy wszystkie elementy systemu sg sprawne, czy przekazywane sg sygnaty do
urzadzen 1 systemow zewnetrznych — kontrola wspolpracy z urzadzeniami zewnetrznym jak
np. centrala oddymiania, centrale wentylacji, klimatyzacji itp., czy informacje przekazywane
przez centrale sg prawidtowe.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Uzytkownikowi podpisany protokot uruchomienia.

7.10 Weryfikacja montazu urzadzen aktywnych i wyposazenia szaf dystry-
bucyjnych.

Sprawdzenie montazu urzadzen aktywnych polega na weryfikacji trwatos$ci, stabilnosci i
zgodnos$ci z projektem sposobu zamontowania urzadzen aktywnych 1 wyposazenia dodatko-
wego w szafie dystrybucyjnej 19”. Ocenie podlega¢ bedzie podigczenie zasilania urzadzen
oraz odpornos¢ na przypadkowe wysunigcie kabla zasilajacego. Sprawdzany bedzie réwniez
sposob prowadzenia okablowania krosowego wewnatrz szafy dystrybucyjnej w tym dostep do
interfejsoOw urzadzenia, mozliwo$¢ zmian w potaczeniach oraz estetyka jego wykonania.

Weryfikacja poprawnosci wykonania potaczen krosowych w szafie dystrybucyjnej oraz
potaczen pomiedzy urzadzeniami aktywnymi odbywac si¢ bedzie poprzez przeprowadzenie
testow komunikacji protokolu IEEE 802.3 Ethernet. Testy komunikacji zostang przeprowa-
dzone poprzez dotaczenie do dwoch gniazd RJ45 zaterminowanych na dwoch réznych pane-
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lach krosowych oraz dwoéch réznych urzadzeniach aktywnych. Testy potaczeniowe prowa-
dzone beda z wykorzystaniem protokotu ICMP.

7.11 Weryfikacja jakoSci wykonania prac wykonczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajac w to
sprawdzenie zgodno$ci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

7.12 Pomiary dynamiczne

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich zainstalowanych
torow na zgodnos$¢ parametrow z wymaganiami obowigzujacych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy speini¢ nastepujace warunki:

Warunkiem koniecznym dla odbioru konicowego instalacji przez Inwestora jest weryfika-
cja pomiarowa wszystkich zainstalowanych torow transmisyjnych na zgodno$¢ parametrow z
wymaganiami obowigzujacych norm i uzyskanie gwarancji systemowej 25-letniej producenta
— wytworcy okablowania.

1. Wykonawstwo pomiaro6w powinno by¢ zgodne z normg PN-EN50346:2004
/A1+A2:2009.

2. Pomiary nalezy wykona¢ dla wszystkich projektowanych interfejsow okablowania po-
ziomego.

Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiada oryginalng i najnowsza
wersje oprogramowania wewngtrznego (Firmware), umozliwiajaca dokonanie analizy para-
metrow, wedlug aktualnie obowigzujacych norm. Caty sprzgt pomiarowy musi posiadaé aktu-
alng kalibracje¢ 1 legalizacje (tj. certyfikat potwierdzajacy doktadnos$¢ jego wskazan, wydany
przez serwis producenta).

Wykonanie kompletu pomiardw — opis pomiaréw cze¢sci miedziane;.
Pomiary okablowania miedzianego:

— analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci miedzianej musi charaktery-
zowac¢ si¢ przynajmniej V klasg doktadnosci dla klasy EA wg IEC 61935-1 (propono-
wane urzadzenia to np. FLUKE DSX5000);

— pomiary cze$ci miedzianej nalezy wykona¢ dla maksymalnej wydajnosci okablowania,
okreslonej w dokumentacji 1 skonfrontowa¢ z wymaganiami norm ISO/IEC11801:2002
/Am2:2010 lub EN50173-1:2011;

— na raporcie (sporzadzonym oddzielnie dla kazdego pomiaru) maja by¢ widoczne: wy-
nik pomiaru, identyfikacja tacza, wskazanie normy, konfiguracja pomiarowa oraz in-
formacja opisujgca wielko$¢ marginesu pracy (inaczej zapasu, tj. r0znicy pomig¢dzy
wymaganiem normy, a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich
dla kazdej mierzonej wielkosci);

— raport pomiarowy ma jednoznacznie informowac¢ o poprawnosci pomiaru (dobry/zty,
pass/fail);

— pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawiera¢ co
najmniej:

* mape potaczen;

= dlugosc¢ potgczen i rezystancje par;

* Opdznienie propagacji oraz roznic¢ opoznien propagacji;
* tlhumienie;

= NEXT i PS NEXT w dwoch kierunkach;
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= ACR-FiPS ACR-F w dwdch kierunkach;
= ACR-NiPS ACR-N w dwdch kierunkach;
=  RL w dwoch kierunkach.

W przypadku sieci miedzianej pomiary okablowania nalezy wykona¢ w konfiguracji po-
miarowej:

— lacza stalego (Kategoria 6a) — od gniazda do panela krosowego (Permanent Link) dla
wszystkich toréw transmisyjnych.

Przyktadowy miernik DSX-5000 nalezy wyposazy¢ w odpowiednie przystawki. Nastepnie
ustawi¢ miernik na ISO11801 PL2 Class Ea lub EN50173 PL2 Class Ea) oraz wybra¢ typ
kabla — wskazac¢ kabel skretkowy F/FTP kat.6a.

— oraz kanatu transmisyjnego (Klasa Ea) z kablami krosowymi (ang. ,,Channel”) — dla sys-
temu zamknigtego

Przyktadowy miernik DSX-5000 nalezy wyposazy¢ w odpowiednie przystawki oraz kable
krosowe zakonczone interfejsem RJ45. Nastepnie ustawi¢ miernik na ISO11801 Channel
Class EA lub EN50173 Channel Class Ea oraz wybrac typ kabla — wskaza¢ kabel skretkowy
F/FTP kat.6A.

7.13 Prace wykonczeniowe

Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z po-
krywa), wowczas nalezy je zamknac.

Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowa przechodzaca przez granice strefy pozarowej, §wiatto
jej otworu nalezy zamkna¢ odpowiednig masg uszczelniajaca, charakteryzujaca si¢ wlasciwo-
Sciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowaé w miejscu
jej instalacji przywieszke z pelng informacja o tak zbudowanej granicy strefy.

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem okablowania, systemem dozoru wizyjnego, kontroli dostepu, sygnalizacji pozaru
domofonowym wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczef, pozwalajacy
na pozniejsza rozbudowe instalacji. Elementami, ktore nalezy oznaczac sa:

— pomieszczenie punktu dystrybucyjnego;

— szafa zawierajgce elementy systemu okablowania;
— poszczegdlne panele krosowe;

— poszczegolne porty tych panel;

— wszystkie gniazda Uzytkownikow;

— wszystkie kamery;

— wszystkie czytniki;

— wszystkie kontrolery;

— wszystkie czujki;

— wszystkie sygnalizatory akustyczno — optyczne;

— wszystkie ROP’y;

— wszystkie moduly sterujgce 1 monitorujgco-sterujace;
— wszystkie lampki LED;

— wszystkie panele;

— wszystkie gniazda manipulatorow;

— wszystkie domofony.
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Oznaczenia powinny by¢ trwalte, wyrazne 1 widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé¢ dokumentacj¢ powykonawcza zawierajaca
nastepujace elementy:

— podstawa opracowania;

— informacje o Inwestorze, Inwestorze zastgpczym, generalnym wykonawcy, wykonaw-
cy rozpatrywanej instalacji;

— opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii;

— lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy
/ Nazwa elementu / 110$¢;

— schemat potaczen elementoéw instalacji;

— podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji;

— widok szafy w punkcie dystrybucyjnym;

— widoki wszystkich rodzajow punktow Uzytkownikow;

— widoki wszystkich punktow koncowych systemu monitoringu wizyjnego;

— widoki wszystkich punktow koncowych systemu kontroli dostepu.

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzaé
si¢ z rzeczywistoscig.

8 OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz podaniu rzeczywistych
ilosci zuzytych materialdéw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne
dodatkowe 1 nieprzewidziane, ktoérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie
trwania robot pomiedzy wykonawceag, a inspektorem nadzoru. Jednostka obmiarowa dla prze-
wodow elektrycznych jest 1 m. Jednostkg obmiarowa dla osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka
(lub 1 komplet). Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca w sposob okreslony w warunkach kon-
traktu. Sporzadzony obmiar rob6t Wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie usta-
lonym w umowie. Wyniki obmiaru robdt nalezy poréwnaé z dokumentacjg techniczno-
kosztorysowa w celu okreslenia ewentualnych rozbiezno$ci w ilo$ci robot.

9 ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegaja naste-
pujacym etapom odbioru:
— odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu;
— odbiorowi czesciowemu;
— odbiorowi wstgpnemu,
— odbiorowi koncowemu.

9.1 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiaja-
cym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogélnego postepu ro-
bot. Odbioru robot dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czgséci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budo-
wy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.
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Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakos¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw za-
wierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary
1 proby, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i uprzedni-
mi ustaleniami.

9.2 Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czeséci robot. Odbioru czg-
sciowego robot dokonuje si¢ wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym robdt. Odbioru czg-
sciowego robot dokonuje Inwestor.

9.3 Odbidr wstepny robot

Odbidr wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru
wstepnego bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocz-
nym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbior wstepny robdt nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inwe-
stora zakonczenia roboét i przyjecia dokumentow.

Odbioru wstgpnego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wy-
konawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozo-
nych dokumentéw, wynikdéw badan i pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
rob6t z dokumentacja projektows i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych

W trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wy-
konania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyzna-
czonych robot poprawkowych, robot uzupetniajacych lub robét wykonczeniowych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru wstgpnego.

9.4 Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstgpnego robot jest protokot odbioru
wstepnego robot sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstep-
nego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

— dokumentacje projektowa podstawowa (wydruk, wersja na ptycie CD/DVD) z nanie-
sionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji kon-
traktu;

— specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupeliniajace lub za-
mienne);

— ustalenia technologiczne;

— dokumenty zainstalowanego wyposazenia;

— dziennik budowy;

— os$wiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym;

— rejestry obmiarow (oryginaty);

— wyniki pomiarow kontrolnych, prob oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie
ze specyfikacjami technicznymi;

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi;
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— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomia-
row zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi;

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen;

— instrukcje eksploatacyjne;

— protokoly sprawdzen i odbiorow instalacji i urzadzen sieci zewnetrznych elektroener-
getycznych wraz z uktadami pomiarowymi;

— protokoly sprawdzen 1 odbioréw przewodow wentylacyjnych oraz skutecznosci wen-
tylacji mechaniczne;j.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjne-

go nie beda gotowe do odbioru wstepnego, komisja w porozumieniu z wykonawca, wyznaczy
ponowny termin odbioru wstepnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zesta-
wione wedlug wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9.5 Odbior koncowy

Odbior koncowy — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usu-
ni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbiér wstepny robot".

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram ro-
bot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne, jak
réwniez terminu realizacji.

10 ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczanie robot okre$la umowa.

11 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawa do opracowania zagadnien zwigzanych z okablowaniem strukturalnym, syste-
mem monitoringu wizyjnego oraz kontroli dostgpu sa obowigzujace normy europejskie 1 mig-
dzynarodowe, dotyczace wymagan ogdlnych oraz specyficznych dla srodowiska biurowego:

Normy dotyczace okablowania strukturalnego:

— PN-EN 50173-1: 2018 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego
— Cze$¢ 1: Wymagania ogolne.
— PN-EN 50173-2: 2018 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego

— Czg$¢ 2: Pomieszczenia biurowe.

— PN-EN 50174-1: 2018 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czgs¢ 1 —
Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakoSci.

— PN-EN 50174-2: 2018 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 —
Planowanie 1 wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow.

— PN-EN 50174-3: 2014 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czgs¢ 3 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.
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PN-EN 50310: 2016 Stosowanie potaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budyn-
kach z zainstalowanym sprze¢tem informatycznym.

Normy dotyczace systemu dozoru wizyjnego CCTV:

PN-EN 50132-1:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Czg$¢ 1: Transmisja wideo — WWymagania systemowe.

PN-EN 50132-5-1:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cz¢s¢ 5-1: Transmisja wideo — Ogdlne wymagania eksploata-
cyjne.

PN-EN 50132-5-2:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Czg¢s¢ 5-2: Protokoty sieciowe (IP) dotyczace transmisji wideo.
PN-EN 50132-5-3:2013-04E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stoso-
wane w zabezpieczeniach -- Czes¢ 5-3: Transmisja video — Analogowa i cyfrowa
transmisja video.

PN-EN 50132-7:2013-04E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowa-
ne w zabezpieczeniach -- Cze¢s$¢ 7: Wytyczne stosowania.

PN-EN 62676-1-1:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
-- Cze¢$¢ 1-1: Wymagania systemowe -- Postanowienia ogolne.

PN-EN 62676-1-2:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
-- Cze$¢ 1-2: Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmi-
sji wizji.

PN-EN 62676-2-1:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
-- Czgs&¢ 2-1: Protokoly transmisji wizji -- Wymagania ogdlne.

PN-EN 62676-2-2:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
-- Czgs$¢ 2-2: Protokoly transmisji wizji -- Zastosowanie mi¢dzyoperacyjnosci IP oparte
na ustugach HTTP 1 REST.

PN-EN 62676-2-3:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
-- Czg$¢ 2-3: Protokoly transmisji wizji -- Zastosowanie mi¢dzyoperacyjnosci IP oparte
na ustugach Web.

PN-EN 62676-3:2015-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czes¢ 3: Analogowe 1 cyfrowe interfejsy wizyjne.

PN-EN 62676-4:2015-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach --
Czgs¢ 4: Wytyczne stosowania.

Norma dotyczaca projektowania instalacji ochrony odgromowej:

PN-EN 50130-4:2012 - Systemy alarmowe -- Cze¢$¢ 4: Kompatybilno$¢ elektromagne-
tyczna -- Norma dla grupy wyrobow. Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen sys-
temoOw sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wlamania, sygnalizacji napadu, CCTV,
kontroli dostepu 1 osobistych.

PN-EN 62305-3:2011 — Ochrona odgromowa -- Cze¢$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiek-
tOw 1 zagrozenie Zycia.

Normy dotyczace systemu kontroli dostepu:
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PN-EN 60839-11-2:2015-08 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne
systemy zabezpieczen -- Cze$¢ 11-2: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- WYy-
tyczne stosowania.

PN-EN 60839-11-1:2014-01 - wersja angielska - Systemy alarmowe i elektroniczne
systemy zabezpieczen -- Czg$¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu -- Wy-
magania dotyczace systemow i czesci sktadowych.



— PN-EN 50133-7:2002 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy kontroli do-
stepu stosowane w zabezpieczeniach -- Czegs¢ 7: Zasady stosowania.

— PN-EN 50133-2-1:2002 - wersja angielska - Systemy alarmowe -- Systemy kontroli
dostgpu stosowane w zabezpieczeniach -- Czgs$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow.

Wykonawca ma obowiagzek wykona¢ instalacj¢ okablowania zgodnie z wymaganiami opi-
sanymi w dokumentacji projektowej, a jesli ktorykolwiek z dokumentéw normalizacyjnych
ulegt aktualizacji wg nowych aktualnych wymagan.

Normy dotyczace systemu sygnalizacji pozarowe;:

— Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej opracowane przez
CNBOP w oparciu o materiaty VdS. Warszawa 1994 r..

— Ustawa o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. nr.81 poz.351 z dn.24.08.1991) ze
Zmianami.

— Rozporzadzenie MSWiA z dn. 16.06.2003 w sprawie ochrony przeciwpozarowej bu-
dynkéw i1 innych obiektow budowlanych i terenow (Dz.U. Nr 121).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75 z
dn. 15.06.2002r.).

— Postanowienia Slaskiego Komendanta Wojewodzkiego nr 98/2006 WZ-0226/98/2006,
nr 38/2012 WKO0.0226.38.2012.AD, Ekspertyza Techniczna Zabezpieczenia przeciw-
pozarowego dla budynku Zaktadu Karnego w Cieszynie ul. Chrobrego 2, Instrukcja
Bezpieczenstwa Pozarowego oraz wytyczne Uzytkownika.

— PN-EN 54 Systemy Sygnalizacji Pozarowe;.

— PKN-CEN /TS 54-14: 2006 Normy Unijne.

— Podrecznik projektanta systemow sygnalizacji pozarowej — CNBOP 2013r.

Instalacja systemu przywotawcze ma posiadaé aktualny certyfikat potwierdzajacy zgod-
no$¢ z normg DIN VDE 0834 wydane przez krajowe stowarzyszenia elektrykéw. Ponadto
instalacja powinna by¢ zgodna z normg PN EN 60601 dotyczaca kompatybilnosci elektroma-
gnetycznej oraz z PN EN 61000 dotyczacg elektrycznych urzadzen medycznych.

Pozostate normy powotane w projekcie:

— PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Ba-
danie zainstalowanego okablowania.

— |EC 60332-1-2, IEC 60332-3-24, IEC 60332-3-22, IEC 60754-1, IEC 60754-2, IEC
61034-2 - Normy mi¢dzynarodowe zwigzane z palnoscig powltoki kabla.

Wykonawca ma obowiazek wykona¢ instalacje okablowania zgodnie z wymaganiami opi-
sanymi w dokumentacji projektowej, a jesli ktorykolwiek z dokumentow normalizacyjnych
ulegt aktualizacji wg nowych aktualnych wymagan.
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