SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D 01.02.05. WYCINKA KRZEWOW I SAMOSIEJEK

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wycinka krzewow i samosiejek w obrgbie obiektow inzynierskich.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot w ramach biezacego utrzymania przy robotach zwigzanych z wycinkg krzewow i samosiejek.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z biezagcym utrzymaniem sieci
drogowej administrowanej przez ZDMiKP w Bydgoszczy i obejmuja nastgpujacy zakres prac:
- wycinka krzewow i samosiejek, karczowaniem korzeni krzewow i samosiejek na skarpach i stozkach
ziemnych przy przyczotkach mostowych, terenach pod obiektami mostowymi oraz korytach ciekow wodnych
przeptywajacych przez obiekty inzynierskie. Wycinka krzewow i samosiejek odnosi si¢ dla odrostéw i
samodzielnie wystepujacych krzakoéw ktorych pnie nie przekraczaja grubosci 10,0cm, a gestos¢ ich
poros$ni¢cia utrudnia utrzymanie nalezytej estetyki przy drogach krajowych, a takze utrudnia widoczno$¢ przy
drogach .

1.4 Okreslenia podstawowe

Ggsto$¢ porosnigcia - ilos¢ krzewow 1 samosiejek wystepujgca na powierzchni lha.
Przyjeto podstawowe gestosci porosniecia . Gestos¢ porosnigcia -rzadka do 1000 szt./lha. Gestos¢
porosni¢cia -$rednia do 2000 szt./lha Ggstos¢ porosnigcia -ggsta do 3000 szt./lha.
Samosiejka - roslina wieloletnia o wyraznie wyksztatconym pniu < 0 10,0 cm, ktory w pewnej wysoko$ci
nad ziemia rozgatezia si¢ w korone.
Krzew - ro$lina wieloletnia o pedach <0 10 cm,

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robadt

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 -,,Wymagania ogdlne".
Zamawiajacy okresla ilo§¢ m2 krzewow i samosiejek do wycinki . Wykonawca jest zobowigzany do:
- utrzymania ruchu publicznego na drodze
- dokonania uzgodnien odno$nie sposobu czasokresu przeprowadzania robdt w obregbie napowietrznych sieci
energetycznych i telekomunikacyjnych z wlascicielami tych urzadzen;
- opracowania projektu oznakowania robdt i harmonogramu robdt uwzgledniajac wymagania j. w. Projekt
oznakowania i harmonogram robot Wykonawca przedklada Zamawiajacemu do akceptacji. Roslinnos¢
istniejaca w pasie robot, nie przeznaczona do usunigcia powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed
uszkodzeniem.

2.MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne".
Przy wycince krzewow i samosiejek materiaty nie wystepuja.

2.2 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 3.

2.3 Sprzet stosowany do wycinki krzewow i samosiejek

Do wykonywania robdt zwigzanych z usunigciem drzew nalezy stosowac:
- sprzet umozliwiajacy dostep do gesto zarosnietych przeciw skarp rowow / wysiggniki./
- pity mechaniczne



- narzedzia tngce /sekatory, nozyce, pity reczne/
- narzedzia do usuwania korzeni krzewow
- znaki pachofki i bariery drogowe.

3. TRANSPORT

3.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne"

3.2 Transport wycigtych krzewow
Wyciete krzewy i samosiejki mozna przewozié dowolnymi érodkami transportu . Srodki transportu winny
posiada¢ ostony siatkowe, zabezpieczajgce materiat przed rozrzuceniem w czasie transportu. Przy ruchu
po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie wymiarow tadunku i innych parametréw
technicznych.

4. WYKONANIE ROBOT

41 QOgolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D-M-00.00.00 - ,, Wymagania ogolne", pkt. 5.

4.2 Rozpoczgcie robot

Wykonawca przystapi do wykonania robdt po wydaniu polecenia przez Zamawiajacego we wskazanym
przez niego terminie. Termin zakonczenia robot wynosi 30 dni od daty wydania polecenia
przez Zamawiajacego.

4.3 Oznakowanie robot

Oznakowanie i zabezpieczenie robot prowadzonych z wytaczeniem czgsci powierzchni jezdni z ruchu nalezy
dostosowywa¢ do rozmiaru i miejsca ich wykonania oraz rodzaju robot, tak aby odcinek jezdni
wylaczonej z ruchu byt jak najkrotszy a jej zwezenie jak najmniejsze. Do wygrodzenia wzdluz jezdni
oprocz zapor drogowych moga by¢ uzywane w zaleznosci od rodzaju robdt, réwniez tasmy
ostrzegawcze 1 pachotki drogowe. Niezaleznie od zapor drogowych umieszczonych w poprzek jezdni
nalezy stosowa¢ od strony najazdu na zwezony przez roboty fragment jezdni tablice kierujace
U-53.0znakowanie robot prowadzonych przy wylaczeniu czesci powierzchni jezdni z ruchu powinno
przede wszystkim ostrzegac¢ kierujacych pojazdami o robotach i zwigzanych z nimi utrudnieniami
W ruchu.

W przypadkach koniecznych Wykonawca jest zobowiazany do opracowania projektu organizacji ruchu
1 uzgodnienia z wlasciwym organem.

4.4 Roboty zwigzane z usunig¢ciem krzewéw i samosiejek

Roboty zwigzane z wycinka krzewow i samosiejek obejmujg takze karczowanie korzeni oraz wywiezienie
materiatu ktory stanowi wiasnos¢ Wykonawcy. Karczowanie korzeni nalezy wykonywa¢ wytacznie
na polecenie Zamawiajacego.

Wycinka krzewow i samosiejek ma na celu przede wszystkim zapewnienie prawidtowego funkcjonowania
obiektéw mostowych i bezpieczenstwa konstrukcji.

Do zagrazajacych bezpieczenstwu konstrukcji naleza nizej wymienione krzewy i1 samosiejki rosngce
na terenie pod obiektami mostowymi oraz na stozkach mostowych

4.5 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonywanie wycinki krzewow i samosiejek zwigzane jest z duzym potencjalnym zagrozeniem
zdrowia, a nawet §ycia pracownikoéw. Zagrozenie to wynika z pracy przy zastosowaniu mechanicznych pit
spalinowych. W zwiazku z tym Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepisow z tego zakresu
zawartych w rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Terenowej i Ochrony Srodowiska z dn.6 X. 1973r.



5.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1 Ogolne zasady kontroli
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

5.2 Zasady kontroli
Sprawdzenie jako$¢ i robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych prac, usunigcia
roslinnosci.

6.0BMIAR ROBOT

6.1 Ogolne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne".

6.2 Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiaru robét jest m? ( metr kwadratowy)
Obmiar powinien by¢ dokonany na miejscu wycinki, w obecnosci Zamawiajacego. Obmiar wymaga
akceptacji Zamawiajacego.

7.0DBIOR ROBOT

7.1 Ogolne zasady robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 - ,,Wymagania og6lne".

7.2 Odbior wycictych krzewéw i samosiejek

Odbioru robot zwigzanych z usunigciem krzewow i1 samosiejek dokonuje Zamawiajacy, po
zgloszeniu robdot do odbioru przez Wykonawce. Odbioér powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot. Roboty poprawkowe
Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Zamawiajacego.

8.SPRZET
9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogélne ustalenia dotyczace platnosci
Ogodlne zasady dotyczace ustalenia ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

9.2 Cena jednostki obmiaru

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie Jednostek obmiaru wg. p.7 zgodnie z obmiarem po
odbiorze robot.
Cena wykonania robot obejmuje jednokrotne wykonanie wszystkie czynno$ci zwigzanych z
wykonanie robot, w tym:
- wycinke krzewow i samosiejek
- oznakowanie i zabezpieczenie strefy robot wraz z opracowaniem projektu organizacji ruchu,
- karczowanie korzeni /wytgcznie na polecenie Zamawiajacego
- wywiezienie karpiny i gatezi ktore stanowia wlasnos¢ Wykonawcy
- 0znakowanie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Dziennik Ustaw Nr.76 z dnia 4.lipca 94r. .

Dziennik Ustaw 85r. Nr. 14 poz.60 zm- 88r. /'Nr.19 poz. 132 ,89r. Nr. 35 poz.192 /art. 71;/ 90r. Nr. 34 poz.
198 /art. 1 pkt. 28 art.2 pkt.6 art. 3 pkt. 18 art. 7 pkt, 4 art.35/ 91r. Nr. 75 poz. 332/art.22






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D 01.02.06. OBKASZANIE STOZKOW, SKARP | TERENU POD | PRZY OBIEKCIE

1.WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace
wykonania 1 odbioru robo6t zwigzanych z koszeniem trawy i niszczeniem chwastow na skarpach,
stozkach i terenach pod obiektami inzynierskimi.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach i obiektach zwigzanych z koszeniem trawy
1 niszczeniem chwastéw na skarpach, stozkach i terenach pod obiektami oraz doptywach i odptywach
przepustéw w ramach utrzymania czystosci na obiektach inzynierskich.

1.3 Zakres robét objctych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z biezacym utrzymaniem
sieci drogowej administrowanej przez ZDMIKP w Bydgoszczy i obejmujg zakres prac zwigzanych
z robotami przygotowawczymi
- koszeniem traw w pasie drogowym kosiarkami mechanicznymi,
- wycigciem trawy w miejscach niedostgpnych przy uzyciu podkaszarek.

1.4 Okreslenia podstawowe
Standard koszenia traw i samosiewow, dopuszczalna wysokos$¢ odrostow:
- stozki obiektow mostowych - 20cm
- powierzchnie pod obiektami mostowymi - 30 cm
- maksymalna wysoko$¢ traw i samosiewow po Wykoszeniu - 5cm
Jednoroczne samosiewy - rosliny rozmnozone samoczynnie z nasion drzew i krzewoéw w miejscach
niepozadanych.
Powierzchnia pod obiektami mostowymi - pas terenu o szerokosci rownej podstawie nasypu
drogowego przy obiekcie mostowym i dtugosci rownej dtugosci obiektu mostowego ze skrzydetkami.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 -,, Wymagania ogdlne".
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robot. Wykonawca jest zobowigzany
do:
- utrzymania ruchu publicznego na drodze
- 0znakowania robot.
Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem.

2.MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne". Przy wycince traw nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".



3.2 Sprzet stosowany przy koszeniu traw

3.2.1 Kosiarki trawnikowe spalinowe Wykonawca kosi ha mniejszych powierzchniacheksponowanych
3.2.2 Kosiarki doczepne do ciggnikow Wykonawca uzwa do koszenia duzych powierzchnijak: pasy
rozdziatu, pobocza czy pasy drogowe poza korong drogi.

3.2.3 Kosiarka wysiggnikowa doczepna do ciagnika Wykonawca kosi na skarpachi przeciwskarpach.
3.2.4 Kosiarkg zytkowa spalinowg lub elektryczng Wykonawca kosi w miejscachniedostepnych, takich
jak: pod barierami, przy ogrodzeniach, znakach, pachotkach orazinnych urzadzeniachdrogowych.

4 TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"

4.2 Srodki transportu

421 Samochod dostawczy przeznaczony jest do transportu pracownikoéw, narzedzii drobnego sprzetu.
4.2.2 Samochod cigzarowy przeznaczony jest do transportu wigkszego sprzetu, do wywozuzanieczyszczen,
skoszonej trawy i chwastow.

4.2.3 Ciagnik przeznaczony jest gtownie jako no$nik osprzetu, oraz do transportu wigkszegosprzetu jak w
pkt 4.2.2.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robot podano w SST D-M-00.00.00 -,, Wymagania ogo6lne"

5.2. Rozpoczgcie robot

Wykonawca przystapi do wykonania rob6t po wydaniu polecenia przez Zamawiajacego
w okreslonym przez niego terminie.

5.3. Oznakowanie robét

Ogolne wymagania dotyczace oznakowania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne".

5.4. Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje kazdorazowo przed rozpoczeciem koszenia. Roboty
te polegaja na:
- wybraniu kamieni z trawy, gruzu, puszek metalowych lub innych zanieczyszczen
- wygrabienie lisci
- rozgarniecie Kretowisk
- wywoz zebranych zanieczyszczen ktore stanowig wlasnos¢ Wykonawcy

5.5. Koszenie

Rozpoczgcie wykaszania traw i chwastow na pasach drogowych powinno by¢ wykonane w takim
okresie, aby nie dopusci¢ do wysypu nasion chwastow w wyniku ich przekwitnigcia. Najbardziej
miarodajnym okresem rozpoczecia wykaszania traw jest okres drugiej potowy maja. Potem Wykonawca ma
obowigzek zadbac o to, aby trawa na stozkach ,skarpach i rowach oraz na pasach rozdziatlu nie byta wigksza
niz okreslona wysokos¢ w pkt 1.4.1.

5.6. Wycigecie traw w miejscach niedostepnych

Wycigcie traw i chwastow w miejscach niedostgpnych i czgSciowo obsadzonych Wykonawca
wykonuje kosiarkami sylowymi jak w pkt 3.2.4 rownolegle z glownym koszeniem. Dopuszcza si¢ koszenie
traw, chwastow i jednorocznych samosiewow kosa.

5.7. Grabienie i wywo0z skoszonej trawy
Obowigzkiem Wykonawcy jest wygrabienie, zebranie w stosy i wywiezienie skoszonej trawy i
chwastow natychmiast po koszeniu



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

6.2 Zasady kontroli
Zamawiajacy kontroluje zakres i jako$¢ prowadzonych robot w trakcie wykonywania oraz po
ich zakonczeniu.

7.0BMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru
Ogodlne zasady obmiaru podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne".

7.2 Jednostka obmiaru
Jednostkg obmiaru robot jest m? (metr kwadratowy). Obmiar powinien by¢ dokonany w
terenie.

8.ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoélne wymagania dotyczace odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 - ,,Wymagania og6lne".

8.2 Odbior robét zanikajacych

Odbiorowi robot zanikajacych podlegaja:
- roboty przygotowawcze
- wykonane koszenie
- wywo0z skoszonej trawy

Odbioru koszenia Zamawiajacy dokonuje w nastepnym dniu po zgloszeniu przez Wykonawce
wykonania koszenia przy danej drodze lub na odcinku drogi, ze wzglgdu na zanikanie robot, szczeg6lnie
w okresie intensywnego wzrostu roslin.

W obecnosci Wykonawcy Zamawiajacy dokonuje odbioru jakosciowego i ilosciowego
wykonanego koszenia.

W przypadku stwierdzenia nieprawidlowosci Zamawiajacy ustali zakres robot poprawkowych
wedtug okreslonych w niniejszej specyfikacji lub ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizona jakos$c¢.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Zamawiajacym.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace platnosci
Ogo6lne zasady dotyczace ustalenia ptatnosci podano w SST D-M-
00.00.00,,Wymaganiaogolne".
Cena jednostkowa obejmuje trzykrotne koszenie.Cena jednostki obmiaru
Cena m? koszenia obejmuje jednokrotne  wykonanie wszystkich czynnosci
zwigzanych z wykonaniem robét, w tym:
- roboty przygotowawcze,
- 0znakowanie robot,
- koszenie traw, chwastow i samosiewOw
- wyciecie traw w miejscach niedostepnych,
- zagrabienie  skoszonej trawy i wywiezienie w miejsce utylizacji zaakceptowane
przez Zamawiajacego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Katalog Naktadow Rzeczowych 0-21 Tereny Zieleni Nr2-21
2. Katalog Norm Pracy 01 12,13



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D 03.01.04. UDRAZNIANIE PRZEPUSTOW WRAZ Z ZALADUNKIEM |

WYWOZEM ZANIECZYSZCZEN

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z udraznianiem przepustow o Srednicy > 2,00m wraz z zatadunkiem i wywozem
zanieczyszczen.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z biezacym utrzymaniem sieci
drogowej administrowanej przez ZDMiKP w Bydgoszczy i obejmuja nastepujacy zakres prac:

- czyszczenie dna i ewentualnych bocznych $cian przepustow z namutu i zanieczyszczen
- mycie wnetrza oraz wlotu i wylotu przepustu
- czyszczenie studni wlotowych
- wypompowanie wody z koryta cieku lub rowu oraz przyleglego terenu
- wywo0z zanieczyszczen .
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.4.1. przepust - drogowy obiekt inzynierski o przekroju zamknigtym, przeznaczony do przeprowadzania
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen teletechnicznych przez korpus drogowy
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.Wymagania ogélne

Wymagania og6lne stosowania materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST DM-
00.00.00

»Wymagania og6lne", pkt 2.

2.2.Wymagania dla materialéow
Woda uzyta do mycia przepustow nie moze powodowaé zanieczyszczenia Srodowiska

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2.Sprzet do wykonania robét

Wykonawca moze uzywac¢ dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Zamawiajacego. Sprzet uzyty
do wykonania robot nie moze powodowac uszkodzen konstrukcji i elementéw wyposazenia przepustu.

4. TRANSPORT

4.1.Ogolne wymagania dotyczace transportu
] Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4.
4.2.Srodki transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje dowolnych srodkow transportowych
spelniajacych wymagania okre§lone w pkt 4.1. Miejsce wywozu zanieczyszczen lezy w gestii Wykonawcy.



Wywdz nieczystosci powinien by¢ wykonany zgodnie z przepisami i nie narusza¢ interesow o0sob trzecich.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
g)g(')lne wymagania wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,;Wymagania ogdlne" pkt

5.2.Rozpoczecie robot

Wykonawca przystapi do wykonania rob6t po wydaniu polecenia przez Zamawiajacego we
wskazanym przez niego terminie.
5.3.Oznakowanie robot

Ogodlne zasady oznakowania robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt

1.5.
5.4.Udraznianie przepustéw

Udraznianie przepustéw polega na usunig¢ciu wszelkich zanieczyszczen i namulu z czesci
przelotowych oraz na doptywach i odplywach przepustow o Swietle powyzej 1.5m oraz studni na
wlotach i wylotach z przepustow. Roboty nalezy wykonywac¢ recznie przy pomocy topat recznych lub
mechanicznych, badz przez wyplukanie przy pomocy pomp ci$nieniowych. Roboty nie moga
powodowaé zanieczyszczenia Srodowiska. Roboty nalezy wykonywaé na szerokosci pasa drogowego.
Na polecenie Zamawiajgcego nalezy wykonac¢ roboty rowniez poza pasem drogowym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00,; Wymagania og6lne" pkt
6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét
Wykonawca jest zobowigzany do kontroli w zakresie prawidtowosci wykonania udroznienia
przepustéw oraz zapewnienia Zamawiajagcemu swobodny dostep do przepustu w celu kontroli i odbioru
robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg udroznienia przepustu jest m® (szeScienny) namutu i zanieczyszczen.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.

8.2. Odbioér udroznienia przepustu

Odbioru udroznienia przepustow dokonuje Zamawiajacy po zgloszeniu zakonczenia robot przez
Wykonawce, na podstawie obmiaru i oceny wizualnej wykonanych robot. Odbidr robot nastepuje
zgodnie z zasadami odbioru okres§lonymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje jednorazowe wykonanie wszystkich czynnos$ci zwigzanych z 1 m
czyszczenia z namulu i zanieczyszczen, w tym:
- roboty przygotowawcze,
- wykonanie dojazdu do miejsca wykonywania robot
- organizacj¢ ruchu na czas trwania robot
- usunigcie zanieczyszczen z czesci przelotowej przepustu oraz studni i osadnikow,
- wyczyszczenie $cian czolowych
- wypompowanie wody w razie koniecznosci



- wywOz i utylizacja zanieczyszczen
- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja



M 22.63.01.a. CZYSZCZENIE BETONOWYCH POWIERZCHNI
OBIEKTOW INZYNIERSKICH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z czyszczeniem betonowych powierzchni obiektow inzynierskich .

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objctych Specyfikacjami Technicznymi
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z biezacym utrzymaniem sieci
drogowej administrowanej przez ZDMiKP w Bydgoszcvzy i obejmuja zakres prac zwigzanych z:

- oczyszczeniem i utrzymaniem w czystosci powierzchni betonowych obiektow inzynierskich .

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Woda i detergenty

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca moze uzywa¢ dowolnego sprzgtu zaakceptowanego przez Zamawiajacego. Sprzet uzyty
do wykonania robdét nie moze powodowac uszkodzen konstrukeji i elementow wyposazenia obiektu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje dowolnych Srodkéw transportowych
spetniajacych wymagania okreslone w pkt 4.1. Zanieczyszczenia stanowia wiasnos¢ Wykonawcy. Miejsce
Wwywozu zanieczyszczen lezy w gestii Wykonawcy. Wywo6z nieczystosci powinien by¢ wykonany zgodnie z
przepisami i nie naruszac interesOw osob trzecich.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,;Wymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Rozpoczecie robot

Wykonawca przystapi do wykonania robdt po wydaniu polecenia przez Zamawiajacego we
wskazanym przez niego terminie.

5.3. Oznakowanie robét
Ogodlne zasady oznakowania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt
1.5.



5.3. Oczyszczenie powierzchni betonowych

Wykonawca oczySci powierzchnie betonowe z wszelkich zanieczyszczen r¢cznie, przy uzyciu
mioteti szufli lub myjek ci$nieniowych. Sposdéb wykonania robo6t nie moze spowodowaé uszkodzenia
zabezpieczen antykorozyjnych oraz zabrudzenia elementow konstrukcji itozysk.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

10.

a. Ogélne zasady kontroli jakosci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

b. Kontrola w czasie wykonywania robot
Wykonaweca jest zobowiazany do kontroli w zakresie prawidlowosci wykonania oczyszczenia
powierzchni betonowych.

7.OBMIAR ROBOT

a. Ogolne zasady obmiaru robodt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 7.
b. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa oczyszczenia powierzchni betonowych lub zelbetowych jest m2 (metr
kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

a. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
b. Odbior czyszczenia powierzchni betonowych
Odbidr oczyszczenia powierzchni betonowych dokonuje Zamawiajacy na podstawie pomiarow

1 oceny wizualnej wykonanych robdt. Odbidr robot nastepuje zgodnie z zasadami odbioru okreslonymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

a. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 9.

b. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje wszystkie czynno$ci zwigzane z jednorazowym oczyszczeniem

powierzchni betonowych, w tym:
- roboty przygotowawcze,
- montaz i rozbiorka rusztowan i innych elementéw pomocniczych,
- 0znakowanie robot,
- oczyszczenie powierzchni betonowych,
- zebranie 1 wywOz zanieczyszczen,
- optaty za utylizacje lub sktadowanie zanieczyszczen

PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja



M 22.63.01.b CZYSZCZENIE STALOWYCH POWIERZCHNI OBIEKTOW
INZYNIERSKICH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru robot
zwigzanych z czyszczeniem stalowych powierzchni obiektéw inzynierskich .

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z biezacym utrzymaniem sieci
drogowej administrowanej przez ZDMiKP w Bydgoszczy i obejmuja zakres prac zwigzanych z:
- oczyszczeniem i utrzymaniem w czystosci powierzchni stalowych obiektow inzynierskich .

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Woda i detergenty do mycia konstrukcji

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca moze uzywaé dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Zamawiajacego. Sprzet uzyty
do wykonania robdt nie moze powodowac uszkodzen konstrukcji i elementow wyposazenia mostu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje dowolnych Srodkéw transportowych
spelniajgcych wymagania okre§lone w pkt 4.1. Zanieczyszczenia stanowig wlasno§¢ Wykonawcy. Miejsce
wywozu zanieczyszczen lezy w gestii Wykonawcy. Wywoz nieczystosci powinien by¢ wykonany zgodnie
Z przepisami i nie naruszac interesow osob trzecich.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,;Wymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Rozpoczecie robot
Wykonaweca przystapi do wykonania rob6t po wydaniu polecenia przez Zamawiajacego we



wskazanym przez niego terminie.

5.4.0znakowanie robot
Ogodlne zasady oznakowania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne"
pkt 1.5.

5.5. Oczyszczenie powierzchni stalowych

Wykonawca oczyS$ci powierzchnie stalowe narazone na szkodliwe dzialanie soli i innych
srodkow chemicznych uzywanych do zimowego utrzymania droég oraz z wszelkich zanieczyszczen
rgcznie, przy uzyciu miotet i szufli lub myjek cisnieniowych przy zastosowaniu wody z ewentualnym
dodatkiem detergentu. Sposdb wykonania rob6t nie moze spowodowac uszkodzenia zabezpieczen
antykorozyjnych oraz zabrudzenia elementow konstrukcji i wptywaé negatywnie na srodowisko.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"
pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét
Wykonawca jest zobowiazany do kontroli w zakresie prawidlowosci wykonania oczyszczenia
powierzchni stalowych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa oczyszczenia powierzchni stalowych jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Odbior czyszczenia powierzchni betonowych

Odbiodr oczyszczenia powierzchni stalowych dokonuje Zamawiajacy na podstawie pomiarow i
oceny wizualnej wykonanych robot. Odbioér robot nastepuje zgodnie z zasadami odbioru okreslonymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 9

.9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje wszystkie czynno$ci zwigzane z jednorazowym oczyszczeniem
powierzchni stalowych, w tym:
- roboty przygotowawcze,
- montaz rozbidrka rusztowan | pomostow roboczych,
- oznakowanie robot,
- oczyszczenie powierzchni stalowych,
- zebranie 1 wywOz zanieczyszczen,
- oplaty za utylizacje lub sktadowanie zanieczyszczen

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

M 23.51.20 NAPRAWY POWIERZCHNI BETONOWYCH
MIESZANKAMI TYPU PCC

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z naprawg powierzchni betonowych na obiektach inzynierskich.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach przy robotach zwigzanych z naprawa powierzchni
betonowych obiektow inzynierskich w ramach biezacego utrzymania.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z biezacym
utrzymaniem sieci drogowej administrowanej przez ZDMiIKP w Bydgoszczy i obejmuja
nastepujacy zakres prac:

- usunigcie skorodowanego betonu,

- oczyszczenie poprzez piaskowanie lub skucie,

- wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego odkrytego zbrojenia,
- nalozenie W -wy szczepnej,

- natozenie warstw zaprawy.

14. Okreslenia podstawowe

Korozja betonu - nieodwracalna zmiana wtasciwosci betonu w wyniku dziatania srodowiska

agresywnego lub w wyniku destrukcyjnych proceséw zachodzacych miedzy niektorymi

sktadnikami cementu i kruszywa.

Ubytek - odspojenie si¢ czeSci betonu na skutek korozji lub uszkodzenia mechanicznego.

Zaprawa niskoskurczowa - zaprawa o skurczu nie wickszym niz 2%o, a W przypadku zapraw

PCC - nie wigkszym niz |,2%p,

PC- zaprawa niskoskurczowa o spoiwie polimerowym,

PCC- zaprawa niskoskurczowa o spoiwie polimerowo-cementowym ( opjonalnie z dodatkiem

inhibitora korozji).

Warstwa szczepna - warstwa shuzaca zwiekszeniu przyczepnosci do podtoza betonowego

materialu wypelniajacego ubytek ( opjonalnie z dodatkiem inhibitora korozji).

Powloka antykorozyjna zbrojenia - warstwa stuzaca do ochrony zbrojenia przed korozja

1 zwigkszenia przyczepnos$ci do stali materiatu wypetniajacego ubytek ( opjonalnie z dodatkiem

inhibitora korozji).

Szpachla wyréwnawcza - zaprawa wypelniajgca i zamykajgca wszystkie nierownosci
materiatu wypeiajacego ubytek, tworzaca gtadkie podtoze dla powlok ochronnych

betonu ( opjonalnie z dodatkiem inhibitora korozji)..

Zaprawa naprawcza - zaprawa na bazie cementow, przygotowywana do stosowania przez

odpowiednie dodanie wody do gotowego produktu; charakteryzuje si¢ szybkim przyrostem

wytrzymatos$ci, bardzo dobra przyczepnoscia do starego betonu i zbrojenia oraz nie wykazuje

niepozadanego skurczu ( opjonalnie z dodatkiem inhibitora koroz;ji)..

Inhibitor korozji — zwigzek chemiczny hamujacy przebieg procesow niszczenia materiatow



stalowych .
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow
oraz za zgodno$¢ ich wykonania z Dokumentacja Projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Sucha zaprawa cementowa

Dopuszcza si¢ do stosowania jedynie materialy posiadajace aprobate techniczng.
Do wykonania naprawy nalezy zastosowa¢ zaprawy cementowe modyfikowane zywicami
syntetycznymi takimi jak zywice epoksydowe, akrylowe, poliestrowe, itp. typu PCC
z drobnoziarnistym kruszywem do 8 mm. Najczesciej zaprawy typu PCC wchodza w sktad
zestawOw materiatlowych obejmujacych: warstwe szczepna, powtoke antykorozyjng zbrojenia,
szpachle wyrownawcza 1 powloke ochronng betonu. Materialy te s3 odpowiednio
pokonfekcjonowane. Sktadniki s3 dostarczane w pojemnikach zawierajacych odpowiednio
odmierzone ilo$ci, niezb¢dne do wymieszania w jednym procesie roboczym.

W przypadku stosowania krajowych zapraw cementowych modyfikowanych zywicami
syntetycznymi nalezy stosowac:
- cement portlandzki zgodny z PN-88/B-30000
- kruszywo zgodne z PN-86/B-06712, o zwickszonej odpornosci na dziatanie mrozu i $rodkow
odladzajacych, a wudzial skladnikéw pochodzenia organicznego, o zdolno$ci pegcznienia
dla wszystkich frakcji kruszywa nie moze przekracza¢ 0,02%,
- maksymalna wielko$¢ ziaren nie moze przekracza¢ 8 mm.

Do warstw szczepnych na bazie cementu i mineralnych powlok antykorozyjnych oraz
szpachli nalezy stosowa¢ cement portlandzki, odpowiadajacy PN-88/B-30000.

Do warstw szczepnych i powlok antykorozyjnych na bazie zywic epoksydowych nalezy
stosowaé Zywice epoksydowe twardniejace na zimno i nie zawierajace rozpuszczalnikow.
Przy sktadowaniu preparatu obowigzujg nastepujace zasady:
- skladowanie odbywa si¢ w oryginalnych, nie otwieranych opakowaniach,
- material musi by¢ sktadowany pod zadaszeniem i musi by¢ zabezpieczony przed bezposrednim
kontaktem z gruntem,
- sktadowanie odbywa si¢ w pomieszczeniach suchych i w zaleznosci od materiatu ogrzewanym,
(temperatura sktadowania od +5°C do +30°C)
- czas sktadowania - nie dluzszy od terminu przydatnosci.

2.2. Woda
Uzywana do wykonania zaprawy woda powinna:
- nie wykazywac zabarwienia,
- nie wydziela¢ zapachu gnilnego,
- nie zawiera¢ grudek, ktaczkow itp.,
Zaleca si¢ stosowanie wody wodociggowej pitnej. W przypadku poboru wody z innych
zrodet, nalezy przeprowadzi¢ biezaca jej kontrole zgodnie z PN-75/B-04630 [3].

3. SPRZET

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu
Ogo6lne warunki stosowania sprzetu okreslone s3 w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne".
Sprzet, maszyny i1 urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane 1 muszg by¢ usunigte z terenu robot.
Potrzebny do utoZenia zaprawy naprawczej sprzet uzalezniony jest od wyboru materiatow



oraz technologii rob6t. Nanoszenie zaprawy na przygotowane i oczyszczone podtoze betonowe
moze by¢ wykonywane r¢cznie lub mechanicznie.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do przygotowania podtoza betonowe stosowany jest nastepujacy sprzet:
piaskarka lub §rutownica,
agregat sprezarkowy,
szczotki stalowe,
odkurzacz przemystowy
Do ulozenia zaprawy naprawczej stosowany jest nast¢pujacy sprzet:
termometry do pomiaru temperatury powietrza i podtoza,
pojemniki do przygotowania preparatu,
- mieszarka wolnoobrotowa z odpowiednig koncéwka do mieszania,
- pedzle, kielnie, pace, szpachle,
- brezentowe lub plastikowe folie (do pielggnacji $wiezo natozonych powtok lub wypraw).
Oraz dodatkowo w przypadku naktadania zaprawy przez natrysk:
- agregat sprezarkowy,
- urzadzenie natryskowe do roztozenia preparatu na podtozu,
- pompa do wody.

4. TRANSPORT
Materialy 1 sprzet moga by¢é dowiezione na budowe¢ dowolnymi $rodkami
transportowymi w sposob gwarantujacy ich bezusterkowy przewoz.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Obowiagzuja zasady podane w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
Roboty musza by¢ wykonywane pod kierownictwem personelu przeszkolonego w zakresie
wykonywania napraw betonu materiatami na bazie zywic syntetycznych.

Caly zestaw materiatow do wykonania napraw powierzchni betonowych musi by¢
wytworem jednej firmy. Niedopuszczalne jest taczenie preparatow roznych firm przy
zabezpieczaniu tej samej powierzchni.

5.2. Technologia wykonania robot
5.2.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza polega na usunigciu stabego lub zniszczonego betonu
za pomocg zbijaka lub hydrodynamicznie. W przypadku wystgpowania mleczka cementowego
nalezy je usung¢ powodujac uszorstnienie powierzchni. Obrzeza miejsc reperowanych
lub spegkan nalezy nacia¢ pita tarczowa prostopadle do powierzchni na gleboko$¢ 1 cm.

Dobra przyczepno$¢ naprawianej powierzchni jest uzyskiwana przez wilasciwe jej
uszorstnienie np. przez piaskowanie. W przypadku, gdy skucie powierzchniowej warstwy
spowoduje odstoniecie zbrojenia, nalezy rozkuwac tak gleboko, aby umozliwi¢ oczyszczenie
odstonigtego zbrojenia na calym jego obwodzie (np. przez piaskowanie).

Wszelkiego rodzaju zanieczyszczenia organiczne i chemiczne, plamy olejowe, stare
powloki malarskie, brud, pyt powinny by¢ skute i usunigte. Calg przygotowywang
powierzchnie nalezy odpyli¢ stosujac sprezone powietrze.

Przed nalozeniem zaprawy naprawiang powierzchni¢ nalezy nawilza¢ woda,
jednoczesnie nalezy zwroci¢ uwage, aby woda nie zalegata 1 byla usunigta (sprezonym
powietrzem) z zaglgbien. Miejscaczynnych przeciekdéw wody nalezy uszczelni¢ odpowiednimi
preparatami. Przygotowane podtoze powinno charakteryzowac si¢ nastepujacymi parametrami:
- zalecana wytrzymato$¢ podtoza betonowego na odrywanie 1,5 MPa,

- temperatura podloza, temperatura powietrza itemp. materialu powinny wynosi¢



od +5°C do+30°C.

5.2.2. Przygotowanie materialow

Przygotowanie preparatu do wykonania napraw (ewentualne mieszanie sktadnikow)
powinno przebiega¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

Nalezy przestrzegaé czasu przydatnosci do zastosowania preparatu po wymieszaniu,
ktory jest ograniczony (czas podany w karcie technologicznej).
5.2.3. Nakladanie preparatu na odkryte zbrojenie

Tam gdzie wystepuja Slady korozji na zbrojeniu nalezy odku¢ beton na okoto 2 cm poza
pret, oczysci¢ zbrojenie do 2 stopnia czystosci (wg wymagan ISO) i pomalowa¢ $rodkiem
antykorozyjnym z zestawu do napraw betonu. Grubo$¢ natozonej warstwy nie powinna by¢
mniejsza od1 mm.
5.2.4. Nakladanie preparatu na powierzchni¢ betonowa

W zalezno$ci od rodzaju materiatu oraz rodzaju i wielkosci zabezpieczanej powierzchni
stosuje si¢ rozne metody nakladania zaprawy:
- nakladanie za pomoca narzutu recznego z Kielni,
- nakfadanie metodg natryskowa,
- wylewanie na powierzchnie poziome lub w szalunki.

Po nalozeniu zaprawy powierzchnie pionowe wyréwnuje si¢ drewniang tata lub paca.
Przy naktadaniu zaprawy naprawczej nalezy zwroci¢ uwage na:
- gruntowanie powierzchni betonu w wymaganych przypadkach (zaleznie od systemu),
- nanoszenie zaprawy w zalezosci od technologii w dwoch lub trzech warstwach, kolejne warstwy
nanosi¢ dopiero PO wyschnigeiu warstwy nanoszonej wczesniej (po okoto 15 -~ 20 min),
- kontrole grubosci nanoszonej warstwy:
- min grubo$¢ nanoszonej w -wy 6 mm,
- max grubos¢ jednej w -wy na powierzchniach pionowych 60 mm,
- max grubos¢ jednej w -wy na powierzchniach sufitowych 40 mm,
- kontrol¢ panujgcych warunkow otoczenia (wg specyfikacji producenta):
- temperatura powietrza,
- temperatura podtoza,
- intensywno$¢ nastonecznienia,
- predkos¢ wiatru.
Przy natryskowym nanoszeniu, material nalezy natryskiwa¢ z odlegtosci okoto 1,0 m, trzymajac
pistolet pod katem 90° do powierzchni betonu. Natryskiwanie nalezy wykona¢ réwnomiernie ruchami
poziomymi a nastepnie od gory do dohu.

5.3. Pielegnacja wykonanej zaprawy naprawczej

Swiezo natozong warstwe nalezy zabezpieczy¢ przed nadmiernym wysychaniem oraz chroni¢ przed
deszczem, intensywnym nastonecznieniem i silnym wiatrem. W tym celu pokrywa sieja warstwa folii
lub zabezpiecza preparatem do pielggnacji.

Temperatura podtoza przez 72 h po potozeniu zaprawy naprawczej, powinna wynosi¢ przynajmniej
+5°C jednak nie wigcej niz +30°C.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podane sg w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

6.1. Sprawdzenie kwalifikacji wykonawcy
Wykonawca powinien posiada¢ uprawnienia do wykonywania zlecanych mu prac oraz odpowiednio
przeszkolonych pracownikow.

6.2.  Sprawdzenie jakosci materiatu
Dokonuje si¢ na podstawie:
- stwierdzenia posiadania przez materiat aprobaty technicznej,
- stwierdzenia okresu magazynowania.

Przed przystapieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ badanie kontrolne przewidzianych do



stosowania preparatow na probkach wykonanych probnie w celu okreslenia ich przydatnosci.

6.3. Kontrola przygotowania powierzchni przeznaczonej do zabezpieczenia
Podloze musi by¢ trwate, czyste i uszorstnienie (przygotowane zgodnie z zaleceniami zawartymi
wpkt5.2.1.).

6.4. Wizualna ocena wykonanego podloza
Ocenia si¢ jednorodno$¢ powierzchni i stwierdza brak pecherzy powietrza lub odspojen, wzglednie
innych uszkodzen.

6.5. Oznaczenie rzeczywistej grubosci powloki

Grubo$¢ wykonanej zaprawy naprawczej powinna by¢ zgodna z wymogami stawianymi przez
producenta. Pomiar dokonuje si¢ metoda bezposrednia. Miejsca po odspojonej warstwie zaprawy wymagaja
oczyszczenia i ponownego natozenia zaprawy.

6.6. Oznaczenie cech fizykochemicznych
Stwardniala zaprawa naprawcza powinna posiada¢ nastgpujace cechy fizykochemiczne:
1 Wytrzymato$¢ na zginanie.
- po 7 dniach 5,0 MPa,
po 28 dniach 9,0 MPa.
Wytrzymato$¢ nasciskanie.
po 7 dniach 30,0 MPa,
po 28 dniach 45,0 MPa.
Mrozoodporno$¢ F150
Skurcz po 90 dniach <1,2%o0
Przyczepnos¢ (wytrzymato$¢ na odrywanie).
warto$¢ Srednia 2,0 MPa,
warto$¢ minimalna 1,5 MPa.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest Im2 naprawionej powierzchni betonowej przy okreslonej grubosci
zaprawy naprawczej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podane s3 w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
Roboty objete niniejszg specyfikacja podlegaja odbiorowi czeSciowemu, ktory jest dokonywany na
podstawie wynikow pomiardéw, badan i oceny wizualnej

Odbiorowi podlegaja:

. Materialy do wykonania zaprawy naprawczej,

. Przygotowanie powierzchni do potozenia zaprawy,

. Wykonane napraw zaprawami - odbior na podstawie:
stwierdzenia zgodnos$ci zakresu z Dokumentacja Projektowa,
pomiaru grubo$ci natozonej warstwy zaprawy,
pomiaru cech fizykochemicznych,
oceny wizualnej wykonanej warstwy zaprawy naprawczej.

N w

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ilos¢ odebranej i zabezpieczone] warstwy powierzchni elementow betonowych
podpor i przgset. Cena jednostkowa uwzglednia:

- zakup materialow i dostarczenie wszystkich niezbednych czynnikow produkcji,

- wykonanie i rozbiorka niezbednych rusztowan i pomostow roboczych,

- przygotowanie powierzchni betonu do potozenia zaprawy, oczyszczenie odkrytego zbrojenia,
- dokonanie napraw zaprawami (w pelnym zakresie: - zabezpieczenie antykorozyjne zbrojenia,



warstwa szczepna, uzupetnienie ubytku, wyrownanie i wygladzenie powierzchni zewngetrzne;j),
- pielegnacja powierzchni pokrytej zaprawami naprawczymi,
- przeprowadzenie badan wykonanych robot,
- oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.
Cena jednostkowa winna uwzglednia¢ odpady i ubytki materialowe, jak rowniez wykonanie
odpowiednich zabezpieczen na czas robot z uwagi na ochrone srodowiska.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] PN-88/B-06250 Beton zwykty.

[2] PN-88/B-04300 Cement. Metody badan . Oznaczanie cech fizycznych.

[3] PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

[4] PN-75/B-04630 Woda do celow budowlanych. Wymagania i badania.

[5] ,,Wymagania i zalecenia dotyczace wykonania betonow do konstrukcji mostowych" - GDDP,
Warszawa 1990 .

[6] ,,Rusztowania dla budowy mostow stalowych, Zelbetowych lub z betonu spre¢zonego".



M 25.63.01. CZYSZCZENIE URZADZEN DYLATACYJNYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z czyszczeniem urzadzen dylatacyjnych w obiektach inzynierskich: palczastych,
modutowych i blokowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z biezgcym utrzymaniem sieci
drogowej administrowanej przez ZDMiKP w Bydgoszczy i obejmuja zakres prac zwigzanych z:

- czyszczeniem urzadzen dylatacyjnych palczastych, modutowych i blokowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4.
1.4.1. Urzadzenie dylatacyjne - element wyposazenia mostu instalowany nad szczeling dylatacyjna
zapewniajacy swobode odksztalcen przesel mostu oraz niezaktocony przejazd pojazdow.
1.4.2. Urzadzenie dylatacyjne modutowe - Urzadzenie dylatacyjne ztozone ze stalowych modutow
zakotwionych w betonie elementéw wzajemnie przemieszczajacych si¢, wyposazonych w ,zamki"
obejmujace pogrubione krawedzie gumowych wkladek uszczelniajacych.
14.3. Urzadzenie dylatacyjne blokowe - -Urzadzenie dylatacyjne o grubosci zbizonej do grubosci
nawierzchni obiektu mostowego wykonane z tasm elastomerowych zbrojonych blachami metalowymi .
W tasmie elastomerowej, naprzeciw blach metalowych naprzemiennie od gory i od dotu uksztattowane
sa wyciecia .Miedzy wycigciami powstaja elementy elastomerowe o przekroju prostokatnym (bloki
elastomeru).
1.4.4. Urzadzenie dylatacyjne palczaste — urzadzenie dylatacyjne ztozone ze stalowych plyt, zakonczonych
wspornikami, roéwnolegltymi do siebie beleczkami — tzw.palcami lub zebami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robadt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca moze uzywa¢ dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Zamawiajgcego. Sprzgt uzyty
do wykonania rob6t nie moze powodowaé uszkodzen konstrukcji i elementdw wyposazenia mostu.
Nie dopuszcza si¢ do stosowania ostro zakonczonych narzedzi, mogacych uszkodzi¢ wktadki uszczelniajace.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt4.

4.2. Srodki transportu
Nie wystepuja.

5. WYKONANIE ROBOT

51. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,;Wymagania ogolne" pkt 5.

52. Rozpoczecie robot
Wykonawca przystapi do wykonania robdt po wydaniu polecenia przez Zamawiajagcego we wskazanym
przez niego terminie.

Wykonawca zawiadomi Zamawiajacego o przystapieniu do robot przed ich rozpoczeciem.

53. Oznakowanie robot
Ogodlne zasady oznakowania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.5.

54. Czyszczenie urzadzen dylatacyjnych

Oczyszczeniu podlegaja wszystkie szczeliny urzadzen dylatacyjnych oraqz powierzchnie zewngtrzne
stalowe lub elastomerowe. Czyszczenie nalezy wykonywaé ze szczegdlng ostro$noscig tak aby nie
uszkodzi¢ wktadek uszczelniajacych lub innych elementow. Zaleca si¢ wykonywanie robot za pomoca myjek
cisnieniowych. Wkiadki uszczelniajace uszkodzone podczas czyszczenia zostanag wymienione na koszt
Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne" pkt 6.

6.2.  Kontrola w czasie wykonywania robot
Wykonaweca jest zobowiazany do ciaglej kontroli w zakresie prawidtowosci wykonania czyszczenia
urzadzen dylatacyjnych.

7. OBMIAR ROBOT

71.  Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6ot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa czyszczenia / konserwacji dylatacji jest 1 m (metr biezacy) dylatacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogédlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2.  Odbior oczyszczenia urzadzen dylatacyjnych

Odbioru czyszczenia dylatacji dokonuje Zamawiajacy na podstawie pomiardéw i oceny wizualnej
wykonanych robot. Odbior robdt nastepuje zgodnie z zasadami odbioru okreslonymi w SST D-M-00.00.00
,»Wymagania og6lne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.



9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje jednokrotne wykonanie wszystkich czynnosci zwigzane z ciggtym
czyszczeniem 1 mb dylatacji przez caty okres umowy w tym:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie miejsca robot
- oczyszczenie dylatacji,
- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
- WywOz zanieczyszczen
oplaty za utylizacje

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja



M 29.63.01. CZYSZCZENIE STOZKOW, SKARP, SCHODOW | SCIEKOW
SKARPOWYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z czyszczeniem umocnionych stozkow i skarp nasypoéw oraz schodow i $ciekow
skarpowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZaKres robét objctych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z biezagcym utrzymaniem sieci
drogowej administrowanej przez ZDMiKP w Bydgoszczy i obejmuja zakres prac:

- zwigzany z czyszczeniem umocnionych skarp i stozkow oraz schodow i $ciekow skarpowych
obiektow inzynierskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4. 1.4.1. Skarpy i stozki
umocnione - skarpy i stozki z powierzchnig wytozong elementami betonowymi lub kamiennymi takimi jak:
plyty betonowe, ptyty azurowe, kamien tamany, otoczaki, kostka brukowa, kostka wibroprasowana, dybie
betonowe, ptaszcze betonowe itp.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.Wymagania ogélne

Wymagania ogolne stosowania materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne", pkt 2.
2.2.Wymagania dla materialow
Woda.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 3.
3.2.Sprzet do wykonania robét
Wykonawca moze uzywac¢ dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Zamawiajacego. Sprzet uzyty
do wykonania robdt nie moze powodowac uszkodzen konstrukcji i elementow wyposazenia mostu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen i trawy Wykonawca uzyje dowolnych Srodkow
transportowych spetniajacych wymagania okre§lone w pkt 4.1. Miejsce wywozu zanieczyszczen lezy
w gestii Wykonawcy. Wywodz nieczystos$ci powinien by¢ wykonany zgodnie z przepisami i nie naruszac
interesow 0sob trzecich. Zanieczyszczenia stanowia wlasnos¢ Wykonawcy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
g)gélne wymagania wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,;Wymagania ogolne" pkt

5.2. Rozpoczgcie robot
Wykonawca przystagpi do wykonania robdét po wydaniu polecenia przez Zamawiajacego
we wskazanym przez niego terminie.
5.3. Oznakowanie robét
Ogolne zasady oznakowania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt
1.5.
5.4. Czyszczenie skarp i stozkow
Czyszczenie skarp i stozkdw umocnionych polega na usunigciu wszelkich zanieczyszczen
z umocnien stozkow i skarp. Roslinno$¢ wyrastajaca z umocnienien nalezy usuwac¢ w catosci, tacznie
z korzeniami. Dopuszcza si¢ uzywanie srodkow chwastobdjczych zgodnie z instrukcjg ich uzycia.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt
6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét
Wykonawca jest zobowigzany do ciaglej kontroli w zakresie prawidtowos$ci wykonania
czyszczenia skarp i stozkoOw umocnionych oraz schodow i §ciekow skarpowych

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa czyszczenia skarp, stozkow, schodow i $Sciekow skarpowych jest 1 m2
(metr kwadratowy) powierzchni skarp, stozkow, schodoéw i §ciekoéw skarpowych.

Cena jednostkowa obejmuje jednorazowe oczyszczenie i konserwacje umocnienia.
Powierzchnia schodéw skarpowych jest liczona jako sumaryczna powierzchnia goérnych powierzchni
stopni i spocznikow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Odbior czyszczenia skarp i stozkow umocnionych

Odbioru czyszczenia skarp, stozkow, schodow i Sciekéw skarpowych dokonuje Zamawiajacy
na podstawie oceny wizualnej wykonanych robo6t. Odbior robét nastepuje zgodnie z zasadami odbioru
okreslonymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednorazowego wykonania czyszczenia 1 m2 powierzchni skarp, stozkdw, schodow i
sciekow skarpowych obejmuje wszystkie czynno$ci zwigzane z wykonaniem robét, w tym:
- roboty przygotowawcze i zabezpieczajace,



- usunigcie zanieczyszczen i ro§linnosci wraz z ich wywozem,
- oplaty za utylizacj¢ zanieczyszczen
- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



M 26.63.01.a CZYSZCZENIE WPUSTOW MOSTOWYCH ROZNYCH
TYPOW

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z czyszczeniem wpustow mostowych.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. ZaKres robot objctych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robdt zwigzanych z biezacym utrzymaniem sieci
drogowej administrowanej przez ZDMiKP w Bydgoszczy i obejmuja nastepujacy zakres prac:
- udroznienie i oczyszczenie kratek mostowych wpustow $ciekowych,
- udroznienie rur spustowych, kolektorow zbiorczych i otwartych koryt odwadniajacych podwieszonych
do konstrukcji mostu,
- uszczelnienie potaczen rur,
- oczyszczenie osadnikéw wpustow mostowych .
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2.Sprzet do wykonania robét

Wykonawca moze uzywaé¢ dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Zamawiajacego. Sprzet uzyty
do wykonania rob6t nie moze powodowac uszkodzen konstrukcji i elementéw wyposazenia mostu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje dowolnych srodkdéw transportowych
spelniajgcych wymagania okreslone w pakt. 4.1. Miejsce wywozu
zanieczyszczen lezy w gestii Wykonawcy. Wywoz nieczysto$ci powinien by¢ wykonany zgodnie z
przepisami i nie narusza¢ interesow osob trzecich.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00,; Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2. Rozpoczegcie robot.



Wykonawca przystapi do wykonania rob6t po wydaniu polecenia przez Zamawiajacego w
okreslonym przez niego terminie.
5.3. Oznakowanie robét
Ogodlne zasady oznakowania robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt
1.5.
5.4. Czyszczenie wpustow mostowych
Wykonawca oczy$ci wpusty mostowe z nagromadzonych zanieczyszczen. Oczyszczeniu
podlegaja rowniez osadniki oraz kolektory zbiorcze podwieszone do konstrukcji mostowych.
Zanieczyszczenia nalezy zebra¢ do pojemnikow i przeznaczy¢ do utylizacji. Wykonanie robot nie moze
powodowac zanieczyszczenia Srodowiska.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00,;Wymagania og6lne" pkt
6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét
Wykonawca jest zobowigzany do ciaglej kontroli w zakresie prawidtowos$ci wykonania
czyszczenia wpustow mostowych.

7.OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa czyszczenia wpustow jest 1 szt. (sztuka) wpustu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Odbior oczyszczenia urzadzen odwadniajacych

Odbioru oczyszczenia wpustow dokonuje Zamawiajacy na podstawie obmiaru i oceny
wizualnej wykonanych robdt oraz sprawdzenia droznosci. Odbior robdt nastgpuje zgodnie z zasadami
odbioru okreslonymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje jednorazowe utrzymanie w czystosci 1 szt. wpustu, w tym: roboty

przygotowawcze,

- oznakowanie placu robot

- 0CzyszCzenie wpustu,

- udroznienie kanalizacji optywowej na dtugosci obiektu mostowego,

- uszczelnienie polaczen rur.

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

- wywo0z zanieczyszczen

- oplaty za utylizacje



M 26.63.01.b CZYSZCZENIE ODWODNIENIA LINIOWEGO ROZNEGO
TYPU

1. WSTEP
a. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z czyszczeniem odwodnienia liniowego w obiektach inzynierskich..
1.6. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.7. ZaKres robét objctych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z biezacym utrzymaniem sieci
drogowej administrowanej przez ZDMiKP w Bydgoszczy i obejmuja nastgpujacy zakres prac:
- udroznienie i oczyszczenie kratek i koryt odwodnienia liniowego,
- udroznienie rur spustowych, kolektorow zbiorczych i otwartych koryt odwadniajacych podwieszonych do
konstrukcji mostu,
- uszczelnienie polaczen rur,
- oczyszczenie osadnikéw wpustow mostowych .
1.8. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4.
1.9. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.3. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.4. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca moze uzywac¢ dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Zamawiajacego. Sprzet uzyty
do wykonania robot nie moze powodowac uszkodzen konstrukcji i elementow wyposazenia mostu.

4. TRANSPORT

4.3. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.4.Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje dowolnych §rodkow transportowych
spetniajacych wymagania okreslone w pakt. 4.1. Miejsce wywozu
zanieczyszczen lezy w gestii Wykonawcy. Wywoz nieczysto$ci powinien by¢ wykonany zgodnie z
przepisami i nie narusza¢ interesow osob trzecich.

5. WYKONANIE ROBOT

5.5.0golne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00,; Wymagania ogolne" pkt 5.
5.6. Rozpoczegcie robot.



Wykonawca przystapi do wykonania robot po wydaniu polecenia przez Zamawiajgcego
w okre$lonym przez niego terminie.
5.7.Oznakowanie robét
Ogodlne zasady oznakowania robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt
1.5.
5.8. Czyszczenie wpustow mostowych
Wykonawca oczy$ci wpusty mostowe z nagromadzonych zanieczyszczen. Oczyszczeniu
podlegaja rowniez osadniki oraz kolektory zbiorcze podwieszone do konstrukcji mostowych.
Zanieczyszczenia nalezy zebra¢ do pojemnikéw i przeznaczy¢ do utylizacji. Wykonanie robot nie moze
powodowac zanieczyszczenia Srodowiska.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.3. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00,;Wymagania og6lne" pkt
6.
6.4. Kontrola w czasie wykonywania robét
Wykonawca jest zobowigzany do ciaglej kontroli w zakresie prawidtowosci wykonania
czyszczenia wpustow mostowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.3. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.4. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa czyszczenia wpustow jest 1 szt. (sztuka) wpustu.

8. ODBIOR ROBOT

8.3. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.

8.4. Odbior oczyszczenia urzadzen odwadniajacych

Odbioru oczyszczenia wpustow dokonuje Zamawiajacy na podstawie obmiaru i oceny
wizualnej wykonanych roboét oraz sprawdzenia drozno$ci. Odbior robdt nastepuje zgodnie z zasadami
odbioru okreslonymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.3. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 9.

9.4. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje jednorazowe utrzymanie w czystosci 1m odwodnienia w tym:

- roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie placu robot

- oczyszczenie kratek i koryt odwodnienia liniowego

- udroznienie kanalizacji optywowej na dlugosci obiektu mostowego,

- uszczelnienie polaczen rur.

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

- wywO0z zanieczyszczen

- optaty za utylizacje

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
. PN-EN 124:2000






