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Katowice dnia 2009.12.16.
Miejski Zarzad UIicni/Mns{t')(
y 2a

ul. Kantorg
RM.V.JB-5512-448-3/09 40 - SM WICE

Dzialajgc na podstawie art. 10 ust. 6 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo
o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 108, poz. 908 z dnia 2 czerwca 2005 r., ze zm.) oraz zgodnie
z § 3 ust. 1 pkt 3 Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegolowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonmywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem
(Dz. U. Nr 177, poz. 1729), po rozpoznaniu wniosku Biura Studiow i Projektow Komunikacji (pismo
nr I/PS-09-901/09-15/2/09 z dnia 2009.11.18., stanowigce kontynuacje wniosku z dnia 2009.04.03.
oraz uwzgledniajgce uzyskang w dniu 2009.10.27. interpretacje przepisow przez Krajowa Rade
Bezpieczenstwa Ruchu Drogowego - pismo nr TRD-2d-053-10/2009 z dnia 2009.09.30.) oraz
uwzgledniajac opinie Komendanta Miejskiego Policji i Zarzadu drég na posiedzeniach Zespolu
ds. Organizacji Ruchu Drogowego w dniu 2009.04.23. i 2009.11.26.,

zatwierdzam

Prezydent Miasta Katowice

aktualizacje programu sygnalizacji swietlnej

na skrzyzowaniu ulic Lwowska - Bagienna - Krakowska (Szopienicka) w Katowicach (wariant 1),
z korektami oznakowania pionowego i poziomego oraz urzadzeni sygnalizacji swietlnej, z objeciem
pelna detekcja wszystkich uczestnikow ruchu drogowego, na podstawie projektu stanowiacego
zalacznik do niniejszego zatwierdzenia.

| - Uwagi dotyczace wdrozenia organizacji ruchu :

. Zgodnie z projektem, sygnaly dopuszczajace skrecanie w kierunku wskazanym strzatka
(wyswietlane przez sygnalizatory S-2) wyswietla¢ z uwzglednieniem zasad sprecyzowanych
w zalgezniku 3 do Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegolowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich wumieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181, ze zm.),
przy wymaganym zapewnieniu bezpieczenstwa uczestnikom ruchu drogowego.

2. W tabeli czasow migdzyzielonych uwzgledni¢ dlugos¢ czasow dla wszystkich wystepujacych par

strumieni kolizyjnych o niedopuszczalnym jednoczesnym zezwoleniu na ruch.

. Projektowane znaki pionowe D-6 , przejscie dla pieszych” rozmiesci¢c w terenie zgodnie

z przepisami okreslonymi w Rozp. Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnalow drogowych (Dz. U. Nr 170,
poz.1393,ze zm.) oraz zasadami sprecyzowanymi w zataczniku nr 1 do Rozp.Ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegolowych warunkow technicznyeh dla znakow i sygnalow
drogowych oraz urzqdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181, ze zm.).

4 W sytuacji wystapienia utrudnien w ruchu po wprowadzeniu zaprojektowanego programu
sygnalizacji, przeprowadzi¢ analiz¢ efektywnosci jego dzialania (w tym poprawnosci dzialania
zastosowanych detektorow uczestnikow ruchu drogowego). z ewentualnymi wynikajacymi z niej
korektami podlegajacymi wymaganemu zatwierdzeniu.

5. Jednostka wdrazajaca aktualizacje¢ sygnalizacji Swietlnej (w tym zmiany w oznakowaniu
drogowym), winna jej szczegoly techniczne w zakresie drog publicznych na terenie Miasta
Katowice uzgodni¢ z Miejskim Zarzadem Ulic i Mostow w Katowicach.

6. Zastrzega si¢ mozliwos¢ zmiany stanowiska w przypadku zmiany warunkéw ruchu,
przy uwzglednieniu ktorych zatwierdzenie zostalo wydane.
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- cigg dalszy wwag na stronte nr 2 :



P
- cigg dalszy uwag ze strony nr 1 :

7. Jednoczeénie z wprowadzeniem organizacji ruchu przeprowadzi¢ kontrole jej zgodnosci
z zatwierdzona organizacja ruchu, z udzialem przedstawicieli : Miejskiego Zarzadu Ulic i Mostow
oraz Komendy Miejskiej Policji w Katowicach i projektanta. W sytuacji braku zgodnosci
wprowadzonej organizacji ruchu z zatwierdzona, jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu
zobowiazana jest do natychmiastowego doprowadzenia do zgodno$ci wprowadzanej organizacji
ruchu z zatwierdzona lub przywrdcenia poprzedniej organizacji ruchu.

8. W przypadku wystgpienia w trakcie wdrazania zmian organizacji ruchu koniecznosci okresowego
zajecia pasa drogowego drég publicznych, przedlozy¢ do zatwierdzenia projekt czasowej
organizacji ruchu (zgodnie z przepisami Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegolowych warunkéw zarzqdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzqgdzaniem - Dz. U. Nr 177, poz. 1729).

1I- Termin wprowadzenia zatwierdzonej organizacji ruchu do dnia 2010.06.30.

Pouczenie :
1. Zgodnie z § 12 ust. | Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie

szczegblowych warunkéw zarzqdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzqdzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729), jednostka wprowadzajaca organizacj¢ ruchu
zobowiazana jest zawiadomi¢ o terminie jej wprowadzenia Wydzial Rozwoju Miasta Urzedu
Miasta Katowice, Miejski Zarzad Ulic i Mostéw w Katowicach oraz Komendanta Miejskiego
Policji w Katowicach, co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.

2. Zoodnie z § 12 ust4 ww. Rozporzadzenia, w sytuacji braku ww. zawiadomienia o terminie
wprowadzenia organizaciji ruchu, traci waznos¢ zatwierdzona organizacja ruchu.

. Zastosowane znaki i urzadzenia drogowe (z uwzglednieniem ww. uwag) ustawi¢ oraz wykonac
zoodnie z zatwierdzong organizacja ruchu oraz przepisami okreslonymi Rozp. Ministrow
Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie
znakow i sygnaléw drogowych (Dz. U. Nr 170, poz. 1393, ze zm.) i zasadami sprecyzowanymi
w zatacznikach 1+4 do Rozp.Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegélowych
warunkéw technicznveh dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzqdzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszezania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181, ze zm.).

4. Formalne zezwolenie na wprowadzenie zatwierdzonej stalej organizacji ruchu (z uwzglednieniem

ww. uwag) uzyska¢ w Miejskim Zarzadzie Ulic i Mostéw w Katowicach.

L]

L up. Prezydenia mi:

sta Katowice

mgr inz, Markn Zucl
Nacze 13

— N 1o
Wydzialu Rozwoju Miasta

Otrzymuje :
Biuro Studiow i Projektow Komunikacji Sp z o.0.
ul. Szenwalda 427 40-619 Katowice
(+ 1 egz. projektu organizacji ruchu, potwierdzony
oryginalng pieczatka Wydzialu Rozwoje Miasta
+ zwrot 1 egz nieaktualnej dokumentacji)

Do wiadomaosci :
Komenda Miejska Policji
ul. Lompy 19 40-038 Katowice

Kopia :
RMYV a/a
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OPIS

1. Dane ogodlne

1.1 Podstawa opracowania :

- Umowa zawarta mdzy Miejskim Zaradem Drog i Mostow w Katowicach a Biurem
Studiow i Projektow Komunikacji Sp. z 0.0. w Kat@ach.

1.2 Cel opracowania :
— aktualizacja programu sygnalizacji na przedmiotowskrzyzowaniu w oparciu o

przeprowadzone pomiary ruchu z dostosowaniem dowiazajacych norm
prawnych.

1.3. Materiaty wyjsciowe :

- podkiad mapowy,
- inwentaryzacja elementow sygnalizacji i organizaagihu,
- obowizujace normy i przepisy

1.4. Zakres opracowania ogci ruchowe;j :

- pomiary ruchu
- program sygnalizacji
- obliczenia przepustowoi
2. Pomiary ruchu .
Pomiary ruchu przeprowadzono dla typowego dniaeabgo w godzinach 07:00 - 18:00.
Pomiary przeprowadzono metpdotowania ¢cznego, w interwatach 15 min. z uwegdshieniem
struktury rodzajowej i kierunkowej.
Do przeliczenia pojazddw rzeczywistych na umowragjpto nasg¢pujace wspotczynniki:
- samochody osobowe i dostawcze - 1.00

- samochody eizarowe - 1.60

- samochody erarowe z przyczep - 2.25

- autobusy -1.80
- autobusy przegubowe -2.25
- motocykle, rowery -0.30

Po przeliczeniu poj. rzeczywistych na umowne é&kwreo okres szczytowy dla catego dnia
pomiarowego.
Wyniki pomiaréw przedstawiono w postaci :.

— wykresu strumieniowego ruchu dla wéreej wyliczonej godziny szczytu porannego -
(w poj.um / h)

— tabulogramu ruchu dla wca@ej wyliczonej godziny szczytu porannego z uwdgieniem
struktury kierunkowej i rodzajowej - (w poj.rz) h



— wykresu strumieniowego ruchu dla wéreej wyliczonej godziny szczytu popotudniowego
- (w poj.um/ h)

— tabulogramu ruchu dla wcésej wyliczonej godziny szczytu popotudniowego z
uwzgkdnieniem struktury kierunkowej i rodzajowej - (wjpz / h)

Wyniki pomiaréw zamieszczono wgzi graficznej opracowania.

3. Stan projektowany

3.1 Oznakowanie

W oznakowaniu skrzypwan wprowadzono nagpujace zmiany:
— uzupetniono linie zatrzymania na relacjach lewekx z ul.Lwowskiej w
Bagienn,
— wprowadzono znaki F-11 nad pasami ruchu
— uzupetniono znaki D-6 przed przejami

Oznakowanie skrzpwan przedstawiono na rys. 1.2.

3.2. Program sygnalizacji

Program sygnalizacji opracowano w dwoch wariantach:

— wariant 1 — praca sygnalizacji catkowicie bezkghay (zgodnie ze stanowiskiem
Krajowej Rady Bezpieczstwa Ruchu Drogowego)

— wariant 2 — dopuszczone kolizje paghzy strumieniem sterowanym sygnalizatorem
dopuszczajcym ruchu w kierunku wskazanym strzafkvarunkowo) a
grupa kotowa sterowan sygnalizatorem ogolnym (mtiwe do zrealizowania
po nowelizacji Szczegotowe warunki techniczne dla znakdéw i sygnato
drogowych oraz urglze: bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach. Zeknik nr 1-4
do rozporzdzenia z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegaibwy
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogbveyaz urzdzei
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkOw ich umieszczania na
drogach”)

Program sygnalizacji opracowano jako akomodacykapeldynowany.
Z uwagi na zwgkszenie liczby grup przewidziano:

- prag skrzyowania Lwowska — Bagienna z wykorzystaniem istoego
sterownika

- prac skrzyzowania Lwowska — Szopienicka na nowym sterownikawsnym
obok istniegcego.



Wprowadzono nagpujace zmiany w infrastrukturze sygnalizacyjnej na gkozvaniu Lwowska
— Bagienna:

— objeto sterowaniem relacje prawostu (sygnalizatory kotowe + piesze)

- wymieniono sygnalizatory kierunkowe (na wprost) mgodlne w sytuacji
dopuszczenia jazdy warunkowej kolidegj] z otward relach zasadnicz
(wariant 2)

Zachowano istniagy system detekcji tj. tradycyjnette indukcyjne.
Rozmieszczenie elementdw sterowania przedstawiano n
- dlawariantu 1 - rys. 1.2, natomiast program syigaaji na rys. 1.3.
— dlawariantu 1 - rys. 1.2a, natomiast program sygagi na rys. 1.3a.
WARIANT 1
Program sygnalizacji opracowano jako akomodacykapeldynowany pracagy cyklicznie.
Wszystkie grupy kotowe zgtaszangecyklicznie, grupy piesze po zgtoszeniu zapotrzedoea.

WARIANT 2

Program sygnalizacji opracowano jako akomodacykapeldynowany.

Wszystkie grupy kotowe zgtaszanecyklicznie z wygatkiem grup K15,K20 oraz K26.
Grupy piesze otwierang po zgtoszeniu zapotrzebowania

W przypadku braku zgtoszenia K15 i K26 faza 5 pgshijana.

Pary grup kolizyjnych:

- P8 i W9

- P21iw22

otwierane g alternatywnie, przy czym zgtoszenie grupy piesgesj priorytetowe w stosunku do
grupy warunkowej — zgtoszenie grupy pieszej zangrkge warunkovs.

3.3. Czasy mgdzyzielone - obliczenia.

Czasy mgdzyzielone zostaly obliczone przy zaémiu koniecznéci zapewnienia
ewakuacji pojazdéw za punkt kolizji fazy ikerzace] i rozpoczynajcej zgodnie z
Zatacznikiem nr 3 do Rozposdzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw
Wewretrznych i Administracji z dnia 3 lipca 2003 w spiavezczegotowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych orazadeen bezpieczéastwa ruchu



drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogadtZ&yotowe warunki techniczne
dla sygnatéw drogowych i warunki ich umieszczaraadnogach).

Wyniki obliczean zamieszczono w Tabeli na rjs3.
3.4. Wykaz grup kolizyjnych i nadzorowanych

Jako grupy kolizyjne nahy przyja¢ grupy zgodnie z tabglczaséw midzyzielonych
z pominkciem Kkolizji programowych.

Nadzorowaniem sygnatdéw (zielony oraz czerwony) halebja¢ wszystkie grupy kotowe i
piesze (kontrola pdowa i napiciowa).

3.5. Elementy detekcji .

Elementami detekcjias
- dla grup kotowych —gile indukcyjne (istniejce)
- dla grup pieszych — przyciski zgtoszeniowe

Parametry detektorow zestawiono w tabelach zmiesgch pontej.



SKRZYZOWANIE A LWOWSKA - BAGIENNA

DANE GLOWNE

ZGLOSZENIE

PRZEDLUENIE

INNE FUNKCJE

Nr Nalezy do| Zgtasza x sek] Op&nione| Czas interwatu w sek. dla Przedhienie | Czuty | Funkcja| Uwagi
detektora| grupy po zgaszeniu| zgtoszenig| poszczegbinych okreséw czasu na liczenia
zielonego Swiatla .zielonego migdzyziel. | rowery
lokres |2 okres |3 okres

D1/70 | K1 - 2.2

D2/40 | K1 ) 1.8

D3/2-17 | K1 - 0.5

D4/2-12 | K1 - 0.5

D5/40 | K4 ) 2.4

D6/2-17 | K4 - 0.5

D7/0-15 | K4 - 0.5

D8/2-17 | K3 - 0.5

D9/40 | K3 ) 2.7

D10/40 | K14 - 2.7
D11/2-17| K14 - 0.5

D12/40 | K15 0 2.4
D13/2-17|K15 4 0.5
D14/0-15| K15 4 0.5




SKRZYZOWANIE B LWOWSKA - BAGIENNA

DANE GLOWNE ZGLOSZENIE PRZEDLUENIE INNE FUNKCJE
Nr Nalezy do| Zgtasza x sek] Op&nione| Czas interwatu w sek. dla Przedhienie | Czuty | Funkcja| Uwagi
detektora| grupy po zgaszeniu| zgtoszenig| poszczegbinych okreséw czasu na liczenia
zielonego Swiatla .zielonego migdzyziel. | rowery
lokres |2 okres |3 okres
D15/70 | K24 - 2.2
D16/40 | K24 - 1.8
D17/2-17| K24 - 0.5
D18/2-17| K24 - 0.5
D19/15 | K26 0 1.0
D20/2-7 | K26 4 0.5
D21/40 | K28 - 2.4
D22/40 | K28 - 2.4
D23/2-17| K28 - 0.5
D24/2-17| K28 - 0.5
D25/40 | K27 - 2.4
D26/40 | K27 - 2.4
D27/2-17| K27 - 0.5
D28/2-17| K27 - 0.5
D29/2-17| K25 - 0.5
D30/35 | K25 ) 2.2

3.6. Dobowy plan pracy .
— poniedziatek — sobota w godz. 6:00 — 22:00 — pvatgbie kolorowym

— niedziela w godz. 8:00 — 22:00 — praca w trybieokmlvym

— w pozostatym okresie — praca w trybie ostrzegawczym

3.7. Poziom swobody ruchu

Obliczenia przepustowoi wykonano dla godzinowych potokéw ruchu z okregazytu
popotudniowego W sytuacji, gdy wasto potoku ruchu dla okresu szczytu porannego byta
wyzsza nk wartags¢ w szczycie popotudniowym prayp warta¢ potoku porannego.

Dodatkowo potoki ruchu na skraywaniu Lwowska — Bagienna zgliszono o 12% (pomiar
w okresie ferii zimowych) na podstawie potokow ructa skrzy. Lwowska — Szopienicka.
Wyniki obliczer zamieszczono pote).




Wariant 1

NUMERACJA WLOTOW

=VWNI KI DLA=
=W_OT=PAS=0RGANI ZACJA=NATEZENI E=STRATY=NAT- NAS=——=X=PRZEPUSTOWOSC
[P/ h] [s/P] [Plhz] [-] [P/ h] T= 60 s
1 1 L 248 23.9 1620 0.707 351
1 2 WP 462 34.0 2523 0.451 1024 d1i]= 14 s
2 1 w 346 23.7 1890 0.732 472
2 2 WP 340 23.7 1858 0.732 465 gd2]= 12 s
3 1 L 152 16.2 1620 0.313 486
3 2 w 139 15.9 1890 0.244 567 gd3]= 17 s
3 3 w 139 15.9 1890 0.244 567
A obal ne straty czasu = 12. 44 h*P/h
=VWNI KI DLA=
=W_OT=PAS=0RGANI ZACJA=NATEZENI E=STRATY=NAT- NAS=——=X=PRZEPUSTOWOSC
[P/ h] [s/P] [Plhz] [-] [P/ h] T= 60 s
4 1 L 407 15.9 1668 0.666 611
4 2 w 249 1.6 1890 0.168 1480 d1]= 21 s
4 3 w 236 1.6 1790 0.168 1402
5 1 L 3 23.5 1575 0.016 184 d2]= 20 s
5 2 WP 9 23.5 1751 0.044 204
6 1 w 423 16. 3 1890 0.639 662 d3]= 6 s
6 2 WP * 467 34.0 1526 0.874 534
A obal ne straty czasu = 8.43 h*P/h
=W._OT=PAS=0RGANI ZACJA=NATEZENI E=STRATY=NAT- NAS=—=X=PRZEPUSTONOSC=WYNI KI DLA=
[P/ h] [s/P] [Plhz] [-] [P/ h]
7 1 L 256 20.1 1604 0.638 401 T= 60 s
7 2 WP 296 19.4 2247 0.291 1017
7 1 L 43 15.8 1575 0. 096 446 dl]= 14 s
8 2 w 225 8.0 1890 0.231 977
8 3 WP 216 8.0 1809 0.231 935 d2]= 19 s
9 1 L 154 18.8 1496 0.412 374
9 2 WP 154 18.7 1602 0.385 401 d3]= 8 s
10 1 L 39 24.9 1575 0. 248 157
10 2 w 326 16.1 1890 0.518 630 d4]= 5 s
10 3 WP 278 16.1 1611 0.518 537
A obal ne straty czasu = 8.77 h*P/h




Wariant 2

NUMERACJA WLOTOW

[ P/ h]
11 L 248
1 2 WP 462
2 1 W 346
2 2 WP 340
3 1 L 152
3 2 W 139
3 3 W 139

[ P/ h]
4 1 L 407
4 2 W 249
4 3 W 236
5 1 L 3
5 2 WP 9
6 1 W 368
6 2 WP 522

[ P/ h]
256
296

43
225
216
154
154

39
315
289

WNEFEPNFRPWNENPRE
273732737

A obal ne straty czasu

A obal ne straty cz

A obal ne straty cz

=W OT=PAS=0RGANI ZACJ A=NATEZENI E=STRATY=NAT- NAS—=X=—=PRZEPUSTOWOSC

=W OT=PAS=0RGANI ZACJ A=NATEZENI E=STRATY=NAT- NAS—=X=—=PRZEPUSTOWNOSC

=W OT=PAS=0RGANI ZACJ A=NATEZENI E=STRATY=NAT- NAS—=X=—=PRZEPUSTOWNOSC

=WYNl KI DLA=
[s/P] [P/hz] [-] [ P/ h] T= 60 s
23.9 1620 0. 707 351
28.8 2668 0. 296 1559 d1i]= 14 s
23.7 1890 0.732 472
23.7 1858 0.732 465 dz2]= 12 s
16. 2 1620 0. 313 486
4.4 1890 0.116 1197 d3]= 17 s
4.4 1890 0.116 1197
= 10. 88 h*P/h
=WYNl KI DLA=
[s/P] [P/hz] [-] [ P/ h] T= 60 s
15.9 1668 0. 666 611
1.6 1890 0. 168 1480 di1]= 21 s
1.6 1790 0. 168 1402
23.5 1575 0. 016 184 d2]= 20 s
23.5 1766 0. 030 304
15.7 1890 0. 557 662 d3]= 6 s
15. 7 2678 0. 451 1156
asu = 5.99 h*P/h
=WYNl KI DLA=
[s/P] [P/hz] [-] [ P/ h]
20.0 1637 0.626 409 T= 60 s
19. 4 2254 0.181 1639
15.8 1575  0.096 446 d1]= 14 s
8.0 1890 0. 230 977
8.0 1813 0.218 992 d2]= 19 s
18. 8 1498 0. 411 375
18.5 1747  0.206 747 d3]= 8 s
24.9 1575 0. 248 157
16.0 1890 0. 500 630 d4]= 5 s
16.0 1736 0. 382 758
asu = 8.73 h*P/h



3.8. Program awaryjny
Jako program awaryjny naleprzyja¢ program zasadniczy z otwieraniem grup:
— kotowych - na maksimum
— pieszych - w catym dopuszczonym przedziale otvaarci
— warunkowych - w catym dopuszczonym przedziale otvaa
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nr
grupy

1

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

nazwa

grupy

K1

K2

K3

K4

P5

P6

K7

P8

w9

K10

P11

K12

K13

K14

K15

P16

P17

W18

P19

K20

P21

W22

Nrsygn.

1,1a,1b,1c

2,2a,2b

4.,4a,4b,4c

5,5a

6,6a

8,8a

10

11,11a

12,12a,12b,12c

13...13d

14

15,15a,15b,15¢

16,16a

17,17a

18

19,19a

20

21,21a

22

skrzyzowanie A
Lwowska-Bagienna
Tcmax=60
I L B ———————————————
0 14 17 59
e okis | [ Kiss 7]
0 14 17 35 36 57
s =
0 36 37 54 57
| e e T ——
0 17 18 30 33
H-";";"jwﬁ‘HHHH‘_H“H“_H““Hi‘m H
0 9 13 35
= 1] |
T T ““““‘\“‘“““\““““‘\““ LI L B B B TT T T T T T TT
0 3 12 16
I T e—— 1
01 | 17 18" ‘22 a5 |
e e T
0 11 15 37 54 58
H nie bierze udziatu w sterowaniu H
. \ ‘ \ ‘ \ ‘ \ \

H Il do K1+2s n
TT T T T T T 1T TT T T T T LI L B B B LI L B B B LI L B B B LI L L B
0 | 16 1‘9 | 59
s [
0 21 53 57
A doki Il do K4 K4+10s | |
T T T I I I L L L L T T

01 2 | | 40 43 |

H /£ lldo K24 K24+9s T——
I R I T L L L L L L L L R

0 | | 28 29 49‘ 52

\ Il do K1+4s 06 | | H
LI B B B B TT T T T T T LI L B B B LI L B B B LI L B B B TT T T T T T TT

0 2 3 | o a7 |

: — 1

0 50 51 57
L1

0 2 42 4

6
e —— | e E——
47

0 31 43

H nie bierze udziatu w sterowaniu

0 52
e | 2 —
0 3 23 27

— T
0 2 50 51 59
N ——
0 4 44 48

H nie bierze udziatu w sterowaniu H
0 T 7‘ T ‘ T ‘ T ‘ T ‘50 T

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

skrzyzowanie B
Lwowska-Szopienicka

Tabela czaséw miedzyzielonych- skrzyz. A

Tabela czaséw miedzyzielonych- skrzyz.B

dojazd |K1 |K2 |K3 |K4 [P5 |P6 |K7 |P8 |W9 |K10 |P11 K12 |K13 K14 |K15 |P16 P17 |W18|P19 |K20 P21 [W22 dojazd K23 K24 K25 |K26 |K27 K28 P29 P30 |P31 P32 |P33 P34 \W35 W36 W37 W38
ewakuacja Sz
K1 3 |2 K23 31515 9 5
K2 4 4 K24 2 4 14 |5 9 3
K3 6 3 9 6 K25 7 6 | 5 5 11
K4 8|6 |7 5 110 6 K26 6 514 |5 10
P5 5 K27 717 |3 |3 9 |5
P6 3 |2 K28 717 |3 |5 519
K7 4 5 P29 7 7
P8 3 P30 1
W9 P31 7 7
K10 2 |2 5 P32 1 2
P11 3 P33 2 317 7
e 3 5 P34 51916
K13 4 |2 2 W35
K14 5 4 7 W36
K15 5|16 |6 518 W37
P16 > w38 7 7 12
P17 5 | 4
\F’>V1198 UWAGI - WARUNKI KOORDYNACJI
K20 3.3 5 1. Praca cykliczna
P21 3 Wszystkie grupy kotowe zgtaszane cyklicznie
W22 . Grupy K1 oraz K28 wchodza razem, K27 1s po K28

g:upy Sfuzf\al\;/a Nrsygn. Tecmax=60
1 K23 23,23a,23b H A1 do K12 Il do K12 K12+8s |
o w2 g s e
2 K24 24,24a24b |- L L I L —
0 20 21 w0 a3 | 60
3 K25 25,25a = - H‘W%WH‘HHW\
0 41 42 55 58 60
4 K26 26,26a E — — — 45‘Mﬁ\
0 50 51 56 5960
5 K27 27,27a,27b \MS‘OB‘M“““H
0 1 14 17 60
6 K28 28,28a,28b Héwwf("'?“mmwm‘ —
0 14 17 59 60
7 P29 29,29a Ho HHHH_M‘HH =
0 1 10 14 60
8 P30 30,30a o M ]
0 7 M 57 60
9 P31 31,31a \\1‘9‘”””\}\}\}\}“”mwmMWHHMWHMWMH
0 10 14 60
10 P32 32,32a Lo MMl e
0 6 10 57 60
1 P33 33,332 B — e I e ——
0 23 31 35 60
12 P34 34,34a Hmwm‘m“m‘”}?‘M‘HHHMHHmwmMWMH
0 23 31 35 60
13 W35 35 H nie bierze udziatu w sterowaniu H
o S e
14 W36 36 H nie bierze udziatu w sterowaniu H
o S e
15 W37 37 H nie bierze udziatu w sterowaniu H
. L R A I B B B B \ T
6 owe OO K T3]
0 43 53 60
skrzyzowanie A

P17

K73
K13

K12=—=

P16

T

FAZA 1
A > /'K
. O
\:’ :':_,\ . \!/
FAZA 2 L
‘//K / < =
/ i\ %_»
\4
FAZA 3
Cp A N
7SS AN >
X < N/
\4
FAZA 4
Cp A
/S _/
X T N
A\
FAZA 5

UWAGI - SKRZYZOWANIE A

—

8.

9

. K1 ciagnie K10, K10 o 2s dluzej od K1
. K4 ciagnie K7, K7 o 2s dluzej od K4
. K15 ciagnie K20, K20 o 2s dtuzej od K15

K15, K20 otwierane razem |

. P5 ciagnie K1, K1 o 5s dluzej od P5

PS5 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P5 moze nastapi¢ do 3s otwarcia K1

. P6 ciagnie K1, K1 o 2s dluzej od zielonego statego w P6
. P8 ciagnie K1, K1 o 3s dtuzej od zielonego statego w P8

P8 moze by¢ otwarte wielokrotnie
Otwarcie P8 moze nastapi¢ do 6s otwarcia K1

. P11 moze by¢ otwierane wielokrotnie

Otwarcie P11 moze by¢ zrealizowane do

18s po zamknigciu K4 jezeli jest zgloszenie K15

P16 moze by¢ otwierane wielokrotnie

Otwarcie P16 moze nastapic¢ do 6s po zamknigciu K4

. Otwarcie P17 moze nastapi¢ do 7s po zamknigciu K4

10. P19 moze by¢ otwierane wielokrotnie

Otwarcie P19 moze nastapi¢ do momentu otwarcia K4

11. P21 moze by¢ otwierane wielokrotnie

Otwarcie P21 moze nastapi¢ do 9s po zamknigciu K4

12. Grupy W9, W18, W19 wylaczone przy pracy sygnalizacji

wg wariantu 1.

W sterowniku oraz okablowaniu nalezy przewidzie¢ mozliwos¢
poézniejszego ich montazu.

Nie montowa¢ sygnalizatorow dla tych grup

. K1 ciagnie K2 (zamykane razem)

. K1 ciagnie K12

. K1 ciagnie K14, K14 o min. 4s dtuzej od
. K4 zawsze o 6s dluzej od K14

. K4 ciagnie K12, K12 o 10s dtuzej od K4

O 003N WA~ W

. K1 oraz K27,K28 ciagna si¢ wzajemnie (zamykane razem)

Kl

. K12 ciagnie K23, K23 o 8s dtuzej od K23

10. K4 ciagnie K24, K24 o 10s dluzej od K4

11. K13 ciagnie K2, K2 o 8s dhuzej od K13

12. K24 ciagnie K13, K13 o0 9s dluzej od K24

13. K15 ciagnie K2

UWAGI - SKRZYZOWANIE B

1. K27,K28 ciagna si¢ wzajemnie
2. P29 ciagnie K27,K28 do maksimum

3. P30 moze zosta¢ otwarte do momentu otwarcia K27

4. P31 ciagnie K27,K28 do maksimum
5. P32 moze by¢ otwarte jednokrotnie
6. W38 otwierane po zamknieciu K24

7. Grupy W35, W36,W37 wylaczone przy pracy sygnalizacji

wg wariantu 1.

W sterowniku oraz okablowaniu nalezy przewidzie¢ mozliwos¢

pozniejszego ich montazu.

Nie montowac sygnalizatoréw dla tych grup.

Rys. 1.3. Program sygnalizacji

WARIANT 1
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nr

1

10

1

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

nazwa
grupy  grupy

K1

K2

K3

K4

P5

P6

K7

P8

w9

K10

P11

K12

K13

K14

K15

P16

P17

W18

P19

K20

P21

W22

Nrsygn.

1,1a,1b,1c

2,2a,2b

4.,4a,4b,4¢c

5,5a

6,6a

8,8a

10

11,11a

12,12a,12b,12¢

13...13d

14

15,15a,15b,15¢c

16,16a

17,17a

18

19,19a

20

21,21a

22

skrzyzowanie A

Lwowska-Bagienna
Tecmax=60
I L B —————————————————
0 1417 59
| lldoK1 = A lldoK13 lldoK15 |
0 o 3536 |
e
0 36 37 54 57
H s 05 u
H ‘ il ‘ — ‘ |
0 17 18 30 33
= 1 — |
0 9 13 35
N
0 3 12 16
H /| lldoKa+2s = H
0 | 47 18 | 2
I e
0 11 15 37
waiw T ““\\i>\<‘><‘>w<w>\<\>w<w>w<w><w>w<w>\<\>w<w>w<w><!w\\\Pwswzawn‘wlykawvwv?‘\““H
0 | 17 | i |
H Il do K1+2s ] /
0 | 16 19 | | 59
T et NI
0 21 53 57
A doki  lldoK4 K4+10s | H
01 2 | | 40 43 |
H A lldo K24 K24+9s T
0 | | 28 29 s 52
\ Il do K1+4s 06 | |
02 3 | " a7 |
v
0 50 51 57
e T
0o 2 42 46
N
0 31 43 47
X X L X ks
0 52
e e e
0 3 23 27
/| Al do K15+2s//|
o 2 | | | 50 51 59
e A
0 4 44 48
XK oo IR XX XX
0 7 50

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

skrzyzowanie B
Lwowska-Szopienicka

FAZA 1

Tabela czaséw miedzyzielonych- skrzyz. A

Tabela czas6w miedzyzielonych- skrzyz.B

\4
FAZA 2
A o =
FAZA 3
He D .
758 AN >
/ <—>v\.: K<_‘_’

dojazd |K1 |K2 |K3 |K4 |P5 |P6 |K7 [P8 |W9 |K10 |P11 |K12 |K13 |K14 K15 |P16 |P17 [W18|P19 |K20 w22 el el e e e el el R e e e e e o e e
) ewakuacja

ewakuacja

K1 3 |4 K23 3155 9 5

K2 4 4 K24 2 4 4|5 9

K3 6 3 9 6 K25 7 6 |5 5 1 7

K4 8 16 |7 5 | 10 6 K26 6 514 |5 10| 6

P5 5 K27 717 13 |3 9 |5

P6 3 ]2 K28 7 17 |3 |5 519

K7 4 5 P29 7 7 7

P8 3 3 P30 1 2

W9 3 P31 7 7 7

K10 2 |2 5 P32 1 2

P11 3 P33 2 3|7 3 7

K12 3 5 P34 5|9 6 7 9

K13 4 |2 2 W35 1 2 6

K14 5 4 7 |6 W36 1 2 6

K15 5|6 |6 5|8 W37 6 2

P16 5 w38 7 |2

P17 5|4

W18 3 3 UWAGI - WARUNKI KOORDYNACJI

P19 3

K20 3 13 1. Praca cykliczna z pomijaniem fazy 5

P21 3 3 Grupy kolowe zglaszane cyklicznie z wyjatkiem grup K15,K20 oraz K26

W22 . K15 1 K26 zglaszaja si¢ wzajemnie

FAZA 4

g:upy ;?uzg\)//a Nrsygn. Tcmax=60
1 K23 2323a23b | A1l do K12 lldoK12  Ki2+8s | ||
o w2 awls e
2 Kos 2424a24b | e R I D e—
0 20 21 40 43 60
3 K25 25,254 — - “Méw T L4
0 41 42 55 58 60
4 K26 26,26a E — — — —As L
0 50 51 56 59 60
5 K7 27,27a,27b \%5“”@-?"mwm‘mwmmwmHMHH‘HHUMH
o 1 14 17 60
6 K28 28,282,280 |6 08 [ |
0 | | 14‘ 17 59 60
7 P29 29,29a Ho HHHH_W‘ 1
o 1 10 14 60
8 P30 30,30a EERCEHIES min
0 7 1 57 60
9 P31 31,31a o W
0 10 14 60
10 P32 32,32a I 111 S — S ———
0 6 10 57 60
1 P33 33,33a S — e ——
0 23 31 35 60
12 P34 34,34a e | ——
0 otwarte przy braku P34 23 31 35 60
B owes BN e e e e e e e
0 otwarte przy braku P33 17 60
Wowe T et X T T T T X
0 5 17 otwarte przy braku P34 60
s owww I K X e e X T
0 26 otwarte przy braku P33 44 51 59 60
o owe s s o v XL
0 26 42 51 58 60
skrzyzowanie A skrzyzowanie B

K2

K12 3%

P17
/N Y\
P6 =

P16

L

FAZA 5

— grupa otwarta w danej fazie

----% grupa otwarta w sytuacji
braku otwarcia kolizyjnej
grupy pieszej

UWAGI - SKRZYZOWANIE A

—_

. K1 ciagnie K10, K10 o 2s dluzej od K1
2. K4 ciagnie K7, K7 o 2s dtuzej od K4
3. K15 ciagnie K20, K20 o 2s dtuzej od K15
K15, K20 otwierane razem |
4. P5 ciagnie K1, K1 o 5s dtuzej od P5
P5 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P5 moze nastapi¢ do 3s otwarcia K1
5. P6 ciagnie K1, K1 o 2s dluzej od zielonego statego w P6
6. P8 ciagnie K1, K1 o 3s dluzej od zielonego stalego w P8
P8 moze by¢ otwarte wielokrotnie
Otwarcie P8 moze nastapi¢ do 6s otwarcia K1
7. W9 i P8 otwierane alternatywnie - priorytet dla P8 (P8 zamyka W9)
WO otwierane po 5s otwarcia K2, zamykane 3s po K2
8. P11 moze by¢ otwierane wiclokrotnie
Otwarcie P11 moze by¢ zrealizowane do:
- 6s po zamknigciu K4 jezeli brak zgloszenia K15
- 18s po zamknigciu K4 jezeli jest zgloszenie K15
9. P16 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P16 moze nastapi¢ do 6s po zamknigciu K4
10. Otwarcie P17 moze nastapi¢ do 7s po zamknigciu K4
11. P19 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P19 moze nastapi¢ do momentu otwarcia K4
12. K15 zgtasza i ciagnie W18, W18 o 3s dtuzej od K15
13. P21 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P21 moze nastapic¢ do 9s po zamknigciu K4

14. W22 i P21 otwierane alternatywnie - priorytet dla P21 (P21 zamyka W22)

W22 otwierane po 5s otwarcia K12, zamykane 1s pozamknigciu K13

. Grupy K1 oraz K28 wchodza razem, K27 1s po K28

. K1 oraz K27,K28 ciagna si¢ wzajemnie (zamykane razem)

. K1 ciagnie K2 (zamykane razem)

. K1 ciagnie K12

. K1 ciagnie K14, K14 o min. 4s dtuzej od K1

. K4 zawsze o 6s dluzej od K14

. K4 ciagnie K12, K12 o 10s dhuzej od K4

10. K12 ciagnie K23, K23 o 8s dluzej od K23

11. K4 ciagnie K24, K24 o 10s dhuzej od K4

12. K13 ciagnie K2

13. K24 ciagnie K13, K13 o0 9s dluzej od K24

14. K15 ciagnie K2

15. K3 otwierane statoczasowo na 10s. Przy zgtoszeniu K15 lub K26 dodatkowo na 7s
16. K25 otwierane statoczasowo na 6s. Przy zgtoszeniu K15 lub K26 dodatkowo na 7s
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. K27,K28 ciagna si¢ wzajemnie
. P29 ciagnie K27,K28 do maksimum
. P30 moze zosta¢ otwarte do momentu otwarcia K27
. P31 ciagnie K27,K28 do maksimum
. P32 moze by¢ otwarte jednokrotnie
Otwarcie P32 poze zosta¢ zrealizowane do otwarcia K28
. W35 otwierane po 5s otwarcia K28, zamykane 3s po K28
Otwarcie W35 moze by¢ zrealizowane tylko przy braku
zgloszenia P34
7. W36 otwierane po 4s otwarcia K27, zamykane 3s po K27
Otwarcie W36 moze by¢ zrealizowane tylko przy braku
zgloszenia P33
8. W37 otwierane:
- po 5s otwarcia K23 - przy braku P34
- po zamknigciu P34
K23 ciagnie W37, W37 o 3s dluzej od K23
9. W38 otwierane:
- po 5s otwarcia K24 - przy braku P33
- po zamknigciu P33
K23 ciagnie W38, W38 o 3s dluzej od K23
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Skrzyz.: ul. Lwowska - Lacznica potudniowa , Pomiar z dnia 2009.02.04 /Sroda
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Skrzyz.: ul. Lwowska - Lacznica pétnocna , Pomiar z dnia 2009.02.04 /Sroda
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