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- grupy otwarte przy braku zgloszenia w K15 i K20
- grupa otwarte przy braku zgtoszenia w K151 P19

Tabela czasow miedzyzielonych-skrzyz.A

Tabela czaséw miedzyzielonych-skrzyz.B

3*-kolizja programowa

UWAGI - SKRZYZOWANIE A

1. K1 ciagnie K10, K10 o Is dhuzej od K1
K1 ciagnie K7
2. K4 ciagnie K7
3. K15, K20 otwierane tylko po zgtoszeniu zapotrzebowania.
4. PS5 ciagnie K1, K1 o 5s dtuzej od P5
P5 moze by¢ otwierane wielokrotnie
K1 otwarte o 2s dtuzej od P5 (od konca zielonego puls.)
5. P6 ciagnie K1 do 3s zielonego pulsujacego
6. P8 moze by¢ otwarte wielokrotnie
Otwarcie P8 nie pdzniej niz 4s od zamknigcia K23
7. P11 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P11 nie pozniej niz 11s od zamknigcia K4
8. P16 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P16 nie pdzniej niz 8s od zamknigciu K4
9. P17 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P17 nie p6zniej niz 9s od zamknigciu K4
10. P21 moze by¢ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P21 nie p6zniej niz 12s od zamknigcia K4
11. Przy braku zgloszenia K15, K20 grupa K12, K14 otwierana w 1s cyklu
zgloszenie K15, K20 w tej sytuacji obstugiwane w kolejnym cyklu
12. Przy braku zgloszenia K15,P19 grupa W18 otwierana w 1s cyklu
zgtoszenie K15, P19 w tej sytuacji obstugiwane w kolejnym cyklu
13. Grupy W9, W22 nie bierg udzialu w sterowaniu

UWAGI - SKRZYZOWANIE B

1.

K27,K28 ciggna si¢ wzajemnie

2. K23 otwarte pasywnie.

[eXRN|

Brak zgloszenia K26 oraz otwarcie ponizej tzmax K27,K28
powoduje wczesniejsze otwarcie K23 (wg tabeli tmz)
. P29 ciagnie K27,K28. Grupy K27, K28 zamykane
2s po P29 (od konca zielonego puls.)
P29 moze by¢ wielokrotnie
Otwarcie P29 nie p6zniej niz otwarcie K27,K28
. P30 ciagnie K27,K28
otwarcie P30 nie pdzniej niz w 11s otwarcia K27,K28
. P31 ciagnie K27,K28. Grupy K27, K28 zamykane
2s po P31 (od konca zielonego puls.)
. P32 moze by¢ otwarte dwukrotnie
P32 ciggnie K27,K28
otwarcie P32 nie pdzniej niz w 11s otwarcia K27,K28
. P33 ciagnie do konca zielonego pulsujacego K24
. W38 otwierane po zamknigciu K24

7. Grupy W35, W36,W37 nie biorag udziatu w sterowaniu
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w22 3 3*-kolizja programowa

UWAGI - WARUNKI KOORDYNACJI
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Praca cykliczna
Wszystkie grupy kotowe zglaszane cyklicznie z wyjatkiem
K15, K20, K26

. Grupy K1,K10,K27, K28 wchodza razem

K15, K20 wchodzg z grupami jw. o ile zostaty zgloszone

. K27,K28 ciggna K1

. K1 ciagnie K2 w pierwszym okresie sygnatu zielonego
. K1 ciagnie K12

. K1 ciggnie K14, K14 o min. 6s, maks.10s dtuzej od K1
. K4 zawsze o 6s dluzej od K14

. K4 ciagnie K12, K12 o 10s dhuzej od K4

. K23 otwarte o 10s dluzej od K4

K23 otwarte o 7s dtuzej od K12

10. K4, K24 ciagng si¢ wzajenie

K24 moze by¢ otwarte o 3s dtuzej od K4 (jezeli jest zapotrzebowanie)

11. Otwarcie K24 nastepuje 3s po zamknigciu K1
12. Zamkniecie K13 nastepuje 3s po zamknigciu K23
13. Zamknigcie K23 decyduje o zakonczeniu cyklu

LEGENDA

- sygnat zielony

- sygnat czerwony

- sygnat zétty

- sygnat z6ito czerwony
- sygnat zielony migowy

- okres w ktérym moze zostaé
wyswietlony sygnat zielony

¥ OENNDL

XX - brak sygnatu

Rys. 1.3. Program sygnalizacji




