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 O P I S   

  

1. Dane ogólne 

1.1 Podstawa opracowania : 

− Umowa zawarta między Miejskim Zarządem Dróg i Mostów w Katowicach a Biurem 
Studiów i Projektów Komunikacji Sp. z o.o. w Katowicach. 

  

1.2   Cel opracowania : 

− aktualizacja programu sygnalizacji na przedmiotowym skrzyŜowaniu  w oparciu o 
przeprowadzone pomiary ruchu z dostosowaniem do obowiązujących norm 
prawnych. 

1.3.  Materiały wyjściowe : 
− podkład mapowy, 
− inwentaryzacja elementów sygnalizacji i organizacji ruchu, 
− obowiązujące normy i przepisy  

1.4.  Zakres opracowania części ruchowej  : 
− pomiary ruchu 
− program sygnalizacji 
− obliczenia przepustowości 

2. Pomiary ruchu . 
Pomiary ruchu przeprowadzono dla typowego dnia roboczego w godzinach 07:00 - 18:00. 

Pomiary przeprowadzono metodą notowania ręcznego, w interwałach 15 min. z uwzględnieniem 
struktury rodzajowej i kierunkowej. 
 Do przeliczenia pojazdów rzeczywistych na umowne przyjęto następujące współczynniki: 
 - samochody osobowe i dostawcze  - 1.00 
 - samochody cięŜarowe  - 1.60 
 - samochody cięŜarowe z przyczepą - 2.25 
 - autobusy     - 1.80 
 - autobusy przegubowe  - 2.25 
 - motocykle, rowery   - 0.30 

Po przeliczeniu poj. rzeczywistych na umowne określono okres szczytowy dla całego dnia 
pomiarowego. 
Wyniki pomiarów przedstawiono w postaci :.  
 

− wykresu strumieniowego ruchu dla wcześniej wyliczonej godziny szczytu porannego - 
(w poj.um / h) 

− tabulogramu ruchu dla wcześniej wyliczonej godziny szczytu porannego z uwzględnieniem 
struktury kierunkowej i rodzajowej  - (w poj.rz / h) 



− wykresu strumieniowego ruchu dla wcześniej wyliczonej godziny szczytu popołudniowego 
- (w poj.um / h) 

− tabulogramu ruchu dla wcześniej wyliczonej godziny szczytu popołudniowego z 
uwzględnieniem struktury kierunkowej i rodzajowej  - (w poj.rz / h) 

Wyniki pomiarów zamieszczono w części graficznej opracowania. 

3.  Stan projektowany 
 

3.1 Oznakowanie 
 

W oznakowaniu skrzyŜowań wprowadzono następujące zmiany: 
− uzupełniono linie zatrzymania na relacjach lewoskrętów z ul.Lwowskiej w 

Bagienną 
− wprowadzono znaki F-11 nad pasami ruchu 
− uzupełniono znaki D-6 przed przejściami 

 
Oznakowanie skrzyŜowań przedstawiono na rys. 1.2. 

 

3.2. Program sygnalizacji  

  

Program sygnalizacji opracowano w dwóch wariantach: 

− wariant 1 – praca sygnalizacji całkowicie bezkolizyjna (zgodnie ze stanowiskiem 
Krajowej Rady Bezpieczeństwa Ruchu Drogowego) 

− wariant 2 – dopuszczone kolizje pomiędzy strumieniem sterowanym sygnalizatorem 
dopuszczającym ruchu w kierunku wskazanym strzałką (warunkowo) a 
grupą kołową sterowaną sygnalizatorem ogólnym (moŜliwe do zrealizowania 
po nowelizacji „Szczegółowe warunki techniczne dla znaków i sygnałów 
drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunki ich 
umieszczania na drogach. Załącznik nr 1-4 
do rozporządzenia z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegółowych 
warunków technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń 
bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na 
drogach”) 

 

Program sygnalizacji opracowano jako akomodacyjny skoordynowany. 

Z uwagi na zwiększenie liczby grup przewidziano: 

− pracę skrzyŜowania Lwowska – Bagienna z wykorzystaniem istniejącego 
sterownika 

− pracę skrzyŜowania Lwowska – Szopienicka na nowym sterowniku ustawionym 
obok istniejącego. 



 

 

Wprowadzono następujące zmiany w infrastrukturze sygnalizacyjnej na skrzyŜowaniu Lwowska 
– Bagienna: 

− objęto sterowaniem relacje prawoskrętu (sygnalizatory kołowe + piesze) 

− wymieniono sygnalizatory kierunkowe (na wprost) na ogólne w sytuacji 
dopuszczenia jazdy warunkowej kolidującej z otwartą relacją zasadniczą     
(wariant 2) 

 

Zachowano istniejący system detekcji tj. tradycyjne pętle indukcyjne. 

Rozmieszczenie elementów sterowania przedstawiono na: 

− dla wariantu 1 - rys. 1.2, natomiast program sygnalizacji na rys. 1.3. 

− dla wariantu 1 - rys. 1.2a, natomiast program sygnalizacji na rys. 1.3a. 

WARIANT 1  

Program sygnalizacji opracowano jako akomodacyjny skoordynowany pracujący cyklicznie. 

Wszystkie grupy kołowe zgłaszane są cyklicznie, grupy piesze po zgłoszeniu zapotrzebowania. 

 

WARIANT 2  

Program sygnalizacji opracowano jako akomodacyjny skoordynowany. 

Wszystkie grupy kołowe zgłaszane są cyklicznie z wyjątkiem grup K15,K20 oraz K26. 

Grupy piesze otwierane są po zgłoszeniu zapotrzebowania 

W przypadku braku zgłoszenia K15 i K26 faza 5 jest pomijana. 

Pary grup kolizyjnych: 

− P8  i  W9 

− P21 i W22 

otwierane są alternatywnie, przy czym zgłoszenie grupy pieszej jest priorytetowe w stosunku do 
grupy warunkowej – zgłoszenie grupy pieszej zamyka grupę warunkową.  

 
 
 

3.3. Czasy międzyzielone - obliczenia. 

Czasy międzyzielone zostały obliczone przy załoŜeniu konieczności zapewnienia 
ewakuacji pojazdów za punkt kolizji fazy kończącej i rozpoczynającej zgodnie z 
„Załącznikiem nr 3 do Rozporządzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw 
Wewnętrznych i Administracji z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegółowych warunków 
technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa ruchu 



drogowego i warunków ich umieszczania na drogach (Szczegółowe warunki techniczne 
dla sygnałów drogowych i warunki ich umieszczania na drogach). 

Wyniki obliczeń zamieszczono w Tabeli na rys. 1.3 .   
 

3.4. Wykaz grup kolizyjnych i nadzorowanych 
 

Jako grupy kolizyjne naleŜy przyjąć grupy zgodnie z tabelą czasów międzyzielonych 
z pominięciem kolizji programowych. 

Nadzorowaniem sygnałów (zielony oraz czerwony) naleŜy objąć wszystkie grupy kołowe  i 
piesze (kontrola prądowa i napięciowa). 

3.5.  Elementy detekcji . 
Elementami detekcji są: 
- dla grup kołowych – pętle indukcyjne (istniejące)  
- dla grup pieszych – przyciski zgłoszeniowe  
 
 
 
Parametry detektorów zestawiono w tabelach zmieszczonych poniŜej. 



 

SKRZYśOWANIE A    LWOWSKA - BAGIENNA 

DANE GŁÓWNE ZGŁOSZENIE PRZEDŁUśENIE INNE FUNKCJE 

Nr  
detektora 

NaleŜy do 
grupy 

Zgłasza x sek. 
po zgaszeniu 

zielonego 

Opóźnione 
zgłoszenie 

Czas interwału w sek. dla 
poszczególnych  okresów 
światła .zielonego  

PrzedłuŜenie  
czasu  

międzyziel. 

Czuły 
na 
rowery 

Funkcja  
liczenia 

Uwagi 

    1okres 2 okres 3 okres     

D1/70 K1 -   2.2      

D2/40 K1 -   1.8      

D3/2-17 K1 -   0.5      

D4/2-12 K1 -   0.5      

D5/40 K4 -   2.4      

D6/2-17 K4 -   0.5      

D7/0-15 K4 -   0.5      

D8/2-17 K3 -   0.5      

D9/40 K3 -   2.7      

D10/40 K14 -   2.7      

D11/2-17 K14 -   0.5      

D12/40 K15 0   2.4      

D13/2-17 K15 4   0.5      

D14/0-15 K15 4   0.5      

  
 



 

SKRZYśOWANIE B    LWOWSKA - BAGIENNA 

DANE GŁÓWNE ZGŁOSZENIE PRZEDŁUśENIE INNE FUNKCJE 

Nr  
detektora 

NaleŜy do 
grupy 

Zgłasza x sek. 
po zgaszeniu 

zielonego 

Opóźnione 
zgłoszenie 

Czas interwału w sek. dla 
poszczególnych  okresów 
światła .zielonego  

PrzedłuŜenie  
czasu  

międzyziel. 

Czuły 
na 
rowery 

Funkcja  
liczenia 

Uwagi 

    1okres 2 okres 3 okres     

D15/70 K24 -   2.2      

D16/40 K24 -   1.8      

D17/2-17 K24 -    0.5      

D18/2-17 K24 -    0.5      

D19/15 K26 0   1.0      

D20/2-7 K26 4   0.5      

D21/40 K28 -   2.4      

D22/40 K28 -   2.4      

D23/2-17 K28 -   0.5      

D24/2-17 K28 -   0.5      

D25/40 K27 -   2.4      

D26/40 K27 -   2.4      

D27/2-17 K27 -   0.5      

D28/2-17 K27 -   0.5      

D29/2-17 K25 -   0.5      

D30/35 K25 -   2.2      

  
 

 3.6.  Dobowy plan pracy . 

− poniedziałek – sobota w godz. 6:00 – 22:00 – praca w trybie kolorowym 

− niedziela w godz. 8:00 – 22:00 – praca w trybie kolorowym 

− w pozostałym okresie – praca w trybie ostrzegawczym 

3.7. Poziom swobody ruchu    
 Obliczenia przepustowości wykonano dla godzinowych potoków ruchu z okresu szczytu 

popołudniowego W sytuacji, gdy wartość potoku ruchu dla okresu szczytu porannego była 
wyŜsza niŜ wartość w szczycie popołudniowym przyjęto wartość potoku porannego. 

Dodatkowo potoki ruchu na skrzyŜowaniu Lwowska – Bagienna zwiększono o 12% (pomiar 
w okresie ferii zimowych) na podstawie potoków ruchu na skrzyŜ. Lwowska – Szopienicka.  

Wyniki obliczeń zamieszczono poniŜej.  
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                                                                  ╔═WYNIKI DLA═╗ 
╔═WLOT═PAS═ORGANIZACJA═NATEZENIE═STRATY═NAT-NAS═══X══PRZEPUSTOWOSC║            ║ 
║                        [P/h]   [s/P]  [P/hz]   [-]     [P/h]    ║   T=  60 s ║ 
║  1    1      L          248    23.9    1620   0.707     351     ║            ║ 
║  1    2      WP         462    34.0    2523   0.451    1024     ║ G[1]= 14 s ║ 
║  2    1      W          346    23.7    1890   0.732     472     ║            ║ 
║  2    2      WP         340    23.7    1858   0.732     465     ║ G[2]= 12 s ║ 
║  3    1      L          152    16.2    1620   0.313     486     ║            ║ 
║  3    2      W          139    15.9    1890   0.244     567     ║ G[3]= 17 s ║ 
║  3    3      W          139    15.9    1890   0.244     567     ║            ║ 
╚═════════════════Globalne straty czasu =   12.44 h*P/h═══════════╚════════════╝ 
 
 
 
                                                                  ╔═WYNIKI DLA═╗ 
╔═WLOT═PAS═ORGANIZACJA═NATEZENIE═STRATY═NAT-NAS═══X══PRZEPUSTOWOSC║            ║ 
║                        [P/h]   [s/P]  [P/hz]   [-]     [P/h]    ║   T=  60 s ║ 
║  4    1      L          407    15.9    1668   0.666     611     ║            ║ 
║  4    2      W          249     1.6    1890   0.168    1480     ║ G[1]= 21 s ║ 
║  4    3      W          236     1.6    1790   0.168    1402     ║            ║ 
║  5    1      L            3    23.5    1575   0.016     184     ║ G[2]= 20 s ║ 
║  5    2      WP           9    23.5    1751   0.044     204     ║            ║ 
║  6    1      W          423    16.3    1890   0.639     662     ║ G[3]=  6 s ║ 
║  6    2      WP       * 467    34.0    1526   0.874     534     ║            ║ 
╚═════════════════Globalne straty czasu =    8.43 h*P/h═══════════╚════════════╝ 
       
 
 
 
 
 
╔═WLOT═PAS═ORGANIZACJA═NATEZENIE═STRATY═NAT-NAS═══X══PRZEPUSTOWOSC╔═WYNIKI DLA═╗ 
║                        [P/h]   [s/P]  [P/hz]   [-]     [P/h]    ║            ║ 
║  7    1      L          256    20.1    1604   0.638     401     ║   T=  60 s ║ 
║  7    2      WP         296    19.4    2247   0.291    1017     ║            ║ 
║  7    1      L           43    15.8    1575   0.096     446     ║ G[1]= 14 s ║ 
║  8    2      W          225     8.0    1890   0.231     977     ║            ║ 
║  8    3      WP         216     8.0    1809   0.231     935     ║ G[2]= 19 s ║ 
║  9    1      L          154    18.8    1496   0.412     374     ║            ║ 
║  9    2      WP         154    18.7    1602   0.385     401     ║ G[3]=  8 s ║ 
║  10   1      L           39    24.9    1575   0.248     157     ║            ║ 
║  10   2      W          326    16.1    1890   0.518     630     ║ G[4]=  5 s ║ 
║  10   3      WP         278    16.1    1611   0.518     537     ║            ║ 
╚═════════════════Globalne straty czasu =    8.77 h*P/h═══════════╚════════════╝ 



Wariant 2  
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                                                                  ╔═WYNIKI DLA═╗ 
╔═WLOT═PAS═ORGANIZACJA═NATEZENIE═STRATY═NAT-NAS═══X══PRZEPUSTOWOSC║            ║ 
║                        [P/h]   [s/P]  [P/hz]   [-]     [P/h]    ║   T=  60 s ║ 
║  1    1      L          248    23.9    1620   0.707     351     ║            ║ 
║  1    2      WP         462    28.8    2668   0.296    1559     ║ G[1]= 14 s ║ 
║  2    1      W          346    23.7    1890   0.732     472     ║            ║ 
║  2    2      WP         340    23.7    1858   0.732     465     ║ G[2]= 12 s ║ 
║  3    1      L          152    16.2    1620   0.313     486     ║            ║ 
║  3    2      W          139     4.4    1890   0.116    1197     ║ G[3]= 17 s ║ 
║  3    3      W          139     4.4    1890   0.116    1197     ║            ║ 
╚═════════════════Globalne straty czasu =   10.88 h*P/h═══════════╚════════════╝ 
                                                                  ╔═WYNIKI DLA═╗ 
╔═WLOT═PAS═ORGANIZACJA═NATEZENIE═STRATY═NAT-NAS═══X══PRZEPUSTOWOSC║            ║ 
║                        [P/h]   [s/P]  [P/hz]   [-]     [P/h]    ║   T=  60 s ║ 
║  4    1      L          407    15.9    1668   0.666     611     ║            ║ 
║  4    2      W          249     1.6    1890   0.168    1480     ║ G[1]= 21 s ║ 
║  4    3      W          236     1.6    1790   0.168    1402     ║            ║ 
║  5    1      L            3    23.5    1575   0.016     184     ║ G[2]= 20 s ║ 
║  5    2      WP           9    23.5    1766   0.030     304     ║            ║ 
║  6    1      W          368    15.7    1890   0.557     662     ║ G[3]=  6 s ║ 
║  6    2      WP         522    15.7    2678   0.451    1156     ║            ║ 
╚═════════════════Globalne straty czasu =    5.99 h*P/h═══════════╚════════════╝ 
 
╔═WLOT═PAS═ORGANIZACJA═NATEZENIE═STRATY═NAT-NAS═══X══PRZEPUSTOWOSC╔═WYNIKI DLA═╗ 
║                        [P/h]   [s/P]  [P/hz]   [-]     [P/h]    ║            ║ 
║  7    1      L          256    20.0    1637   0.626     409     ║   T=  60 s ║ 
║  7    2      WP         296    19.4    2254   0.181    1639     ║            ║ 
║  8    1      L           43    15.8    1575   0.096     446     ║ G[1]= 14 s ║ 
║  8    2      W          225     8.0    1890   0.230     977     ║            ║ 
║  8    3      WP         216     8.0    1813   0.218     992     ║ G[2]= 19 s ║ 
║  9    1      L          154    18.8    1498   0.411     375     ║            ║ 
║  9    2      WP         154    18.5    1747   0.206     747     ║ G[3]=  8 s ║ 
║ 10    1      L           39    24.9    1575   0.248     157     ║            ║ 
║ 10    2      W          315    16.0    1890   0.500     630     ║ G[4]=  5 s ║ 
║ 10    3      WP         289    16.0    1736   0.382     758     ║            ║ 
╚═════════════════Globalne straty czasu =    8.73 h*P/h═══════════╚════════════╝ 



 

3.8. Program awaryjny   
Jako program awaryjny naleŜy przyjąć program zasadniczy z otwieraniem grup: 

− kołowych  - na maksimum 
− pieszych  - w całym dopuszczonym przedziale otwarcia 
− warunkowych -  w całym dopuszczonym przedziale otwarcia  



Rys. 1.1. Orientacja

skala 1:20 000
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K23 23,23a,23b

0 6020 21 48 51

K24 24,24a,24b

0 6020 21 40 43

K25 25,25a

0 6041 42 55 58

K26 26,26a

0 6050 51 56 59

K27 27,27a,27b

0 601 14 17

K28 28,28a,28b

0 6014 17 59

P29 29,29a

0 601 10 14

P30 30,30a

0 607 11 57

P31 31,31a

0 6010 14

P32 32,32a

0 606 10 57

P33 33,33a

0 6023 31 35

P34 34,34a

0 6023 31 35

W35 35

0 60

W36 36

0 60

W37 37

0 60

W38 38

0 60

Tcmax=60Nrsygn.

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

nr
grupy

nazwa
grupy

II do K12

13

5

5 0-8

6 0-8

9

6

10

6

8

8

II do K12 K12+8s

II do K4 K4+10s

skrzy¿owanie B
Lwowska-Szopienicka

FAZA 1

FAZA 2

FAZA 3

FAZA 4

FAZA 5

Tabela  czasów miêdzyzielonych- skrzy¿. A

ewakuacja

dojazd

6

8 6

4

3

7

3

2

4

4

3

5

2

2

5

9

10

4

3

5

6

6

3

5

5

3

5

6

3

4

6

5

3

2

4

5

4

5

7

8

5

2

3

5

K1

K1

K2

K2

K3

K3

K4

K4

P5

P5

P6

P6

K7

K7

P8

P8

W9

W9

K10

K10

P11

P11

K12

K12

K13

K13

K14

K14

K15

K15

P16

P16

P17

P17

W18

W18

P19

P19

K20

K20

P21

P21

W22

W22

K4K7

W
9

P5
P8

P6

P11

K1
K10

K2
K3

K12

P16
P21

W22

K14

K15

K
20

K13

K13
P17

P19

K27

P31

K24
K26

P29
P32

P34

W37

W35

P33

K28

K23
K25 P30

W38

W36W18

skrzy¿owanie A
skrzy¿owanie B

Rys. 1.3. Program sygnalizacji

0 6014 17 59

0 6014 17 35 36

0 6036 37 54 57

0 6017 18 30 33

0 609 13 35

0 603 12 16

0 6017 18 32 35

0 6011 15 37

0 60

0 6016 19 59

0 6021 53 57

0 601 2 40 43

0 6028 29 49 52

0 602 3 24 27

0 6050 51 57

0 602 42 46

0 6031 43 47

0 6052

0 603 23 27

0 602 50 51 59

0 604 44 48

0 607 50

Tcmax=60

K11 1,1a,1b,1c

K22 2,2a,2b

K33 3

K44 4,4a,4b,4c

P55 5,5a

P66 6,6a

K77 7

P88 8,8a

W99 9

K1010 10

P1111 11,11a

K1212 12,12a,12b,12c

K1313 13...13d

K1414 14

K1515 15,15a,15b,15c

P1616 16,16a

P1717 17,17a

W1818 18

P1919 19,19a

K2020 20

P2121 21,21a

W2222 22

nazwa
grupy Nrsygn.

6 0-8

13

6 0-6

6

5

5

6

6

5

II do K13 K13+8

6

II do K4+2s

II do K1+2s

II do K1 II do K4 K4+10s

II do K24 K24+9s

II do K1+4s 0-6

6

5

II do K15+2s

nr
grupy

skrzy¿owanie A
Lwowska-Bagienna

UWAGI - WARUNKI KOORDYNACJI

1. Praca cykliczna
Wszystkie grupy ko³owe zg³aszane cyklicznie

2. Grupy K1 oraz  K28 wchodz¹ razem, K27 1s po K28
3. K1 oraz K27,K28 ci¹gn¹ siê wzajemnie (zamykane razem)
4. K1 ci¹gnie K2 (zamykane razem)
5. K1 ci¹gnie K12
6. K1 ci¹gnie K14, K14 o min. 4s d³u¿ej od K1
7. K4 zawsze o 6s d³u¿ej od K14
8. K4 ci¹gnie K12, K12 o 10s d³u¿ej od K4
9. K12 ci¹gnie K23,  K23 o 8s d³u¿ej od K23
10. K4 ci¹gnie K24, K24 o 10s d³u¿ej od K4
11. K13 ciagnie K2,  K2 o 8s d³u¿ej od K13
12. K24 ci¹gnie K13, K13 o 9s d³u¿ej od K24
13. K15 ci¹gnie K2

UWAGI - SKRZY¯OWANIE A

1. K1 ci¹gnie K10,  K10 o 2s d³u¿ej od K1
2. K4 ci¹gnie K7,  K7 o 2s d³u¿ej od K4
3. K15 ci¹gnie K20,  K20 o 2s d³u¿ej od K15

K15, K20 otwierane razem ]
4. P5 ci¹gnie K1,  K1 o 5s d³u¿ej od P5

P5 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P5 mo¿e nast¹piæ do 3s otwarcia K1

5. P6 ci¹gnie K1,  K1 o 2s d³u¿ej od zielonego sta³ego w P6
6. P8 ci¹gnie K1, K1 o 3s d³u¿ej od zielonego sta³ego w P8

P8 mo¿e byæ otwarte wielokrotnie
Otwarcie P8 mo¿e nast¹piæ do 6s otwarcia K1

7. P11 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P11 mo¿e byæ zrealizowane do
18s po zamkniêciu K4 je¿eli jest zg³oszenie K15

8. P16 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P16 mo¿e nast¹piæ do 6s po zamkniêciu K4

9. Otwarcie P17 mo¿e nast¹piæ do 7s po zamkniêciu K4
10. P19 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie

Otwarcie P19 mo¿e nast¹piæ do momentu otwarcia K4
11. P21 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie

Otwarcie P21 mo¿e nast¹piæ do 9s po zamkniêciu K4
12. Grupy W9, W18, W19 wy³¹czone przy pracy sygnalizacji

wg wariantu 1.
W sterowniku oraz okablowaniu nale¿y przewidzieæ mo¿liwoœæ
póŸniejszego ich monta¿u.
Nie montowaæ sygnalizatorów dla tych grup

UWAGI - SKRZY¯OWANIE   B

1. K27,K28 ci¹gn¹ siê wzajemnie
2. P29 ci¹gnie K27,K28 do maksimum
3. P30 mo¿e zostaæ otwarte do momentu otwarcia K27
4. P31 ci¹gnie K27,K28 do maksimum
5. P32 mo¿e byæ otwarte jednokrotnie
6. W38 otwierane po zamknieciu K24
7. Grupy W35, W36,W37 wy³¹czone przy pracy sygnalizacji

wg wariantu 1.
W sterowniku oraz okablowaniu nale¿y przewidzieæ mo¿liwoœæ
póŸniejszego ich monta¿u.
Nie montowaæ sygnalizatorów dla tych grup.
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5

9 5

5
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K23
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K26
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K27

K27
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P29

P29

P30

P30

P31

P31

P32

P32

P33

P33

P34

P34

W35

W35

W36

W36

W37

W37

W38

W38

7

3

Tabela  czasów miêdzyzielonych- skrzy¿.B

57

1

II do K1

54 58

nie bierze udzia³u w sterowaniu

nie bierze udzia³u w sterowaniu

nie bierze udzia³u w sterowaniu

WARIANT 1

nie bierze udzia³u w sterowaniu

nie bierze udzia³u w sterowaniu

nie bierze udzia³u w sterowaniu
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K23 23,23a,23b

0 6020 21 48 51

K24 24,24a,24b

0 6020 21 40 43

K25 25,25a

0 6041 42 55 58

K26 26,26a

0 6050 51 56 59

K27 27,27a,27b

0 601 14 17

K28 28,28a,28b

0 6014 17 59

P29 29,29a

0 601 10 14

P30 30,30a

0 607 11 57

P31 31,31a

0 6010 14

P32 32,32a

0 606 10 57

P33 33,33a

0 6023 31 35

P34 34,34a

0 6023 31 35

W35 35

0 605 17

W36 36

0 605 17

W37 37

0 6026 59

W38 38

0 6026 58

Tcmax=60Nrsygn.

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

nr
grupy

nazwa
grupy

II do K12

6 7

5

5 0-8

6 0-8

9

6

10

6

8

8

II do K12 K12+8s

II do K4 K4+10s

II do K23+3s

skrzy¿owanie B
Lwowska-Szopienicka

FAZA 1

FAZA 2

FAZA 3

FAZA 4

FAZA 5

Tabela  czasów miêdzyzielonych- skrzy¿. A

ewakuacja

dojazd

6

8 6
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7

3

2

4
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5
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5

9
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5
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5

5

3

5
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3

4
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5
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4

5

4

5

7
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5
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3
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3
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K1

K1

K2

K2

K3

K3

K4

K4

P5

P5

P6

P6

K7

K7

P8

P8

W9

W9

K10

K10

P11

P11

K12

K12

K13

K13

K14

K14

K15

K15

P16

P16

P17

P17

W18

W18

P19

P19

K20

K20

P21

P21

W22

W22

K4K7

W
9

P5
P8

P6

P11

K1
K10

K2
K3

K12

P16
P21

W22

K14

K15

K
20

K13

K13
P17

P19

K27

P31

K24
K26

P29
P32

P34

W37

W35

P33

K28

K23
K25 P30

W38

W36W18

skrzy¿owanie A
skrzy¿owanie B

Rys. 1.3a. Program sygnalizacji

0 6014 17 59

0 6014 17 35 36

0 6036 37 54 57

0 6017 18 30 33

0 609 13 35

0 603 12 16

0 6017 18 32 35

0 6011 15 37

0 6017 41

0 6016 19 59

0 6021 53 57

0 601 2 40 43

0 6028 29 49 52

0 602 3 24 27

0 6050 51 57

0 602 42 46

0 6031 43 47

0 6052

0 603 23 27

0 602 50 51 59

0 604 44 48

0 607 50

Tcmax=60

K11 1,1a,1b,1c

K22 2,2a,2b

K33 3

K44 4,4a,4b,4c

P55 5,5a

P66 6,6a

K77 7

P88 8,8a

W99 9

K1010 10

P1111 11,11a

K1212 12,12a,12b,12c

K1313 13...13d

K1414 14

K1515 15,15a,15b,15c

P1616 16,16a

P1717 17,17a

W1818 18

P1919 19,19a

K2020 20

P2121 21,21a

W2222 22

nazwa
grupy Nrsygn.

6 0-8

10 7

6 0-6

6

5

5

6

6

5

II do K1 II do K13 II do K15

6

II do K4+2s

P8 zamyka W9

II do K1+2s

II do K1 II do K4 K4+10s

II do K24 K24+9s

II do K1+4s 0-6

6

II do K15+3s

5

II do K15+2s

nr
grupy

skrzy¿owanie A
Lwowska-Bagienna

UWAGI - WARUNKI KOORDYNACJI

1. Praca cykliczna z pomijaniem fazy 5
Grupy ko³owe zg³aszane cyklicznie z wyj¹tkiem grup K15,K20 oraz K26

2. K15 i K26 zg³aszaj¹ siê wzajemnie
3. Grupy K1 oraz  K28 wchodz¹ razem, K27 1s po K28
4. K1 oraz K27,K28 ci¹gn¹ siê wzajemnie (zamykane razem)
5. K1 ci¹gnie K2 (zamykane razem)
6. K1 ci¹gnie K12
7. K1 ci¹gnie K14, K14 o min. 4s d³u¿ej od K1
8. K4 zawsze o 6s d³u¿ej od K14
9. K4 ci¹gnie K12, K12 o 10s d³u¿ej od K4
10. K12 ci¹gnie K23,  K23 o 8s d³u¿ej od K23
11. K4 ci¹gnie K24, K24 o 10s d³u¿ej od K4
12. K13 ciagnie K2
13. K24 ci¹gnie K13, K13 o 9s d³u¿ej od K24
14. K15 ci¹gnie K2
15. K3 otwierane sta³oczasowo na 10s. Przy zg³oszeniu K15 lub K26 dodatkowo na 7s
16. K25 otwierane sta³oczasowo na 6s. Przy zg³oszeniu K15 lub K26 dodatkowo na 7s

UWAGI - SKRZY¯OWANIE A

1. K1 ci¹gnie K10,  K10 o 2s d³u¿ej od K1
2. K4 ci¹gnie K7,  K7 o 2s d³u¿ej od K4
3. K15 ci¹gnie K20,  K20 o 2s d³u¿ej od K15

K15, K20 otwierane razem ]
4. P5 ci¹gnie K1,  K1 o 5s d³u¿ej od P5

P5 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P5 mo¿e nast¹piæ do 3s otwarcia K1

5. P6 ci¹gnie K1,  K1 o 2s d³u¿ej od zielonego sta³ego w P6
6. P8 ci¹gnie K1, K1 o 3s d³u¿ej od zielonego sta³ego w P8

P8 mo¿e byæ otwarte wielokrotnie
Otwarcie P8 mo¿e nast¹piæ do 6s otwarcia K1

7. W9 i P8 otwierane alternatywnie - priorytet dla P8 (P8 zamyka W9)
W9 otwierane po  5s otwarcia K2, zamykane 3s po K2

8. P11 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P11 mo¿e byæ zrealizowane do:
- 6s po zamkniêciu K4 je¿eli brak zg³oszenia K15
- 18s po zamkniêciu K4 je¿eli jest zg³oszenie K15

9. P16 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie
Otwarcie P16 mo¿e nast¹piæ do 6s po zamkniêciu K4

10. Otwarcie P17 mo¿e nast¹piæ do 7s po zamkniêciu K4
11. P19 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie

Otwarcie P19 mo¿e nast¹piæ do momentu otwarcia K4
12. K15 zg³asza i ci¹gnie W18, W18 o 3s d³u¿ej od K15
13. P21 mo¿e byæ otwierane wielokrotnie

Otwarcie P21 mo¿e nast¹piæ do 9s po zamkniêciu K4
14. W22 i P21 otwierane alternatywnie - priorytet dla P21 (P21 zamyka W22)

W22 otwierane po  5s otwarcia K12, zamykane 1s pozamkniêciu  K13

UWAGI - SKRZY¯OWANIE   B

1. K27,K28 ci¹gn¹ siê wzajemnie
2. P29 ci¹gnie K27,K28 do maksimum
3. P30 mo¿e zostaæ otwarte do momentu otwarcia K27
4. P31 ci¹gnie K27,K28 do maksimum
5. P32 mo¿e byæ otwarte jednokrotnie

Otwarcie P32 po¿e zostaæ zrealizowane do otwarcia K28
6. W35 otwierane po 5s otwarcia K28, zamykane 3s po K28

Otwarcie W35 mo¿e byæ zrealizowane tylko przy braku
zg³oszenia P34

7. W36 otwierane po 4s otwarcia K27, zamykane 3s po K27
Otwarcie W36 mo¿e byæ zrealizowane tylko przy braku
zg³oszenia P33

8. W37 otwierane:
-  po 5s otwarcia K23 - przy braku P34
-  po zamkniêciu P34
K23 ci¹gnie W37, W37 o 3s d³u¿ej od K23

9. W38 otwierane:
-  po 5s otwarcia K24 - przy braku P33
-  po zamkniêciu P33
K23 ci¹gnie W38, W38 o 3s d³u¿ej od K23

grupa otwarta w danej fazie

grupa otwarta w sytuacji
braku otwarcia kolizyjnej
grupy pieszej

otwarte przy braku P34

otwarte przy braku P33

44 51

42 51

II do K23+3s

otwarte przy braku P34

otwarte przy braku P33

ewakuacja

dojazd

6

7

7

1

7

7

7

7

7

1

2

3

3

7

2

1

3

3

5

7

5

1

5

4

6

5

3

9

5

4

5

4

7

6

5

5

2

9

6

5

5

2

9

7

11

9

5

6

2

10

5

9

6

2

6

7

7

7

7

3

2

9

2

7

K23

K23

K24

K24

K25

K25

K26

K26

K27

K27

K28

K28

P29

P29

P30

P30

P31

P31

P32

P32

P33

P33

P34

P34

W35

W35

W36

W36

W37

W37

W38

W38

Tabela  czasów miêdzyzielonych- skrzy¿.B
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Rys. 2.1 Wykres potoków ruchu - szczyt poranny
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Rys. 2.2 Tabulogram struktury ruchu - szczyt poranny
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Rys. 2.4 Wykres potoków ruchu - szczyt popo³udniowy
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Rys. 2.5 Tabulogram struktury ruchu - szczyt popo³udniowy
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Rys. 2.6 Tabulogram struktury ruchu - szczyt popo³udniowy
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Rys. 2.7 Wykres wahañ ruchu ko³owego
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Rys. 2.8 Wykres wahañ ruchu ko³owego
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Rys. 2.9 Wykres wahañ ruchu pieszego
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Rys. 2.10 Wykres wahañ ruchu pieszego

0

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

7:00 8:00 9:00 10:00 11:00 12:00 13:00 14:00 15:00 16:00 17:00 œr.

Godzina

Skrzy¿.: ul. Lwowska - £¹cznica pó³nocna , Pomiar z dnia 2009.02.04 /Sroda

ul. Lwowska (N) £¹cznica pó³nocna (E) £¹cznica pó³nocna (W) ul. Lwowska (S)

0

1

2

3

4

5

6

7

7:00 8:00 9:00 10:00 11:00 12:00 13:00 14:00 15:00 16:00 17:00 œr.

Godzina

Wlot : £¹cznica pó³nocna (E) , Pomiar z dnia 2009.02.04 /Sroda

Piesi

0

2

4

6

8

10

12

14

16

18

7:00 8:00 9:00 10:00 11:00 12:00 13:00 14:00 15:00 16:00 17:00 œr.

Godzina

Wlot : £¹cznica pó³nocna (W) , Pomiar z dnia 2009.02.04 /Sroda

Piesi

P
ie

si
/k

w
ad

ra
n
s

P
ie

si
/k

w
ad

ra
n
s

P
ie

si
/k

w
ad

ra
n
s

9


