SST-1. ROBOTY ROZBIORKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiorkg elementow istniejgcych w miejscu budowy obiektéw sportowych w ramach zadania:
"BO-Dzielnicowe centrum rekreacyjno-sportowe przy SP 37 w ZSO 1 im. M. Kopernika przy ul. Sienkiewicza 74 w
Katowicach Dz. Bogucice-Zawodzie, km 58, 64, dz. 29/2, 30/4"
1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorkg elementow
drogowych oraz betonowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-0 ,Wymagania ogodlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorkg istniejgcych elementéw boisk moze byé wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora:

— mtoty pneumatyczne,

— tadowarki, koparki,

— samochody ciezarowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST-0 ,Wymagania ogdéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST-0 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe istniejgcych elementéw boisk obejmujg usuniecie z terenu przeznaczonego pod budowe boiska
wszystkich elementéw zgodnie z dokumentacjg projektowg lub wskazaniami Inspektora. Czes$¢ elementéw nalezy
rozebra¢ bez zniszczenia z uwzglednieniem ich dalszego wykorzystania. Inspektor okresli, ktore materiaty z rozbiorki
pozostajg wlasnoscig Zamawiajgcego i zostang odwiezione w miejsce przez niego wskazane. Pozostate materiaty z
rozbiorki zostang zagospodarowane przez Wykonawce robot na koszt Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiorkowych oraz
uporzadkowania terenu po zakornczeniu robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST-0 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe robdt zwigzanych z rozbiorkg elementéw bedg podawane wagowo w tonach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST-0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena ryczaltowa

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie wyznaczonej ceny ryczattowej za catos¢ zadania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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