ALGORYTM STEROWANIA:

PROJEKTOWANY PROGRAM PRACY SYGNALIZACJI:
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TABELA CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Dojazd

Ewakuac] KI| KR|[K3[KI|[K5| K6| P7| P8| P9 |W10]W11| K12| K13| P14
K1 5] 5] 5 9
K2 4 41 4|7 4 *0
K3 6 6| 6| 5 10
K4 4 4 4| 5 4 *8
K5 5171615 51 8| 3[5]*
K6 71 5] 5] 6 8| 5| 5[3]*
P7 3] 6] 6 3
P8 5 7] 5 7
P9 8 8| 9 9
W10 311 3 4
W11 3 311 6 4
K12 T *7 5
K13 5
P14 *11 *5 8] 8

9.0twarcie grup P8 i P9 moze by¢ wydtuzane nie dtuzej niz do
konca drugiego interwatu sygnatu zielonego w grupach K2 i K4
oraz nie dtuzej niz do zamkniecia jednej z grup K2, K4, K12
10.Grupy K12 i K13 zgtaszajq i podtrzymujg sie wzajemnie
11.Sygnalizacja pracuje w trybie ,All Red”

12.Dobowy plan pracy:

Poniedziatek Sobota w godz. 6:00 22:00 praca w trybie
kolorowym

Niedziela w godz. 8:00 22:00 praca w trybie kolorowym

W pozostatym okresie praca w trybie ostrzegawczym

13.Jako program awaryjny nalezy przyja¢ przedstawiony program
przy zatozeniu maksymalnych dtugosci poszczegolnych otwardé.
Grupy jazdy warunkowej w programie awaryjnym nie sg
otwierane
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Uwagi:
1.Grupy K1 i K3 NIE wywotujg ale podtrzymujg sie wzajemnie
2.Grupy K2 i K4 zgtaszajq i podtrzymujq sie wzajemnie
3.Grupa K2 otwierana nie wczes$niej niz 1[s] przed otwarciem
grupy P9 LEGENDA
4.Grupa K4 zgtasza i podtrzymuje grupe K12 ] sygnatzislony
5.Grupa K4 otwierana nie wczesniej niz 1[s] przed otwarciem T3 sygnatczenwony
grupy P8 1 y
. . . . . . sygnat zotty
6.Grupy K5 i K6 zgtaszajq i podtrzymujg sie wzajemnie oraz B ygnal 26ho-czenmony
wydtuzajg przejscie P14 o 0-4[s] D syqnatziclony migowy
7.GrupF'§17K6 otwierana nie wczesniej niz 1[s] przed otwarciem yanal 26ty migony
grupy ] . . brak sygnatu
8.Grupa P7 zgtasza i podtrzymuje grupy K5 i K6 (do 3[s] — i w K donuscaone fec
Zie|0nego m igowegO) gtwarcie grupy p)i/eszej’?ub kolowejj

“SYNCHROGOP?”
Marek Ciesielski & Roman Tulosz
Spélka Jawna

40-611 Katowice ul. Fabryczna 15 NIP 634-025-34-82
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AKTUALIZACJA PROGRAMU PRACY SYGNALIZACJI SWIETLNEJ
NA SKRZYZOWANIU ULIC LIGOCKIEJ | HETMANSKIEJ W KATOWICACH

SKALA TEMAT NR RYS.
PROJEKTOWANY PROGRAM 3
PROJEKTOWAL PODPIS DATA
inz.Krzysztof Bojsza 01.2012r.
OPRACOWAL PODPIS
inz.Krzysztof Bojsza
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