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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez Zamawiajacego

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogolne
dotyczgce wykonania i odbioru rob6t pn.:

PROJEKT REMONTU KORYTARZA W PARTERZE SEGMENTU , A”
BUDYNKU PRZY UL. BUDOWLANYCH 59 W TYCHACH WRAZ Z
REMONTEM LAZIENKI ORAZ ZESPOLU WEJSCIOWEGO

W TYCHACH UL. BUDOWLANYCH 59

Inwestor:
TYSKIE TOWARZYSTWO BUDOWNICTWA SPOLECZNEGO SP. Z O.0.
ul. Budowlanych 59 | 43-100 Tychy

1.2.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
remontem korytarza holu oraz tazienki w paterze segmentu A budynku przy ul. Budowlanych
w Tychach — czesc¢ elektryczna. Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie instalacji elektrycznych w zwigzku z remontem korytarza, holu i tazienki przy
ul. Budowlanych 59 w Tychach.
Zakres robot obejmuje:

- demontaz starej instalacji elektrycznej

- rozbudowa tablicy administracyjnej TOP

- instalacja o$wietlenia og6inego

- Instalacja oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego

- instalacja gniazd wtyczkowych 230V w toalecie dla niepetnosprawnych

- instalacja zasilania podgrzewacza cieptej wody w fazience

- dostawa i zabudowa monitora TV

- ochrona przeciwprzepieciowa

- ochrona od porazen

- instalacje przyzywowy dla niepetnosprawnych

- podniesienie powyzej sufitu powieszanego kanatéw z okablowaniem teletechnicznym

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach
i przepisach oraz w STO. "Wymagania ogolne".

1.5. Ogd6lne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczgce Robét podano w STO "Wymagania ogolne".

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacjg projektows.
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Rodzaje (typy) urzgdzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do
wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzgdzen i osprzetu niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian
uzgodnionych w obowigzujgcym trybie z Inspektorem.

2. MATERIALY
2.1. Charakterystyka ogolna

2.1.1 Tablice.

Aparatura — modutowa, do montazu na szynie TH35,

Odrutowanie - przewodami miedzianymi gietkimi.

Catos¢ stosowanych wyrobow musi posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajgce do
stosowania na rynku polskim.

2.1.2 Instalacje odbiorcze.

Przewody - miedziane wielozytowe bezhalogenowe w klasie B2ca (z oddzielng, zétto -
zielong zytg ochronng PE) przystosowane do ukfadania w tynku, osprzet - podtynkowy
montowany w puszkach.

2.1.3. Oprawy oswietleniowe.

Oprawy liniowe i kasetonowe LED, barwa 4000K, kolor obudowy korytarz i toalety biate, hol
oraz oprawy ewakuacyjne szare i srebrne,

Oprawy awaryjne z uktadem autotestu, inwerterowe LED o czasie autonomii 1h

2.1.4. Monitor TV.
Monitor / telewizor LED 65 cali, 4K UHD, HDR10+, Hybrid Log-Gamma, zasilacz wewnetrzny
230V, uchwyt scienny regulowany

2.1.5 Instalacja przyzywowy dla niepetnoprawnych.

System przyzywowy skfadajgcy sie z dwadch przyciskdéw pociggowych, sygnalizatora i przycisku
kasowania. Pociggniecie za linke lub nacisniecie przycisku spowoduje zadziatanie
sygnalizatora. Alarm pozostaje aktywny do momentu skasowania przyciskiem kasowania.

2.2. Odbior materiatow na budowie.

Materialy takie jak monitor TV, system przyzywowy, oprawy oswietleniowe, przewody nalezy
dostarcza¢ na budowe wraz ze swiadectwami jakosci, wymaganymi atestami, kartami
gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
i zgodnosci z danymi wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci moggcych mie¢ wptyw na
jako$¢ wykonania robdt, materialy nalezy przed ich wbudowaniem - podda¢ badaniom
okreslonym przez dozor techniczny robot.

2.3. Sktadowanie materiatow na budowie.

Sktadowanie materialtbw powinno odbywac¢ sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w
warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wtasciwosci materiatdbw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byc¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora.

W przypadku braku takich ustalen, w dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet, bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot, ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwoS¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje. Wybrany sprzet, po akceptacji przez Inwestora, nie moze by¢
zmieniany bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Kontraktu,
zostang zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do pracy

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowe], ST i wskazaniami Inspektora, w terminie
przewidzianym umowsa.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem robot oraz poleceniami Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang
poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

5.2. Demontaz starej instalacji.

Starg instalacje oswietlenia oraz gniazd nalezy zdemontowac¢. Nalezy zdemontowa¢ rowniez
przewody w scianach i stropach nalezgce do tej instalacji. Przeptywowy podgrzewacz wody w
toalecie nalezy zdemontowac¢ w taki sposéb, aby wykonawca mégt go ponownie zamontowac.
Zdementowane elementy bedace w dobrym stanie technicznym nalezy przekazac¢ Inwestorowi,
natomiast materialy i urzadzenia nie nadajgce sie do wykorzystania nalezy zutylizowa¢ w
punktach do tego przeznaczonych.
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5.3. Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzgdzeniami, powinna by¢ przejrzysta. prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych prowadzona
podtynkowo w bruzdach na stropie. Zabrania sie wykonywania bruzd z ptytach Zzelbetonowych
stopu i podciggéw. W wypadku zbyt cienkiej warstwy tynku na sufitach nalezy sufit wyréwnaé
gtadzig gipsowo-szpachlows.

5.4. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢é zamocowane do podioza w sposob trwaty,
uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,
oraz sam rodzaj instalaciji.

5.5. Przejscia przez sciany i stropy.

Przejscia przez sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

e wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami.

e przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

e przejscia pomiedzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonywane —w
sposbb szczelny, zapewniajgcy nie przedostawanie sie wyziewow.

Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw

sztucznych itp.

Wszystkie przejscia kabli, a takze przewodéw instalacji odbiorczych przez $ciany

przeciwpozarowe, oddzielajgce strefy pozarowe obiektu, muszg by¢ wykonane w szczelnych

przepustach kablowych o odpornosci ogniowej rownej odpornosci ogniowej $cian.

5.6. Wykonanie potaczen wyréwnawczych.

W toalecie nalezy wykona¢ ekwipotencjalizacje, ktora bedzie polega¢ na wykonaniu potgczen
drutem Cu 16 mm2 pomiedzy uziomem budynku, miejscowymi szynami wyrOwnawczymi.
Rurociggi metalowe, obudowami i zaciskami PE urzgdzen oraz koryta metalowe nalezy
potgczy¢ drutem Cu 6 mm2 z miejscowg szyng wyrownawczg. W przypadku zbyt duzej
impedancji uziomu nalezy wykonac¢ uziom szpilkowy.

Do szyny wyréwnawczej przytaczy¢ wszystkie przewodzgce elementy jak:

e rurociggi metalowe wody zimnej i cieptej,

e metalowe korytka instalacyjne,

e zacisk ochronny w tablicach.

5.7. Montaz sprzetu, osprzetu i opraw oswietleniowych.

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac¢ do podtoza w sposob trwaly zapewniajgcy mocne
i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje
wsporcze lub konsolki osadzone na podtozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji
budowlanych lub przykrecone do podtoza za pomocg kotkow i $rub rozporowych oraz kotkow
wstrzeliwanych. Uchwyty dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowac
przez wkrecanie w metalowy kofek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza sie mocowania
hakoéw za pomocg kotkdw rozporowych z tworzywa sztucznego.

5.8. Podejscie do odbiornikow.
Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykonywac¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

Do odbiornikbw zamocowanych na sScianach, stropach, podejscia nalezy wykonywac
przewodami utozonymi na tych scianach, stropach, a takze na innego rodzaju podtozach.
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5.9. Laczenie przewodow.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych tgczenia przewodéw nalezy dokonywaé w sprzecie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potgczen skrecanych.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytgczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i
liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktorych przewody sg przytgczone za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podkfadki
metalowe zabezpieczone przed korozjg w sposob umozliwiajgcy przeptyw pradu. Diugosc
odizolowanej zyly przewodu powinna zapewniac¢ prawidtowe przytgczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowa¢ uszkodzen
mechanicznych.

Konce przewoddw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane, (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.10. Przytaczanie odbiornikow.

Miejsca potgczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ dokfadnie oczyszczone.
Samo potgczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg itp.

Potgczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji
odbiornika i warunkéw technologicznych.

Potgczenia elastyczne stosuje sie gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie
lub przystosowane sg do przesuniec lub przemieszczen.

Potgczenia te nalezy wykonac:
- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi
- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych

5.11. Uruchomienie instalacji

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zaprogramowanie i uruchomienie wszystkich obwodow
elektrycznych i niskoprgdowych. W zakres uruchomienia wchodzg nastawy zabezpieczen
wytgcznikow, sprawdzenie prawidtowos$ci oswietlenia.

5.12. Pré6by montazowe.

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce badania i pomiary.
Zakres préb montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych prob
obejmuje:

pomiar rezystanciji izolacji instalacji

pomiary skutecznosci szybkiego wytgczenia

pomiary rezystancji uziemien

pomiar natezenia oSwietlenia podstawowego i awaryjnego

sprawdzenie ciggtosci uziemionych przewodow ochronnych

przeszkoli¢ uzytkownikéw i administratora systemu dla niepetnosprawnych oraz
zainteresowanych uzytkownikow

Sprawdzenie odbiorcze instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych Czes$¢ V. Instalacje elektryczne oraz
norme PN-HD-6034-6 ,Instalacje elektryczne nn - Czes¢ 6: Sprawdzenia”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w STO "Wymagania ogolne®.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

= zgodnosc¢ wykonania robot z dokumentacijg projektows,
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= wtasciwe podigczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd

= zatgczanie punktow swietlnych

= wykonanie pomiarOw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w STO "Wymagania ogdine”.

7.1. Jednostka obmiarowa

Obmiar robot obejmuje catos¢ instalacji elektroenergetycznych.

Obmiar robot nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarami robét:
e elementy liniowe w mb;

e elementy powierzchniowe w m?;

e inne w sztukach

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STO "Wymagania ogolne”.

8.1. Odbiory czesciowe.

Przed odbiorem kohcowym instalacji elektrycznych nalezy przekazac¢ Inzynierowi poszczegolne
fragmenty instalacji w drodze odbiorow czesciowych.

W odbiorze czesciowym powinien wzig¢ udziat przedstawiciel przysztego uzytkownika instalacji.
Z przebiegu i wynikow odbioru cze$ciowego nalezy sporzadzi¢ protokot.

Wynik odbioru czesciowego nalezy ponadto wpisa¢ do dziennika robét (budowy).

8.2. Odbiory koncowe.

= Odbidr koncowy przeprowadza sie na podstawie technicznych warunkéw odbioru robét przy
przestrzeganiu ogoinych zasad odbioru obiektow.

= Odbiér koncowy robot wykonanych w obiekcie dokonywany przez Inzyniera moze byc¢
potaczony z odbiorem majgcych na celu przekazanie obiektu uzytkownikowi do eksploataciji.

= Odbiér kohcowy powinien by¢ poprzedzony technicznymi odbiorami czesciowymi.

*» Przed przystgpieniem do odbioru koncowego wykonawca robét jest zobowigzany do
przygotowania dokumentow potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robét bedacych
przedmiotem odbioru a w szczegdlnosci: umowy wraz z jej pozniejszymi uzupetnieniami i
uzgodnieniami, protokotéw i zaswiadczen z dokonanych préb montazowych, dziennika robot
(budowy), aktualng dokumentacje powykonawczg

Przy dokonywaniu odbioru kohcowego nalezy:

= sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonywanych robét z umowa, dokumentacjg projektowo-
kosztorysowg, warunkami technicznymi wykonania, normami i przepisami,

= sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci materiatow i urzadzen,

= sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych rob6t odpowiednimi protokotami prob
montazowych, sprawdzajgc przy tym rowniez wykonanie zlecen i ustalen zawartych w
protokotach préb i odbioréw,

= w przypadku odbioru catosci obiektu, sprawdzi¢ czy odbierany obiekt spetnia warunki zasad
prawidtowe] eksploatacji i moze by¢ uzytkowany lub stwierdzic istniejgce wady i usterki,

= Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokét podpisany przez upowaznionych
przedstawicieli Inzyniera i oddajgcego wykonany obiekt (lub roboty) i przez osoby biorgce
udziat w czynnosciach odbioru. Protokét powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w toku
odbioru, stwierdzone ewentualne wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usuniecia.
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8.3. Odbiory ostateczne.

Przekazanie obiektu do eksploatacji moze sie odby¢ po odbiorze catosci robot (w tym i
elektrycznych) wykonanych w obiekcie, po odbiorze korncowym i stwierdzeniu usunigcia wad i
usterek oraz wykonania zalecen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STO "Wymagania ogolne.

Podstawa pfatnosci zgodnie z umowa o roboty budowlane.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - zestaw norm,
PN-EN 61439 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe - zestaw norm.
PN-1SO-3864-1 Symbole graficzne - Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa

PN-EN-ISO 7010 Symbole graficzne - Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa —
Zarejestrowane znaki bezpieczenstwa

PN-IEC 60364-7-713:2017-10 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Wymagania
dotyczgce specjalnych instalacji lub lokalizacji — Meble”

10.2. Inne dokumenty
“Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych”,

Rozporzgdzenie Ministra Przemystu i Materiatdw Budowlanych z dnia 28 marca 1972r. w
sprawie BHP przy prowadzeniu robét budowlano-montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. Nr
13/72 poz.93)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie
ogolnych przepisow BHP (Dz. U. Nr 129/97 poz. 844 z pdzniejszymi zmianami,

Przepisy budowy urzgdzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.
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