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1. Informacje ogdlne

Dane pobrano z jednostki centralnej znajdujacej sie na obiekcie mostowym. Dane majg postac edytowalnych
plikdw .csv, co pozwoli na ich zaczytanie i obrobke w dowolnym narzedziu. Wyciggniete dane majg juz postaé
danych przeliczonych na wartosci fizyczne docelowe, ktére byly prezentowane w aplikacji systemu. Przeliczanie
danych surowych wymagatoby szeregu dodatkowych parametréw, wzordw i algorytmow.

Kazdy plik zawiera przeliczone i zapisane w jednostce centralnej dane dla jednej wartosci fizyczne;j.

2. Sposéb oznaczania elementdow systemu monitoringu

Uwaga: w omawianych dalej oznaczeniach elementdw systemu przyjeto, ze strony lewa i prawa mostu
odpowiadajg przejazdowi przez most z pétnocy na potudnie. Z kolei cze$¢ potnocna i cze$¢ potudniowa mostu to
jego czesci znajdujace sie, odpowiednio, na pétnoc i na potudnie od obu pylondw.

Ogdlnie rzecz biorgc kazdy z czujnikdw wchodzacych w sklad systemu opisany jest przez liczbowo — literowe
oznaczenie, nazywane w aplikacji i w dalszej czesci tego dokumentu adresem czujnika. Na adres czujnika
sktadajg sie nastepujace dane:

e Kod wskazujgcy na miejsce montazu czujnika na konstrukcji mostu,
e Symbol opisujacy rodzaj czujnika,

e Numer czujnika w grupie lub, alternatywnie, symbol opisujgcy sposob pomiaru wielkosci
mierzonej.

Poszczegdlne grupy znakow rozdzielone sg znakami ,,/”. Ich znaczenie jest nastepujace:

1. Lokalizacja na strukturze mostu. Lokalizacje oznaczone sg w nastepujgcy sposob:

e Wanta - W. Temu oznaczeniu literowemu towarzyszg zawsze jeszcze trzy znaki. Sg to kolejno:
numer wanty liczagc od pylondw ku przyczétkom mostu, geograficzna strona mostu (N —
potnocna, S - potudniowa) oraz strona jezdni po ktorej znajduje sie dana wanta (L — lewa, P —
prawa).

e DZwigar jezdni - D. Konkretny dzwigar opisuje zawsze jeszcze jeden znak, odpowiada on stronie
jezdni po ktorej znajduje sie dzwigar (L — lewa, P — prawa).

e Pylon — P. Po tej literze wystepuje jeszcze literowe oznaczenie konkretnego pylonu (A - pylon
Alfa, O — pylon Omega). Dla niektdrych czujnikdw potozonych dalej od osi symetrii pylonéw
podano jeszcze kolejng litere, oznaczajgca strone pylonu po ktdrej znajduje sie czujnik (L — lewa,
P — prawa).

e Filar pomostu — FP8. W przypadku czujnikéw zlokalizowanych na filarach oznaczenia stron po
ktorej sie znajdujg réwniez stanowig litery L i P, sg one jednak oddzielone dodatkowym znakiem
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2. Rodzaj czujnika / wielkoS¢ mierzona. Parametr ten opisuje druga grupa znakéw. Czujniki
poszczegdlnych jednostek opisane sg nastepujgcymi symbolami:



e A — czujnik do pomiaru przySpieszenia (drgan),

e S — czujnik do pomiaru odksztatcen na powierzchni stali,

e P — czujnik przemieszczenia, tachimetr,

e F — czujnik do pomiaru sity,

e Te — termometr,

e Tt — czujnik do pomiaru przemieszczen katowych (wychylen),

e W — czujnik mierzacy predkos¢ wiatru.

Adresy czujnikéw niektorych rodzajow posiadajg jeszcze trzecig grupe znakow. Jej znaczenie jest nastepujace:

e Czujniki mierzagce przySpieszenie, oznaczone symbolem A, majg podang o$ w jakiej dokonywany

jest pomiar. Moze to by¢ o$ X — pomiar przy$pieszenia w poprzek pomostu, Y — pomiar wzdtuz
pomostu oraz Z — pomiar przyspieszen pionowych.

e Czujniki przemieszczen katowych oznaczone symbolem Tt mogg mierzy¢ wychylenie w
ptaszczyznie X lub Y. Plaszczyzny okreSlone sg tak samo jak osie w przypadku czujnikéw
przyspieszen.

e Czujniki mierzagce naprezenia na powierzchni stali, oznaczone symbolem S, rozmieszczone sg w
kluczowych punktach konstrukcji w grupach po trzy. W adresie czujnikdw tego typu na ostatniej
pozycji podany jest numer okreslajgcy potozenie w grupie.

Orientacyjne rozmieszczenie czujnikdbw na strukturze mostu pokazuje ponizszy rysunek. W kolumnach

umieszczono oznaczenia czujnikdw naprezen tworzacych grupy i czujnikdw mierzacych przyspieszenia w réznych

osiach:

Pewne wielkosci wyliczane sg za pomocg specjalnego algorytmu na podstawie danych pochodzacych z czujnikéw
w grupie i dopiero wowczas prezentowane uzytkownikowi. Co za tym idzie konieczne byto przydzielenie adresow
réwniez grupom czujnikdw. Adresy te podlegajg podobnym regutom jak adresy czujnikdw — sktadajg sie z
pofozenia na strukturze mostu (pylon Alfa, pylon Omega, dzwigar lewy lub prawy, oznaczenia odpowiednio PA,
PO, DL, DP) oraz, po znaku ,/", oznaczenie typu czujnika (zawsze jest to S).

Schematyczne rozmieszczenie w dzwigarach czujnikdw mierzacych naprezenie na powierzchni stali, oraz adresy
grup jakie tworzg (widok z pétnocy na potudnie, rysunek bez zachowania skali):
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Schematyczne rozmieszczenie w pylonach czujnikéw mierzgcych naprezenie na powierzchni stali, oraz adresy



grup jakie tworzg (pdtnoc znajduje sie na gorze rysunku, rysunek bez zachowania skali):

3. Oznaczania elementow systemu - przyktady

Adres Opis
Umieszczony na wancie czwartej liczac od pylondw (W4), po potudniowej stronie
WA4SP/F L. . . N )
mostu (S) i po jego prawej stronie (P) czujnik mierzacy site (F).
Umieszczony na pylonie Omega (PO) czujnik przemieszczen katowych (Tt) mierzacy
PO/Tt/X . .
wychylenie w ptaszczyznie X
Umieszczony na prawym dzwigarze (DP) czujnik mierzacy odksztatcenia na
DP/S/3 powierzchni stali (S) znajdujgcy sie na pozycji nr 3 w grupie czujnikéw w tym
rejonie konstrukciji.
FP8/L/F Znajdujacy sie na prawym filarze (FP8) po lewej stronie mostu (L) czujnik sity (f)
Znajdujaca sie na pylonie Alfa (PA), po jego prawej stronie (P) grupa czujnikéw
PAP/S . S E : L
mierzacych naprezenie na powierzchni stali (S).

4. Graficzne symbole czujnikow i elementow systemu

Na ekranach prezentujgcych w formie tabelarycznej wyniki pomiaréw zastosowano graficzne symbole czujnikéw
mierzacych poszczegdine wielkosci. Symbole takie przypisano réwniez Centrum Gromadzenia Danych oraz
lokalnym Stacjom Akwizycji Danych. Ponizsza tabela zawiera ich zestawienie.

Symbol | Oznaczenie Opis
wJw A Czujnik do pomiaru przyspieszen
MW S Czujnik mierzacy odksztatcenia na powierzchni stali
T .. . , .
«o0- P Czujnik przemieszczen - tachimetr

F Czujnik do pomiaru odksztatcen na powierzchni stali

N
E Te Termometr
=

w Czujnik do pomiaru kierunku i predkosci wiatru
Q SAD Lokalna Stacja Akwizycji Danych
CGD Centrum Gromadzenia Danych

5. Wielkosci wyliczane w systemie dla pylondw i dZzwigarow

Ponizszy rysunek pokazuje orientacyjnie zaleznosci pomiedzy wielkosciami wyliczanymi, prezentowanymi w tabeli
~Pomiar sekgji”.



1. Obrys dzwigara i pylonu odpowiadajacy zerowym naprezeniom na jego powierzchni.

2. Wykres obliczonych naprezen na powierzchni dzwigara i pylonu.
3. Naprezenie maksymalne.

4. Naprezenie minimalne.

F — sita osiowa.

X — ramie sity wzgledem osi x.

Y - ramie sity wzgledem osi y.



