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1.  Informacje ogólne 

 

Dane pobrano z jednostki centralnej znajdującej się na obiekcie mostowym. Dane mają postać edytowalnych 
plików .csv, co pozwoli na ich zaczytanie i obróbkę w dowolnym narzędziu. Wyciągnięte dane mają już postać 
danych przeliczonych na wartości fizyczne docelowe, które były prezentowane w aplikacji systemu. Przeliczanie 
danych surowych wymagałoby szeregu dodatkowych parametrów, wzorów i algorytmów.  

Każdy plik zawiera przeliczone i zapisane w jednostce centralnej dane dla jednej wartości fizycznej. 

2.  Sposób oznaczania elementów systemu monitoringu 
Uwaga: w omawianych dalej oznaczeniach elementów systemu przyjęto, że strony lewa i prawa mostu 
odpowiadają przejazdowi przez most z północy na południe. Z kolei część północna i część południowa mostu to 
jego części znajdujące się, odpowiednio, na północ i na południe od obu pylonów. 

Ogólnie rzecz biorąc każdy z czujników wchodzących w skład systemu opisany jest przez liczbowo – literowe 
oznaczenie, nazywane w aplikacji i w dalszej części tego dokumentu adresem czujnika. Na adres czujnika 
składają się następujące dane: 

● Kod wskazujący na miejsce montażu czujnika na konstrukcji mostu, 

● Symbol opisujący rodzaj czujnika, 

● Numer czujnika w grupie lub, alternatywnie, symbol opisujący sposób pomiaru wielkości 
mierzonej. 

Poszczególne grupy znaków rozdzielone są znakami „/”. Ich znaczenie jest następujące: 

1. Lokalizacja na strukturze mostu. Lokalizacje oznaczone są w następujący sposób: 

● Wanta - W. Temu oznaczeniu literowemu towarzyszą zawsze jeszcze trzy znaki. Są to kolejno: 
numer wanty licząc od pylonów ku przyczółkom mostu, geograficzna strona mostu (N – 
północna, S - południowa) oraz strona jezdni po której znajduje się dana wanta (L – lewa, P – 
prawa). 

● Dźwigar jezdni - D. Konkretny dźwigar opisuje zawsze jeszcze jeden znak, odpowiada on stronie 
jezdni po której znajduje się dźwigar (L – lewa, P – prawa). 

● Pylon – P. Po tej literze występuje jeszcze literowe oznaczenie konkretnego pylonu (A - pylon 
Alfa, O – pylon Omega). Dla niektórych czujników położonych dalej od osi symetrii pylonów 
podano jeszcze kolejną literę, oznaczającą stronę pylonu po której znajduje się czujnik (L – lewa, 
P – prawa). 

● Filar pomostu – FP8. W przypadku czujników zlokalizowanych na filarach oznaczenia stron po 
której się znajdują również stanowią litery L i P, są one jednak oddzielone dodatkowym znakiem 
„/”. 

2. Rodzaj czujnika / wielkość mierzona. Parametr ten opisuje druga grupa znaków. Czujniki 
poszczególnych jednostek opisane są następującymi symbolami: 



● A – czujnik do pomiaru przyśpieszenia (drgań), 

● S – czujnik do pomiaru odkształceń na powierzchni stali, 

● P – czujnik przemieszczenia, tachimetr, 

● F – czujnik do pomiaru siły, 

● Te – termometr, 

● Tt – czujnik do pomiaru przemieszczeń kątowych (wychyleń), 

● W – czujnik mierzący prędkość wiatru. 

Adresy czujników niektórych rodzajów posiadają jeszcze trzecią grupę znaków. Jej znaczenie jest następujące: 

● Czujniki mierzące przyśpieszenie, oznaczone symbolem A, mają podaną oś w jakiej dokonywany 
jest pomiar. Może to być oś X – pomiar przyśpieszenia w poprzek pomostu, Y – pomiar wzdłuż 
pomostu oraz Z – pomiar przyspieszeń pionowych. 

● Czujniki przemieszczeń kątowych oznaczone symbolem Tt mogą mierzyć wychylenie w 
płaszczyźnie X lub Y. Płaszczyzny określone są tak samo jak osie w przypadku czujników 
przyspieszeń. 

● Czujniki mierzące naprężenia na powierzchni stali, oznaczone symbolem S, rozmieszczone są w 
kluczowych punktach konstrukcji w grupach po trzy. W adresie czujników tego typu na ostatniej 
pozycji podany jest numer określający położenie w grupie. 

Orientacyjne rozmieszczenie czujników na strukturze mostu pokazuje poniższy rysunek. W kolumnach 
umieszczono oznaczenia czujników naprężeń tworzących grupy i czujników mierzących przyspieszenia w różnych 
osiach: 

 

Pewne wielkości wyliczane są za pomocą specjalnego algorytmu na podstawie danych pochodzących z czujników 
w grupie i dopiero wówczas prezentowane użytkownikowi. Co za tym idzie konieczne było przydzielenie adresów 
również grupom czujników. Adresy te podlegają podobnym regułom jak adresy czujników – składają się z 
położenia na strukturze mostu (pylon Alfa, pylon Omega, dźwigar lewy lub prawy, oznaczenia odpowiednio PA, 
PO, DL, DP) oraz, po znaku „/”, oznaczenie typu czujnika (zawsze jest to S). 

Schematyczne rozmieszczenie w dźwigarach czujników mierzących naprężenie na powierzchni stali, oraz adresy  
grup jakie tworzą (widok z północy na południe, rysunek bez zachowania skali): 

 

Schematyczne rozmieszczenie w pylonach czujników mierzących naprężenie na powierzchni stali, oraz adresy  



grup jakie tworzą (północ znajduje się na górze rysunku, rysunek bez zachowania skali): 

 

3.  Oznaczania elementów systemu – przykłady 

Adres Opis 

W4SP/F 
Umieszczony na wancie czwartej licząc od pylonów (W4), po południowej stronie 

mostu (S) i po jego prawej stronie (P) czujnik mierzący siłę (F). 

PO/Tt/X 
Umieszczony na pylonie Omega (PO) czujnik przemieszczeń kątowych (Tt) mierzący 

wychylenie w płaszczyźnie X 

DP/S/3 
Umieszczony na prawym dźwigarze (DP) czujnik mierzący odkształcenia na 

powierzchni stali (S) znajdujący się na pozycji nr 3 w grupie czujników w tym 
rejonie konstrukcji.   

FP8/L/F Znajdujący się na prawym filarze (FP8) po lewej stronie mostu (L) czujnik siły (f) 

PAP/S 
Znajdująca się na pylonie Alfa (PA), po jego prawej stronie (P) grupa czujników 

mierzących naprężenie na powierzchni stali (S). 

4.  Graficzne symbole czujników i elementów systemu 

Na ekranach prezentujących w formie tabelarycznej wyniki pomiarów zastosowano graficzne symbole czujników 
mierzących poszczególne wielkości. Symbole takie przypisano również Centrum Gromadzenia Danych oraz 
lokalnym Stacjom Akwizycji Danych. Poniższa tabela zawiera ich zestawienie. 

Symbol Oznaczenie Opis 

 
A Czujnik do pomiaru przyspieszeń 

 
S Czujnik mierzący odkształcenia na powierzchni stali 

 
P Czujnik przemieszczeń - tachimetr 

 
F Czujnik do pomiaru odkształceń na powierzchni stali 

 
Te Termometr 

 
W Czujnik do pomiaru kierunku i prędkości wiatru 

 
SAD Lokalna Stacja Akwizycji Danych 

 
CGD Centrum Gromadzenia Danych 

5.  Wielkości wyliczane w systemie dla pylonów i dźwigarów 

Poniższy rysunek pokazuje orientacyjnie zależności pomiędzy wielkościami wyliczanymi, prezentowanymi w tabeli 
„Pomiar sekcji”. 



 

1. Obrys dźwigara i pylonu odpowiadający zerowym naprężeniom na jego powierzchni. 

2. Wykres obliczonych naprężeń na powierzchni dźwigara i pylonu. 

3. Naprężenie maksymalne. 

4. Naprężenie minimalne. 

F – siła osiowa. 

X – ramię siły względem osi x. 

Y - ramię siły względem osi y. 

 

 


