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OPIS

1. Dane ogélne

1.1 Podstawa opracowania :

- Umowa zawarta redzy Miejskim Zaradem Drég i Mostow w Katowicach a Biurem
Studiéw i Projektéw Komunikacji Sp. z 0.0. w Katoath.

1.2 Cel opracowania :
— aktualizacja programu sygnalizacji na przedmiotowym \gkm@aniu W oparciu o
przeprowadzone pomiary ruchu z dostosowaniem dwialagacych norm prawnych.
1.3. Materialy wyjsciowe :
- podkiad mapowy,
- inwentaryzacja elementéw sygnalizacji i organizagjhu,
- obowazujace normy i przepisy
1.4. Zakres opracowania agci ruchowej :
- pomiary ruchu
- program sygnalizacji
- obliczenia przepustowoi
2. Pomiary ruchu .
Pomiary ruchu przeprowadzono dla typowego dniacebgo w godzinach 07:00 - 18:00.
Pomiary przeprowadzono metpchotowania ¢cznego, w interwalach 15 min. z uwaghieniem

struktury rodzajowej i kierunkowej.
Do przeliczenia pojazdow rzeczywistych na umowmgjgo nasgpujace wspoiczynniki:

- samochody osobowe idostawcze - 1.00
- samochody erarowe - 1.60

- samochody erarowe z przyczep - 2.25

- autobusy -1.80

- autobusy przegubowe -2.25

- motocykle, rowery -0.30

Po przeliczeniu poj. rzeczywistych na umowne d&kmeo okres szczytowy dla calego dnia
pomiarowego.
Wyniki pomiarow przedstawiono w postaci .

- wykresu strumieniowego ruchu dla wéej wyliczonej godziny szczytu porannego -
(w poj.um/ h)

— tabulogramu ruchu dla wcagej wyliczonej godziny szczytu porannego z ugdigieniem
struktury kierunkowej i rodzajowej - (w poj.rzy h



- wykresu strumieniowego ruchu dla wéiej wyliczonej godziny szczytu popoiudniowego -
(w poj.um/ h)

— tabulogramu ruchu dla wcagej wyliczonej godziny szczytu popoitudniowego zgladnieniem
struktury kierunkowej i rodzajowej - (w poj.rzy h

Wyniki pomiaréw zamieszczono weszi graficznej opracowania.

3. Stan projektowany

3.1 Oznakowanie

Na przedmiotowym skrzpwaniu na wiocie ul.Chorzowskiej z kierunku centrum skowygno
lini¢ zatrzymania oraz uzupeiiono znaki P8a.

Zmiany oznakowania skraywania przedstawiono na rjs4.

3.2. Program sygnalizaciji

Po przeanalzowaniu danych ruchowych uzyskanych z ponugaz w wynku obserwacii
poczynionych podczas wizji w terenie wprowadzorgkpaijace zmiany:

— wprowadzono sygnalizatory kierunkowe dla relaciji:
— w lewo na wiocie ul.Chorzowskiej z kierunku centrum
- wprawo na wiocie ul.Chorzowskiej z kierunku Cloava
— wprowadzono powtarzacze nad jezdm wiocie ul.Piastow
— wprowadzono detekgjgrup kolowych oraz pieszych.

Program sygnalizacji wraz z ukladem faz zamieszcranrys1.3.

3.3. Czasy mgdzyzielone - obliczenia.

Czasy mgdzyzielone zostaly obliczone przy zamiu koniecznéci zapewnienia ewakuacji
pojazdow za punkt kolizji fazy kiczcej i rozpoczynajcej zgodnie z ,Zaicznikiem nr 3 do
Rozporadzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw Westranych i Administracji z dnia 3 lipca
2003 w sprawie szczegblowych warunkow technicznych diké&mai sygnaldéw drogowych
oraz uradzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach
(Szczegblowe warunki techniczne dla sygnaldw drogowychatiunki ich umieszczania na
drogach).

Wyniki obliczen zamieszczono w Tabeli na nis3.



3.4. Wykaz grup kolizyjnych i nadzorowanych

Jako grupy kolizyjne naly przyja¢ grupy zgodnie z tabgkzaséw midzyzielonych z pomiaciem
kolizji programowych.

Nadzorowaniem sygnaidéw (zielony oraz czerwony) ayatbja¢ wszystkie grupy kolowe i piesze
(kontrola padowa i napiciowa).

3.5. Elementy detekciji .

Elementami detekcjas
- dla grup kolowych — ¢ile wirtualne oraz gtle indukcyjne (tylko ptle obecnéci)
- dla grup pieszych — przyciski zgloszeniowe

Grupy K4 (prawoskit z kierunku Chorzowa w ul.Piastow) oraz W7 (prawaskr ul. Piastow w
kierunku centrum) nieasobite detekgj. Grupy te g otwarte przy braku zglosze

Parametry detektoréw zestawiono w tabeli zmieszjoonie).

DANE GLEOWNE | ZGLOSZENIE PRZEDLUENIE INNE FUNKCJE
Nr Nalery | Zgtasza X Op&nio- | Czas interwalu w sekundach dla Przedlu- [ Czuly | Funkcja Uwagi
detektora | do grupy| sek.po ne poszczegolnych okreséw zenie na liczenia
zgaszeniy zglosze- swiatla zielonego *) czasu rowery
zielonego|  nie migdzy ziel.
lokres | 2 okres | 3 okres
D1/2-22 | K1 4 05
D2/40-50 | K1 0 15
D3/70-80 | K1 0 15
D4/2-22 | K2 4 0,5
D5/35-40 | K2 0 15
D6/2-22 | K3 4 05
D7/45-55 | K3 0 1,7
D8/80-90 | K3 0 18
D9 K3 0 3,0
D10/2-17 | K5 4 05
D11/25-30 | K5 0 1,0
D12/2-17 | K1 0 1,0




3.6. Dobowy plan pracy .
- calodobowo w trybie kolorowym

3.7. Poziom swobody ruchu

Obliczenia przepustowoi wykonano dla godzinowych potokéw ruchu z okresu szczytu
popoiudniowego W sytuacji, gdy wakdpotoku ruchu dla okresu szczytu porannego byiasagy nk
warte¢ w szczycie popotudniowym przgp wartg¢ potoku porannego.

Wyniki obliczen zamieszczono posij.

+-WLOT-PAS-ORGANIZACJA-NATEZENIE-STRATY-NAT-NAS---X --PRZEPUSTOWOSC+-WYNIKI DLA-+
[P/h] [s/P] [P/hz] [- 1 [Ph] | i

I

I

11w 536 19.2 1890 0.6 29 852 | T=91s|
112w 536 19.2 1890 0.6 29 852 | '

11 3 P 53 36.5 1449 0.3 03 175 |G[1]=40s]
12 1 L 53 36.3 1632 0.2 69 197 | i

12 2 P 248 0.4 1335 0.2 04 1218 |G[2]=10s
13 1 L 315 295 1586 0.6 95 453 | '

13 2 W 628 3.0 1890 0.4 20 1495 |G[3]=25s|
13 3 W 628 3.0 1890 0.4 20 1495 | '
Fommm - Globalne straty czasu = 10.43 h *P/h + +
Oznaczenia Wiotow:

1 - ul. Chorzowska (od Chorzowa)
2 — ul. Piastow
3 - ul. Chorzowska (od Centrum)

3.8. Program awaryjny

Program awaryjny zamieszczono na fyS.
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A - sygnalizator kotowy - ogdlny 3x300
A - sygnalizator kotowy - kierunkowy 3x300
- sygnalizator jazdy warunkowej 1x200
A\ - sygnalizator pieszy 2x200
A\ - sygnalizator ostrzegawczy 1x200
A - projektowane (nowe) sygnalizatory
T i-petla wirtualne
i - petla wirtualna + indukcyjna
- kamera (h=9 - 10m)
- 0zn. pionowe projektowane

Rys. 1.2. Numeracja elementéw sterowania |
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NUMERACJA GRUP

LEGENDA UWAGH

- sygnat zielony

 Przy braku zgtoszen otwarte grupy K K3 KA WY
K1 KS cigagng sie wzajemnie

K3 ciggnie k4

CKS ciggnie k4

K3 ciggnie WY

K2 ciggnie WY

EAOWT zamykane na czas obstugi FPE

PG ciggnie k1,3

- okres w ktérym moze zostac o
wyéwietlony sygnat zielony K1 k3 zawsze o ds diuze) od PE

Tabela czaséw migdzyzielonych

dojazd K1 |K2 |K3 (K4 |K5 |P6 |W7

- sygnat czerwony
ewakuacja
K1 2
K2 6 |6 |4 |8
K3 4
K4
K5 6
P6
W7 3

- sygnat zotty

- sygnat zo6ito czerwony

- sygnat zielony migowy

Do =T N s L —

W N |W |

x

- brak sygnatu

SR HENNDL

Bl - kolizja programowa - sygnat zotty pulsujacy Rys. 1.3. Program sygnalizacji
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WYKRES POTOKOW NA SKRZYZOWANIU

(w pojazdach umownych)

SKRZYZOWANIE :

Chorzowska (E) - Piastow (S)
POMIAR Z DNIA : 2008.07.09 / Sroda

GODZINA : 8:15- 9:15

- Chorzowska (E)

NATEZENIE SUMARYCZNE : 2450

Chorzowska (E)
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WYKRES POTOKOW NA SKRZYZOWANIU

(w pojazdach umownych)

SKRZYZOWANIE :

Chorzowska (E) - Piastow (S)
POMIAR Z DNIA : 2008.07.09 / Sroda

GODZINA : 15:30 - 16:30

- Chorzowska (E)

NATEZENIE SUMARYCZNE : 2926

Chorzowska (E)
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Rys. 2.4 Tabulegram struktury ruchu - szczyt popolud niowy
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Rys. 2 . 6 Wikres wahan ruchu pieszego



